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Nacinarka do nacinania pilnikow
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Przedmiotem wynalazku jest nacinarka do na-
cinania pilnikéw réznej wielkodei o réznych ro-
dzajach nacieé. S o

Znane nacinarki maja stale bijaki i stoly o ruchu
posuwisto-zwrotnym napedzane S$rubami pocig-
gowymi polgczonymi ze skrzynkami posuwdw.
Niedogodnos$cig tych nacinarek jest mata wydaj-
no$¢ spowodowana tym, ze stoly sg przystosowane
do zamocowania tylko jednego pilnika. Po nacieciu
kazdego pilnika trzeba wiec nacinarke zatrzymad,
podnie$é bijak, wycofaé¢ stél, odmocowaé i zdjgé
naciety pilnik, a nastepnie zamocowaé pélwyréb
i opuscié bijak. Po wykonaniu tych czynnosci, na
ktore traci sie duzo czasu, mozna rozpoczgé naci-
nanie nastepnego pilnika.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
nosci i skonstruowanie nacinarki, ktéra pozwoli na
wyeliminowanie szeregu powtarzajgcych sie czyn-
nos$ci pomocniczych i zapewni wysokg wydajnos$é.

Zgodnie z wynalazkiem cel ten osiggnieto przez
umieszczenie kolumny bijaka na zespole posuwo-
wym o regulowanej wielko§ci posuwu i wyposaze-
nie nacinarki w stél, ktéry wykonuje wzgledem
bijaka ruchy okresowe. Na stole mozna mocowaé
kilka pilniké6w, przy czym kazdy pilnik jest mo-
cowany niezaleznie od pozostalych a ilo§é stano-
wisk do mocowania pilnik6w odpowiada ilo$ci
nacinanych pilniké6w. Zespél posuwowy ma skrzyn-
ke posuwéw i przesuwa sie wzgledem stolu mna-
cinarki ruchem postepowo-zwrotnym o regulowa-
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nej wielkoSci posuwu, zsynchronizowanej z- ilo$cig
uderzenn bijaka okre§long podzialkg nacinanego
pilnika. St6! po nacieciu kazdego pilnika przesuwa
sie o podzialke réwng rozmieszczeniu pilnikéw na
stole, a po nacieciu wszystkich pilnik6w powraca
na pozycje wyjsciows.

Sruba pociggowa stotu jest polaczona przez prze-
kladnie zebate z krzywksg, na ktérej sg zamoco-
wane zderzaki wspélpracujgce z mikrowylgczni-
kami do przesuwania stolu o skok roboczy po
nacieciu kolejnego pilnika i do Wwycofania stolu
na pozycje wyjSciowg po nacieciu wszystkich
pilnikéw.

Nacinarka wedlug wynalazku moze mieé réwniez
sté! obrotowo-podzialowy 2z umieszczonymi pro-
mieniowo stanowiskami do mocowania pilnikéw.

Wediug wynalazku przy jednym zamocowaniu
mozna nacinaé¢ zaleznie od wielkosci stolu kilka
lub kilkanascie pilnik6w. Nie ma wiec potrzeby
zatrzymywania obrabiarki po nacieciu kazdego
pilnika. Niezalezne mocowanie poszczegélnych pil-
nikéw umozliwia dowolng ich wymiane i zapewnia
ciggltosé pracy nacinarki. Konstrukcja nacinarki
wedlug wynalazku ogranicza czynno$é obslugi do
utozenia pilnik6w na stole i wilgczenia nacinarki.
Drzieki temu jedna osoba moze obslugiwaé kilka
nacinarek.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia bijak z zespolem posuwowym, fig. 2
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gkrzynke posuw6w zespolu posuwowego, a fig. 3
skrzynke posuwéw stobu.

Zgodnie z rysunkiem l;olumna 1 bijaka 2 jest za-
mocowana na zespole posuwowym 3, ktéry ma
skrzynke posuw6w 4. Kolumna 1 jest podnoszona
dzwignig 5 wspélpracujaca z tloczyskiem 6 cy-
lindra hydraulicznego 7. Po obydwu stronach
dzwigni 5 sg umieszczone mikrowylgezniki 8 i 9.
Zesp6l posuwowy 3 jest napedzany silnikiem gtéw-
nym 10 za posrednictwem skrzynki posuwéw 4
i $ruby pociggowej 11.

Skrzynka posuwdw 4 ma sprzeglo 12 do szybkie-
go wycofania zespotu posuwowego 3 i sprzeglo 13
do ruchu roboczego zesp"ohu posuwowego 3. St6t 14
jest napedzany silnikiem 15 przez skrzynke posu-
wéw 16 i Srube pociggowa 17. Sprzeglo 18 shuzy
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do przesuwania stolu 14 o skok roboczy, a sprzeglo : -

19 do szybkiego przesuniecia stolu 14 o wielkosé
okreslong mikrowylacznikiem 25. Sruba pociagowa
17 ‘jest polaczona mprzekladnig &limakowsg 21
z krzywka 22, ktéra ma zderzak 23 wspélpracujgcy
z mikrowylgcznikami 24 i 25.

Dzialanie nacinarki jest nastepujgce:

Po wilaczeniu silnika gléwnego 10 i silnika po-
mocniczego 15 kolumma 1, bijak 2 i dociskacz 26
podnoszg sig¢ do gory. Umozliwia to zamocowanie
poétwyrobéw 27 na stole 14 po czym opuszcza sie
kolumne 1, bijak 2 i dociskacz 26. Zostaje to
zasygnalizowane przez mikrowylgcznik 9, ktéry
wlgcza sprzeglo 13 ruchu roboczego zespolu posu-

wowego 3 i rozpoczyna sie proces nacinania. Po’

nacieciu wymaganej dilugo$ci mikrowylgcznik 28
wylacza sprzegto 13 ruchu roboczego i wilgcza
rozdzielacz nie pokazany na rysunku, ktéry uru-
chamia cylinder hydrauliczny 7. Kolumna 1, bijak
? i dociskacz 26 zostajg uniesione do géry, a wlg-
czone przez mikrowylgcznik 28 sprzeglo 18 prze-
suwa stél 14 o skok roboczy.
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Mikrowylgcznik 8 sygnalizujacy .uniesienie bis
jaka 2 wlacza sprzeglo 12 i .nastépuje. szybki
powrdt zespolu posuwowego 3 na pozycjg ‘wyjscio-

© wa. Zesp6l posuwowy 3 wlgcza mikrowylacznik 20,

ktéry . powoduje przesterowanie rozdzielacza nie
pokazanego na rysunku i opuszczenie. kolumny 1
bijaka 2 i dociskacza 26.. Z kolei mikfowylacznik 9
wlacza sprzeglo 13 ruchu roboczego zespolu posu-
wowego 3 i rozpoczyna sie .proces,jn@pfnania na-
stepnego pilnika. Takt powtarza sie  zaleznie od
ilodci nacinanych pilnikéw. Po nacigciu ostatniego
pilnika mikrbwylacznilkf 25 powoduje wycofanie
stolu 14 do pozycji wyjsciowej. ‘

Zastrzezenia é.afento—-:we !

1. Nacinarka do nacina'}nia pilnik6w rdéznej wiel-
koéci o roéznych rodzajach nacieé¢ wyposazona w
stacjonarny bijak i stét uo ruchu postepowo-zwrot-
nym przystosowany 'do ‘mocowania tylko jednego
pilnika, napedzany $§rubg pociggowa ze skrzynka
posuwéw, znamienna tym, ze kolumna (1) bijaka
() jest umieszczona na zespole posuwowym (3)
wyposazonym w skrzynke posuwéw (4), ktory
shuzy do wykonywania ruchu postepowo-zwrotnego,
a stol (14) do wykonywania wzgledem zespolu
posuwowego (3) ruchu okresowego i do mocowania
na nim Kkilku pilnikow.

2. Nacinarka do nacinania pilnikéw wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, Ze st6! (14) ma ilo§¢ sta-
nowisk do mocowania pilniké6w réwng ilosci ma-
cinanych pilnikéw, a kazdy pilnik jest mocowany
niezaleznie od pozostalych.

3. Nacinarka do nacinania pilnikéw wedlug
zastrz. 1 i 2, znamienna tym, ze Sruba pociggowa
(17) jest polgczona przez przekladnie zebata (21)
i krzywke (22) z mikrowylgcznikami drogowymi
(24) i (25).
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