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Dziedzina techmniki. Przedmiotem wynalazku jest
uklad sterowania wir6wki-elektromedycznej.

Stan techniki. Znane uklady sterowania wiréwki
elektromedycznej maja dwa oddzielne tory elek-
tryczne sterowane z analogowego bloku predkosci
obrotowej. Pierwszy z tor6w skilada sie ze zmac-
niacza regulacyjnego, ktérego wyjscie jest poig-
czone poprzez blok sterowania tyrystoréw z prze-
ksztaltnikiem tyrystorowym, ktory steruje praca
szeregowego silnika pradu statego wiréwki. Drugi
z tor6w sklada sie z bloku pomiarowego mierzg-
cego napiecie na zaciskach analogowego bloku
pomiaru predkoéci obrotowej, przy czym sygnal
wyjSciowy ze wzmacniacza regulacyjnego unie-
mozliwia zadzialanie bloku blokady zamka po-
krywy komory wiréwki oraz uniemozliwia ponow-
ne wigczenie bloku sterowania wiréwki w pozycje
start je§li wirnik wiréwki znajduje sie w ruchu.

Wada tego ukladu sg dwa oddzielne tory
elektryczne, ktére umozliwiaja dalsze wirowanie
wiréwki, jesli. w czasie tego wirowania nastapilo
uszkodzenie wzmacniacza regulacyjnego, co powo-
duje mozliwo§¢ otwarcia pokrywy wirnika i po-
nowny start wiréwki, je§li uprzednio wirnik nie
byt w stanie zatrzymania.

Istota wynalazku. Uklad wedlug wynalazku cha-
rakteryzuje sie¢ tym, ze wejScie odwracajace faze
wzmacniacza regulacyjnego polgczone jest przez
szeregowo rwilgczone pierwszy i drugi rezystor
z czionem zadawania predkoéci obrotowej oraz
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poprzez pierwszy styk wirowania przekaznika blo-
ku sterowania wir6wki jest polgczone poprzez
trzeci rezystor z jednym wyjSciem analogowego
bloku pomiaru predkosci obrotowej, za$ wejécie
nieodwracajace faze wzmacniacza regulacyjnego
jest polaczone z pierwszym stykiem hamowania
przekaznika.

Drugie wyjScie analogowego bloku pomiaru
predko$ci obrotowej jest polgczone z czlonem za-
dawania predkosci obrotowej i drugim stykiem
wirowania przekaznika, ktérego styk hamowania
jest polaczony =z zaciskierm 1laczacym pierwszy
i drugi rezystor.

Korzystne skutki techniczne wynalazku. Uklad
zgodnie z wynalazkiem, dzigki polaczeniu toréw
wzmacniacza regulacyjnego i czlonu pomiarowego
w. jeden wspblny tor, umozliwia w przypadku
uszkodzenia ktoregokolwiek z elementéw ukladu
zatrzymanie wir6wki nie powodujgc zagrozenia
obstugi. ‘

Objasnienie rysunku. Przedmiot wynalazku jest
uwidoezniony w przykladzie wykonania na rysun-
ku, ktéry przedstawia uklad sterowania wiréwiki
elektromedycznej.

Przyklad wykonania. WejScie — odwracajace
faze wzmacniacza. WR regulacyjnego  jest poigczo-
ne poprzez szeregowo wiaczony rezystor R1 i re-
zystor R2 z suwakiem potencjometru, ktéry stano-
wi czlon Pz zadawania predkofci obrotowej oraz
poprzez styk 1P1W wirowania przekainika P1



bloku BSW sterowanla wiréwki jest polaczone po-
przez rezystor R3 z jednym wyjsciem analogowe-
go bloku ABPPO pomiaru predkosci obrotowej.
Wejécie * nieodwracajace faze wzmacniacza WR
regulacyjnego jest polaczone ze ‘stykiem -1P1H ha-
mowania przekaznika P1.

Wyjscie 8rugie analogowego bloku ABPPO jest
polaczone z jednym zaciskiem rezystora potencjo-
metru czlonu Pz i stykiem 2P1W wirowania prze-
kaznika P1, ktérego styk 2P1H hamowania jest
polaczony z zaciskiem lgczacym rezystory R1 i R2,
zaé drugi zacisk rezystora potencjometru czionu
Ps jest polaczony z zaciskiem napiecia +Uz zasi-
lenia.

Wyjécie wamacniacza; WR jest polaczone z wej-
Sciami sterujgcymi bloku BST sterowania tyrysto-
réw, bloku BBZ blokady zamka wiréwki i bloku
BSH sterowania wir6wka. Wyidcie bloku BBZ jest
polaczone ze stykiem $P1W wirowania przekazZni-
ka P1, ktorego styk 3P1H hamowania jest pola-
czony z wejsciem bloku BSW sterowania wiréwki,
wyposaionego w laczniki ,start” i ,stop”, oraz
cewke przekaznika P1,

Wyjbcie bloku BST jest polgczone 2z wejsciem
sterujacym przeksztaltnika PT tyrystorowego, kt6-
rego wyjscie stalopradowe jest polaczone poprzez
uzwojenie Wz wzbudzenia z twornikiem szerego-
wego silnika 8 pradu stalego, sprzezonego mecha-
nicznie poprzez wal 2z analogowym blokiem
ABPPO, za$ wyjécie zmiennopradowe przeksztal-
tnika PT jest polaczone z siecig zasilajaca pradu

przemiennego. Réwnolegle do twormika silnika 8

83 wilgczone styki 4P1H hamowania i 4P1W wiro-
wania.

Uklad dziala w spos6b niZzej opisany. Urucho-
mienie wirnika wir6wki za pomocy silnika 8 na-
stepuje praez zalgczenle lacanika stard”, kiory
powedujs wzbadaenie c¢ewki praskagnika Pl
i praslacsenie stykéw 1P1, ZP1, 3P1, 4P1 w po-
zvcje W wirowania, réwnoczednie sygnal wyjbcio-
wy 3 bloku BSW powoduje rzablokowanie zamka
wiréwki- poprzez styk 3P1W i blok BBEA W tym
_ caasle sygnal wyjiciowy z ealonu Ps wysterowuje
wzmacniacs WR, ktéry steruje poprzez blok BST
prackaztaltnikiem PT tyrystorowym, w wyniku
ktévego silmik B wiruje. Przy wirnigcym silniku 8
wiréwki, wzmacniacz WR sterowany jest réinica
sygnaléw miedzy napieciem z potencjometru
cxionu Pu i analagowego bloku ARPPO, co umac-

liwia stabilisowanie predkodei obrotowej silnika S

wirbwiki na salodemym pexiomie.

W chwili salgcsenia IRczaika .step” prad ply-

nacy przes cawkg praeckainika Pl zostaje prasrwa-
ny, womezas styli. 1P1, 2P1, 3P1, 4P1 zostaiq
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prze!aczone w pozycn H hamowania, i sygnal
z potencjometru czilonu Pz zostaje sp_rowa.dzony do
zera, za§ wzmacniacz WR jest sterowany. tylko
sygnalem z bloku ABPPO. Sygnat wyjéciowy z
wzmacniacza WR powoduje wysterowanie bloku
BST i przeksztaltnika PT i przeplyw pradu przez
uzwojenie Wz wrbudzenia silnika S, ktéry zwarty
poprzez styk 4P1W hamowania, Jeot ‘w stanie ha-
mowania.

Ponadto sygnal wyjSciowy ze wzmacniacza WR
powoduje zalgczenie bloku BBZ blokady zamka
wir6wki uniemozliwiajagc otwarcie pokrywy wi-
réwki oraz powoduje podanie sygnalu na wejscie
sterujace bloku BSW uniemozliwiajgcego ponowny
rozruch wiréwki. W chwill zatrzymania sie silnika
8 wiréwki sygnal wyijfciowy z bloku ABPPO
uzyskuje warto$é zero, co powoditje na wyjsciu
wzmacniacza WR sygnal roéwniez o stanie zero-
wym, woéwczas blok BST i przeksztaltnik PT s3
niewysterowane i prad  przez uzwojenie Wz
wzbudzenia silnika 8 nie plynie.

Warto§é sygnalu na wyjéciu wzmacniacza WR
réwna zero umozliwia zadzialanie bloku BBZ oraz
bloku BSW sterowania wirbwki i ponowny roz-
ruch wiréwki elektromedycznej.

Zastrzezenie patentowe

Uklad sterowania wirdwki elektromedycznej za-
wierajacy szeregowy silnik pradu stalego zasilany
z przeksztaltnika tyrystorowego sterowanego =z

. bloku sterowania tyrystor6w oraz analogowy blok

pomiaru predkosci obrotowej sprzezony mecha-
nicznie z walem silnika i bloku blokady zamka
wir6wki oraz bloku sterowania wiréwki z prze-
kaZnikiem, wzmacniacz regulacyjny i czlon zada-
wania predkodci obrolowej, snamienmy tym, ie
wejicie ¢—) odwracajace faze wzmacniacza (WR)
regulacyjnego jest polgczone przez saeregowo wia-
czone pierwszy i drugi rezystor (R1, R2) z eczlonem
@x) zadawania predikodei obrotowej oraz poprzez
pierwazy styk (1P1IW) wirowania przekaZnika (P1)
bloku (BSW) sterowania wiréwki jest polaczone
popraez trzeci rezystor (R3) z jednym wyjSciem
analogowego bloku (ABPPO) pomiaru predkoéci
obrotowej, zad wejkcie (+) nieodwracajace faze
wamacniacza (WR) regulacyjnego jest polgczone
2 pierwszym stykiem (IP1H) hamowania przekai-
anika (P1} natomiast drugie wyjicie analogowego
bloku (ABFPO) pomiaru prediedci obrotowej jest
polgczone z czionem @s) zadawania - predkoéei
obrotowe) i drugim stykiem (ZP1W) wirowania
praekadnika (P1), kidrego styk (2P1H) hamowania
Jest pohcmy z zacigkiem hcmym pierwszy
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