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Zatizeni pro polohovani a ovladani dojici soupravy p¥i procesu dojeni

Oblast techniky

Technické feSeni se tyka zatizeni pro polohovani a ovladani dojici soupravy p¥i procesu dojen,
které umoziluje rychlé nasazovéni strukovych nasadci, zabrafiuje spadnuti dojici soupravy na
podlahu dojiciho stani, umoZiiuje manipulaci ve vodorovné a svislé poloze, vyuZiva k ovladani
funkce tlacitka, automatizaCnich prvka a prvka Fidici jednotky pii sledovani prutoku mléka
k dodojovaéni a staZeni dojici soupravy z vemene dojnice. Je vyuZitelny v oblasti dojici techniky
pro stavajici i nové dojici stroje.

Dosavadni stav techniky

Dojeni dojici soupravou je fyzicky naméhava price, ktera pfi delsi dob& dojeni sniZuje
produktivitu prace, pfipadné zvySuje u dojite riziko vzniku nemoci z povolani. Proto vyrobci
dojicich zafizeni hledali takové technické feSeni, které by tyto nedostatky, pfipadn& rizika
odstranila. Dosavadni stav techniky je takovy, Ze doji¢ pFi nasazovani vyuZiva jen jedné ruky
a druhou drzi v nefyziologické poloze dojici soupravu za rozdélovag.

Podle GB 2 307 393 A je znamé stahovaci zafizeni se stahovacim valcem, jehoZ pist je spojen
pomoci lanka vedeného pies kladky vodorovné vykyvnym ramenem spojenym s rozdélovatem
dojici soupravy. Toto zafizeni umoZiluje &astedn& zvysit produktivitu prace. Zdokonaleni
dosavadniho stavu techniky polohovani a stahovéni spo&iva v aste€ném drzeni dojici soupravy
podplirnym ramenem uloZenym na kulovém &epu.

Technicky dokonalej3i je podle DE 44 38 236 C1 nosné a stahovaci zafizeni pro dojici soupravu
s vyvazovacim zavaZzim, které je uspofddéno ve svislém nosi€i se &lankovanym ramenem
pohybujicim se v kluznych voditkdch vykyvn& ve vodorovné poloze. VyvaZzovaci zévazi je
spojeno s nosi¢em pies ovijeci kladku vedenym lankem. Lanko je v rozsahu mezi vyvaZovacim
zévazim a kladkou opatieno svérkou a spojeno se zvedacim Gstrojim.

Podle EP 630 556 Al je zndmé nosné rameno dojici soupravy, jehoZ provedeni umoZiiuje
individudlng pfizpisobitelné polohovani a pfidrzovéni dojici soupravy ptizpiisobenim p¥idrzné
a stahovaci sily pouzitim tlakového nebo podtlakového vilce, které nastavenim riiznych tlaki
odpovidaji optimalnim hodnotdm kaZdého zvifete. Mimo kombinaci tlakového nebo
podtlakového vélce s taznou nebo tlakovou pruZinou, je také proveditelnd zména stahovaci sily
sefiditelnym zdvazim. ZjednoduSenym provedenim je rudni sefizeni pfidrzné a stahovaci sily
prostfednictvim ¢innosti paky napf. zm&nou velikosti ramene péky, na které piisobi sila uginkem
tazné pruziny, ¢imZ se méni vyvozeny silovy i¢inek nosného ramene na dojici soupravu.

Podle US 4936255 A v dojicim stroji jsou strukové nasadce zav&Seny na oto&n& vykyvnych
ramenech. Ramena jsou vodorovné oto¢né kolem osy v thlu vné od podélného smé&ru dojnice.
Toto umoZiiuje pohybovat strukovymi nasadci mezi témito dvéma polohami ve vodorovném thlu
v podélném sméru tak, Ze ve stazené poloze strukovych nisadct miiZze byt prostor v dojicim stani
vyuzit pro jiné G€ely, napf. pro &istici zafizeni vemena a struku.

Podle US 4685422 A se zlepSuje nasazovani dojici soupravy na dojnice takovym zpiisobem, Ze
dava lepsi vysledky dojeni a usnadiiuje aplikaci dojici soupravy na vemeno dojnice. K tomuto
t¢elu maji strukové ndsadce Cast konce smérem vzhuru se rozSifujici provedenou tak, Ze
strukové nasadce také upoutdvaji dolni ¢ast vemene pravé kolem kazdého struku. Tyto strukové
nasadce jsou pruzné podpirany v obecné podplrném rameni tak, aby vodorovnou pohyblivosti
byly snadno zavedeny do pfisluinych poloh strukd u jednotlivych dojnic. Strukové nésadce
mohou mit opera¢ni prostiedky pro pohybovani do pfislusnych spravnych poloh pomoci Fidicich
prvkil obsahujicich pamét specidln€ pro kazdou dojnici a procesor programovatelny tak, aby

pohyboval strukovymi néstavci do spravnych poloh.
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Nevyhodou je, ze dojici souprava je u vétSiny zndmych feSeni nasazovina kolmo vzhiiru na
podélnou osu dojnice a neni nasazovéina $ikmo ve sméru fyziologického ristu vemene dojnice,

coZ pfi dojeni zapfiifiuje zhorSené vydojovani dojnic. Zafizeni, kterd z &asti prihlizeji k tomuto
poZadavku, jsou pom&meé sloZitd a cenov€ nakladna.

Zdokonaleni piedstavuje zndmé technické feSeni zafizeni podle CZ 6343 Ul, u néhoZ na
Gichytnych tfmenech jsou upevnény centralni drzéky, tvofici zéklad, na kterych je stavitelné
uchycena trubka drzaku, na niZz je sefiditelné zavé&Sen pfes taZnou pruZinu nosi¢ se stavéci
dorazovou objimkou. Nosi¢ je zaroveit posuvné uloZen do vedeni centrdlniho drzéku a opatien

" aretaci. Na spodnim konci nosige je pfes pruzny prvek upevnéno &lankované rameno se zavésem

a ovijeci kladka pro stahovaci lanko ovlddané pistem stahovaciho valce. Prostor nad pistem je
napojen na zdroj podtlaku. Nevyhodou je sefiditelné zav&Seni, které lze obtizn€ individudlng
ovladat v priib&hu dojeni.

Rovn&% je zndmé zafizeni pro usnadn&ni nasazovéni a stahovani dojici soupravy zvemene

dojnice, u n&hoZ je vyuZivano podpé&rné rameno uloZené na kulovém ¢epu nebo rizna provedeni
teleskopickych ramen, kterd jsou opatfena hdkem na hadice. Pro stahovani jsou pouZivina
stahovaci zafizeni dojici soupravy, u nichZ je rozdéloval spojen lankem s pistem stahovaciho
vilce. Po signalu ukonéeni dojeni vnikne podtlak do stahovaciho vélce a tahem se stdhne dojici
souprava z vemene dojnice.

Pouzitim tdchto zafizeni se zvySila produktivita prace dojice, av3ak jejich technické
nedokonalost vyZzaduje zvy$ené naroky na drZbu a obsluhu, které se promitaji do nadkladi na
vyrobu miéka.

Hlavnim tdkolem zafizeni pro polohovéni a ovladani dojici soupravy pfi procesu dojeni je
usnadnit nasazovani, zdokonalit dodojovani, stahovani a zabranit zne€i$téni dojici soupravy pfi
jejim nahodilém skopnuti spadnutim na podlahu dojiciho stani.

Podstata technického FeSeni

Uvedené nedostatky do znalné miry odstratiuje zafizeni pro polohovani aovladani dojici
soupravy pii procesu dojeni, jehoZ podstata spodivd vtom, Ze svisle se pohybujici nosié je
opatfen pistem, spojenym s pistnici ukotvenou na zékladu a je spojen svisle vykyvné ¢epem pies
pruzny prvek s vodorovné vykyvné &lankovanym ramenem, které je ovladano lankem spojenym
pies kladky s pohyblivym pistem stahovaciho vélce upevnéného na zakladu, pracovni prostor
nosi¢e a pracovni prostor stahovaciho valce jsou ovladany prvky fidici jednotky.

Vyhodné je zdokonaleni, kterym je nosi¢ na vn&j§im plasti opatfen tvarovanym vedenim ve
vodicich kladkach pro svisly pohyb, které umoziiuje dojiti snaz§i manipulaci a obéma rukama
nasazovat strukové nasadce na jednotlivé struky, ovladat vét§i mnozstvi dojicich jednotek pri
dojeni, zajisti tim vy38i produktivitu podojenych krav a kvalitu mléka, pfipadn& vyuZiti zlepSené
organizace prace k men§imu fyzickému namahani dojice.

Rovn&z je vyhodné provedeni, které spolivd vtom, Ze &ldnkované rameno se sklada
z upeviiovaciho &lanku a &lankd vzajemné otodn& spojenych pres ¢epy a kulitky pomoci vile
vymezovacich $roubll, pfitemZ rameno je ovlidano lankem provledenym kulovymi, otoénymi
privleky v &lancich a ukotvenym v nasledném &lanku otoéné& opatfenym zavésem, coZ umoZziiuje
vyhodné fyziologické stahovani dojici soupravy z dojnice v prvé fazi ve sméru podélné osy
dojnice.

Vyhodné je zdokonaleni spodivajici vtom, Ze stahovaci valec je mozné variantn& umistit na
zékladu vodorovné napt. do kryciho tunelu, ktery je soucasti konstrukce stani dojirny.

Vyhodné je zdokonaleni spodivajici v tom, Ze pracovni prostor nosite je propojen potrubim pies
regulaéni ventil a ventil se zdrojem podtlaku, pfes regulatni ventil a ventily s atmosférickym
vzduchem a pracovni prostor stahovaciho vélce je propojen potrubim pies ventily se zdrojem
podtlaku nebo atmosférickym vzduchem, pfi¢emZ ventily aregulatni ventily jsou ovladany

-2.
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prvky fidici jednotky. Z hlediska moZnosti ruéniho zasahu doji¢e do funkce polohovéni
a prib&hu procesu dojeni je vyhodné provedeni, u n&hoz ventily jsou ovladany prvky Fidici
Jjednotky, pfi€emz regulaini ventily azpdtny ventil jsou ovladany ruéné. Z hlediska
konstrukéniho je vyhodné provedeni pivodu zdroje podtlaku pres pistnici spojenou se zakladem
tak, Ze pistnice nosi¢e je provedena ve tvaru trubky pro pfivod podtlaku vzduchu ptes regulaéni
ventil a pist nosice je opatfen na horni stran€ zpétnym ventilem. Vyhodou téchto zdokonaleni je,
Ze umoziiuji dokonalejSi jemné doladéni nadlehovani a dosaZeni vyvaZeni pomoci podtlaku
v rovnovazné poloze a protoZe pist nosi¢e je opatien na horni strané zpétnym ventilem se
dosahne toho, Ze lehkym pfitlatenim nebo nadlehenim rukou se &lankované rameno ustavi
v Zadané poloze pod dojnici.

Déle vyhodné z hlediska usnadnéni préce pfi zahdjeni dojeni a dodojovani je takové provedeni,
které spoliva v tom, Ze prvky Fidici jednotky zahrnuji alespofi automatizaéni prvky, tlagitko start
a Casové obvody s Casovym regulatorem, zatazené v okruhu &innosti nosi¢e na zadatku dojeni
a pfi dodojovani niZe popsanymi variantnimi zplisoby prace zafizeni s vyuZitim &innosti ventili.
Zdokonaleni umoZiujici snaz$i manipulaci pfi procesu dojeni spogiva vtom, ¥e prvky Fidici
jednotky jsou opatfeny krytem tvoficim kryci panel.

Vynélezecky stav predloZeného feSeni nenf jen v popsaném stavu jednotlivych narokd, nybrz
ivkombinacich jednotlivych narokdi vzijemné mezi sebou. VSechno co je uvedeno

v podkladech, v&etné souhrnu zvefejnénych idaji a znakd, zejména ve vykresech, je narokovino
jako vynalezené, at’ uz jednotlivé nebo v kombinaci proti stavu techniky jako nové.

Piehled obrazkt na vykresech

Na pfipojenych vykresech je v piikladném provedeni schematicky zndzornéno né&kolik
provedeni. Obr. 1 schematicky znazortiuje pohled na zafizeni pro polohovéni a ovladani dojici
soupravy pfi procesu dojeni v narysu, v&etné ovladacich prvkd. Obr. 2 zndzoriiuje pohled na
zafizeni pro polohovani a ovladéani dojici soupravy pfi procesu dojeni v narysu, obr. 3 znazoriiuje
totéZ v plidorysu. Obr. 4 znazoriiuje pohled v narysu na zafizeni pro polohovani a ovladéni dojici
soupravy ve sloZené poloze, po provedené operaci stahovani, obr. 5 znizortiuje totéZ v pidorysu.
Obr. 6 znazoriiuje variantni feSeni polohy stahovaciho valce zafizeni. Obr. 7 znazoriiuje v fezu
detail provedeni vedeni lanka ¢lanky ramene. Obr. 8 zndzorfiuje v fezu detail &lankd, vzajemng
otoéné spojenych pies Eepy a kuli€ky pomoci ville vymezovacich Sroubi.

Piiklady provedeni technického fe$eni

Ptikladné provedeni zafizeni pro polohovéni a ovladani dojici soupravy pfi procesu dojeni, které
je ptipevnéné k zkladu 10 na konstrukci stani dojirny, sestava ze svisle se pohybujiciho nosice
20, ktery je opatfen pistem 21, spojenym s pistnici 27 ukotvenou na zékladu 10 a je spojen svisle
vykyvné &epem 22 pies pruzny prvek 23 s vodorovné vykyvné &lankovanym ramenem 30, které
je ovladéano lankem 42 spojenym pres kladky 43 a 44 s pohyblivym pistem 41 stahovaciho valce
40 upevnéného na zékladu 10, pracovni prostor 28 nosite 20 a pracovni prostor 45 stahovaciho
vélce 40 jsou ovlddéany prvky fidici jednotky 80.

Dile zafizeni sestdva napt. podle obr. 1 az 3 zprvka fidici jednotky 80, které jsou opatieny
krytem 11 tvoficim kryci panel 12, ke kterému jsou pfipevnény objimky 13 a pomoci nich se
zafizeni namontuje na zaklad 10 konstrukce stani dojirny. Ve spodni &asti kryciho panelu 12 jsou
pfipevnény drzaky 14 vodicich kladek 25. Nosi¢ 20 je tvofen tenkosténnym profilem, ktery je
napf. &tvercového, obdélnikového prifezu nebo trubkového tvaru, a ktery je na vn&j$im plasti
opatfen tvarovanym vedenim 24 k zamezeni otd¢eni kolem své podélné osy a veden ve vodicich
kladkach 25. Tim umoZiiuje polohovani nosite 20. Nosi¢ 20 je v dolni &4sti uzavien dnem 201
a tim jeho vnitfni povrch spolu s pistem 21 tvofi pracovni prostor 28, ktery je spojen se zdrojem
50 podtlaku. Dno 201 nosi¢e 20 je opatfeno jednak potrubim 52 pro pfivod atmosférického
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vzduchu do pracovniho prostoru 28 pies ventil 101 a jednak pfes regulaéni ventil 84 potrubim 53
pro pfivod atmosférického vzduchu ventilem 102. V horni &asti kryciho panelu 12 je pfipevnén
timen 121, ke kterému je pfipevnéna pistnice 27 trubkového profilu, ktera je na jednom konci
osazena pistem 21 ana druhém konci je osazena regulaénim ventilem 83 pfes ventil 100
potrubim 51 pFivodu podtlaku ze zdroje 50. Pist 21 je na své horni stran€ opatfen zp&tnym
ventilem 26. Soudasné je dno 201 v dolni &asti opatieno vodicim profilem 29, prostfednictvim
n&hoZ je nosi¢ 20 spojen svisle vykyvné€ na €epu 22 pies pruzny prvek 23 s vodorovn& vykyvné
¢lankovanym ramenem 30. Vodici profil 29 je opatfen vodicimi kladkami 43, 44. Mezi vodicim
profilem 29 a upeviiovacim &lankem 31 ¢&lankovaného ramene 30 je vloZen pruzny prvek 23,
napi. silentblok, ke tlumeni razt vznikajicich napf. pfi kopnuti dojnici do &lankovaného ramene
30. PruZny prvek 23 je opatfen né&kolika otvory 231, které zapadaji do koliku 232, ktery je
soudasti vodiciho profilu 29. Zménou vzdalenosti pruzného prvku 23 od &epu 22 se méni sily pro
tlumeni razd. Pro nastaveni &ldnkovaného ramene 30 do vodorovné polohy, pfipadné mirné
sklonéné smérem dold k zaji§téni samovolného vychyleni pod dojnici, slouZi §roub 233, ktery
rovn&Z zabraiiuje rozevieni vodiciho profilu 29 a upeviiovaciho &lanku 31. Clankované rameno
30, se napf. sklada z upeviiovaciho ¢lanku 31 a ze tfi ¢lankt 32, 33, 34 zakongenych zavésem
341 dojici soupravy 90 a otoénym hékem 342 podtlakové hadice 93 a mlé&né hadice 91. Podle
obr. 8 jsou upeviiovaci ¢lanek 31 ajednotlivé &lanky 32, 33, 34 &lankovaného ramene 30
vzijemné otoén& spojeny pies Cepy 335 kulickami 36 apro vymezeni ville je pouzito
vymezovacich $roubii 37. Konstrukce jednotlivych ¢lanki 32, 33, 34 Elankovaného ramene 30 je
provedena s obousmérnym omezenim vykyvu omezovacimi dorazy 31 tak, Ze uhel rozevfeni je
men3f neZ 180°. Clankované rameno 30 je ovlddano lankem 42 provietenym kulovymi, oto&nymi
pruvleky 38 v ¢lancich 32, 33 a ukotvenym v nasledném &lanku 34 pro vedeni lanka 42 spojenym
pfes pohyblivy pist 41 s vodici kladky 43, 44 asvym druhym koncem ukotvenym na dno
stahovaciho valce 40. Stahovaci valec 40 na zdkladu 10 miZe byt umistén svisle vedle nosite 20.
Pro zjednoduseni zafizeni je mozné umistit stahovaci valec 40 na zékladu 10 vodorovné& napf.
podle obr. 6 do kryciho tunelu, ktery je soudasti konstrukce stdni dojirny. Stahovaci vélec 40

- § piislu$nymi vodicimi kladkami 43, 44 slouZi ke staZeni dojici soupravy 90 z vemene dojnice 96

a sloZeni ¢lankt 32, 33, 34 ¢lankovaného ramene 30. Do pracovniho prostoru 45 nad pohyblivym
pistem 41 je pfivadén bud’ podtlak potrubim 54 ze zdroje 50 pres regulaéni ventil 85 ventilem
103 nebo atmosféricky vzduch. Pro vyskové nastaveni nosi¢e 20 a jeho polohovani slouZi ventily
100, 101, 102 ovladané €asovym regulitorem 86 zafazenym v Easovém obvodu 81 prvki fidici
jednotky 80 a zdvih je omezen pohyblivym dorazem 202. Velikost sily vyvozené podtlakem
pusobicim na dno 201 nosi¢e 20 musi byt tak velikd, aby vyvézila hmotnost pohybujicich se
soudasti, tj. nosite 20, &lankovaného ramene 30, dojici soupravy 90, mlé&né hadice 91,
podtlakové hadice 93 a pasivnich odpori. Pro dokonalé vyvaZeni slouzi regulaini ventil 83
a ventil 100 v pfivodu podtlaku ze zdroje 50 a regula¢ni ventil 84 a ventily 101 a 102 v pfivodu
atmosférického vzduchu umist&éného na nosi¢i 20. Automatizadni prvky 70 zprvki Fidici
jednotky 80 zahrnuji asové obvody 81, 82 zafazené v okruhu &innosti nosite 20 na zagatku
dojeni a pfi dodojovéni. Pro dokonalej$i vzhled, omyvatelnost a snaz$i manipulaci pfi procesu
dojeni je zafizeni opatfeno krytem 11 tvoficim kryci panel 12 prvki fidici jednotky 80
s ovladacimi znaky dal$ich funkci v&etng tladitka startu 71, funkei pulsatoru 94 napojeného na
zdroj 50 podtlaku a ventilu 104 pfivodu podtlaku ze zdroje 50 do dojici soupravy 90.

Cinnosti nosi&e 20 i stahovaciho valce 40 jsou ovladany ventily 100, 101, 102, 103 a reguladnimi
ventily 83, 84, 85, které mohou byt s vyhodou fizené elektromagneticky vedenim 55 a nebo
fizené ru¢né regulatnimi ventily 83, 84, 85 pfi individudlnim polohovani a sefizovéni. Jejich
funkce pfi procesu dojeni jsou Fizeny pritokomérem 60 toku mléka do mlé&ného potrubi 92,
jehoZ signaly jsou vyhodnoceny automatiza&nimi prvky 70, fizené procesorem 72 a prvky fidici
jednotky 80. Prvky fidici jednotky 80 zahrnuji alespoil automatiza&ni prvky 70, tladitko start 71,
procesor 72 a téZz asovy obvod 81 zafazeny v okruhu ovladani &innosti nosice 20 pfi dodojovani
a pro jeho polohovani slouZi ventily 100, 101, 102 ovladané &asovym regulatorem 86 zafazenym
v ¢asovém obvodu 81.

Podle obr. 1 se sefizuje funkce zafizeni nasledovné:
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Nejdfive je nutné sefidit vyvaZeni pohyblivych &asti zatizeni pro polohovani a ovladéni dojici
soupravy 90 na pracovni podtlak dojirny na vSech stanich. Provadi se tak, Ze se Eastednd priskrti
regulatnim ventilem 83 pfivod podtlaku do pracovniho prostoru 28 nosite 20. Piisobenim
podtlaku na dno 201 nosige 20 se pfesune nosi¢ 20 do horni polohy. Postupné se otevird napf.
regulatni jehla v reguladnim ventilu 84, &im% se pipousti atmosféricky vzduch do pracovniho
prostoru 28 a kdyZ se nosi¢ 20 za¢ne lehce presouvat do zvolené vyskové polohy, ukonéi se
otaCeni regulaéni jehlou regula¢niho ventilu 84. Obdobné se pokratuje u regulaniho ventilu 84
ovladaného elektromagneticky vedenim 55 ru&né nebo pies prvky Fidici jednotky 80. Pomoci -
stavéciho dorazu 202 se nastavi vyska ramene tak, aby se hlavice navledek dojici soupravy 90
nedotykaly dojiciho sténi. Nastaveni &lankovaného ramene 30 do vodorovné polohy se provadi
pomoci Sroubu 233. Proti tlumeni razii napt. kopnutim dojnice 96 do &lankovaného ramene 30
slouZ{ pruZny prvek 23, jehoz pruznost Ize sefidit nékolika otvory 231, do zvoleného z nich se
vsune kolik 232. MlIé¢na hadice 91 a podtlakova hadice 93 se vloZi do oto&ného haku 342.

Zatizeni pracuje nasledovns:

Zméacknutim tladitka start 71 podle ovlddacich znaki se nastartuje zafizeni pro polohovani
a ovladani dojici soupravy pfi procesu dojeni, &imZ se ventilem 103 prerusi piisobeni zdroje 50
podtlaku ve stahovacim vélci 40, souasné se ventilem 100 zavie ptivod podtlaku do pracovniho
prostoru 28 nosie 20 aventilem 101 se pfivede atmosféricky vzduch atim dochazi
k postupnému zruSeni podtlaku pfisatim atmosférického vzduchu v pracovnim prostoru 28 nosice
20. Nosi¢ 20 sjizdi z horni polohy dolii do polohy, jejiZ vy3ka je uréena dobou zavieni ventilu
100 aotevieni ventilu 101, nastavenou &asovym regulatorem 86 &asového obvodu 81. Po
nastaveném Casovém intervalu se zavie pfivod atmosférického vzduchu ventilem 101, otevie se
ventilem 100 pfivod ze zdroje 50 podtlaku do nosite 20 a pfipadné se miiZe pomoci regulaénich
ventili 83, 84 a zpétného ventilu 26 individualn® u zvolené dojnice ru¢né nebo
elektromagneticky doregulovat rovnovéznd poloha &lénkovaného ramene 30 podle stafi
a vyskové polohy struki dojnice 96 nad podlahou stani. Rugni doregulovani vyskové polohy
¢lankovaného ramene 30 spo&iva v tom, Ze doji¢ rukou uchopi &lankovaného rameno 30 nebo
nosi¢ 20 a nadzvedne jej nebo sniZi. Timto silovym prestavenim se tlakové poméry v pracovnim
prostoru 28 opét vyrovnaji do nové rovnovazné polohy. U elektromagnetického doregulovéni
stiskne pfisludny ovladac, ktery tvofi jeden z prvki Fidici jednotky 80.

Doji¢ zajisti rozlozeni ¢lankovaného ramene 30 za pomoci pruZnosti mléiné hadice 91
a podtlakové hadice 93 pod vemeno dojnice 96, ruéné optimalng nadleh&enim nebo stladenim
upravi jeho polohu aobouruéné provede nasazeni dojici soupravy 90 na struky vemene.
Nasleduje dojeni, zatimco priitokomér 60 vysila signal o priitoku mléka, fidici &innost ptebiraji
automatiza&ni prvky 70 fizené procesorem 72 a dalii prvky Fidici jednotky 80. P¥i poklesu toku
mléka pod stanovenou hodnotu pro dodojovani vysle pritokomér 60 signal prvkim Fidici
jednotky 80, které daji impuls ventilu 100 k zavieni a otevieni ventilu 101, &mZ nosi¢ 20
Casteln€ sjede doll a zatiZi dojici soupravu 90 po dobu dodojovéni. Tim dochazi ke zvy3eni
pritoku a pfi poklesu na jeho dolni hranici k vysléni signalu pritokom&rem 60 a ventil 103
vpusti podtlak do stahovaciho vélce 40. Piisobenim na pist 41 je pomoci lanka 42 staZena dojici
souprava 90 zvemene dojnice 96, soufasné se zalnou skladat jednotlivé &lanky 32, 33, 34
Clankovaného ramene 30 a vytahovat nosi¢ 20 do horni polohy vlivem $ikmého piisobeni sily
tahu lanka 42 pfes vodici kladky 43, 44 do sloZené polohy zndzorn&né na obr. 4 a 5 po provedené
operaci stahovani a pripravené k operaci nasazovani dojiciho soupravy pii procesu dojeni. V této
poloze je pfipraveno zafizeni k dalSimu dojeni. ‘

V pfipad€ pouziti automatického dodojovéni je funkce rozsifena nasledovng:

Pfi dosaZeni nastaveného sniZeného pritoku miZe zafizeni splfiovat podminky pottebné pro
automatické dodojovani. Zafizeni pracuje podle prvé varianty tak, Ze se neprerufovang zavie
ventil 100, ¢imZ se pferusi pfivod podtlaku do pracovniho prostoru 28 nosi¢e 20 a soudasné nebo
pfipadné s Casovym zpozdénim se otevie ventil 101 pfivodu atmosférického vzduchu, &imZ
dochézi k zatéZovani €linkovaného ramene 30. Tim dochazi ke zvy3eni pritoku mléka a pfi jeho
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poklesu na stanovenou dolni hranici k vyslani signalu pratokomérem 60, &imZ se zavfe ventil 104
pfivodu podtlaku do dojici soupravy 90 a po &asovém zpoZdéni se otevie ventil 103, ktery vpusti
podtlak do stahovaciho vélce 40, piisobenim na pohyblivy pist 41 je pomoci lanka 42 staZena
dojici souprava 90 z vemene dojnice 96, soudasné se skldda Eldnkované rameno 30 a nosi¢ 20 je
piesunut do horni sloZené polohy vlivem Sikmého piisobeni sily tahu lanka 42 pres vodici kladky
43,44 podle obr. 4 a 5.

Zatizeni pracuje podle druhé varianty tak, Ze se pferufovang s Casovym zpoZd€nim otevie ventil
100, &im% se zajisti pfivod podtlaku do pracovniho prostoru 28 nosi¢e 20 asouasné se
s &asovym zpoZd¥nim prerulovang zaviraji a oteviraji ventily 101 a 102 pfivodu atmosférického
vzduchu, ¢imZz dochazi k zatéZovani a odleh&ovani &lankovaného ramene 30. Tim dochézi ke
zvy$eni pritoku mléka apfi jeho poklesu na stanovenou dolni hranici k vyslani signalu
prutokomérem 60, &imZ se zavie ventil 104 pfivodu podtlaku do dojici soupravy 90 apo
&asovém zpoZdéni se otevie ventil 103, ktery vpusti podtlak do stahovaciho vélce 40, pisobenim
na pohyblivy pist 41 je pomoci lanka 42 staena dojici souprava 90 z vemene dojnice 96,
soudasné se sklada &ldnkované rameno 30 a vytahovany nosi¢ 20 je pfesunut do horni sloZené
polohy vlivem $ikmého puisobeni sily tahu lanka pfes vodici kladky 43, 44 podle obr. 4 a 5.

Zafizeni v jednodu$¥im provedeni miiZze pracovat podle tfeti varianty tak, Ze pferuSované
s asovym zpozd&nim zdroj 50 vpousti podtlak otevienym ventilem 103 do stahovaciho valce 40
atim dochazi k zatizeni tahem lanka 42 pifes ¢lankované rameno 30. Tim rovnéZz dochazi ke
zvyseni pritoku mléka a pfi jeho poklesu na stanovenou dolni hranici k vyslani signalu, ¢imZz se
zavfe ventil 104 pfivodu podtlaku do dojici soupravy 90 a po &asovém zpozdéni se otevie ventil
103, ktery vpusti podtlak do stahovaciho valce 40, plisobenim na pohyblivy pist 41 je pomoci
lanka 42 staZena dojici souprava 90 z vemene dojnice 96, sou€asné se skldda ¢lankované rameno
30 a nosi¢ 20 je presunut do horni sloZzené polohy vlivem Sikmého puisobeni sily tahu lanka 42
pfes vodici kladky 43, 44 podle obr. 4 a 5. Tim se funkce tla¢itka 71 start ukon¢i.

Primyslova vyuZitelnost

Zatizeni pro polohovani a ovladani dojici soupravy pfi procesu dojeni je vyuZitelné v oblasti
dojici techniky pro stavajici i nové dojici stroje. Umoziiuje obouruéni nasazovani strukovych
nésadcl, zabratiuje spadnuti dojici soupravy na podlahu dojiciho stani, usnadiiuje manipulaci,
vyuZiva k ovladani funkce tlakitka, automatizaéni prvky a prvky fidici jednotky pfi sledovani
prittoku mléka k dodojovani a staZzeni dojici soupravy z vemene dojnice. Je vyuZitelny v oblasti
dojici techniky pro stavajici i nové dojici stroje.

NAROKY NA OCHRANU

1. Zafizeni pro polohovani aovladéni dojici soupravy pfi procesu dojeni, pfipevnéné
k zdkladu na konstrukci stini dojirny, sestdvajici z nosiCe s &lankovanym ramenem, nesoucim
dojici soupravu, podtlakovou a mlé&¢nou hadici a ze stahovaciho valce s pistem spojenym lankem
s &lankovanym ramenem, fizenym ruén& nebo automatizanimi prvky s pritokomérem, jehoz
signdly jsou vyhodnoceny prvky Fidici jednotky a ovladiany zdrojem podtlaku,
vyznadujici se tim, Ze svisle se pohybujici nosi¢ (20) je opatfen pistem (21),
spojenym s pistnici (27) ukotvenou na zékladu (10) a je spojen svisle vykyvné Cepem (22) pfes
pruzny prvek (23) s vodorovn& vykyvné ¢lankovanym ramenem (30), které je ovladano lankem
(42) spojenym pres kladky (43, 44) s pohyblivym pistem (41) stahovaciho vélce (40) upevnéného
na zakladu (10), pracovni prostor (28) nosice (20) a pracovni prostor (45) stahovaciho valce (40)
jsou ovladany prvky fidici jednotky (80).
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2.  Zafizeni podle ndroku 1, vyznadujici se tim, Ze nosi¢ (20) je na vn&j§im plasti
opatien tvarovanym vedenim (24) ve vodicich kladkach (25).

3.  Zafizeni podle néroku 1, vyznadujici se tim, e &lankované rameno (30) se
sklada z upeviiovaciho ¢lanku (31) a €lanka (32, 33, 34) vzijemns otodnd spojenych pfes &epy
(35) akulicky (36) pomoci ville vymezovacich Sroubt (37), pti¢emz rameno (30) je ovladano
lankem (42) provle€enym kulovymi, otoénymi privleky (38) v élancich (32, 33) a ukotvenym
v nasledném ¢lanku (34) oton& opatfenym zavésem (341).

4.  Zatizenipodle ndrokul, vyzna&ujici se tim, Ze stahovaci valec (40) je umistén
na zakladu (10) vodorovné.

S.  Zafizeni podle niroku 1, vyznacdujici se tim, Ze pracovni prostor (28) nosice
(20) je propojen potrubim (51) pes regula¢ni ventil (83) a ventil (100) se zdrojem (50) podtlaku,
pies reguladni ventil (84) a ventily (101, 102) s atmosférickym vzduchem a pracovni prostor (45)
stahovaciho vélce (40) je propojen potrubim (54) ptes regulaéni ventil (85) a ventil (103) se
zdrojem (50) podtlaku nebo atmosférickym vzduchem, pti¢emz ventily (100, 101, 102, 103)
a reguladni ventily (83, 84, 85) jsou ovladany prvky Fidici jednotky (80).

6.  Zafizeni podle niroku 5, vyznaéujici se tim, Ze ventily (100, 101, 102, 103)
Jsou ovladany prvky fidici jednotky (80), piemz reguladni ventily (83, 84, 85) a zpétny ventil
(26) jsou ovladany ruéné.

7. Zafizeni podle naroku 1, vyzma&ujici se tim, Ze pistnice (27) nosite (20) je
provedena ve tvaru trubky a pist (21) nosi¢e (20) je opatfen na horni strané zpétnym ventilem
(26).

8.  Zafizeni podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze prvky fidici jednotky (80)
zahrnuji alespofi automatizatni prvky (70), tlagitko (71) start a &asové obvody (81, 82)
s Casovym regulatorem (86). '

9.  Zafizeni podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze prvky fidici jednotky (80) jsou
opatfeny krytem (11) tvoficim kryci panel (12).

4 vykresy
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