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Uktad do hamewania i wspomagania rozruchu bebnéw szarparek
i zespctdw zgrzeblarkowych

Wynalazek dotyczy uktadu do hamowania i wspomagania rozruchu bebnéw szarparek i zespotéw zgrzeb-
Iai‘kowych. Dotychczas uktady hapedowe szarparek i zespotéw zgrzeblarkowych, charakteryzujace sie znaczny-
mi momentami bezwtadnosciowymi realizowano, stosujac sitniki asynchroniczne krétkozwarte z od$rodkowymi
sprzegtami rozruchowymi, lub silniki asynchroniczne pierscieniowe z oporami rozruchowymi. Hamowanie w
tych uktadach odbywato sig wybiegiem lub przy pomocy hamulcéw elektromechanicznych. Wada tych uktadéw
napedowych jest niepewne dziatanie, zwtaszcza hamowanie hamulcem elektromechanicznym oraz pracochtonne
i nieekonomiczne wykonanie.

~ Celem wynalazku jest wyeliminowanie wymienionych wad i zaprojektowanie urzadzenia elektrycznego,
ktére zwigksza pewnos$é¢ dziatania uktadu napedowego, upraszcza wykonanie oraz pozwala na powigkszenie
czasu wykorzystania maszyn przez polepszenie skutecznosci hamowania, zwtaszcza zespotéw zgrzeblarkowych.

Cel ten zostat osiagnigty dzigki zastosowaniu do hamowania i wspomagania rozruchu bebnéw, szarparek
i zespotéw zgrzeblarkowych liniowych silnikéw, umieszczonych najkorzystniej po obu stronach kota, napedza-
jacego bgben. Koto to stanowi jednoczeénie bieznie dla lir'nowych silnikéw, ktére w fazie rozruchu sq sterowane . -
stycznikami SR; —SR,,, a w fazie hamowania stycznikami SH,' SH,..llo$¢ i rozmieszczenie liniowych sllnikdw
zalezy od wtasnosci dynamicznych uktadu napedowego.

Bgben napgdowy jest silnikiem asynchronicznym krétkozwartym za posrednictwem przektadni pasowej.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia elementy uk+tadu napedowego schematycznie, a fig. 2 uktad elektryczny w schemacie ideowym.

Jak uwidoczniono na rysunku uktad napedowy wedtug wynalazku sktada sig z silnika M potaczonego
przektadnia pasowq z kotem 1 napedzajagcym beben 2. Koto 1 stanowi jednoczeénie bieznie dla liniowych sil-
nikéw ML, =ML, i ML’; —=ML’,. Sterowanie liniowymi silnikami odbywa si¢ przy pomocy stycznikéw SR; —SR,,
oraz SH —SH,,, natomiast siinik M sterowany jest stycznikiem M.

Rozruch uktadu napedowego przebiega nastgpujaco: podanie impulsu ,,Zatgcz’”” powoduje wiaczenie
liniowych silnikéw ML, —ML,, i ML’; —ML",, a nastepnie z regulowang od zera wzwyz zwtoka czasowq zatgcze-
nie stycznika SM i wtgczenie silnika M. Po zakoriczeniu rozruchu silniki liniowe zostajq wytaczone i silnik M pra-
cuje samodzielnie. - :
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Hamowanie uktadu napedowego nastgpuje z chwilg podania impulsu , Wytacz’’, co powoduje wytaczenie
silnika M i zataczenie stycznikéw SH; —SH,,, a tym samym wigczenie liniowych silnikéw ML; —MLn i ML’; =ML,
i zasilanie ich zmienng kolejnosécig faz w stosunku do rozruchu, co powoduje, ze liniowe silniki wytwarzaja mo-

ment hamujgcy.

Zastrzezenie patentowe

Uktad do hamowania i wspomagania rozruchu bebnéw szarparek i zespotéw zgrzeblarkowych, z n a -
mienny tym, Ze zawiera liniowe silniki (ML; —ML,) i (ML’, —ML’,) umieszczone najkorzystniej po obu
stronach kota (1), napgdzajacego beben (2), ktére stanowi jednoczesnie bieznie dla liniowych silnikéw, przy
czym liniowe silniki w fazie rozruchu sterowane sg stycznikami (SR; —SR;), a w fazie hamowania stycznikami

(SH; —SH,).
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