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{54} Zpiisob dp#tného zapFadani piize, zojména p¥i p¥etrhu, p¥i spFadani s
ctevienym koncem a za¥izeni k providéni tohets zpiisobu

1

Vynélez se tykd zplisobu opétného zapi4-
déni piize, zejména pfi pietrhu, pFi bezvie-
tenovém predeni, pii kterém se spiedend
pfize odtahuje a naviji a pii pretrhu se vy-
114 signél ke zp&tnému podavani konce pie-
trZené prize do spfddaci jednotky, pPifem?
Casovy interval zpétného doddvani pletrie-
ného konce se uréuje generovanim poéita-
cich impulst; po identifikaci predepsaného
poctu impulsti se znovu zméni smér pohy-
bu pfize a opét se uvede normdlni spiddaci
operace, prifemZ odtrZeny konec pfize se
odstfihne ve vzddlenosti od mista pretrhu
a po odstriZeni se zafadi zpétnd doddvka
piize. Vynélez se tyka také zafizeni k pro-
v&déni tohoto zplsobu.

Odstrafiovdni pretrhd je pii predeni s o-
tevienym koncem spojeno s celou fadou
riznych problémi a dosud se obvykle mu-
si napojovani zaprddaciho konce pfize pro-
vadét rufné, protoZe automatické zavadéni
zaptadaciho konce do spfddaciho rotoru je
jesSté spojeno se Fadou obtiZzi, které maii v
praxi ten ndasledek, Ze neni dosahovdno do-
konalého napocjeni piize.

P¥i odstrafiovani pFetrhu musi byt pre-
dev8im odstranéna prifina pferuseni celist-
vosti pfize, k ¢emuZ je tfeba predeviim pro-
vést vy€isténi spiddaci{ jednotky a zejména
spfadaci komory. Dédle je tieba, aby pii na-
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pojovani byl nejprve urdity Usek piize pied
pfetrhem odstranén, protoZe v t8chto mis-
tech a na tomto dseku je velmi Casto jiZ
plize zeslabena nebo jinak poskozena a ten-
to tsek by mohl byt zdrojem dalsiho pretr-
hu, Teprve po dokonalém vyGiZigni turbin-
ky a vytvoreni vhodného Kkonce piize je
moZno pFistupovat k op&tnému zaprddani
konce pfize. Av8ak pro dobré zapfedeni je
tfeba vytvolit pFedpoklady, aby se konec
Zpétné zasouvany do spiddaci komory se-
tkal p¥i vhodné rychlosti se stuZkou vidken
a aby bezprostfedné po zapPedeni zacdal
pracovat odtah pfize poZadovanou rychlos-
ti.

Zatimco pFiprava vlastniho zapiadani ne-
klade zvlastni poZadavky na obsluhu a pra-
Ci stroje, nebylo dosud nalezeno uspokoji-
vé FeSeni dalSich operaci, aby bylo dosaZe-
no kvalitniho napojeni pietrZené piize.

Jsou zndma zaFizeni, u kterym je &asovy
interval, po ktery je piize zavdd&na zpét do
spiadaci jednotky, oviddédn Casovym spina-
¢em; tato zafizeni nepracuil spolehlivg,
protoZe nastaveny &asovy interval neodpo-
vid4 vidy kolisajicimu vykonu hnacich ¢le-
nd a neni pFizplisoben seirvadnosti pohans-
nych strojnich soudasti pfi rozbihdni a za-
stavovani jejich pohybu a p¥i obraceni smé-
ru podédvani po zapredeni konce pfFize do
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stuZky vlaken. V mnoha pripadech neni do-
konalé nastaveni dosaZitelné, protoZe je
zpétng doddvany kus piize pFili§ Kkratky,
takZe nemiiZe viibec dojit k zapfedeni ne-
bo je dodany kus pfize piili§ dlouhy, po-
pfipadg neni zahdjen v pravy okamiZik od-
tah zapredené prize, coZ méa za nésledek
vadna mista v prizi.

Pro odstranéni té&chto obtiZi, vyvolanych
zejména predéasnym spuSténim normaélni-
ho chodu, byly provddény zkou3ky se spfd-
dacimi jednotkami, u nichZ byla vidy zpét
pfivddéna urfitd predem stanovend délka
prize za pretrhem, coZ prFindSelo tu vyho-
du, Ze zapfddany konec pfize je pfiiveden
pfesnd na sténu otacejictho se rotoru. Z
t8chto tprav je zndm napiiklad spradaci
stroj, u kterého je po vyCiSt&ni spréddaci
turbinky a po odstfiZeni vadného tdseku
pfedem vytvoiena zdsobni délka prize ur-
gité délky, kterd se potom zasouva zpét do
spifddaci komory. Timto opatfenim se sice
odstrani fada té&zkosti a zdroji zdvad, a-
viak nelze jim u znamych zafizeni vylou-
¢it zavady vyvolané Casovym kolisdnim né-
kterych ukond pfi zaddtku zatahovéni pii-
ze zpét do komory.

Jingé zndmé zarizeni pro odstraiiovani pfe-
trhét je opatfeno Cidlem, které hlida p¥izi
a u kterého je mezi odtahovou trubici a
navijecim véalcem, pfiloZenym na dvojici
‘odtahovych valcli, vedena piize na civky,
pfiemZ hnaci védlec a odtahové vélce jsou
vzdjemné spojeny plevodovym tustrojim a
mezi hnacim motorem a pfevodovym tstro-
jim je tustroji pro obraceni chodu zafize-
ni, které je ovladdno elektricky pfi pretr-
hu pfize signdlem z ¢idla odtahové trubi-
ce, takZe navijeci valec a odtahové vdlce
se otadeji tak, aby zajistily zp&tnou dodév-
ku prize do spfddaciho rotoru. S odtaho-
vymi valci je spojen méfFici pristroj a jim
ovladany kontakt pro ovladdni odtahovych
valclt a navijeciho vélce, které jsou po od-
méfFeni uréitého nastaveného po&tu otddek
opét pievedeny na chod vpied.

U tohoto zndmého zaiizeni je tedy délka
dodavané pfize urfovdna generdtorem im-
pulsti, ktery pracuje jako pod&itat délky a
ma proto u tohoto zarizeni zaruéit sprév-
nou délku zavdd&ného Gseku u zapiéadaci-
ho konce pfize. Toto zndmé zafizeni méd
viak v praxi v podstatd stejné nedostatky
jako zafFizeni na doddvku tseku piize uréi-
té délky, pritemZ navic se u tohoto typu
zafizeni objevuje ta okolnost, Ze délka za-
vaddéné prize je pFed zaldtkem zaprfadani
podrobena a vystavena zm#&ndm, souviseji-
c¢im na kolisani brzdnych sil.

Nedostatky dosud zndmych postupll a za-
Fizeni jsou odstranény zplisobem opé&tného
zapfddéani pietrZené p¥ize podle vynélezu,
jehoZ podstata spodivd v tom, Ze pocitani
pofitacich impulsti se uvede do &innosti
tehdy, kdyZ je odstfiZeny konec piize uve-
den do indikaéni polohy mezi mistem od-
stfiZeni piize a mistem napojeni pfize. Po-
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dle jiného vyznaku vyndlezu se indikace
odstFiZeného konce pfize provadi ve vzdé-
lenosti od mista napojeni p¥ize, odpovidaji-
ci Cislu hotovené piize, pfifemZ p¥i zapoje-
ni zpétného podavéni pifize se do okamZiku,
kdy konec piize pfijde do indika&ni polo-
hy, se vytvali pramen vldken se spravnym
Cislem pfize.

Tento zpiisob se provadi zafizenim podle

‘vynalezu, které obsahuje spiddaci komoru

a dvojici odtahovych vélcli, umisténych me-
zi spradaci komorou a navijecim vélcem
pro pfizi, jehoZ podstata spodivd v tom, Ze
odtahové véalce jsou vzdjemn& Kk sob& pii-
tlageny, maji stejny primér a jsou upevné-
ny vykyvné, pfifemZ prvni odtahovy valec
je v dotyku s hnacim vélcem a druhy odta-
hovy valec je uloZen vykyvné& a v dréaze je-
ho pohybu je hnaci vélec, se kterym je spo-
jen generéator impulsd.

Podle dalSiho vyznaku vynélezu jsou od-
tahové valce uloZeny vykyvn& kolem spo-
lené osy a mohou byt opatfeny piestavo-
vacim &lenem spojenym s ovlddaci jednot-
kou, Nejméné jeden z odtahovych valcid je
opatfen brzdou, spojenou s oviddaci jednot-
kou a mezi prvnim odtahovym valcem a
drdZkovym bubnem pro pchon navijeciho
vélce je umistén ohebny hnaci ¢len.

ReSeni podle vynélezu umoZiiuje praci s
velmi kratkymi intervaly, potfebnymi pro
odstranéni pretrhu, protoZe odtahové val-
ce mohou byt zastaveny prakticky okamZi-
té. Odtahové valce maji malou servatnou
hmotu a svérny bod pro pfizi je v disled-
ku toho, Ze oba odtahové vélce mohou vy-
kyvnout p¥i zméné provozu kolem spoleé-
ného bodu otadéeni, zcela -pfesnd urfen. P¥i-
padné nepravidelnosti p¥i rozbéhu hnacich
prvkil, provadé&jicich, zp&tnou dodavku pii-
ze, se proto nemohou negativné projevit.
Konec piize se dostdavd do pésma,.kde se
nach4zi hlida¢ prize, teprve po urcité do-
b8, kdy se jiZ rozbs8hové plechodné -stavy
a dgje jiZ stabilizovaly. Tim se zarudi, Ze
se do spifddaci komory privAdi zdsoba pri-
ze, kterd presné odpovidd piredepsanym po-
Zadavkum,

Dalsi piednosti Fe§eni budou objasnény
pomoci piikladli provedeni zafizeni na od-
strafiovdni pfretrhii podle vynélezu, zobra-
zenych na vykresech, kde znaéi obr. 1 sche-
maticky fez sprddacim strojem v prib&hu
normélniho spfddactho procesu, obr. 2
schematicky Fez spFddacim strojem pro pfe-
deni s otevenym koncem podle obr. 1 v po-
loze, kterou jeho soudéasti zaujimaji po pfe-
trhu p#ize a obr. 3 schematicky Fez zafi-
zenim z obr. 1, jehoZ souédsti zaujimajf po-
lohu nezbytnou pro provadd&ni zpétného
zavadeni konce pfize.

Spradaci jednotka 1 pro bezvietenové
pfedeni méa obvyklou konstrukci, kterd ne-
bude podrobnéji popisovdna. Ze spFadaci
jednotky 1 je pfize 3 odtahovéna odtaho-
vou trubici 8, ve které je umisténo ¢idlo 2,
vytvofené napfiklad ve formé fotobuiiky,
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které md signalizovat pPetrhy. Prize je od-
tahovdna dvojici odtahovych véalct 4a, 4b,
které jsou k sobé& pfitlaCovdny prvni pruZi-
nou 6. Oba odtahové valce 4a, 4b majl stej-
ny prumér a tedy i stejny vngjsi obvod a
jsou pohan&ny hnacim vélcem 35, ktery je
vZdy k jednomu z odtahovych vélci 4a, 4b
pfitladovdan druhou pruZinou 12, kterd je
pfipojena k jednomu rameni dvouramenné
pdky 15, jejiz druhy konec nese odtahovy
védlec 4a a kterd je otoCnd kolem Cepu 13.
Mezi odtahovymi valci 4a, 4b a drdaZkovym
bubnem 10, na kterém spolivd navijeci vé-
lec 21, je umisténa pdka 11 pro vytvdreni
zdsoby prize 3, kterd vychyluje pfizi 3 do
strany od spojnice vdlct. Na drdzkovy bu-
ben 10 a navijeci buben 21 je otaCivy pohyb
pfendSen z odtahového vdlce 4a, ktery je
pritlaten k hnacimu valci 5, pomoci neko-
ne¢ného péasu 14, femene, Fetézu apod.
Dojde-li pii spfddani k pretrhu prize, vy-
Sle elektrické ¢idlo 2 signadl do ovladaci
jednotky 20, QOvladaci jednotka 28 zapoji
do ¢innosti pryvni brzdu 17 a druhou brzdu
18, které plisobi na odtahové vdlce 4a, 4b
nebo alespoil na jeden z nich a soufasné u-
vede v ¢innost zastavovaci Clen 19, ktery
miZe byt tvofen napriklad magnetem, kte-
ry piasobi svym tdhlem na horni konec
dvouramenné péky 18, jejiZ druhé rameno
nese na svém konci druhy odtahovy vélec
4b; tim vyjdou oba odtahové valce 4a, 4h
ze zadbéru s hnacim valcem 5 a dostanou
:se do polohy vyznaCené na obr. 2. V této
poloze jsou oba odtahové valce 4a, 4h za-
brzdény nejméné jednou hrzdou 17, 18. Z

obr. 2 je patrno, Ze vykyvny pohyb obou od--

tahovych valclt 4a, 4b je vykondvan kolem
spoleéného bodu otadeni, kterym je Cep 13
a je omezen koncovym vypinaCem 38, kte-
ry je umistdn v cesté vykyvu horniho rame-
ne druhé pdky 16. Nepfiznivému vlivu po-
sunu navijeciho vélce 21 je u zafizeni po-
dle vynédlezu zabranéno tim, Ze pdkou 11
se vytvoli ur€itd zdsoba prize 3, ktera tyto
vlivy kompenzuje.

Soudasné se zastavenim odtahu prize 3
se rozpoji pruZinou zatiZend spojka 25 pro
ovlddani privodu vldken do spréadaci jed-
notky 1, ¢imZ se poddavaci valce 26 pro vla-
kenny pramen 27 zastavi. S urfitym caso-
vym zpoZdénim se uvede do €innosti od-
stiihovaci ustroji 7, které je umisténo me-
zi spfadaci jednotkou 1 a odtahovymi val-
ci 4a, 4b. OdstFihovaci dstroji 7 je spojeno
s odtahovou trubici 8, ve které panuje stej-
ng jako ve sprddaci komoie podtlak, ktery
je vyvoldvan pohybem spFfadaciho rotoru
9. Na ovlddaci jednotku 20 je napojen dru-
hy zastavovaci ¢&len 28, ktery vykyvuije
spfadaci jednotku 1 kolem bodu 29. Odst¥i-
Zeny usek 30 piize 3 je nasat do odtahové
trubice 8 a do spfddaci komory s dobihaji-
cim sprddacim rotorem 9. Krédtce pred za-
stavenim rotoru 9 je odstfiZeny tsek 30 pIi-
ze 3 spolu s mnoZstvim vldken, které se
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zatim nashroméZdily ve spradaci komofe,
odsat odvadécim kanalem 31, Ktery je na-
pojen na zdroj 32 podtlaku. '

Impulsem vyslanym ¢idlem 2 je také pro-
stfednictvim ovlddaci jednotky 20 zapojen
soutasné se zapojenim brzd 17, 18 a za-
stavovaciho Clenu 18 také c¢asovy spinad,
umistény uvnitf ovladaci jednotky 28. Po u-
plynuti Gasového intervalu nastaveného na
tasovém spinafi se uvede v Cinnost tPeti
zastavovaci ¢len a sprddaci rotor 9 se u-
vede do provoznich otaCek a uvede se ta-
ké v ¢innost vyCesavaci dstroji 33.

Po dokonCeni t&chto tkonll je po zapnu-
ti koncového spinafe 36 uveden ovladaci
jednotkou op&ét do cinnosti prvni zastavo-
vaci €len 19, ktery nyni pFitdhne horni ra-
meno druhé dvouramenné péky 16 do ta-
kové polohy, aby se odtahovy vélec 4b pfi-
tlacil svym obvodem k hnacimu véalci 5,
ktery se stdle otd¢i. Pri dosaZeni této polo-
hy zapadne zépadka 23 za druhou dvoura-
mennou paku 16 a drZi ji proti sile pruZi-
ny 12. Prvni zastavovaci Clen 19 miiZe byt
pomoci koncového spinale prepojen tak,
Ze se jeho néstavec, zasahujici do vyfezu
39 v prvai pace 18, miZe vratit do pavod-
ni polohy.

Po provedeni téchto dkonl je celé odta-
hové dustroji zapojeno pro cbréceny pohyb
stejnou rychlosti a presouvd konec pfize
3, odstfiZeny odstfihdvacim dstrojim 7,
Zpét od spradaci komory. V okamZiku, kdy
piize dospéje k ¢idlu 2, je vyslan dal3i im-
puls do ovladaci jednotky 28, kterd znovu
sepune spojku 25 ovladajici podéavani vla-
ken. Soufasné se zapojuje generdtor 37 im-
pulstli, ktery je trvale pohanén hnacim val-
cem 5.

Konstantni délce drahy mezi Cidlem a za-
pradaciin mistem, pop¥ipadé sh&rnoun dréz-
kou sptéddaci komory, odpovidd urcity, pre-
dem nastaveny pocet impulsfl. Jakmile vy-
§le generdtor 37 takovy pocet impulsil, kte-
r¢ je roven piedem nastavenému pocltu,
nabudi ovladaci jednotka 20 magnet 34,
ktery pritdhne zapadku 23 nahoru a uvolni
druhou pédku 16, kterd byla pritahovédna
druhou pruZinou 12. Zpétnym vykyvnutim
druhé paky 16 se odtahovy valec 4a dosta-
ne do polohy, v niZ je pfitlacovdn k hnaci-
mu vdlci 5 a zafrizeni je opét pohdnéno nor-
méainim smérem jako pfi b&Zném sprddéani.

PFi pPrepnuti na normdlni chod dojde k
posunu navijectho vélce 21, ktery vyvola
vytvofeni zésoby piize 3, kterd miZe byt
op&t zachycena péakou 11; tato pdka 11 ma
také zajitovat rovnom&rnéjsi navijeni pri-
ze 3 na civku.

Brzdy 17, 18 a zépadka 23 s magnetem
24 jsou pouze pomocnymi prvky, které ma-
if zkratit funk¢ni éasy na rédové milisekun-
dové hodnoty. Tyto pomocné prvky mohou
byt vypustdny, méa-li zastavovaci &len 19 ta-
kové konstrukéni vytvofeuni, aby dokazal
zastavit zafrizeni ve velmi kréatkém Case.



207316

7

Hnaci pas 14 je pro vyrovnani zmén vzda-
lenosti v rf@znych fé&zich provozu veden

pi'es napinaci kladku 38, kterd je drZena
pruZinou.

PREDMET VYNALEZU

1. Zphsob opétného zapiddani prize, ze-
jména pii pretrhu, pii spiféddni s otevfe-
nym koncem, pfi kterém se spiedend pfiize
odtahuje a naviii na civku a pfPi pFetrhu se
vysild signdl k zafazeni zpétné dodavky
konce ptize do sprfadaci jednotky, pPidem?Z
tasové trvani zp&tné doddvky piize je o-
vldddno sledem generovanych pocitacich
impulsi a po poslednim impulsu z plede-
psaného pocdtu impulstt se znovu zméni
smér pohybu pfize a prechdzi se na nor-
malni sled sprddacich operaci, prifemZ
prfed zpétnou doddvkou piize se koncovy
tisek za pfetrhem odstfihne a po odstfiZe-
ni tohoto koncového useku prize se prové-
di zpétnd doddvka piize do spfadaci jed-
notky, vyznadujici se tim, Ze poditaci im-
pulsy se zafinaji poc&itat v okamZiku, kdy
konec piize projde indikadnim mistem, ze-
jména ¢&idlem, nachézejicim se mezi zapfa-
dacim mistem a odstfihovacim mistem.

2, Zarizeni k provadéni zpfisobu podle
bodu 1, opatfené otdlejici se spradaci ko-
morou a odtahovymi vdlci, umisténymi me-
zi sptédaci komorou a navijecim vaicem
pro navijeni piize, vyzna&ujici se tim, Ze
oba odtahové valce (4a, 4b), které maiji
stejny pritmér, jsou na sebe pritlaeny a u-
loZeny ve spfddacim stroji spo'etné vykyv-

né, priemZ prvni odtahovy vélec (4a) pro
odtah prize (3) k navijecimu valci (21) je
pritlacen svym obvodem k obvodu hnaciho
valce (5], druhy odtahovy valec (4b) pro
zpétnou dodédvku p¥ize (3) do spiddaci jed-
notky (1) je pfitladen svym obvodem k ob-
vodu hnaciho vélce (5) pFi zp&tné doddvce
prize (3) a s hnacim vdlcem (5) je spoien
generator (37) impulst.

3. Zafizeni podle bodu 2, vyznadujici se
tim, Ze oba odtahové vialce (4a, 4b) jsou
uloZeny vykyvné na spoletném Cepu (13).

4. Zarizeni podle bodl 2 a 3, vyznadujici
se tim, Ze odtahové vélce (4a, 4b) jsou opat-
feny prvnim zastavovacim ¢lenem (19), spo-
jeny s ovladaci jednotkou (20).

5. Zarizeni podle bodd 2 aZ 4, vyznaluji-
ci se tim, Ze nejmén& jeden z odtahovych
vélcl (4a, 4b) je opatien brzdou (17, 18),
spojenou s ovladaci jednotkou ([20].

6. Zafizeni podle boddl 2 aZ 5, vyznaduji-
Ci se tim, Ze prvni odtahovy vdlec (4a) je
spojen s dréZkovym bubnem (10) pro po-
hon navijeciho védlce (21) ohebnym hna-
cim pédsem (14).

7. Zarizeni podle bodl 2 aZ 6, vyznaduii-
ci se tim, Ze mezi odtahovymi valci (4a,
4b) a navijecim vdalcem (21) je umisténa
bdka (11) pro vytvéieni zdsoby piize (3).

3 listy vykresii

Saverografia, n. .,

zévod 7, Most
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