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Tkaci stroj na vyrobu perinkové tkaniny ( 14), obsahujici
zakladnl nité& (1), perlinkové nité (2) a dtkové nit& (300), v niZ
zékladni nité& (1) a perlinkové nit& (2) tvoti osnovy, s bidlem
{10y nesoucim tkalcovsky paprsek (9), pohyblivym
ptitazenymi hnacimi prostredky, vykonavajicim kolem hiidele
(24} tkalcovské ho paprsku (9} uloZeného ve stojanu (20)
tkactho stroje vratny otodny pohyb, s ojechlenym hiebenem (8)
vedoucim zakladni nité (1), uspofadanym na stran& osnovnich
niti tkalcovského paprsku {9), s ojehlenym hiehenem (7)
vedoucim perinkové nité (2}, sousedicim s ojehlenym
hfebenem (8} vedoucim zdkl adni nit& {1), s hnacimi
prostfedky pfifazenymi k ojehlenému hfebenu (8) vedoucimu
zakladni nité (|}, kterymi je tento ojehleny hieben (8).
vrtaZeno k roviné (42) tkani, pohyblivy ve vodorovném smém
napii¢ ke sméru osnovnich niti, a s hnacimi prostfedky
piitazenymi k ojehlenému hieberu (7) vedoucimu perinkové
nit& (2) a odvozenymi od hnacich prostiedkd bidla (10),
kterymi je ojehleny hieben (7) vedouci perlinkové nité (2),
vztazeno k roving (42) tkani. pohyblivy ve svislém sméry, s
prohoznimi prosttedky pro zanaseni utku a s prostfedky pro
ptivod zékladnich niti (13 a perlinkovych niti (2), jakoZ i pro
ukladini vyrobené perlinkoveé tkaniny (14). Ojehleny hieben
(7} vedouci perlinkove nitg (2) je ulozen ototné kolem hfidele
(37) ojehleného hiebenu (7). Bidlo (10) je pevnéspojeno s
hiidelemn (24) tkalcovského paprsku (9) a vykonava oscilatni
otocny pohyb kolem jeho osy. Hfidel (37) ojehleného hfebenu
{71 je pro pohon spfazen s hiidetem (24} tkalcovského paprsku
{9).
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Tkaci stroj na vyrobu perlinkové tkaniny

Oblast techniky

Vynélez se tyka tkaciho stroje na vyrobu perlinkové tkaniny, obsahujici zakladni nité, perlinkove
nité a Gtkové nité, v niZ zakladni nité a perlinkové nité tvofi osnovy, s bidlem nesoucim tkal-
covsky paprsek, pchyblivym pfifazenymi hnacimi prostfedky, a vykonavajicim kolem hfidele
tkalcovského paprsku uloZeného ve stojanu tkaciho stroje vratny otolny pohyb, s ojehlenym
hiebenem vedoucim zakladni nitg, uspofadanym na strané osnovnich niti tkalcovského paprsku,
s ojehlenym hfebenem vedoucim perlinkové nité, sousedicim s ojehlenym hfebenem vedoucim
zékladni nité, s hnacimi prostiedky pFifazenymi k ojehlenému hiebenu vedoucimu zakladni nité,
kterymi je tento ojehleny hieben, vztaZeno kroviné tkani, pohyblivy ve vodorovném sméru
napfi¢ ke sméru osnovnich niti, a s hnacimi prostfedky pfifazenymi k ojehlenému hiebenu vedou-
cimu perlinkové nit€¢ a odvozenymi od hnacich prostfedkd bidla, kterymi je ojehleny hieben
vedouci perlinkové nité, vztaZeno k roviné tkani, pohyblivy ve svistém sméru, s prohoznimi pro-
sttedky pro zana3eni Gtku a s prostiedky pro pfived zékladnich niti a perlinkovych nitf, jakoZ
i pro ukladani vyrobené perlinkové tkaniny.

Dosavadni stav techniky

Tkaci stroje, které jsou uréeny pro vyrobu perlinkovych tkanin, jsou v praxi zndme v cei¢ fadé
riznych provedeni. Napfikiad ve spise WO 98/07 913 je popsano zafizeni k ovladani osnovnich
niti pfi vyrobé perlinkové tkaniny v textilnim stroji. Pod pojmem perlinkové tkaniny je nutno
chapat takové tkaniny, které jsou alespori éastené zpracovany v takzvané smyckové nebo periin-
kové vazbé, kterd se od jinych vazeb 1idi tim, Ze u ni nemusi byt osnovni nité uspofadany rovno-
béin¢ vedle sebe, pfiem? se dvé nebo vice osnovnich niti navzijem ovinuji. Podrobnosti této
tkané vazby jsou popsany napfiklad v publikaci ,,Die Weberei”, nakladateistvi Fachbuchverlag
GmbH, Lipsko, 1951, str. 311 atd. Pro vyrobu perlinkovych tkanin se musi zakladni nité a perlin-
kové nité osnovy pohybovat napf¢ ke sméru osnovnich niti jak v roviné tkani, tak i napfi¢ k ni,
k Eemuz je zndmé pouZiti dvou hiebenii nebo listd, které jsou opatfeny lamelami nebo jehlami,
jejichZ olky jsou taZeny nité. Zakladni nité prochazeji, pfi pohledu od tkalcovského paprsku,
ocky prvniho ojehleného hiebenu, zatimco perlinkové nité prochézeji iseky druhého ojehleného
hi¥ebenu, ktery je uspofddin na strané osnovnich niti prvniho ojehleného hfebenu. Timto uspofa-
danim se dosdhne toho, e zikladni nité se pohybem prvniho ojehleného hiebenu sousediciho
s tkalcovskym paprskem pohybuji s timto prvnim ojehlenym hfebenem, zatimco perlinkove nité
vykonavaji pohyby druhého ojehleného hiebenu. Pfislu$nymi relativnimi pohyby obou ojehle-
nych hiebenti viiéi sobé dochézi jednak k vzajemnému provazani zakladnich niti a perlinkovych
niti a jednak ke tvoFeni pro$lupu pro prohoz itku.

Tkaci stroj v iivodu zminéného druhu podle piredvyznakové ¢asti naroku 1 vychazi ze spisu DE-
A 360 112 a je uren k tomu, aby bylo moZno ve tkaniné uskuteéfiovat platnovou a perlinkovou
vazbu. U tohoto tkaciho stroje je bidlo uloZeno otoéné kolem nepohanéné osy. Prostfednictvim
rotujiciho hnaciho hiidele je bidlo pfes pfevod pilsobici pfes excentr a spojovaci ty¢ uvadéno do
oscilaéniho otoéného pohybu. Podle fidicich impulsi, které vychazeji ze vzorkové karty, miiZze
unaeé nachazejici se na bidlu pisobit pfes vykyvné uloZené nardzky, zalomené paky a dalsi
vloZené ¢leny na taZné draty, na nichZ visf listy, které jsou vytvofeny jako ojehlene listy nebo
ojehlené hiebeny. Jeden z ojehlenych h¥ebenid se miize pfidavné i boéné posunovat. Za tim tce-
lem jsou upraveny vykyvné paky, které od daliiho pohdnéného excentru ziskdvaji pravidelny
vykyvay pohyb. Ten je pres dalii viozené ¢leny phsobici ve svisiém sméru a vratnou kladku pie-
méfovdn na boéni posunovani piistuiného ojehleného hfebenu. Vratny pcohyb nahoru a doli
obou ojehlenych hiebenii a boéni pohyb jednoho ojehleného hfebenu jsou sladény spolu navza-
jem a se zandSenim utkové nité. Timto zpiisobem se ze zikladnich niti a perlinkovych niti, jakoZ
i utkovych niti vytvari perlinkova tkanina.
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Ojehlené hiebeny nebo i lamelové hiebeny ve smyslu této pFihlagky jsou zejména vodicimi pro-
stfedky pro zakladni a perlinkové nité a obsahuji vodici lamely nebo jehly, uspofddané se vza-
Jjemnymi odstupy od sebe v nosiéi, které vzdy obsahuji jedno nitové ocko pro zakladni nebo per-
linkové nité. Mezi sousednimi vodicimi lamelami nebo jehlami je vZdy upraven volny prostor pro
ulozeni perlinkovych nebo zakladnich niti, jehoZ $itka, uvazovano napii¢ ke sméru priibéhu
zékladnich nebo perlinkovych niti, je o miru umoziujici ovinuti zakladnich niti perlinkovymi

Py rw

nitémi vétsi neZ svétla sitka nitovych oéek v tomto sméru.

U znamych zafizeni a tkacich stroji pro vyrobu perlinkovych tkanin jsou hnaci zafizeni pro
vytvafeni pohybl vodicich prostiedki zakladnich niti a perlinkovych niti velmi kompiikovana
a nikliadna. Casto se pouzivaji hnaci a ovladaci mechanismy, které maji pomémé veikou setrvac-

o wr

nost pohybujicich se dill, &imzZ je negativné ovlivnéna pracovni rychlost.

Podstata vynilezu

Ukolem vyndlezu proto je vytvofit tkaci stroj, ktery nezavisle na druhu prohozu tku, to znamena
pomoci élunki, sktiped, vzduchovych trysek atd., bude zajiftovat to, Ze svislé pohyby ojehleného
hiebenu vedouciho perlinkové nité se budou vytvafet veimi jednoduchym, provozné bezpetnym
zpisobem s malymi konstrukénimi naklady.

Uvedeny kol spliluje tkaci stroj na vyrobu perlinkové tkaniny, obsahujici zakladni nitg, perlin-
kové nit€ a utkové nité, v niz zakladni nité a perlinkové nité tvoii osnovy, s bidlem nesoucim
tkalcovsky paprsek, pohyblivym pfifazenymi hnacimi prostfedky, a vykonavajicim kolem hfidele
tkalcovského paprsku uloZeného ve stojanu tkaciho stroje vratny otoény pohyb, s ojehlenym hie-
benem vedoucim zikladni nit€, uspofadanym na strané osnovnich niti tkalcovského paprsku,
s ojehlenym hiebenem vedoucim perlinkové nité, sousedicim s ojehlenym hfebenem vedoucim
zakladni nit&, s hnacimi prostfedky pfifazenymi k ojehlenému hiebenu vedoucimu zikladni nité,
kterymi je tento ojehleny hfeben, vztaZeno k roviné tkani, pohyblivy ve vodorovném sméru na-
pti¢ ke sméru osnovnich niti, a s hnacimi prostfedky pfifazenymi k ojehlenému hfebenu vedouci-
mu perlinkové nit€ a odvozenymi do hnacich prostiedki bidla, kterymi je ojehleny hieben vedou-
ci perlinkové nité, vztaZeno k roving tkani, pohyblivy ve svislém sméru, s prohoznimi prostredky
pro zanadeni Utku a s prostiedky pro piivod zakladnich niti a perlinkovych niti, jakoZ i pro ukla-
dani vyrobené perlinkové tkaniny, podle vynalezu, jehoZ podstatou je, Ze ojehleny hieben vedou-
ci perlinkové nité je ulozen otoéné kolem htidele ojehleného hfebenu, Ze bidlo je pevné spojeno
s htidelem tkalcovského paprsku a vykonava oscilaéni oto&ny pohyb kolem jeho osy, a Ze hiidel
ojehleného hfebenu je pro pohon spfaZen s hiidelem tkalcovského paprsku.

U tkaciho stroje podle vynalezu neni tudiz pro pohyby ojehleného hiebenu vedouciho perlinkové
nité zapotfebi zadnych zvlastnich ustroji pro vytvafeni proilupu, jako je proSlupni zafizeni nebo
takzvany excentricky nebo listovy stroj s vlastnim neb o cizim pohonem. Tyto pohyby jsou spise
prakticky pfimo odvozovany od zdroje pohonu upraveného ve tkacim stroji, totiz od htidele bid-
la. Hnaci spojeni hifidele bidla s hiidelem ojehleného hiebenu umoZiuje provedeni konstrukce
o men3i hmotnosti pfi pfesném vynuceném sladéni s pohybem bidla pro vytvoieni dorazu Gtku.
PouZzitim lamelovych nebo ojehlenych hiebenil jako vodicich prostfedkil pro zakladni nité a per-
linkové nité a oto€nym uloZenim ojehleného hiebenu vedouciho perlinkové nité je mozno snad-
néji branit pretrzeni osnovnich niti. RovnéZ pfestavovani zdvihii lamelovych nebo ojehlenych
hiebenil je konstruk&né jednoduché a z hlediska obsluhy snadné.

Otoénym uloZenim ojehleného hfebenu vedouciho perlinkové nité je totiz tento hieben vykyvny
mezi dvéma polohami, pfiéemz v jedné poloze je tento hieben vedouci perlinkové nité usporadan
v podstaté rovinobéZné s ojehlenym hfebenem vedoucim zakladni nité a v druhé poloze je o hod-

w o w

notu, ktera uréuje velikost proslupu, nadzdvihnout napfi¢ k roviné tkani viéi ojehlenému hiebenu
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vedouciho perlinkové nité. Tim je oblast osnovnich niti mezi obéma ojehlenymi hiebeny dobife
piistupna.

Vratny pohyb ojehleného hiebenu vedouciho zikladni nité se ma podle ptedpokladil uskutectio-
vat, vztazeno k roviné tkani, ve vodorovném sméru a napfi¢ ke sméru osnovnich niti. Hnaci pro-
stiedky k tomuto tiéelu potfebné a pfifazené ojehlenému hfebenu vedoucimu zikladni nit& mohou
podle jednoho daliiho vyhodného provedeni spocivat v tom, Ze ojehleny hfeben vedouci zakladni
nité je pohanén pres klikovy mechanismus hnacim h¥idelem tkaciho stroje nebo vlastnim elektro-
motorem.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu je ojehleny hfeben vedouci periinkové nité uspofadan na
alespoii jedné podpére, ktera je neotoné spojena s hiidelem ojehleného hiebenu, ktery je uloZen
ve stojanu tkaciho stroje a radialné z n&j vyéniva.

Podle dalsiho vyhodného provedeni vynalezu je ojehleny hieben vedouci perlinkové nité ototny
mezi dvéma polohami, pfi¢emZ v prvni poloze je orientovan v podstaté paralelné s ojehlenym
hiebenem vedoucim zikladni nité, a v druhé poloze je viti ojehlenému hiebenu vedoucimu
zakladni nité natoéen smérem vzhiiru o hodnotu uréujici velikost prostupu.

Hiidel ojehleného hiebene je pro pohon s vyhodou sprazen s hfidelem tkalcovského paprsku
s tvarovym stykem.

Tvarovy styk pro pohon sestiva s vyhodou z ozubeného femenu a z vidy jedné femenice nasa-
zené na hiideli tkalcovského paprsku a na hiideli ojehleného hiebenu.

Tkaci stroj podle vynalezu s vyhodou obsahuje alespofi jednu spojovaci ty¢, ktera je svym jednim
koncem oto&né pfipojena k podpéfe bidla a svym druhym koncem je otoéné pFipojena k ramenu
paky neotoéné spojenému s hiidelem ojehleného hiebenu.

Ojehleny hieben vedouci zakladni nité je pohyblivé veden ve stojanu tkaciho stroje vodorovné
vratné a prosttednictvim klikového dstroji je pohanén hnacim hiidelem tkactho stroje nebo viast-
nim elektromotorem.

Hiidel tkalcovského paprsku je a vyhodou pohangn hnacim hfideiem tkaciho stroje prostfednict-
vim excentrickych pohonii uspofadanych na jeho koncovych stranach, pfi¢emz hnaci hfidel ota-
tejici se kontinudlné ve stejném smyslu udéluje pres excentrické pohony hrideli tkalcovskému
paprsku oscilaéni otoény pohon.

Piehled obrizkli na vvkresech

Vynilez bude dale bliZe objasnén na piikladech provedeni podle ptilozenych vykress, na nichz

obr. 1 znézoriiuje schematicky detail perlinkové vazby s a) dlouzenymi perlinkovymi nitémi a b)
s nedlouZzenymi perlinkovymi nit€émi,

obr. 2 diagram pro znazornéni tii riiznych druhi relativnich pohybii zakladnich niti a perlinko-
vych niti pfi vytvafeni perlinkové vazby,

obr. 3 v fezu schematicky tkaci stroj podle vynalezu,

obr. 4 v fezu v bokorysu a ve zvétieném méFitku ojehleny hieben vedouci perlinkové nité tkaciho
stroje,
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obr. 5 v padorysu a ve zvétieném meéiitku diik jehly ojehleného hiebenu vedouciho perlinkové
nité z obr. 4,

obr, 6 v pohledu zepfedu a ve zvétieném meéfitku detail ojehleného hiebenu vedouciho perlinko-
vé nité z obr. 4,

obr. 7 v perspektivnim pohledu, ¢astedné ve vyfezu pohon bidla tkaciho stroje z obr. 1,

obr. 8 a9 vidy ve vyobrazeni odpovidajicim obr. 3, v fezu a ve zvétieném méfitku, ojehlené hie-
beny tkaciho stroje z obr. 3 ve dvou riiznych polohach pfi zobrazeni tvoieni proslupu,

obr. 10 schematicky pii pohledu zepfedu, ve zvéieném mékitku a ve vyfezu hnaci zafizeni
ojehleného hiebenu vedouciho zakladni nité tkaciho stroje z obr. 3,

obr. [l ve vyobrazeni odpovidajicim obr. 10 obm&néné provedeni hnacich prostfedkii ojehleného
hiebenu vedouciho zékladni nité z obr. 10,

obr. 12 ve vyobrazeni odpovidajicim obr. 1 tkaci stroj z obr. 3 s jinym provedenim hnacich prost-
fedki ojehleného hiebenu vedouciho perlinkové nité.

Priklady provedeni vynélezu

Na obr. | je zndzomén detail takzvané perlinkové vazby, ktera sestava ze zakladnich niti 1, per-
linkovych niti 2 a dtkovych niti 300. Pfitom jsou v horni &asti a) vyobrazeni znazornény zikladni
nité 1 v dlouzeném stavu a v dolni Zasti b) je zndzomén skuteény prilbéh zakladnich niti 1 a per-
linkovych niti 2. Je vidét, jak jsou perlinkové nité 2 ovinuty kolem zakladnich niti 1.

Pro vytvofeni perlinkové tkaniny podle obr. | se musi zikladni nit& 1 a perlinkové nit& 2 pfi vy-
tvofeni proslupu pohybovat relativné vigi sobé napfi¢ ke sméru osnovnich niti, takZe perlinkové
nité 2 zpisobem patrnym z obr. 1 ovinou zékladni nité 1.

Pohybové poméry potiebné k tomuto téelu jsou znazorn&ny v diagramu na obr. 2. Tvofi zaklad
tkaciho stroje podle vynédlezu popsaného v nasledujicim v riiznych provedenich. Proto budou
kratce objasnény:

Vzajemny pohyb zakladnich niti 1 a perlinkovych niti 2, ktery je potfebny pro vytvoteni perlin-
kové vazby, se miZe provadét tiemi riznymi druhy, které jsou na obr. 2 zndzornény ve tiech nad
sebou uspotddanych diagramech, a z nichz kazdy druh vyZaduje zviastni vytvoreni hnacich pro-
stiedki pro vodici prostiedky zakladnich niti 1 a perlinkovych niti 2.

V principu plati, ze po kazdém prohozu itku a prirazu tkalcovského paprsku se musi zakladni
nit¢ 1 a/nebo perlinkové nit€ 2 tvofici perlinkovou vazbu pohybovat ve svislém a vodorovném
sméru, vztazeno k roviné tkani. Rovina tkani pfitom leZi piiblizné ve vodorovném sméru ptislug-
ného diagramu,

Priib&h pohybi téchto osnovnich niti tvoficich perlinkovou tkaninu miiZe nastavat, jak bylo uve-
deno, v zdsadé tfemi zplsoby.

Prvni zpisob:
Zakladni nit¢ 1 se nachizeji ve spodnim proslupu a provadéji jen vodorovné pohyby rovnovazné

s rovinou tkani, zatimco perlinkové nité 2 se pohybuji svisle od horniho a spodniho proglupu. To
znamena, 7¢ vodici prostfedky pro zakladni nité 1 vykonavaji pohyb pouze rovnobézné s rovinou




1)

30

33

40

45

50

35

CZ 303012 Be

tkani, zatimco vodici prostiedky pro perlinkové nité 2 vykonavaji pohyb vzhiru a dold napii¢
k roviné tkani.

Prohoz atku nastava v krocich 1 a 4. to znamena v ¢asovém intervalu, v némz je vidy vytvofen
proslup. P¥iraz tkalcovského paprsku 9 nastava v krocich 2 a 5, zatimco zakladni nité | meéni svo-
ji polohu ve vodorovném sméru, to znamena rovnobéZzné s rovinou tkani.

Druhy zptsob:

Zakladni nité 1 se nachazeji ve spodnim pro§lupu a neprovadéji zadny vodorovay pohyb, to zna-
mené pohyb rovnob&zny s rovinou tkani. Trvale si zachovavaji svoji polohu. Perlinkové nité 2
provadéji jak vodorovny, tak i svisly pohyb. To znamena, Ze vodici prostfedky pro zakladni nité
1 jsou stacionarni, zatimeo vodici prostfedky pro perlinkové nité 2 provadéji pohyb jak rovnobéz-
né s rovinou tkani, tak i napfic k ni.

Prohoz atku nastiva opét v Easovych intervalech, v nichz je vytvofen proslup, to znamena v kro-
cich 1 a 4. Pfiraz tkalcovského paprsku 9 nastava v krocich 2 a 5, zatimco perlinkové nité 2 méni
svoji polohu ve vodorovném sméru, to znamend rovrobézné s rovinou tkani.

Tieci zplsob:

Zakladni nits 1 i perlinkové nité 2 provadéji pohyb ve svislém sméru, to znamena napfi¢ k roviné
tkani, pficemz zikladni nit¢ 1 nebo perlinkové nité 2 se pfiblizné pii zavieni proslupu pfidavné
pohybuji vodorovné, to znamena rovnob&zng s rovinou tkani. To znamend, Ze vodici prostiedky
jak pro zakladni nité 1, tak i pro perlinkové nité 2, se pohybuji podle tohoto prib&hu pohybi.

Prohoz Gtku nastava opét v krocich 1 a 4 a pfiraz tkalcovského paprsku 9 nastiva v krocich 2 a 5.

Tkaci stroj podle vynalezu, znazornény schematicky na obr. 3, 8 a 9, pouziva priibéh pohybi
vy$e uvedeného prvniho zplisobu vytvafeni perlinkové vazby. Tento tkaci stroj obsahuje osnovni
val 3, z nehoZ se pies osnovni sviirku 4 odviji osnova 5, obsahujici zakladni nité 1 a perlinkové
nité 2. Pocinaje naznatenym bodem 6 probihaji zakladni nit¢ 1 a perlinkové nité 2 dvéma oje-
hlenymi hiebeny 7, 8, které mohou byt rovnéz vytvofeny jako lamelové hicbeny, a dile bézné
znamym tkalcovskym paprskem 9, ktery je upevnén na bidlu 10, az ke stacionarnimu stolu 11, na
jehoz okraji 12 pfivraceném ke tkalcovskému paprsku 9 dochézi k pfirazu Gtku tkalcovskym
paprskem 9. Prohoz ttku se u znazoméného tkaciho stroje, ktery je vytvofen jako takzvany tkaci
stroj se vzduchovymi tryskami, neboli takzvany pneumaticky tryskovy tkaci stroj, provad{ zné-
mym pneumatickym zpisobem. Prostredky pro prohoz itku jsou naznaeny pfifukovacimi neboli
Stafetovymi tryskami 13, do nichZ se pfivadi stlaleny vzduch, a které jsou uspofadany v odstu-
pech od sebe na bidlu 10.

Ze stolu 11 se vyrobena perlinkova tkanina 14 vede prostfednictvim vodiciho vélce 15 na podé-
vaci valec 16, z néhoz se perlinkova tkanina 14 vede svéracim mistern mezi podavacim valcem
16 a ptitlaénym valcem 17 prostfednictvim dvou vodicich valch 18, 19 k neznazornénému navije-
cimu valu, na ktery se naviji. Zminéné valce 15, 16, 17, 18, 19 jsou otoCné uloZeny na jen
¢astedné znazornéném stojanu 20 tkaciho stroje, na némz je rovnéZ uloZen stiil 11. Jim piifazené
pohony jsou samy o sob& zndmé a nejsou znazornény. V oblasti mezi bodem 6 a ojehlenymi hfe-
beny 7, 8 probihaji zakladni nit& 1 a perlinkové nité 2 hlida¢em 21 osnovnich niti, jehoz lamely
22 se tfou o osnovni nité a jsou stejné jako zdkladni nité 1 a perlinkové nité 2 pfi jejich pfetrZeni
snadno a ni¢im nebranéné piistupné shora.

Bidlo 10 s tkalcovskym paprskem 9 je prostfednictvim podpér 23 pevné spojeno s hiidelem 24,
ozmacovanym jako hiidel 24 tkalcovského paprsku 9, otoéné ulozenym na stojanu 20 tkaciho
stroje a vykonavajicim oscilaéni otoény pohyb, kolem jehoZ osy ota€eni vykonava vratny pohyb
slouzici k pifrazu Gtku. Pohon htidele 24 je schematicky znazornén na obr. 7 se svymi podstatny-
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mi zde zajimavymi elementy. Z obr. 7 vyplyva, e hfidel 24 nese na svych koncich vidy jednu
vackovou paku 23, z nichZ je znazornéna jen jedna, ktera doseda na pfifazeny vackovy kotoud
26, pohanény pfes ozubeny pievod 27 rychlobéznym hnacim hiidelem 28, jehoZ pohon se prova-
di neznazornénym hnacim motorem. Rychlob&zny hnaci hfidel 28 vykonava kontinualni otoény
pohyb v jednom smyslu, zatimco hiideli 24 je prostiednictvim excentrického pievodu vytvofené-
ho z vackového kotoug 26 a vatkové paky 25 udélovan oscilagni otoény pohyb.

Zakladni provedeni ojehlenych hiebenti 7, 8 je patrné zejména z obr. 4 az 6, na nichZ je znazor-
nén ojehleny hfeben 7 vedouci perlinkové nité 2. Ojehleny hieben 7 vedouci perlinkové nité 2
obsahuje jehelni liZko 29 a s nim spojeny ram 30. Ojehleny hieben 7 vedouci perlinkové nité 2
se rozklada po celé Sitce tkani a muze byt rozdélen na jednothivi ¢asti, které jsou upevnény na
bidlu 10. Rdm 30 obklopuje lamely 31, uspofadané vedle sebe s rovnomérnymi odstupy od sebe,
mezi nimiZ jsou uspofadany ploché jehly 32, vytvofené vidy uprostied jako lamely, které jsou
jednim koncem ukotveny v jehelnim lizku 29 a na druhém konei maji vZdy vodici oko 33. Toto
vodici otko 33 je vytvoreno na koncové &asti 34 piisluidné ploché jehly 32, ktera se s navazujicim
diikem 35 jehly kiiZi pod malym dhlem (10 az 45°) do té miry, Ze ve sméru osnovnich niti vznik-
ne u¢inna svétla &ifka vodiciho ogka 33, ktera umoZiuje v podstaté bezdotykovy priichod nité.
Odstupy mezi plochymi jehlami 32 a lamelami 31, uspofadanymi vedle nich rovnobéiné s nimi,
jsou zvoleny tak, aby zakladni nité 1 a perlinkové nité 2 mohly ni¢im nebranéné prochazet mezi
diiky 35 jehel a sousednimi lamelami 31. Lamely 31 a ploché jehly 32 jsou pomoci souvislych
taznych kotev upevnény v piesném vzijemném odstupu od sebe s mezi nimi uspotfddanymi
distanénimi krouzky.,

Ojehleny hieben 8 vedouci zdkladni nité 1 se od popsaného ojehleného hiebenu 7 vedouciho per-
linkové nité 2 1i8f v podstaté pouze tim, Ze jeho vodici o€ka 33 jsou uspofadana blizko jehelniho
lizka 29, zatimco vodici ofka 33 u ojehleného hiebenu 8 vedouciho zakladni nité 1 se nachazeji
v blizkosti horniho pti¢ného ramena 30a ramu 30, jak je patrné zejména na obr. 8 a 9.

Ojehleny hieben 7 vedouci perlinkové nité 2 je se svym jehelnim ltZkem 29 upevnén na podpé-
rach 36 uspofidanych po celé $ifce tkani, které jsou neotoéné upevnény na hfideli 37, oznagova-
ném jako hfidel 37 ojehleného hfebenu 7 vedouci perlinkové nité 2, a radidlné od hfidele 37
vy&nivaji, pfitemZ hitidel 37 ojehleného hfebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2 je otoéné ulozen
na stojanu 20 tkaciho stroje rovnobézné s hfidelem 24 tkalcovského paprsku 9. Hridel 37 ojehle-
ného hfebenu 7 vedouciho perlinkové nitg 2 je prostfednictvim ptevodu spojen s hfidelem 24
tkalcovského paprsku 9. U ptikiadného provedeni, znazornéného na obr. 3, 8 a 9, je toto spojeni
tvofeno pevodem, ktery sestdva z ozubeného femenu 38 a vZdy jedné femenice 39, 40, neotocné
uloZené na hiideli 24 a h¥ideli 37 ojehleného hiebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2. Obé Femeni-
ce 39, 40 nejsou na obr. 7 vidét, na coZ se pro pofadek poukazuje. V disledku spojeni hiidele 24
a hiidele 37 ojehleného hfebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2 prostfednictvim pfevodu provadi
ojehleny hieben 7 vedouci perlinkové nité 2 vykyvny pohyb kolem osy 41 hfidele 37 ojehleného
htebenu 7 mezi meznimi polohami zndzorn&nymi na obr. 8 a 9, pfitemz tento vykyvny pohyb je
nutné synchronizovan s vratnym pohybem tkalcovského paprsku 9, slouzicim pro pfiraz atku, jak
bude podrobnéji jesté dale objasnéno.

Ojehleny hieben 8 vedouci zakladni nit€ 1, sousedici pfimo na strané osnovnich niti s tkalcov-
skym paprskem 9, je uspofadan napti¢ k v podstaté vodorovné roviné 42 tkani, znazornéné na
obr. 3, a je uloZen na stojanu 20 tkaciho stroje vratné pohyblivé ve vodorovném sméru. P¥isludna
boéni vedeni nejsou na obrazcich znazornéna.

Jak vyplyva zejména z obr. 3 a 10, je na ojehleném hiebenu 8 vedoucim zakladni nité I v oblasti
jeho jehelniho lizka 29 upevnén alespoii jeden loziskovy kozlik 43, na némZ je ojehleny hieben 8
vedouci zakladni nité 1 prostfednictvim spojovaci tyée 44 otoéné uloZen na stacionarnim druhém
loziskovém kozliku 45. Osy 46, 47 otaCeni loZiskovych kozlikl 43, 43 jsou navzajem rovnobéz-
né. Spojovaci ty¢ 44 je vytvofena jako dvoudilna s jednim dilem 44a a s v ném zasunutym dal§im
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dilem 44b, takze délka spojovaci tyle 44 se po povoleni a opétovném dotaZeni stavécich sroubi
48 mize podle potieby ménit.

Na dil 44a spojovaci ty€e 44, ktery ma napiiklad valcovy prifez, je podéiné posuvné nasazena
objimka 49, ktera mize byt zafixovana pomoci stavécich §roubir 50 v piisluiné nastavené poloze,
a ktera nese Glozny dil 51, na némz je otoéné ulozena ojnice 52 klikového Gstroji 53, které je opa-
tfeno excentrem 54. Excentr 54 je neotoéné uloZen na hnacim hfideli 55, ktery je neotocné spojen
s hnacim kolem ve formé& korunového kola 56, které je pies pastorek 57 pohanéno rychlobéinym
hnacim hiidelem 28 pohonu tkalcovského paprsku 9, na obr. 7 neznazornéného. Pastorek 37 neni
na obr. 7 vidét.

Qjnice 52 je vytvofena jako dvoudilnd. Oba jeji navzajem do sebe zasunuté dily mohou byt po
uvolnéni stavécich $roubtl 58 nastaveny na poZadovanou délku ojnice 52. Prostfednictvim kliko-
veho ustroji 53 je pfi otakejicim se hnacim hiideli 28 udélovan spojovaci tyéi 44 vykyvny pohyb
kolem jeji pevné osy 47 oticeni, takze ojehleny hfeben 8 vedouci zékladni nit¢ i, ktery je s ni
spojen, vykonava odpovidajici vodorovny vratny pohyb. Zdvih tohoto vratného linearniho pohy-
bu se mize ménit tim, Ze se odpovidajicim zptisobem pfestavi na spojovaci tyéi 44 odstup objim-
ky 49 od osy 47 otadeni, stacionarné uspofadané na stojanu 20. Toto pfestaveni je mozno provést
po uvolnéni stavécich Sroubi 48, 50 a 58. Dvoudilné provedeni spojovaci tyte 44 kromé toho
umoziuje podle potfeby nastavit vy3ku ojehleného hiebenu 8 vedouciho zikladni nité€ 1 nad jeho
loziskovym kozlikem 45, a tudiZ jeho polohu viiéi roving 42 tkani (obr. 3).

Zatimco u popsané¢ho pfikladného provedeni podle obr. 10 je pohon ojehleného hiebenu 8 vedou-
ciho zakiadni nité 1 odvozen ptimo od rychlobézného hnaciho hiidele 28 pohonu bidla 10, je na
obr. 11 znazornéno piikladné provedeni, u néhoZ je vratny pohyb ojehleného hiebenu 8 vedouci-
ho zakladni nité | uskutenén s jinou koncepei mechanického pohonu. U tohoto piikladného pro-
vedeni je klikove Ustroji 53 spojeno s vlastnim zdrojem pohonu, napfiklad ve formé elektromoto-
ru 59, ktery je stacionamé ulozen na podpére 60. V zasadé je mozno pouZzit pneumatické, hydrau-
lické nebo elektrické zdroje pohonu. Zdroj pohonu ve formé elektromotoru 59 je s pohonem bidla
10 a s prostiedky pro prohoz Gtku synchronizovan tak, Ze jedna cela otacka excentru 54 klikové-
ho ustroji 53 odpovida dvéma utkam, respektive tkacim cyklim. Stejnym zplisobem je dimenzo-
van i pfevodovy pomér mezi hnacim korunovym kolem 56 a pastorkem 57 u piikladného prove-
deni podle obr. 10. To znamena, Ze ojnice 52 tahne ojehleny hieben 8 vedouci zakladni nité | po
prvnim Otku vodorovné doprava a po druhém Utku vodorovné doleva (viz obr. 10/11), kdyz stiéida
vazby pro perlinkovou tkaninu sestava ze dvou utkil. Na obr. 10/11 jsou pro steiné souéasti po-
uzity stejné vztahové zna¢ky, takze bylo upuiténo od opétovného objasnéni.

Popsany tkaci stroj pracuje nasledovné, pfitemz zejména se uvadi odkaz na obr. 8 a 9, znazor-
fujici tvorbu proglupu.

Zikladni nité | prochazejici vodicimi ocky 33 jehel 32 ojehleného hfebenu 8 vedouciho zakladni
nité 1 uspofadaného na strané osnovnich niti pfimo u tkalcovského paprsku 9, zatimco perlinkové
nit¢ 2 jsou tazeny vodicimi ofky 33 jehel 32 ojehleného hiebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2
uspofadaného na strané osnovnich niti pfimo pfed ojehlenym hiebenem 8 vedoucim zakladni nité
1 a prochazeji ojehlenym hiebenem 8 vedoucim zakladni nité i v meziprostorech mezi jehlami
32 a lamelami 31, které s nimi sousedi. Podobnym zpisobem prochazeji zakladni nité I mezipro-
story mezi jehlami 32 a lamelami 31 ojehleného h¥ebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2. Pohyby
ojehleného hiebenu 8 vedouciho zakladni nité 1 jsou proto unaseny zakladni nité 1, zatimco per-
linkové nité¢ 2 vykonavaji pohyby ojehleného hiebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2. Zdvihy
téchto pohybil musi byt vetsi nez svétla sitka vodicich odek 33, aby se zajistilo bezvadné vedeni
niti 1, 2. Ojehlené hiebeny 8, 7 proto tvoii vodici prostiedky pro zékladni nité 1 a perlinkové nité
2.

Na obr. 8 je znizomén stav, v némZ se tkalcovsky paprsek 9 nachazi v poloze pfirazu dtku.
Ojehleny hfeben 7 vedouci perlinkové nité 2 synchronizovany prostrednictvim hfidele 24 tkal-
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covského paprsku 9 a hiidele 37 ojehleného hiebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2 s tkalcov-
skym paprskem 9 zaujima podle obr. 8 polohu, v niZ je uspofadan zhruba kolmo k roving 42 tka-
ni a nachazi se v malém odstupu od ojehieného hiebenu 8 vedouciho zékladni nité 1 rovnobézné
s nim. V této poloze udrZuje ojehleny hieben 7 vedouci perlinkové nité 2 ve vhodné oblasti spod-
niho pro§lupu (viz obr, 8).

Pohybuje-li se nyni tkalcovsky paprsek 9 do své zadni polohy podle obr. 9, vzdalené od stolu L1,
v ditsledku nuceného spojeni s hiidelem 24 vykyvne ojehleny hieben 7 vedouci perlinkové nité 2
kolemn osy 41 otaceni proti smyslu otaéeni hodinovych ruéic¢ek nahoru, ¢imz se perlinkové nité 2
pohybuji nahoru a otevie se proslup. Nastane-li pfitom pfi pohybu tkalcovského paprsku ¢ klido-
vy stav, kdyz se tkalcovsky paprsek 9 nachdzi ve své nejzazsi poloze (obr. 9), vznikne t dasové
stejné velky klidovy stav proslupu. Vysledkem toho je optimalné velky thel proslupu pro prohoz
utku.

Mezi obéma meznimi polohami tkalcovského paprsku 9 a ojehleného hiebenu 7 vedouci perlin-
kové nité 2, které jsou znazornény na obr. 8 a 9, nastane pohyb zékladnich niti 1 a perlinkovych
niti 2 objasnény v odstavci ,,prvni zplsob™ a zndzorn&ny na obr. 2.

Po prohozu utku provedeném ve stavu podle obr. 9 se tkalcovsky paprsek 9 pohybuje doprava,
kdyZ se uvazuje vyobrazeni na obr. 9, dokud nedosédhne polohy podle obr. 8, v niz dojde k ptira-
zu Gtku. Pfitom se provede pfiraZeni prohozené Otkové nité. Soucasné se ojehleny hieben 7
vedouci perlinkové nité 2 pohybuje smérem dold, piicemz se perlinkové nité 2 pfevedou do spod-
niho proslupu, jak je znazornéno na obr. 8. Soudasné se ojehleny hieben 8 vedouci zakladni nité
1 posunuje rovnobézné s rovinou 42 tkani, takze zikladni nité¢ 1 se vi¢i perlinkovym nitim 2
bolné piesadi. Potom se tkalcovsky paprsek 9 opét pohybuje z polohy pfirazu smérem dozadu,
zatimco ojehleny hfeben 7 vedouci perlinkové nité 2 se synchronné pohybuje nahoru, dokud
nedosahne stavu podle obr. 9, v némz dojde k novému prohozu atku.

Protoze vodici o¢ka 33 ojehlenych hiebeni 7, 8 leZi v poloze uzavieného proslupu znazornéné na
obr. 8 téméf u sebe, dojde k vyméné stran zkladnich niti 1 viii perlinkovym nitim 2 velmi pfes-
n¢. V poloze otevieného pro§lupu podle obr. 9 je naproti tomu ojehleny hieben 7 vedouci perlin-
kové nité 2 vykyvnut smérem dozadu a nahoru, takZe cela oblast véetné oblasti osnovnich niti
lezicich mezi obéma ojehlenymi hfebeny 7, 8 je dobfe pfistupna pro piipadné pietrzeni niti 1, 2.

V zavislosti na tloutce, konstrukci a materidlu zakladnich niti 1 a perlinkovych niti 2, jakoZ i na
druhu vyrabéné perlinkové vazby, je mozno, jak jiz bylo vySe objasnéno, potfebnym zphisobem
nastavit zdvih ojehleného hiebenu 8§ vedouciho zikladni nité 1.

Mechanické spojeni hfidele 37 ojehlenéhe hiebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2 s hiidelem 24
tkalcovskeho paprsku 9 mize byt provedeno i jinym zpiisobem, odlisnym od ptikladného prove-
deni podle obr. 3.

Dalsi pfikladné provedeni je znazornéno na obr. 12, kde jsou soudasti stejné se souéastmi tkaciho
stroje podle obr. 3 opatfeny stejnymi vztahovymi znackami, tak¥e nejsou znovu objasfioviny.
U tohoto piikladného provedeni je mezi htidelem 24 tkalcovského paprsku 9 a hfidelem 37 oje-
hlencho hiebenu 7 vedouciho perlinkové nit¢ 2 uspoiddan spiaZeny prevod, ktery sestava z ale-
spofi jedné tyce 61 otoéné pfipojené k podpéie 23 bidla 10 a z ramena 62 paky neotoéné spoje-
ného s hidelem 37 ojehleného hiebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2, pii¢emz k ramenu 62 paky
Je otoéné pfipojena svym druhym koncem ty¢ 61. Odpovidajici zménou a¢inné délky ramena 62
paky, napfiklad tim, Zze bod otoéného pipojeni tyde 61 se radialné posune, je moZno nastavit
vySku zdvihu ojehleného hfebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2. Hnaci prostiedky ojehleného
hiebenu 8 vedouciho zakladni nité 1 jsou provedeny stejné jako u ptikladného provedeni podle
obr. 3.
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Pro viechna piikladna provedeni plati, Ze pohon htidele 37 ojehleného hiebenu 7 mize byt upra-
ven i jako vnéj3i pohon na jedné strané nebo na obou stranach. Bude-li, jak je znazornéno, hridel
37 ojehleného hiebenu 7 vedouciho perlinkové nit¢ 2 znazornén pod zadnim proslupem, mize
byt pro néj pouzito vice pohont po celé gifce tkani. Alternativné viak miize byt hfidel 37 ojehle-
ného hiebenu 7 vedouciho perlinkové nité 2 uspofadan i nad zadnim proslupem.

Kruhovy vykyvny pohyb ojehleného hiebenu 7, a u ptikladného provedeni podle obr. 14 i oje-
hieného hiebenu 8 vedouciho zakladni nité 1, umoZiiuje, aby se vodici o€ka 33 ojehlenych hiebe-
nit 7, 8 nachazela v poloze pirazu atku podle obr. 8 téméf u sebe, jak jiz bylo vyse uvedeno.
Spoleéné s vytvofenim jehel 32, popsanym podle obr. 4 aZ 6, tim vznikne velmi pfesné vedeni
zakladnich niti 1 a perlinkovych niti 2. Pouziti pchonu bidla 10 pro pohon ojehlenych hfebenii 7,
8 vede nejen k jednoduchym konstrukénim pomériim, nybrz i k dosaZeni konstrukce s malymi
pohyblivymi setrvaénymi hmotami. Soucasné je zarudena piesna bo¢ni vyména zakladnich niti |
za perlinkové nité 2 pfi tkani. Kone&né se novy tkaci stroj ve viech prikladnych provedenich, jak
bylo vySe objasnéno, vyznaduje usporadanim ojehlenych hiebend 7, 8 vyhodnym pro odstranéni
pretrzeni niti 1, 2. Navic je mozno pomoci jednoduchych prostiedkd snadno podle poteby pfe-
stavit velikosti zdvihit ojehlenych hiebeni 7, 8.

Vynalezeckd mySlenka popsana vyse na vice piikiadnych provedenich mize byt uskutetnéna
nejen pii konstrukei novych tkacich strojii, nybrz miize byt vyuzita i pro dovybaveni nebo pfesta-
veni existujicich tkacich strojii riiznych systémd a riznych druhii prohozu utku odpovidajicimi
pfidavnymi zafizenimi nebo prestavbami.

PATENTOVE NAROKY

1. Tkaci stroj na vyrobu perlinkové tkaniny (14), obsahujici zékladni nit&¢ (1), perlinkové nité
(2) a utkové nité (300), v niz zakladni nité (1) 2 perlinkové nité (2} tvoif osnovy, s bidlem (10)
nesoucim tkalcovsky paprsek (9), pohyblivym piifazenymi hnacimi prostfedky, a vykonavajicim
kolem htidele (24) tkalcovského paprsku (9) ulozeného ve stojanu (20) tkaciho stroje vratny
otony pohyb, s ojehlenym hiebenem (8) vedoucim zakladni nité (1), uspofadanym na strang
osnovnich niti tkalcovského paprsku (9), s ojehlenym hiebenem (7) vedoucim perlinkové nité (2),
sousedicim s ojehlenym hfebenem (8) vedoucim zékladni nit€ (1), s hnacimi prostfedky pfifa-
zenymi k ojehlenému hiebenu (8) vedoucimu zakladni nit& (1), kterymi je tento ojehleny hieben
(8), vztazeno k roving (42) tkani, pohyblivy ve vodorovném sméru napfi¢ ke sméru osnovnich
niti, a s hnacimi prostiedky p¥ifazenymi k ojehlenému hiebenu (7) vedoucimu perlinkové nité (2)
a odvozenymi do hnacich prostfedki bidla (10), kterymi je ojehleny hieben (7) vedouci perlinko-
vé mnité (2), vztazeno k roviné (42) tkani, pohyblivy ve svislém sméru, s prohoznimi prostfedky
pro zanageni Gtku a s prostfedky pro piivod zakladnich niti (1) a perlinkovych niti (2), jakoz i pro
ukladani vyrobené perlinkové tkaniny (14), vyznadéujici se tim, Ze

a) ojehleny hiteben (7) vedouci perlinkové nité (2) je uloZen otoéné kolem hfidele (37) ojehlencho
hiebenu (7},

b) bidlo (10) je pevn& spojeno s hfidelem (24) tkalcovského paprsku (9) a vykonava oscilaini
oto¢ny pohyb kolem jeho osy,

¢) htidel (37) ojehleného hiebenu (7) je pro pohon spraZen s hiidelem (24) tkalcovského paprsku
(9).
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2. Tkaci stroj podle naroku |, vyznadujici se tim, Ze ojehleny hieben (7) vedouci
perlinkové nité (2) je uspofadan na alespoi jedné podpéie (36), ktera je neotoéné spojena s hfide-
lem (37) ojehleného hiebenu (7), ktery je uloZen ve stojanu (20) tkaciho stroje a radialné z ngj
vyéniva.

3. Tkaci stroj podle naroku 2, vyznadujici se tim, Ze ojehleny hieben (7) vedouci
perlinkové nit€ (2) je otolny mezi dvéma polohami, pti¢emz v prvni poloze je orientovan v pod-
staté paralelné s ojehlenym hiebenem (8) vedoucim zakladni nité (1), a v druhé poloze je vaci
ojehlenému hiebenu (8) vedoucimu zikladni nité (1) natofen smérem vzhiru o hodnotu uréujict
velikost proslupu.

4. Tkaci stroj podle jednoho z narokii 1 az3, vyzmadujici se tim, Zze hiidel (37) oje-
hleného hiebene je pro pohon spraZen s hiidelem (24) tkalcovského paprsku (9) s tvarovym sty-
kem.

5. Tkaci stroj podle niroku 4, vyznaéujici se tim, Ze tvarovy styk pro pohon sesta-
va z ozubeného femenu (38) a z vidy jedné femenice (39, 40) nasazené na hiideli (24) tkalcov-
ského paprsku (9) a na hitideli (37) ojehleného hiebenu (7).

6. Tkaci stroj podle naroku 4, vyznaéujici se tim, Ze obsahuje alesponi jednu spojo-
vaci ty¢ (61), ktera je svym jednim koncem otoéné pfipojena k podpéfe (23) bidla (10) a svym
druhym koncem je otoéné piipojena k ramenu (62) paky neotocné spojenému s hiidelem (37)
ojehleného hiebenu (7).

7. Tkaci stroj podle jednoho z narokt 1 aZ6, vyznadujici se tim, Ze ojehleny hfe-
ben (8) vedouci zakladni nité (1) je pohyblivé veden ve stojanu (20) tkaciho stroje vodorovné
vramné a prostfednictvim klikového tstroji (53) je pohan&n hnacim hiidelem (28) tkaciho stroje
nebo vlastnim elektromotorem (59).

8. Tkaci stroj podle jednoho z narokii 1 az 7, vyznadujici se tim, Ze hfidel (24)
tkalcovského paprsku (9) je pohanén hnacim hiidelem (28) tkaciho stroje prostfednictvim excent-
rickych pohont uspofadanych na jeho koncovych strandch, pfi¢emz hnaci hiidel (28) otadejici se
kontinudlné ve stejném smyslu udéluje pies excentrické pohony hiideli (24) tkalcovského paprs-
ku (9) oscila&ni otoény pohon.

10 vykresi
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