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. (54) pohyblivj ro#t do kotld na tuhd paliva

Pohyblivy§ rodt ge urden p¥edeviim pro

teplovodni kotle na BkvArujici hn&daé uhli{ -

8 vikonem do 50 kW. Skldd4 se z pohyblivych

rodtovych d{lod oE:tfenjch mi{fovinou a

apiafenfch ovliddacim pédkovym mechanismem,

k némuf Jsou uchycena drtici hradle zakfi- A

vendho tvaru s hroty. Tato drtici hredla

gabira}{ vystupkem do vybrédn{ v télese

© pohyblivyoh rodtovych dilcd ve fédzich od
‘mezipolohy do fédze konednd, v nii t&leso

drticich hradel tvoF{ soulasnd gzdbranu

pro rédzové boreceni a semsuvy hoiisfho ga—

1live na roiit a do popelniku a soudasn
vykldp{ pohyblivé rostové dilce z hori-

- zont&lni do #ikmé polohy. .

;
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Vynélez se tyké pohyblivého roditu do kotlﬁ ne tuhd palivu.
zejména teplovodnich.

Kotle na tuhé paliva, hlavné §kvéruj£oi hnédé unl{, 3sou |
opat¥eny specidlnimi pohyblivymi roﬁty, JejichZ konstrukce a
~ funkce je odliZnd pode iSelu i kapacity kotle. U kotld & velkjm

vykonem, Jako jsou napriklad kotle elektrérenské a jiné velko-:«;~ ” ?
kapacltnf, se poui{vd k rodtovéni konstrukénd sloZityoh pésovyoh, ;}

Fet&zovjch nebo kyvnfoh rodtd antomatizovanou funkef. ﬁ%innost
tdohto za¥izen{ je podmindna relativmnd nizkou vrstvou. velkoploﬁ- .

né spalovaného paliva a konstrukee roéitu tohoto typu nelze pro-"; ‘
to pfevzit pro kotle s nizkym vykonem (do 50 kW), které jsou o= -

patieny ndsypkou se zéaobnikem. navezujicim plynule na prostor

ohnidts, kde zdsobni vratve paliva ‘Je pomérnd znadnd a trvale zg-:‘ 

téiuje palivo v ohni¥ti. U tohoto typu malyeh kotld se pouZivd
pYevéind poauvnych vikyvnyoh a trnovych roét& které vykazujil
pomrnd nejlepdf W€innost p¥i plynulém‘odstraiovéni popeloviny
ve srovndnl s jinymi pouZivanymi ze¥{zenimi. Ani trnové rodty.
vBak nejsou U&inné pro odstranovédni hrubdii popeloviny a ¥kvéry

z ohni¥ts, kterd se v pribshu ho¥eni spojuje do kompaktni klen~
by, brénfef samotiZnému plynulému piisunu daléiho paliva do ohnid-

" 48 v prostoru ndsypky. P¥i zdsshu do této vrstvy trnovim rodtem

dochdz{ k ne¥ddoucimu rézovému sesuvu Skvérovité klenby ohnid-
tém ne rodt e k soudasnému propadévéni nespélenéhe pealiva do po-
‘pelniku, cof nep¥iznivé ovlivauje pribéh ho¥eni a v podstatd
znamend nedostatené vyuZiti kepaoity kotle a prostoru popelniku.
- Popelovina se zde hromadi nerovnomérn§ av extrémnim p¥ipadd za=:
“hlcuje i ro8t zespodu.

Uvedend technické problémy ¥es{ zcela pohyblivi roét podle

‘vyndlezu, k jehoZ ovlddacimu pdkovému mechanizmu Jsou uchycens
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drtici hradle, zabirajici vystupkem do vybrédni, vytvoF¥endho v &e~
le pohyblivych ro8tovych dilet. Pro zjednoduSeni funkce roitu je
uéelnd, kdyZi drtici hredle i pohyblivé rodtové dflce jsou vykyv~
18 uloZeny na spoleéném h¥ideli.

Vyhody feSeni podle vyndlezu spolivejf pF¥edevdim v tom, Ze
jeho funkef, ns rozdfl od dosud uZivané techniky, neni pouhé
p¥ivédéni popeloviny do mfiZoviny a do mezer v rodtovych dilcich
v disledku kyvnych pohybl &dati rofitu, nybrZ dochdzi p¥imo k na-
rusovénf, drceni a k postupnému odebirdni hrubé Bkvdrujici pope~
loviny a k jejimu propadnuti roStem. To se d€je ¥izenym zplisobem,
teje ovlddacim pdkovym mechanismem a nikoliv Zivelns, tek3e Skvd-
ru a hrubou popelovinu lze z kotle odstranovat v nutném mno¥stvi
po ddvkdch a nedochdzfi tek k rdzovému borceni vrstvy Skvdry v
horni &dsti ohnidtd a k propaddvéni dosud nesgpdleného paliva do
‘popelniku. To pFind#{ zvySenou hospoddrnost provozu kotle. Kroms
toho pohyblivy rodt podle vyndlezu umoZnuje rovnomdrné odstrano-
véni Bkvérujici popeloviny po celé ploSe ohnidté a jeji distribu-
ci do celého prostoru popelnfku. To mé pFizniv§ vliv jednek ne
pribdh ho¥eni a jednek to umo¥nuje dimenzovat tvar popelnfku .
hospoddrnd s ohledem ne zvySenou efektivitu roStovdni. Daldi’
podstatnou vyhodou FeSeni pohyblivého rosftu je, Ze drtici hradla
v nejza¥¥f pracovni poloze vytvéFeji svoji plochou Udinnou zébre-
nu (strop) proti sesuvu ho¥fcfho paliva v pribdhu rodtovéni.

Pohyblivy ro8t podle vyndlezu je objasnén ndzorné na p¥ilo-
Zenych vyobrazenich, kde obr.1 pFedstavuje bodni schematicky Yez
téleaem‘dvojice pohyblivych ro&tovych dileld s drticimi hradly v
klidové poloze A, obr.2 tentyZ schematicky Fez s drticiml hradly
v pracovni{ mezipoloze B a obr.3 opdt schematicky boéni Fez s dr-
ticimi hradly v nejzazSi pracovni poloze C s Vyklopenymi pohybli-
" vymi rosStovymi dilei.

Pohyblivy ro¥t 4 sestdvd alespon z Jedné dvojice pohyblivych
rodtovych diled 2, uloZenych vyklopnd na h¥ideli 3 v nezndzorné-
ném nosném rému. Na h¥ideli 3 je uchycen ovlddaci pdkovy mecha~
_nismus 4, provedeny pro vratné pohyby vp¥ed a vzad, na ndm% jsou
béZnym zplsobem, nepifikled svédrem, uchycena drtici hradla 5 ze-
 k¥ivendho tvaru. Jejich Sinné konce jsou tvarovdny do hrotu.
Konstrukénd i funkénd je vyhodné, kdyZ drtic{ hradla 5 jsou ulo-
Zena k zajifténi vyklopné drdhy pomoci tySi 4a na spolenych Jew
pech 3 8 pohyblivymi roStovymi dileci 2. V Celnf sténd pohybli-
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vich rodtovych diled 2 jsou vytvo¥ena vybrdni 6 a na spodninm,
uchyceném konoi drticich hradel 5 jecu vylivoXeny vystupky I, za-
padajic{ do vybrdni 6 a zabirajiol v pribdhu vykldpdni o koneoc
vybréni 6 v Selnf{ stdnd pohyblivych roStovych dfled 2.
Funkce roditu ] probihd tak, Ze pohybem ovlédaciho pékového mecha-
nismu 4 vpfed se podnou zvedat a vykldp&t kolem pohyblivyfoh roli-
tovfoh dfled 2 drticf hradla 5 z klidové polohy A (obr.1) do me-
zipolohy B (obr.2). V této poddtedni fdzi rodtovdni dochdzi jed-
nek k Sdstednému zdbSru hrotd drtiocfch hradel 5 do vrstvy 3kvé-
rovité ppopeloviny & jednak k zébdru vystupku 7 ve spodni Edsti
drticich hradel 5 do vybrdn{ 6 v hornim konol &eln{ stény pohyb-
1ivfch rodtovyoh diled 2. Daldim pohybem ovlddacfho pdkového me-
_chanismu 4 drticf hradla 5 pokraduji na své vyiklopné drdze a Zve=
dajf souasnd p¥isludny konec pohyblivych rodtovych dilcﬁ 2 ko~
lem h¥fdele 3, tak¥e ty se rowndi vyklép8ji do nejzaz8i polohy
¢ (obr.3), kde drtici hradla 3 vytvo¥{ soulasnéd zdbranu proti
ne¥édoucimu sesypéni ho¥iciho paliva. Popsany oyklus poloh A-B-C.
se opakuje vratnou menipulaci s ovlddacim pdkovym mechanismem 4,
jeho¥ pohyby lze p¥{padnd i automatizovat.

PREDMET VINALEZU

1. Pohyblivy roft pro kotle na tuhd paliva, zejména teplo-
vodni, sklddajioil se z pohyblivych roStovych d{loi, opétfenjoh
rostovou m¥{%ovinou, uloZen¥ch v nosném rému a sp¥a¥enych ovidda-
eim palfovym mechanisiem, vyznadujici se tim, Ze k ovlddacimu pdkovému
mechanismu (4) jsou uchycene drtici hradla (5) zabirajfef vys-

" fupkem (7) do vybrdni (6) v t&lese pohyblivych robtovych diled (2).

2. Pohyblivy rodt podle bodu 1, vyznaéhjici se tim, Ze drti-
of hradla (5) i pohyblivé rodtové dilce (2) jsou na spole&n&oh
h¥idelich (3].

1 vykres
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