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(54) Zapojenie pre automatické brzdenie hydromotora

Vynélez sa tyka zapojenia hydraulického
obvodu umoziiujiceho automatické brzdenie
hydraulického motora na ktory posobi von-
kajsia sila. , L

V stidasnej dobe sa v hydraulickych obvo-
doch s jednym vedenim k hydromotoru usku~
toéfiuje brzdenie v riadiacom servorozvadza-
¢i, pricom v hydraulickych obvodoch s dvoma
vedeniami k hydromotoru ‘sa brzdenie pre-
vadza prostrednictvom brzdnych ventilov.
Nevyhodou riadenia rychlosti hydromotora
s jednym vedenim prostrednictvom servoroz-
vadzada je, Ze rychlost je silne zvisl4 na pre-
mennej zafaZnej sile. Pri riadeni rychlosti
hydromotora s dvoma vedeniami prostrednic-
tvom brzdnych ventilov dochadza zasa k roz-
nej citlivosti v désledku réznych prierezov
valca u dvojéinného hydraulického motora.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zapojenie
pre automatické brzdenie hydromotora podla
vyndlezu, ktorého podstata spodiva v tom, Ze
je vytvorena zo zdroja prietoku napojeného
jednak na napdjacie vedenie a na odpadové
vedenie a jednak prepojeného prvym vede-
nim cez prvy redukény ventil a prvy jedno-
smerny ventil s druhym vedenim napojenym
‘na prvy pracovny priestor hydromotora.
V alternativaych zapojeniach sa druhy pra-
covny priestor hydromotora napoji na zdroj
prietoku bud priamo alebo cez druhy jed-
nosmerny ventil a druhy redukény ventil.
Vyhodou zapojenia pre automatické brzde-
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nie hydromotora je, Ze umoziiuje plynule ria-
dit rychlost hydraulického motora nezavisle
na velkosti vonkajdej zéfazi. V neposlednom
rade je vyhodou i to, Ze zostavajuca &ast ob-
vodu vratane hnacieho motora nie je zataZo-
vana od vonkajsich sil, ¢o mé priaznivy vplyv -
na zvy$enie Zivotnosti celého zariadenia.

Na pripojenom vykrese je znizorneny pri-
klad prevedenia zapojenia pre automatické
brzdenie hydromotora podla vynalezu, kde na
obr. je schématicky zndzornené zapojenie
hydraulického obvodu s dvoma vedeniami
k hydromotoru.

Zékladné zapojenie hydraulického obvodl
s jednym vedenim k hydromotoru pozostiva
zo zdroja 3 prietoku napr. zo servorozvadzaca
napojeného jednak na napéjacie vedenie 1
a odpadové vedenie 2 a jednak prepojeného
prvym vedenim 4 cez prvy redukény ventil
5 a prvy jednosmerny ventil 6 s druhym ve-
denim 7 napojenym na prvy pracovny prie-
stor 13 hydromotora 8, ktorého druhy pracov-
ny priestor 14 je napojeny na odpadové ve-
denie 2 na ktoré je napojené aj tretie vedenie
9. V alternativnom zapojeni hydraulického
obvodu s dvoma vedeniami k hydromotoru
je naviac zdroj 3 prietoku prepojeny tretim
vedenim 9 cez druhy redukény ventil 11
a druhy jednosmerny ventil 10 so. Stvrtym
vedenim 12 napojenym na druhy pracovny
priestor 14 hydromotora 8. '

Zapojenie pracuje tak, Ze pri vysuvani




piestnice hydromotora 8 prudi pracovné kva-
" palina z napajacieho vedenia 1 cez vstupnu
hranu zdroja 3 prietoku do prvého vedenia

4 a odtial volne cez prvy jednosmerny ventil .

6 a druhé vedenie 7 do prvého pracovného
priestoru 13. Sudasne z druhého ‘pracovného
priestoru 14 prudi pracovnd kvapalina Stvr-
tym vedenim 12 cez druhy reduk¢ny ventil
11 do tretieho vedenia 9 a odtial cez vystupnu
hranu zdroja 3 do odpadového vedenia 2.
Druhy jednosmerny ‘ventil 10 je uzavrety a
druhy redukény ventil 11 udrZzuje pozadova-

ny kon$tantny tlak v trefom vedeni 9 nezé- - |

visle od tlaku v Stvrtom vedeni 12, PretoZe
tlak v odpadovom vedeni 2 je taktieZ kon-
$tantny je rychlost vystvania piesta hydro-
_motora 8 z4visld len. na velkosti otvorenia

vystupnej hrany zdroja 3 prietoku. Pri zasu-

vani piestnice hydromotora 8 prudi pracovna
kvapalina zo Vstupného vedenia 1 cez druhd
vystupnd hranu zdroja 3 prietoku do tretieho
vedenia 9 a odtial volne cez druhy jedno-
smerny ventil 10 §tvrtym vedenim 12 do dru-
hého pracovného priestoru 14 hydromotora
8. Stdasne z prvého pracovného priestora 13
prudi pracovna kvapalina druhym vedenim 7
cez prvy redukény ventil 5 do prvého vedenia

4 a odtial cez druhu vystupnu hranu zdroja.
3 prietoku do odpadového vedenia 2. Prvy

“jednosmerny ventil 6 je uzavrety a prvy re-

dukény ventil 5 udriuje poZadovany kon--
itantny tlak v prvom vedeni' 4 nezévisle od
tlaku v druhom vedeni 7. PretoZe tlak v od-
padovom vedeni 2 je taktieZ konstantny je
rychlost zastivania piesta zavisld len na vel-
kosti otvorenia druhej vystupnej hrany zdro-
ja 8 prietoku. : . .

_ V takom pripade, ked na piestnicu hydro-
motora 8 posobi dostatotne velk4 sila, -ktorad
umodtiuje jej samodinné zastivanie nemusi sa

v zapojen{ poutit druhy jednosmerny ‘ventil

10 a druhy redukény ventil 11, pridom Stvrte
vedenie 12 sa prepoji priamo s tretim vede-
nim 9. V uvedenom pripade je moZné zapo-

jenie rie$it aj takym spdsobom, Ze tlohu

zdroja 3 prietoku plni regulaény hydrogene-
rator, druhy jednosmerny ventil 10 -a-druhy
redukény ventil 11 sa nemusia vyuZivat, pri-
gom prvy redukény ventil 5 sa musi nastavit
na vaésiu hodnotu akd méZe nadobudnuf hod-
nota tlaku v trefom vedeni 9 tak, aby riadenie
prietoku regulaéného hydrogeneratora bolo
vidy prietokom v prvom vedeni 4.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojenie pre automatické brzdenie hydro-
motora obsahujuce zdroj prietoku, vedenia
a ventilu vyznadujice sa tym, Ze je vytvo-
rené zo zdroja (3) prietoku napojeného jed-

" nak na napéjacie vedenie (1) a na odpadové

. vedenie (2) a jednak prepojeného prvym

. vedenim (4) cez prvy redukény ventil (5)

- a prvy jednosmerny ventil (6) s druhym
vedenim (7) napojenym na prvy pracovny
priestor (13) hydromotorsa (8).

2. Zapojenie podla bodu 1, vyznafujuce sa
tym, %e druhy pracovny priestor (14) hy-
dromotora (8) je pripojeny priamo na zdroj
(3) prietoku.

3. Zapojenie podla bodu 1, vyznafujice s&
tym, Ze zdroj (3) prietoku je prepojeny tre-
tim vedenim (9) cez druhy jednosmerny

~ ventil (10) a druhy redukény ventil (11) so
§tvetym vedenim (12) napojenym na druhy
pracovny priestor (14) hydromotora (8).
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