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DESCRIZICNE

La presente invenzione gi riferisce ad un
sistema per la movimentazione automatica in posizio-
ni predeterminate di dispositivi regolabili motoriz-
zati presenti a bordo di un autoveicolo, particolar-
mente di un’autovettura.

In modo particolare la presente invenzione si
riferisce alla regolazione automatica in posizioni
predeterminate degli specchi laterali, deil sedili e
dei relativi schienali, del volante, o di altri di-
spositivi, ciascuno provvisto di una regolazione
meccanizzata elettrica, idraulica o elettro-idrauli-
ca.

Il problema che la presente invenzione si
prefigge di risolvere & qguello che si presenta

guando unc stesso autoveicolo & utilizzato da piua
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guidatori. Ognuno degli occupanti 1l’autoveicolo, ed
in modo speciale il guidatore imposta i vari dispo-
sitivi regolabili nella sua posizione preferita.
Quando il posto del guidatore viene occupato da
un’'altra persona, dquesta deve provvedere alla
regolazione dei wvari dispositivi secondo le sue
esigenze, variando evidentemente 1le regolazioni
impostate dal guidatore precedente.

Quando il primo guidatore occupa nuovamente il
posto di guida deve provvedere alla regolazione
secondo le sue preferenze e cosi di seguito.

Tutto quanteo descritto comporta un notevole
dispendioc di tempo, senza la sicurezza di impostare
immediatamente le regolazioni nel modo precedente-
mente selezionato.

Quanto sopra detto assume particolare importan-
za quande i guidatori sono numerosi e si alternano
frequentemente, se pensi ad esempio ad autoveicoli
di proprieta di societa, le cosiddette "flotte" di
autoveicoli, o semplicemente a famiglie in cui i
diversi componenti utilizzano la stessa autovettura.

Scopo della presente invenzione & quello 4di
realizzare un sistema di regolazione automatico,

—

personalizzato, dei wvari dispositivi presenti

sull’autoveicolo, che ovvi ai suddetti inconvenien-
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ti, sia di facile costruzione e di basso costo.
La presente invenzione raggiunge gli scopi

suddetti grazie ad un sistema per la movimentazione

BRSR a
automatica in posizioni predeterminate di dispositi-

vi regolabili presenti a bordo di un autoveicolo,

—— —_ -

particolarmente di un’autovettura, su cul sono

presenti mezzi attuatori motorizzati associati a

deEEIﬂg;;;;sitivi regolabili, atti alla loroc movi-
mentazione, avente le caratteristiche richiamate in
modo specifico nelle rivendicazioni che seguono.

L’invenzione verra ora descritta con riferimen-
to ai disegni allegati, forniti a puro titolo di
esempio non limitativo, in cui:

la figura 1 illustra in modo schematico una
forma di attuazilione della presente invenzione in due
diverse forme realizzative, e

le figure 2 e 3 rappresentanoc una seconda forma

di attuazione della presente invenzione in due

diverse forme realizzative.

-~

Facendo riferimento alla figura 1, con 2 &

indicata la porta di un autoveicolo, ad esempio di

un’ autovettura (non rappresentata) mqg}ta.dell’usua-

le blocchetto 4 per 1’introduzione della chiave per

—_—
il Dbloccaggio/sbloccaggio della serratura (non

rappresentata) di cui € munita la porta.
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Alla porta 2 € associato uno specchio retrovi-
sore esternc é regolabile elettricamente tramite un

attuatore (non rappresentato), Jla sua posizione

raggiunta wviene rilevata da un sensore di per sé
—

noto e non rappresentato per sempliciti.

L’autovettura pud comprende altri dispositivi
regolabili (non rappresentati) quali i sedili e gli
schienali, 1l volante, ecc., ognuno azionato da un
associato attuatore (non rappresentato), e le
posizioni raggiunte dai dispositivi regolabili
vengono rilevate da associati sensori di per sé noti
e parimenti non rappresentati.

La posizione raggiunta da ciascun dispositivo
regolabile movimentato dall’associato attuatore
viene rilevata dal relativo sensore che fornisce un
segnale elettrico indicative di tale posizicne ad
una unitd centrale interna 8 collegata al blocchetto
4 della serratura. L‘unitd centrale interna 8
memorizza detti segnali provenienti dai sensori di
posizione ed & atta a trasmetterli in forma codifi-
cata come pure a ricevere segnali codificati dello
stesso tipo come verra descritto nel seguito.

L'usuale chiave 10 od il normale telecomando 12
sono associati ad un’unitd esterna alla vettura di

memorizzazione, ricezione e trasmissione 14 di tipo
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di per sé& noto. Il funzionamento del dispositivo og-
getto della presente invenzione € il seguente.

Premessc che ogni guidatore deve possedere la
sua personale unitd di memorizzazione, riéezione e
trasmissione esterna 14, associabile ad una chiave
10 o ad un telecomando 12, unica per ogni guidatore,
oppure di una chiave o telecomando con associata
unita esterna 14 personale, quando la vettura viene
abbandonata e wviene azicnato il telecomando 12 o
viene inserita la chiave 10 nel blocchetto 4, 1l uni-
td centrale interna 8 memorizza i segnali indicativi
delle posizioni dei dispositivi regolabili, forniti
dai sensori associati ai vari dispositivi regolabili
e 1li trasmette in modo codificato ad una unita
esterna 14, che li memorizza a sua volta.

Quando un altro guidatore, dopo aver effettuato
le sue regolazioni personalizzate, abbandona 1’auto-
vettura e provvede alla chiusura della porta 2
mediante telecomando 12 o c¢hiave 10, nella sua
personale unitd esterna 14 vengono memorizzate le
posizioni attuali dei dispositivi regolabili.

Dovendo poi risalire il primo guidatore, questi
comandando l'apertura della porta 2 per mezzo della
chiave 10 o del telecomando 12 invia dalla sua unita

esterna 14 i suci dati personali memorizzati all’u-
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nita interna 8 che 1li sostituisce a quelli presenti
in memoria e pilota gli attuatori dei dispositivi
regolabili fino a raggiungere le posizioni memoriz-
zate, che naturalmente possono essere quelle gid
presenti nell’unita 8 qualora dall’ultima volta che
il guidatore & salito in vettura non fossero state
effettuate variazioni di regolazione. Quando gquesto
guidatore abbandona la vettura, con l’azionamento
della chiave 10 o del telecomando 12 i dati presenti
nell’unitdad interna 8 vengono trasmessi all‘unitd
esterna 14 ed ivi memorizzati.

Quanto appena descritto, si ripete per ogni
guidatore che ha quindi memorizzati nella sua unita
esterna persocnale 14 le regolazioni da lui desidera-
te.

La trasmissione dei dati codificati dalle/alle
unita 8 e 14 pud avvenire mediante segnali ad infra-
rosso, ad wultrasuoni, a radiofrequenza od altri
mezzi noti.

Le figure da 2 a 3 rappresentano un’ulteriore
forma di attuazione del sistema in accordo con
l’invenzione.

In tale forma di attuazione l’unita centrale
interna (non rappresentata in queste figure) & in

grado di memorizzare 1 segnali indicativi delle
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posizioni raggiunte dai dispositivi regolabili su
una carta magnetica C. Il guildatore prima di abban-
donare la vettura, provvede a passare la carta ma-
gnetica C, secondo le tecniche usuali, nella fessura
di un dispositivo di scrittura di carte magnetiche
(non rappresentato}, in tale modo le regolazioni
attuali risulteranno memorizzate sulla carta magne-
tica C.

Quando lo stessc guidatore deve risalire a
bordo del veicolo, provvede a far leggere la carta
magnetica C da un lettore-memorizzatore 16 associato
all’usuale chiave 10 od al telecomando 12 che com-
prendono trasmettitori di dati simili a quelli gia
descritti precedentemente, All’azionamento del
telecomando 12 o della chiave 10 di apertura della
serratura della porta 2, i dati memorizzati nei
dispositivi 16 vengono trasmessi all’unitd centrale
interna che provvede all’azionamento degli attuatori
per posizionare i dispositivi regolabili in confor-
mitd ai segnali ricevuti.

In questa seconda forma di attuazione dell’in-
venzione, l’unitd centrale interna non & pid provvi-
sta dei dispositivi di trasmissione a distanza
all’infrarosso od a radiofrequenza, le informaéioni

essendo trasmesse tramite la carta magnetica C.
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Naturalmente, fermo restando il principio
dell’invenzione, le forme di attuazione ed i parti-

colari di costruzione, potranno essere ampiamente

variati senza per questo uscire dall’ambito della

presente invenzione.
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RIVENDICAZIONT

1. Sistema per la movimentazione automatica in
posizioni predeterminate di dispositivi regolabili
(6) presenti a bordo di un autoveicolo, particolar-
mente di un’autovettura, in cui sono presenti mezzi
attuatori motorizzati associatl a detti dispositivi
regolabili (6), atti alla loro movimentazione,
caratterizzato dal fatto di comprendere:

- mezzi sensori associati a detti dispositivi
regolabili (6) ed atti a rilevarne la loro posizio-
ne,

- un’‘unita centrale (8) a bordo dell’autoveicolo,
collegata con detti mezzi sensori e con detti mezzi
attuatori ed atta in una prima condizione operativa
a ricevere e memorizzare segnali elettrici indicati-
vi delle posizioni di detti dispositivi regolabili
(6} ed in una seconda condizione operativa a tra-
smettere verso l’esternc detti segnali elettrici
indicativi delle posizioni di detti dispositivi
regolabili (6), e

- almenoc un dispositivo portatile (14) atto in
detta secconda condizione operativa di detta uniti
centrale (8) a ricevere e memorizzare segnali
elettrici indicativi delle posizioni di detti

dispositivi regolabili (6) ed in detta prima condi-
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zione operativa .di detta unita centrale (8} a
trasmettere a detta unitd centrale (8) segnali
elettrici memorizzati indicativi delle posizioni di
detti dispositivi regolabili (6).

2. Sistema secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatte che detto almeno un dispositivo
portatile (14) & una unitd di ricezione, memorizza-
zione e trasmissione associata al telecomando (12)
per l’apertura/chiusura di una porta (2) dell’auto-
vettura.

3. Sigtema secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzato dal fatto che detto almeno un dispositivo
portatile (14) & un’unitd di ricezione, memorizza-
zione e trasmissione associata alla chiave (10) per
1l’apertura/chiusura di una porta (2) dell’autovettu-
ra.

4, Sistema secondo una qualsiasi delle rivendica-
zioni precedenti, caratterizzato dal fatto che detta
prima condizione operativa corrisponde all’istante
di chiusura della serratura di una porta (2).

5. Sistema secondo una qualsiasi delle rivendica-
zioni precedenti, caratterizzato dal fatto che detta
seconda condizione operativa corrisponde all’istante
di apertura di una porta (2).

6. Sistema secondo la rivendicazione 1, caratte-
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rizzato dal fatto che detta unitd centrale (8)
comprende un dispositivo scrittore di carte magneti-
che (C).

7. Sistema secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzata dal fatto che detto dispositivo portatile
(14) comprende un lettore (16) di carte magnetiche
(c).

Il tutto come descritto ed illustrato e per gli

scopl specificati.
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