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LAGERSTATTEN

(57) Bei einem Verfahren zum Abbau von unter-
tagigen Lagerstatten mit einer Gewin-
nungsmaschine, bei welchem eine obere
und eine untere Abbaustrecke aufgefahren
werden, welche beiderseits der abzubau-
enden Lagerstatte liegen, und zwischen
diesen beiden Abbaustrecken eine vorlau-
fige Bohrung niedergebracht wird, wird an
der Miindung der vorlaufigen Bohrung in
der oberen Abbaustrecke eine Stutzvor-
richtung festgelegt. An der Miindung der
vorlaufigen Bohrung wird eine sich an der
Stiitzvorrichtung abstitzende Gewinnungs-
maschine in Langsrichtung der vorlaufigen
Bohrung ausgerichtet positioniert und die
Gewinnungsmaschine wird entsprechend
dem Verlauf der voriaufigen Bohrung von
der oberen Abbaustrecke zur unteren Ab-
baustrecke vorgetrieben.
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Zusammenfassung:

Bei einem Verfahren zum Abbau von untertdgigen Lagerstat-
ten mit einer Gewinnungsmaschine, bei welchem eine obere und
eine untere Abbaustrecke aufgefahren werden, welche beider-
seits der abzubauenden Lagerstitte liegen, und zwischen diesen
beiden Abbaustrecken eine vorlaufige Bohrung niedergebracht
wird, wird an der Miindung der vorl&ufigen Bohrung in der obe-
ren Abbaustrecke eine Stiitzvorrichtung festgelegt. An der Miin-
dung der vorldufigen Bohrung wird eine sich an der sStiitzvor-
richtung abstiitzende Gewinnungsmaschine in Lingsrichtung der
vorlidufigen Bohrung ausgerichtet positioniert und die Gewin-
nungsmaschine wird entsprechend dem Verlauf der vorldaufigen
Bohrung von der oberen Abbaustrecke zur unteren Abbaustrecke

vorgetrieben.

A




Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Abbau von unter-
tdgigen Lagerstédtten mit einer Gewinnungsmaschine, bei welchem
eine obere und eine untere Abbaustrecke aufgefahren werden,
welche beiderseits der abzubauenden Lagerstédtte liegen, und
zwischen diesen beiden Abbaustrecken eine vorldufige Bohrung
niedergebracht wird, sowie eine Vorrichtung zur purchfiihrung
dieses Verfahrens.

Fiir den Abbau von Lagerstitten untertage sind Maschinen-
typen entwickelt worden, welche sich zumeist l&angs eines Ab-
férdermittels parallel zum Fldz bzw. der Lagerstédtte verfahren
lassen. Je nach Michtigkeit des Flozes sind unterschiedliche
Ausbildungen bekannt geworden, welche in der Regel iiber Ketten
oder Seilziige in der Abbaustrecke festgelegt werden. Aus der
DE-OS 38 09 768 ist beispielsweise ein Verfahren zum Abbau von
Lagerstédtten untertage bekannt geworden, bei dem 2zwischen den
zwei zunichst vorgetriebenen Auffahrungsstrecken eine vorlau-
fige Bohrung eingebracht wird und mit Hilfe eines Ketten- oder
Seilzuges von der unteren Auffahrungsstrecke zur oberen Auf-
fahrungsstrecke ein Abfrésvorgang mit gegenldufigen Fréswalzen
vorgenommen wird. Bedingt durch die Steilheit der Abbaustrecke
kann das freigelegte bzw. abgebaute Material jeweils nach un-
ten auf ein in einer Auffahrungsstrecke vorgesehenes Forder-
mittel fallen.

Ein anderes Verfahren zum Abbau von untertdgigen Lager-
stitten ist in der AT 410 001 B beschrieben. Vor Beginn des
Abbauverfahrens werden zundchst wiederum zwei Stollen in un-
terschiedlicher Hbhenlage vorgetrieben, wobei sich das Fl6z
im Bereich zwischen diesen beiden Stollen erstreckt. In der
Folge wird ein erster Verbindungsstollen entlang des Flozes
und entsprechend der Fldzstérke aufgefahren, wobei 2zu diesem
Zwecke Vortriebsmaschinen konventioneller Bauart oder aber
Sprengbohrverfahren Verwendung finden konnen. Im oberen der
beiden Vortriebsstollen wird eine Rampe ausgebildet, an wel-

cher einer Seilwinde abgestiitzt ist, sodass eine Gewinnungsma-
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schine, welche ausgehend von dem ersten Verbindungsstollen das
Material abbaut, aus dem Fléz austauchen kann und neuerlich in
den Abbaubereich entsprechend versetzt zuriickmandvriert werden
kann. Die zum Einsatz gelangende Gewinnungsmaschine ist bei-
spielsweise als sogenannter ,Narrow Reef Miner” ausgebildet,
mit welcher besonders niedrige Fldze unter Verwendung des Hin-
terschneidprinzips effizient und wirtschaftlich abgebaut wer-
den kénnen und mit welcher es auch mdglich ist hartes Material
im Flozstreckenverlauf abzubauen. Die bei derartigen Gewin-
nungsmaschinen zum Einsatz gelangenden Hinterschneidwerkzeuge
erlauben es insbesondere bei hartem Material die Schneidleis-
tung durch einen wesentlich héheren Anteil an gebrochenem Ma-
terial zu erhdhen, wobei mit derartigen nach dem Hinter-
schneidprinzip arbeitenden Werkzeugen auf Grund der grobstii-
ckigen, abgetragenen Teilen nicht nur schneller und rationel-
ler, sondern auch mit wesentlich geringerer Staubentwicklung
ein Vortrieb. bzw. ein Abbau gelingt. Bei der aus der AT 411
481 B bekannt gewordenen Gewinnungsmaschine wird von innen
nach auBen hinterschneidend radial Schicht f£fiir Schicht abge-
tragen, wobei die Werkzeuge an einem rotierend angetriebenen
Bohrkopf befestigt sind.

Die vorgehend beschriebenen Abbauverfahren sollen nun ge-
miB der vorliegenden Erfindung dahingehend verbessert werden,
dass ausgehend von einer vorldufigen Bohrung zwischen einer
oberen und einer unteren Abbaustrecke auch sehr steil verlau-
fende Lagerstdtten in einfacher Weise abgebaut werden konnen,
wobei insbesondere auch der Abbau von Material in fast senk-
recht liegenden Fldzen ermdglicht werden soll und gleichzeitig
eine sichere Positionierung der Gewinnungsmaschine gewahr-
leistet sein soll.

zur L&sung dieser Aufgabe ist das erfindungsgemdBe Ver-
fahren dadurch gekennzeichnet, dass an der Miindung der vorl&au-
figen Bohrung in der oberen Abbaustrecke eine Stiitzvorrichtung

festgelegt wird, dass an der Miindung der vorldufigen Bohrung




eine sich an der Stiitzvorrichtung abstiitzende Gewinnungsma-
schine in Lé#ngsrichtung der vorldufigen Bohrung ausgerichtet
positioniert wird und dass die Gewinnungsmaschine entsprechend
dem Verlauf der vorlidufigen Bohrung von der oberen Abbaustre-
cke zur unteren Abbaustrecke vorgetrieben wird. Dadurch, dass
eine Stiitzvorrichtung in der oberen Abbaustrecke an der Miin-
dung der vorldufigen Bohrung angeordnet wird, wird die Voraus-
setzung dafiir geschaffen, die Gewinnungsmaschine vor Beginn
des Einbruchvorgangs und vor Beginn des Eintauchens in das
F16z entsprechend der Neigung des Flozverlaufes in der oberen
Abbaustrecke zu positionieren, wobei die Gewinnungsmaschine in
jedem beliebigen Neigungswinkel angeordnet und abgestiitzt wer-
den kann, wobei insbesondere Neigungen bis zu 90° méglich
sind, sodass unmittelbar von der oberen Abbaustrecke aus auch
sehr steil liegende Fléze abgebaut werden kénnen. Der Vortrieb
der Gewinnungsmaschine erfolgt hierbei ausgehend von der
Stiitzvorrichtung in Richtung der vorl&ufigen Bohrung von der
oberen Abbaustrecke zur unteren Abbaustrecke. Bei dem erfin-
dungsgemiBen Verfahren ist es somit lediglich notwendig zu-
nichst eine vorliufige Bohrung zwischen der oberen und der un-
teren Abbaustrecke nieder zu bringen, wobei unmittelbar danach
bereits der Abbau mit Hilfe der Gewinnungsmaschine erfolgen
kann.

Wenn die Gewinnungsmaschine die untere Abbaustrecke er-
reicht hat, ist gemdB einer bevorzugten Verfahrensweise vorge-
sehen, dass die Gewinnungsmaschine mittels eines Seilzugs 2zur
oberen Abbaustrecke zuriickgezogen wird. Die Gewinnungsmaschine
kann hierbei vollstindig aus dem Fl8z austauchen und sich wie-
derum an der Stiitzvorrichtung abstiitzen. Danach kann die
Stiitzvorrichtung in der oberen Abbaustrecke an die nachste ge-
wiinschte Abbauposition verschoben werden, sodass die Gewin-
nungsmaschine entsprechend versetzt zuriick in den Abbaubereich
mandvriert werden kann.
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Zur Abforderung des gewonnenen Materials ist gemdB einer
bevorzugten Verfahrensweise im Abbaubereich keine gesonderte
Abférdereinrichtung notwendig, sondern es ist vorgesehen, dass
das gewonnene Material mittels eines an der Gewinnungsmaschine
vorgesehenen Raumwerkzeugs zur vorliufigen Bohrung gerdumt
wird, sodass das gewonnenen Material durch die vorlaufige Boh-
rung herab f#llt und zu einer in der unteren Abbaustrecke an-
geordneten Abfdrdereinrichtung gelangt. Das losgebrochene Ma-
terial fHllt somit auf Grund seines eigenen Gewichts in die
untere Abbaustrecke herab, sobald es von entsprechenden R&um-
werkzeugen in die vorldufige Bohrung verschoben wird. Dabei
kann mit Vorteil das R#umen des gewonnenen Materials wahrend
des Abbauvorgangs geschehen, sodass in einem Arbeitsgang Mate-
rial abgebaut und das gewonnene Material gerdumt und abgefdr-
dert wird. Es ergibt sich somit eine &uflerst effiziente und
zeitsparende Arbeitsweise.

Gem#B einer bevorzugten Verfahrensweise wird derart vor-
gegangen, dass das Material unter Verwendung von nach dem Hin-
terschneidprinzip arbeitenden Disken- oder Rollenwerkzeugen
abgebaut wird, wodurch, wie bereits eingangs erwahnt, eine be-
sonders effiziente und wirtschaftliche Arbeitsweise sicherge-
stellt wird.

Um eine sichere Abstiitzung der Gewinnungsmaschine in der
oberen Abbaustrecke auch bei sehr steilen, und insbesondere
fast senkrechten, Fldzen sicher zu stellen, wird bevorzugt
derart vorgegangen, dass die Gewinnungsmaschine mittels aus-
fahrbarer Stempel in der als rahmenfdrmige Konstruktion ausge-
bildeten Stiitzeinrichtung verspannt wird. Eine derartige rah-
menférmige Stiitzkonstruktion wird somit an der Miindung der
vorliufigen Bohrung in der oberen Abbaustrecke festgelegt und
begrenzt beispielsweise einen Innenraum, dessen AbmaBe in HO-
henrichtung der Gewinnungsmaschine in etwa der abzubauenden
Stirke des Fldzes entspricht. In dem von der rahmenartigen

stiitzkonstruktion gebildeten Raum kann die Gewinnungsmaschine




mit Hilfe der ausfahrbaren Stempel verspannt werden, sodass
eine entsprechend exakte und sichere Positionierung der Gewin-
nungsmaschine auch bei sehr steilem Verlauf des Flozes ge-
lingt. Die rahmenartige Stiitzkonstruktion muss hierbei derart
in der oberen Abbaustrecke positioniert werden, dass die in
der rahmenartigen Stiitzkonstruktion verspannte Gewinnungsma-
schine entsprechend der Neigung des Flozverlaufes angeordnet
werden kann.

Die Vorrichtung zur Durchfiihrung des erfindungsgeméfBen
Verfahrens zeichnet sich durch eine Gewinnungsmaschine sowie
eine Stiitzvorrichtung zur Abstiitzung der Gewinnungsmaschine in
der oberen Abbaustrecke im Bereich der Miindung in einer in
Lingsrichtung der vorldufigen Bohrung ausgerichteten Position
aus. Wie bereits erwdhnt, kann die Stiitzvorrichtung hierbei
als rahmenartige Konstruktion ausgebildet sein, innerhalb wel-
cher die Gewinnungsmaschine mit Hilfe ausfahrbarer Stempel
verspannbar ist. Zur Riickholung der Gewinnungsmaschine nach
Erreichen der unteren Abbaustrecke ist die Gewinnungsmaschine
bevorzugt mit Hilfe einer Trageinrichtung an der stiitzvorrich-
tung befestigt, wobei die Trageinrichtung mit Vorteil von ei-
nem Kettenzug oder einem Seilzug gebildet ist. Die Abstiitzein-
richtung ist hierbei beispielsweise mit einer Seilwinde verse-
hen, mit welcher die Gewinnungsmaschine zuriickgezogen werden
kann.

Wie bereits erwahnt, wird bevorzugt eine nach dem Hin-
terschneidprinzip arbeitende Gewinnungsmaschine angeordnet, zu
welchem Zweck die Ausbildung mit Vorteil derart weitergebildet
ist, dass die Gewinnungsmaschine an einem schwenkbaren Ausle-
gerarm rotierbar gelagerte, nach dem Hinterschneidprinzip ar-
beitende Disken- bzw. Rollenwerkzeuge trégt. In dieser Hin-
sicht kann beispielsweise eine Ausbildung gem&B der AT 411 481
B gewdhlt werden und es ist daher bevorzugt vorgesehen, dass
die Disken- bzw. Rollenwerkzeuge an einem zu Rotation antreib-

baren Kopf festgelegt sind, dessen Rotationsachse im wesent-
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lichen in Richtung der Achse des Auslegerarmes verliuft, wobei
die Rotationsachse des die Werkzeuge tragenden Kopfes am Ma-
schinenrahmen um eine die Achse des Auslegerarmes kreuzende
Achse schwenkbar gelagert ist und in Vortriebsrichtung vor der
quer zur Vortriebsrichtung angeordneten Schwenkachse des Aus-
legerarmes verlduft. Eine weitere Verbesserung ergibt sich ge-
miB einer bevorzugten Weiterbildung, wonach das Schwenklager
des Auslegerarmes an einem in Léngsrichtung des Maschinen-
rahmens verschieblichen Schlitten angeordnet ist. Bei einer
derartigen Ausbildung kann die Gewinnungsmaschine zu Beginn
des Einbruchvorgangs und am Beginn des Eintauchens in das Fléz
innerhalb der rahmenartigen Stiitzkonstruktion verspannt blei-~
ben, da es ausreicht den Schlitten gemeinsam mit den Disken-
bzw. Rollenwerkzeugen in Langsrichtung der Maschine relativ
zum Maschinenrahmen vorwidrts zu bewegen und dadurch die Dis-
ken- bzw. Rollenwerkzeuge in das Fl6z vorzutreiben. Die Ab-
stiitzung der Gewinnungsmaschine innerhalb des Stiitzrahmens
kann somit am Beginn des Einbruchsvorganges beibehalten wer-
den, sodass die dabei auftretenden Krafte iiber die ausfahrba-
ren Stempel von der Stiitzkonstruktion aufgenommen werden kon-
nen. Erst wenn der maximale Vorschub des Schlittens erreicht
ist, muss die Maschine nachgesetzt werden. Um eine moglichst
stabile Positionierung der Gewinnungsmaschine im Maschinen-
rahmen bzw. im F1dz zu erreichen, ist die Ausbildung bevorzugt
derart weitergebildet, dass der Maschinenrahmen iiber eine
Mehrzahl von Stempeln zwischen Sohle und Firste verspannbar
ist, wobei zu beiden Seiten der Lingsmittelebene des Maschi-
nenrahmens Stempel angeordnet sind und dass am Schlitten im
Bereich der Schwenkachse des Schwenkwerkes wenigstens ein wei-
terer Stempel zur Firste und zur Sohle anstellbar angeordnet
ist.

Um gleichzeitig mit dem Abbau des Materials auch eine Ab-
férderung des gewonnenen Materials zu erreichen, ist mit Vor-

teil die Ausbildung derart getroffen, dass der Auslegearm
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Riumwerkzeuge, vorzugsweise R&umschilde, zum Abrdumen des ab-
gebauten Materials in Richtung zur vorldufigen Bohrung tréagt.
Dadurch wird bei der Schwenkbewegung des die Schneidwerkzeuge
tragenden Auslegearms gleichzeitig eine Abrdumung des abgebau-
ten Materials vorgenommen, wobei der Auslegearm in Richtung
zur vorldufigen Bohrung verschwenkt wird, sodass das abgebaute
Material iiber die vorldufige Bohrung zur unteren Abbaustrecke
herab fillt und dort von einer gesonderten Abfdérdereinrichtung
abtransportiert werden kann.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines in der Zeich-
nung schematisch dargestellten Ausfiihrungsbeispieles naher er-
liutert. In dieser zeigen Fig.l eine schematische Illustration
des Abbauverfahrens, bei welchem zwischen zwei in verschiede-
ner Hdhenlage vorgetriebenen Strecken ein geneigt verlaufendes
F16z abgebaut wird, Fig.2 eine vergrdBerte Darstellung der o-
beren Abbaustrecke, Fig. 3 eine Ansicht gemdB dem Pfeil III
der Fig.2 auf die obere Abbaustrecke zu Beginn des Abbauvor-
ganges und Fig. 4 eine Darstellung entsprechend der Fig.3 bei
weiter vorgeschrittenem Abbauvorgang.

In Fig.l ist ersichtlich, dass vor Beginn des Abbauver-
fahrens zundchst zwei Abbaustrecken, n&mlich die obere Ab-
baustrecke 1 sowie die untere Abbaustrecke 2 in unterschiedli-
cher Hohenrichtung vorgetrieben werden, wobei sich das Fl6z im
Bereich zwischen diesen beiden Abbaustrecken 1 und 2 er-
streckt. In der Folge wird eine vorldufige Bohrung 3 entlang
des Fl6zes ausgebildet, wobei die Neigung o der vorldufigen
Bohrung 3 zwischen der oberen und der unteren Abbaustrecke bis
zu 90° betragen kann. In Fig.2 ist die obere Abbaustrecke 1
vergréBert dargestellt, in welche die vorlaufige Bohrung 3
mindet. Im Bereich dieser Miindung ist nun eine Stiitzvorrich-
tung 4 vorgesehen, welche als rahmenartige Konstruktion ausge-
bildet ist. Die rahmenartige Stiitzkonstruktion 4 ist hierbei
entsprechend der L#ngsrichtung der vorléufigen Bohrung ge-

neigt. Zu Beginn des Abbauvorganges wird die Gewinnungsma-
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schine 5 innerhalb des Stiitzrahmens 4 mit Hilfe der Stempel 6
verspannt, sodass die Gewinnungsmaschine 5 ebenfalls entspre-
chend der Neigung der vorldufigen Bohrung 3 angeordnet ist.

In Fig.3 ist die Gewinnungsmaschine 5 in der Draufsicht
dargestellt und es ist ersichtlich, dass zu beiden Seiten der
Maschinenlingsachse Stempel 6 angeordnet sind. Am Vorderende
der Maschine 5 ist ein Auslegerarm 7 angeordnet, dessen rotie-
render Kopf 8 Disken- bzw. Rollenwerkzeuge triagt. Der Ausle-
gerarm 7 ist um eine Schwenkachse 9 schwenkbar am Maschinen-
rahmen bzw. an einem relativ zum Maschinenrahmen verschiebli-
chen Schlitten festgelegt, wobei der Schwenkantrieb von den
hydraulischen Zylinderkolbenaggregaten 10 gebildet wird. Durch
Verschwenkung des Auslegerarmes 7 wird ein an die vorldufige
Bohrung 3 angrenzender Bereich 11 freigelegt, wobei das gewon-
nene Material durch am Auslegerarm 7 festgelegte Raumwerkzeuge
bei der Verschwenkung zur vorldufigen Bohrung 3 gerdumt wird
und durch diese hindurch zur unteren Abbaustrecke 2 herab
f311t. Wihrend in der Darstellung gemdB Fig.3 die Gewinnungs-
maschine 5 noch in der rahmenartigen stiitzkonstruktion 4 mit
Hilfe der Stempel 10 verspannt ist, ist in Fig.4 eine weiter
vorgeschobene Position der Gewinnungsmaschine 5 dargestellt,
in welcher die Maschine gegen die Firste und die Sohle inner-

halb des Fldzes verspannt ist.




Patentanspriche:

1. Verfahren zum Abbau von untertédgigen Lagerstatten
mit einer Gewinnungsmaschine, bei welchem eine obere und eine
untere Abbaustrecke aufgefahren werden, welche beiderseits der
abzubauenden Lagerstédtte liegen, und zwischen diesen beiden
Abbaustrecken eine vorldufige Bohrung niedergebracht wird, da-
durch gekennzeichnet, dass an der Miindung der vorldufigen Boh-
rung in der oberen Abbaustrecke eine Stiitzvorrichtung festge-
legt wird, dass an der Miindung der vorliufigen Bohrung eine
sich an der Stiitzvorrichtung abstiitzende Gewinnungsmaschine in
Lingsrichtung der vorldufigen Bohrung ausgerichtet positio-
niert wird und dass die Gewinnungsmaschine entsprechend dem
Verlauf der vorliufigen Bohrung von der oberen Abbaustrecke
zur unteren Abbaustrecke vorgetrieben wird.

2. vVerfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Gewinnungsmaschine nach Erreichen der unteren Ab-
baustrecke mittels eines Seilzugs zur oberen Abbaustrecke zu-
riickgezogen wird.

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das gewonnene Material mittels eines an der Ge-
winnungsmaschine vorgesehenen R&umwerkzeugs zur vorldufigen
Bohrung gerdumt wird, sodass es durch die vorlaufige Bohrung
herab fillt und zu einer in der unteren Abbaustrecke angeord-
neten Abfdérdereinrichtung gelangt.

4. Verfahren nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Ridumen des gewonnenen Materials wahrend des
Abbauvorgangs geschieht.

5. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass das Material unter Verwendung von nach
dem Hinterschneidprinzip arbeitenden Disken- oder Rollenwerk-
zeugen abgebaut wird.

6. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch

gekennzeichnet, dass die Gewinnungsmaschine mittels ausfahrba-




rer Stempel in der als rahmenfdrmige Konstruktion ausgebilde-
ten Stiitzeinrichtung verspannt wird.

7. Vorrichtung zur Durchfiihrung des Verfahrens nach ei-
nem der Anspriiche 1 bis 6, gekennzeichnet durch eine Gewin-
nungsmaschine (5) und eine Stiitzvorrichtung (4) zur Abstiitzung
der Gewinnungsmaschine (5) in der oberen Abbaustrecke (1) im
Bereich der Miindung in einer in L#ngsrichtung der vorlaufigen
Bohrung (3) ausgerichteten Position.

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet,
dass die Stiitzvorrichtung (4) als rahmenartige Konstruktion
ausgebildet ist, innerhalb welcher die Gewinnungsmaschine (5)
mit Hilfe ausfahrbarer Stempel (6) verspannbar ist.

9. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Gewinnungsmaschine (5) mit Hilfe einer
Trageinrichtung an der Stiitzvorrichtung (4) befestigt ist.

10. Vorrichtung nach Anspruch 7, 8 oder 9, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Trageinrichtung von einem Kettenzug o-
der einem Seilzug gebildet ist.

11. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 10, da-
durch gekennzeichnet, dass die Gewinnungsmaschine (5) an einem
schwenkbaren Auslegerarm (7) rotierbar gelagerte, nach dem
Hinterschneidprinzip arbeitende Disken- bzw. Rollenwerkzeuge
tragt.

12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 11, da-
durch gekennzeichnet, dass der Auslegearm (7) R&aumwerkzeuge,
vorzugsweise R#umschilde, zum Abr&umen des abgebauten Materi-
als in Richtung zur vorl&dufigen Bohrung (3) tréagt.

13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 12, da-
durch gekennzeichnet, dass die Disken- bzw. Rollenwerkzeuge an
einem zu Rotation antreibbaren Kopf (8) festgelegt sind, des-
sen Rotationsachse im wesentlichen in Richtung der Achse des
Auslegerarmes (7) verlduft, wobei die Rotationsachse des die
Werkzeuge tragenden Kopfes (8) am Maschinenrahmen um eine die

Achse des Auslegerarmes (7) kreuzende Achse schwenkbar gela-




gert ist und in Vortriebsrichtung vor der quer zur Vortriebs-
richtung angeordneten Schwenkachse des Auslegerarmes verlauft.

14. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 13, da-
durch gekennzeichnet, dass das Schwenklager (9) des Ausleger-
armes (7) an einem in L#ngsrichtung des Maschinenrahmens ver-
schieblichen Schlitten angeordnet ist.

15. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 14, da-
durch gekennzeichnet, dass der Maschinenrahmen iiber eine Mehr-
zahl von Stempeln (6) zwischen Sohle und Firste verspannbar
ist, wobei zu beiden Seiten der Léngsmittelebene des Maschi-
nenrahmens Stempel (6) angeordnet sind und dass am Schlitten
im Bereich der Schwenkachse des Schwenkwerkes (9) wenigstens
ein weiterer Stempel zur Firste und zur Sohle anstellbar ange-

ordnet ist.

Wien, am 3.August 2005 VOEST-ALPINE Bergtechnik
Gesellschaft m.b.H.
durch

Patenta t
Dr. . Haffner
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re: Osterreichische Patentanmeldung A 1313/2005, Kl1. E 21 C
VOEST-ALPINE Bergtechnik Gesellschaft m.b.H.
in Zeltweg (Osterreich)

Patentanspriiche:

1. Verfahren zum Abbau von untertdgigen Lagerstatten mit
einer Gewinnungsmaschine, bei welchem eine obere und eine untere
Abbaustrecke aufgefahren werden, welche beiderseits der abzubau-
enden Lagerstatte liegen, und zwischen diesen beiden Abbaustre-
cken eine vorliufige Bohrung niedergebracht wird, dadurch ge-
kennzeichnet, dass an der Mindung der vorlaufigen Bohrung in der
oberen Abbaustrecke eine Stiitzvorrichtung festgelegt wird, dass
an der Mindung der vorliufigen Bohrung eine sich an der Stiitz-
vorrichtung abstiitzende Gewinnungsmaschine in Langsrichtung der
vorliufigen Bohrung ausgerichtet positioniert wird, dass die Ge-
winnungsmaschine entsprechend dem Verlauf der vorlaufigen Boh-
rung von der oberen Abbaustrecke zur unteren Abbaustrecke vorge-
trieben wird, dass die Gewinnungsmaschine nach Erreichen der un-
teren Abbaustrecke zur oberen Abbaustrecke zuriickgezogen oder
_verfahren wird und dass die Stiitzvorrichtung in der oberen Ab-
baustrecke an die nichste gewiinschte BAbbauposition verschoben
wird, sodass die Gewinnungsmaschine entsprechend versetzt zuriick
in den Abbaubereich mandvriert werden kann.

2. Verfahren nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass
die Gewinnungsmaschine nach Erreichen der unteren Abbaustrecke
mittels eines Seilzugs zur oberen Abbaustrecke zuriickgezogen
wird.

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich-
net, dass das gewonnene Material mittels eines an der Gewin-
nungsmaschine vorgesehenen Raumwerkzeugs zur vorlaufigen Bohrung
gerdumt wird, sodass es durch die vorliaufige Bohrung herab fallt

und zu einer in der unteren Abbaustrecke angeordneteﬁ Abforder-
einrichtung geléngt.
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4. vVerfahren nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Rdumen des gewonnenen Materials wahrend des
Abbauvorgangs geschieht.

5. vVerfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass das Material unter Verwendung von nach dem
Hinterschneidprinzip arbeitenden Disken- oder Rollenwerkzeugen
abgebaut wird. |

6. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass die Gewinnungsmaschine mittels ausfahrbarer
Stempel in der als rahmenfdrmige Konstruktion ausgebildeten
Stiitzeinrichtung verspannt wird.

7. Vorrichtung zur Durchfiihrung des Verfahrens nach einem
der Anspriiche 1 bis 6, gekennzeichnet durch eine Gewinnungsma-
schine (5) und eine Stiitzvorrichtung (4) zur Abstiitzung der Ge-
winnungsmaschine (5) in der oberen Abbaustrecke (1) im Bereich
der Miindung in einer in Ldngsrichtung der vorldufigen Bohrung
(3) ausgerichteten Position.

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet,
dass die Stiitzvorrichtung (4) als rahmenartige Konstruktion aus-
gebildet ist, innerhalb welcher die Gewinnungsmaschine (5) mit
Hilfe ausfahrbarer Stempel (6) verspannbar ist.

9. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Gewinnungsmaschine (5) mit Hilfe einer Trag-
einrichtung an der Stiitzvorrichtung (4) befestigt ist.

10. Vorrichtung nach Anspruch 7, 8 oder 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Trageinrichtung von einem Kettenzug oder ei-
nem Seilzug gebildet ist.

11. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass die Gewinnungsmaschine (5) an einem
schwenkbaren Auslegerarm (7) rotierbar gelagerte, nach dem Hin-
terschneidprinzip arbeitende Disken- bzw. Rollenwerkzeuge tragt.

12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 11, dadurch
gekennzeichnet, dass der Auslegearm (7) Raumwerkzeuge, vorzugs-
weise RHiumschilde, zum Abrdumen des abgebauten Materials in
Richtung zur vorldufigen Bohrung (3) tragt.

13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 12, dadurch
gekennzeichnet, dass die Disken- bzw. Rollenwerkzeuge an einem
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zu Rotation antreibbaren Kopf (8) festgelegt sind, dessen Rota-
tionsachse im wesentlichen in Richtung der Achse des Auslegerar-
mes (7) verliduft, wobei die Rotationsachse des die Werkzeuge
tragenden Kopfes (8) am Maschinenrahmen um eine die Achse des
Auslegerarmes (7) kreuzende Achse schwenkbar gelagert ist und in
Vortriebsrichtung vor der quer zur Vortriebsrichtung angeordne-
ten Schwenkachse des Auslegerarmes verlauft.

14. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 13, dadurch
gekennzeichnet, dass das Schwenklager (9) des Auslegerarmes (7)
an einem in Langsrichtung des Maschinenrahmens verschieblichen
Schlitten angeordnet ist.

15. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 14, dadurch
gekennzeichnet, dass der Maschinenrahmen iiber eine Mehrzahl von
Stempeln (6) zwischen Sohle und Firste verspannbar ist, wobei zu
beiden Seiten der Lingsmittelebene des Maschinenrahmens Stempel
(6) angeordnet sind und dass am Schlitten im Bereich der
Schwenkachse des Schwenkwerkes (9) wenigstens ein weiterer Stem-

pel zur Firste und zur Sohle anstellbar angeordnet ist.

Wien, am 6.Dezember 2006 VOEST-ALPINE Bergtechnik
Gesellschaft m.b.H.
durch:

Patepta 1t
Dr. sIM. Haffner
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