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{54) Stal pro manipulaci s tyéovym materidlem

Stil je urden pro manipulace s tylo-
vym materidlem a je opatfen zejména
roStem pro ukladdni tyfového materidlu,
vy§kové piestavitelnymi vozlky, pojezdo-
vé uspofddanymi v mezerédch mezi roZtnice-
mi, umoZiujicimi p¥{&nou dopravu materii-
lu a vélekovym dopravnikem, jehoi véled-
ky alespon z &&sti tvo¥{ roftnice, ktery
umoZiuje podélnou dopravu po stolu a
ktery je opat¥en alespon jednou zardZkou.
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Vyndlez se tykd stolu pro manipulaci s tyfovym materidlem opat¥eného zejména ro¥tem
pro ukldddni tydového materidlu a vyskové& pFestavitelnymi voziky pojezdovE& uspo¥éddanymi

v mezerdch mezi rodtnicemi.

U vétSiny dosud znémych manipula&nich stold na tylovy materidl tvo¥i rod$t pouze pevné
roftnice, takfe tyfovy materidl lze na stolu t¥fdit a ptemistovat pouze p¥i&n& k jeho délce,
podélné pfemisténi je mo%né jen s pomoci je¥dbu. P¥i zjis3fovdni délek jednotlivych ty&{ mate-
ridlu pot¥ebnou pro jejich sprdvnou evidenci se toto provddi rudnim odm&€¥ovanim.

Tyto nevyhody odstranuje Yedenf podle vyndlezu, kde ro¥tnici stolu alespoh z Eésti
tvo¥! valelky vAlelkového dopravniku, ktery je opat¥en zardikou.

Uspo¥&ddani podle vyndlezu umoZnuje pf¥emistovéni tydového materidlu na stolu té% podélng&,
ve sm&ru jeho osy a tim i jeho nejvhodn&j%f rozmist&ni pro dal%i manipulace. Z4roven po
presunut{ materi&lu na zardZku dopravniku lze vizu&lnd odms¥it podle m&¥itka jeho délku.

Na pfipojeném vykresu je zndzorné&n p¥iklad provedeni vyndlezu, kde obr. 1 je p¥i&ny
fez stolem a na obr. 2 je pidorysny pohled na stil.

Jak je z obré&zkQ patrno, jsou na rdmu 1 stolu rozmist&ny pevné stojany 2 s roStnicemi
3, které tvofi ro$t stolu. V podélnych mezerdch mezi ro$tnicemi 3 jsou umist&ny zdvihaci
stojany 4 pro voziky 5. V p¥i&né meze¥e mezi roStnicemi 3 je umistén vdle&kovy dopravnik
6 s vdle¢ky 7. K gelim stolu jsou p¥ipevn&ny zardZzky 8, k Cellm roftnic 3 mé&¥itko 9.

P¥i t¥idéni tyfového materidlu 10 umfst{ se svazek materidlu na ro$tnice 3. Zvedénim
pojiZdénim vozikd 5 oddél{ se u svazku postupné jednotlivé tyle a premist{ se na véalelky
véleCkového dopravniku 6. Pohybem vdlelkl 7 posune se ty¢ aZ na zardZfku 8 a na m&¥ftku

jo |- o

se odefte jeho délka. Pak se tyfovy materidl 10 zpé&tn& podéln& p¥emist{ do polohy nejvyhod-
né&js{ pro skladovdni a pomoci vozikd 5 se p¥{&n& pfemistf{ na roStnice 3.

PREDMET VYNALEGZU
1. Stdl pro manipulaci s ty&ovym materidlem obsahujfici zejména ro¥t pro uklddani tyco-
vého materidlu a vySkov& pYrestavitelné voziky se zdchyty, pojezdové usporddané v mezerdch
mezi ro$tnicemi, vyznadeny tim, %e jeho roXtnice (3) jsou alespon z 84sti tvofeny valelky

(7) véle&kového dopravniku (6).

2. Stul pro manipulaci s tylovym materidlem podle bodu 1 vyznadené tim, Ze vélelkovy
dopravnik (6) je opat¥en alespon jednou zardZkou (8).

1 vykres
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