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Maszyna do wykonywania szwéw dylatacyinych
w §wieto polotonym betonie
Patent trwa od dnia 22 wrzeénia 1954 r.

Przedmiotem wynalazku jest maszyna do
wykonywania szwéw dylatacyjnych w betonie
w czasie jego ukladania. Maszyna wedlug wy-
nalazku zaglebia w $wiezy beton odpowiédni
néz wytwarzajacy szpare i zapelnia te szpare
wypelniaczem t{ymczasowym np. mieszaning
piasku z trocinami. Po dostatecznym stezeniu
betonu, wypelniacz ten usuwa sieina jego miej-
sce wpuszcza si¢ wypelniacz trwaly np. asfalt
lub mieszanke¢ smolows. .

Zasadniczym elementem maszyny wedlu
wynalazku jest n6z wibracyjny poruszany pio-
nowo np. silnikiem elekfrycznym z mimos$ro-
dami. N6z ten wbija si¢ w plyte az do warstwy
filtracyjnej. Nastepnie wprawiwszy néz w
ruch postepowy, otwiera sie zasuwke zasobni-
ka piaskowego, z ktérego piasek pod wplywem
wibracji obsuwajac sie szczeling wydraiong w
nozu wypelnia wykonang przerwe dylatacyjng.
W przypadku gdyby zbytnia wilgotnoéé piasku
przeszkadzala w obsuwaniu sie jego do szczeli-

%) Wiasdciel patentu oswiadczyl, ze tworcami wynalaz-

ku sg inz. Edward Wykurz i inz. Wincenty Chmie-
lewski.

ny, przewidziane jest stosowanie suchej mie-
szaniny piaskowo - trocinowej i urzadzenie
nawadniajgce wsypang mieszanke, posuwajace
si¢ wraz z nozem. )
Urzadzenie wediug wynalazku pokazane jest
przykltadowo na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia cate urzgdzenie czefciowo w wido-
ku z boku, cze§ciowo za§ w przekroju, fig. 2 —
w widoku z gory, fig. 3 — w widoku od czola,
fig. 4 — widok noza od czota, fig. 5 — widok
noza w przekroju, fig. 6 — widok noza z za-
sobnikiem piasku przy zapoczgtkowanym za-
glebieniu noza, fig. 7 — widok podobny jak
na fig. 6, ale z nozem zaglebionym. )
Rama 3 o rozpietosci odpowiedniej dla sze-
rokofci wykonywanej nawierzchni jest zamon-
towana na koétkach 4, tworzac uklad jezdny.
W ramie tej na lancuszkach 5 zawieszona jest
rama pomocnicza 6, w ktérej przesuwaé sie
moga kotka 7 woézka 13 urzgdzenia tnacego.
Rama pomocnicza - 6 moze byé podnoszona



i opuszczana za pomocy kéika recznego 8 obra-
cajacego pret 9, posiadajgcy na jednym koncu
gwint lewozwojowy, na drugim zas konicu
_ gwint prawozwojowy. Nakretki 10, sprzezone
"z "diwigniami 1, przésuwajac sie powodujg
obrét wyclnkéw kolowych 12, do ktérych przy-
mocowene- 53 -jednym koficem laricuszki 5, dru-
gim koicem przymocowane do ramy pomocni-
czej 6. Dzigki temu urzadzeniu néz mozna za-
glebiaé lub wyciagaé z wykonywanej warstwy
betonowej.

Na woézku 13, mogacym przesuwaé sie na
ramie 3 poprzecznie w stosunku do wykony-
wanego pasa betonowego 19, zamontowany jest

na sztywno zasobnik gléwny 14 mieszank{ za- .

sypowej, np. piasku z trocinami, zbiorniczek 15
na wode potrzebng do nawilzania tej mieszanki
i n6z 1 dokonujacy ciecia dylatacyjnego, nad
ktérym znajduje si¢ na sztywno do niego za-
mocowany maty zasobnik pomocniczy 2. Zaso-
bniczek 2 znajduje sie pod wylotem zasobnika
gléwnego 14.

N6z 1 ma ksztalt plaski zaostrzony od strony
czolowej i spodniej, oraz wyciecie-20 do wpro-
wadzania mieszanki zasypowej, tworzgce szpa..
re. N6z 1 jest przylaczony do urzadzenia wi-
bracyjnego z silniczkiem elektrycznym 17. W
tym celu néz 1 wraz z zbiorniczkiem pomocni-
czym 2 jest zawieszony na gumowych amorty-
zatorach 16.

Przed uruchomieniem maszyny néz wibra-
cyjny 1 jest uniesiony wraz z ramg 3 ponad
poziom plyty betonowej i -przesuniety do kra-
wedzi szalunku 18. Po uruchomieniu wibrato-
ra elektrycznego 17 operator opuszcza rame 3
za pomocq koétka recznego 8, ‘zanurzajac ndz
w plyte betonows. Nastepnie otwiera zasuwke
od pojemnika 14 mieszaniny zasypowej i recz-
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nie popychajac wézek dokonuje ciecia betonu -

z jednoczesnym zasypywaniem wykonanej
szpary.

Dodatkowe urzadzenie 13, nawilzajgce mie-
szanine zasypowsg, mozZe byé uruchamiane w
miare potrzeby. Po zatrzymaniu wibratora ele-

-ktrycznego -przesuwa sie wézek w- pierwotne

polozenie, a cala maszyne na nastepne stano-
wisko robocze. Wykonczenia szczeliny dokonu-
ja inni pracownicy recznie. Dzieki wibracji no-
za i natychmiastowemu zasypowi beton - nie
wyptywa na boki i nie zalewa szpary, a wy-
koniczanie reczne jest ogromnie uproszczone.

Zastrzezenia patentowe

1. Maszyna do wykonywania sZWoW dylata-
cyjnych w $wieio polozonym betome Z no-
Zem wibracyjnym,. zamocowanyn na ° wozku
i mogacym sie porusza¢ wzdluz.lub w po-
przek jezdni, znamienna tym, ze posiada
urzgdzenie do natychmiastowego wypelnia-
nia odpowiednim wypelmiaczem tymczaso-
wym przerw dylatacyjnych, w miare ich
wytwarzania. .

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze jej n6éz wibracyjny (1) ma zaostrzong czo-
lowg i spodnig kraweds, oraz wyciecie (20)
do wprowadzania mieszanki zasypowej do
wytwarzanej szpary.

3. Maszyna wedlug zasirz. 1 lub 2, znamienna
tym, Ze posiada dwa zbiorniki masy zasy-
powej, jeden wiekszy zamocowany sztywno
na wézku i pod nim drugi mniejszy, przy-
mocowany - sztywno do noza i podlegajacy
z nim razem wibracjom. C

Warszawslne Przedsiebiorstwo
Robdét Drogowych
Zastepca Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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