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DESCRIZIQNE
La presente invenzione concerne una shitla & due asst xy di clevela
predisiohe pardicolarmants indicala per ridurre e devigsiont angolar
dell’asse orlogonale aidue assixey.
Nomalmente alle slitte 3 dus assi kv sono richieste slevate pracisiont

di posizionamenio della tavola fungo | dus asst di traslazione x ey

senza requisit stingentt riguardo Yorlentamento dell'asse ortogonale al

due assi
Tegricamente {2 tavola trasla fungo { due assi X & ¥ senza modificare in
mado apprezzabile §§ suo orertamento, ma esislong applicazion!

particolan in cul seno richieste pracisiont molio elevate relativamente a

tale orientamento, ovwsrd In relazions alls rotazione dells tavols infomio
agh assix ey, denominate titx e tifty.

in shouni casl {ale slevals precisione al it nelle due diresiont & dehiesis
quando {a slitta opera in un ampio campo di femperature che pud
astendersi da -20°C fino ad una temperatura di 30°C.

Le slitte altualmente disponibill non consentono di raggiungere elevale
precisioni al tit dells tavole nelle due direzioni per diverse ragionl In
pHimo luogo perché e shitte x-y sono realizzate con due slitte traslant
errori all'aftra.

Inoltre & slitte commerciall sono costituite de matedall di diverso tipe
come ad ssempio in alluminio e strutturs ¢ in acciaio le guide, che
hanno coefficent o dilatazione diversl con conseguenti possibil
deformazion al variare della tlemperatina.

Scopo principale del presente rovato & quelio di realizzare una siitta x-y

che possa ovviare ai problemi delle slitte x-y esistent ed In particolare di

siducendo notevolmente gl erron di il nells due direzioni.
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Ulteriore scopo del trovato & quello di rendeme semplice ed economica
fa realizzazions.

Questi scopl, ad altrl che risulteranne dalla descrizione che segus sono
raggiunti, secondo Uinvenzione, do una slitta x-y carafterizzato dal fattc
chs

= La slitta & costituita sssenzialmente da una base dotata di un
plano df scommento sul quale scone la tavola, dal sistema di
azionamento ¢ dal dispositive di trascinamento della lavola sulla
basa,

- la tevola & precaricata da una o pit forze contro i planc &
scorrments,

- I3 tavola & movimentata nelle due diresion! x & y da un sistema di
szionamento cosfitulte da una prima shitla azionata nells
direzione x in relszione alla base e da ung seconde slitta
azionata nella direzione v &y relazione alla prima siitla, & da un
dispositive di frascinamento che s collega alla seconda slifta,

La presenle ihvenzione viene gul di seguite ulerormente
chigrita in alcune preferts forme di pratica realizzazione, ripartate a
SCORG puramente asempdificative e non limilativo, con rferimento slle
allegate tavole di disegrid, in cul;

i figra 1 mostra schematicaments un vista in pianta della slitta x<y.

fa figura 2 mostra schematicamente una sezione trasversale della shitta
XY

Iz figura 3 mostra schematicamente una sezione longitudinale della
slifta x-y.

La figura 1 mostra ung vista dall'alte che mostra la base 10 sulla quale &

posia la tavola 11, a contatlo per mezzo ded patlind 13 con la superficle:

di scomimentn ricavatn nelia la base, Ia quale & allinterno della comies

12. La comice 12 & fissata ai pattini di guida scorrevelf lungoe la guida 14

a2 guale & solidale con d§ carelly longiudingle 1790 movimento

¥
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trasversale della cornice 12 & realizzalc ramite g chiocoiola 18 s la vile
18 mussa dal motoridutiore 34 solidale con i shtta longitudinale 17.

La siitta longiludingle 17 & fissala tramile | patlini 20 & 21 scofrevoll

fungo la guida 22 Hesata alla base 1

La movimentazione della slitta longitudinale 17 ¢ realizzata tramite la

chiceciola 23 e la vite 24 arionata dal motoridutiors 25 fissato alla base
10
La figura 2 mostra ung sezione asversale dells siitta xy ed in

particolare la tavola 11 precaricata dalle guatiro molle 28 che poggiando

sulla comice 12 spingono la tavala 11 ad appoggiare conteo 1a base 18

pogglands sul quattro patting 30, 31, 32, 34,

La figura 3 mostra una sezione longitudinale delia siitta xv sd in
particolare rappresenta i dispositivo g frascinamento. La tavola 11 @
trascinata g aslare lungs | movinentt x ey effsBuat dalla comice 12 in

quanto la favola & vincoleta slls comice per mezzo del dispositive di

rascinamento costituito dalia laming 27 la quale & fissala glis comics
framite le vili 29 ad un estramo, mentre & fissata all'altro sstremo alia

tavola 11 tramite lo viti 28,

La grande precisions di Bit della siitla & oltenuls o quante o favdla
poggia diretlamente sulla superficle della base la guale pud essers
rettificata con grande precisione. Inoltre essendo o base realizzata inun
sole perro di un solo materigle, le varaziont di temperstura non

producono deformazion! apprezzabill su di essa,

I contatte della tavola ton I3 superficle superiore della base &
assturste dalle quatiro molle che la precaricans &y modo praticamente.

gostanta

Il vincolo di ascinaments realizzats tamite fa laming consente §
movimento di esegulre & trasiasions della tavola con pragisione,. che
mantieng anche § suw orientameanto lungo Passe =, dato che la laming &

nigida intoimo 8 questo asse,
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La presente jovenzione & stata Hlustrata e descritta in aloune
sue preferite forme di realizzazione, ma s intende che vananti esecutive
pottanno ad ss8se in pratica apporiarsd, senza peraltio uscire dalfambite.
di protezions del presente brevetio per invenziong industriale,
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RIVENDICAZIONI

1. Slitla di precizione a due assi x & y orlogonall caralterizzate dal fatlo

che;

< La slitta ¢ costituita essenziahnente da una bass dotata di un
pigno di scormmenty syl guale scorre v tavola, dal sistemasdi
azionamento e dal disposilive di frascinamento della tavola sulla
bass,

- la tavola & precaricata da una o pit forze contro i plano di
scornmento,

- la tavola & movimentata nefle due direziont x e v da un sistemna di
azionamento costituite da una prime slitla azionala nela
direzione X in relazione alla base & da una ssconda shita

zionata nella direzione v i relazione alls prima slitts, ¢ da un
di&pﬁsiiém di trascinamento ¢hs ia collega alla seconda sitls.

2. Biitta di precisione a due assi x e y secondo la pracedents

rivendicazione caratterizzata dal fallo che i precarico della tavola

contro # plano di scorrimento € realizeaio ramite molle glloggiale
alfinterno dells seconds slitta.

'f‘_s\safzdsaazms"za a&mﬁmz‘z&ta céia. fa;tm che # --ﬁ.a‘&;msimga i

rascinamento che collega la lavola e la seconds slitta @ costituito da

- una laming, o piv lamine soviapposte, che Iz vincolano ad eseguire

te medesime trastazion fungo gl assi x & ¥ e a non ruotare intormg
alfasse 2

4. Shitla di precisione a due assl x g y secondo e precadentt
rivendicazioni caratterizzata dal fatto che la supedicie di scarrimento
delia base & trattato per aumentame a resistenza alfusira,

5. Slitla di prepisions a due gsst X 8 y secondd & precsdsntt




Y.

rivendicaziont 1, 2 e 3 carsiterizzata dal fallo che syl plano di
seorrimenio della bass viene deposto un sotlide strato di cromo.

8. Slitta di precisione a due assl ¥ & ¥ ssconds e precadent
rivercdicazion caratterizzala dal Bite che la sua base & vincolata alla
struftura oi supporto i fre zone i modo sostatico.

2o

§. Slita di precisions a due asst x & y segondn le pressdenti

2.

sivendicaziont carafierdszata dal fatto che o sua base & vinoolals alla

struttura di supporto con tre dispositivi, i primo & un ancoragaio
rigido che vincola la bass a non traslare ingo e assix ye g i

secondo & costituito da una laming ohe vincols s raslasions assiale

lungo = ¢ g rotazione Intomo & 2, mentre § feree & costituito da un

appoggio a sfera che vincola solo la traslazione lungo 2.
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