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Stoly operacyjne, ktérych powierzchnia
sklada si¢ z poszczegélnych ptyt (do pod-
pierania glowy, plecéw, miednicy i nég),
dajacych si¢ przestawiaé z osobna, sa zna-
ne. Do przestawiania wspomnianych plyt
sluza oddzielne mechanizmy, osadzone w
stole w poblizu plyt, ktére maja by¢ uru-
chomiane; mechanizmy te mozna wprawia¢
w ruch calkowicie niezaleznie jeden od
drugiego. Plyty do podpierania plecéw i
miednicy stanowia zwykle gléwne czesci
powierzchni podporowej.

Celem niniejszego wynalazku jest utwo-
rzenie stolu operacyjnego, ktérym, dzigki
jak najdalej posunigtemu scentralizowaniu

narzadéw do wprawiania w ruch poszcze-
golnych plyt powierzchni podporowej,
mozna si¢ wygodnie postugiwaé.

Ten naped scentralizowany ma za za-
danie umozliwi¢ czynnoéci mnastegpujace:
pochylanie poziomej powierzchni stotlu w
kierunku glowy lub w kierunku nég opero-
wanego, podnoszenie (do pozycji siedza-
cej) lub opuszczanie samych tylko plyt do
podpierania plecéw i glowy, pochylanie w
kierunku gtowy plyty do podpierania ple-
cow i glowy i jednoczesne pochylanie w
kierunku nég, a pod katem do plyt, wspo-
mnianych wyzej, wyciagnietych w jednej
plaszczyznie ptyt do podpierania miednicy



i nég oraz obrét w kiegunku bocznym ca-
‘ le’i plyty stohiwei waKi podtuznejr osi
© . Stot operacyjny wedltig wynalazku po-
siada powierzchni¢, podzielong na plyty, z
ktérych glowne, a mianowicie plyty do
podpierania plecow i miednicy, sa urucho-
miane za pomoca wrzeciona. Podnoszenie,
opuszczanie, nachylanie w kierunku dtugo-
§ci stotu oraz wspélny obrét w kierunku
bocznym obydwéch plyt gltéwnych sa za-
tem uskuteczniane przy pomocy jednego
mechanizmu wspélnego, a plyty dodatko-
we powierzchni podporowej, to jest ptyty
do podpierania glowy i nég, poruszajace
si¢ wraz z plytami gléwnymi, daja sie po-
nadto przemieszczaé¢ kazda z osobna.
Rysunek przedstawia schematycznie
przykltad wykonania wynalazku. Fig. 1
przedstawia widok ogoélny stolu z zazna-
czeniem réznych polozeri poszczegélnych
plyt stotu, fig. 2 — przekréj dolnej czesci
stolu z samoczynnym przyrzadem do za-
ciskania tloka podnoszacego, fig. 3 — wi-
dok.z przodu scentralizowanego mechani-
zmu napedowego z zaznaczeniem wznie-
sionego oparcia na plecy, fig. 4 — widok
boczny scentralizowanego mechanizmu na-
pedowego ze wspornikiem plyty stolowej,
fig. 5 — przekr6j osiowy scentralizowane-
go mechanizmu napedowego, fig. 6 — kor-
be tego mechanizmu, fig. 7 — przekréj po-
ziomy i pionowy jednozaworowej pompy

hydraulicznej, a fig. 8 — umocowanie plyt ‘
do podpierania: nég. r

Spéd stolu operacyjnego, przedstawio-
nego na rysunku, stanowi plyta podporo-
wa 1 (fig. 1), ktorej rolki 2 sa osadzone
dokladnie na osi poprzecznej, umieszczo-
.nej ponizej $rodka cigzkosci stotu, wobec
czego po odkreceniu $ruby podporowej 3
caly stét znajduje sie w réwnowadze
chwiejnej i daje si¢ bez trudu przetaczaé
wzglednie obracaé okolo pionowej osi.

Sruba podporowa 3 plyty podporowej
1 posiada glowice 4 z dwoma pierscienia-

mi zabierakowymi 5, wobec czego daje sig
szybko przestawiaé za pomoca obcasa,
wstawionego do jednego z tych pierscieni
zabierakowych 5.

W wydrazeniu plyty podporowej 1. (fig.
2) umieszczona jest pompa hydrauliczna,
ktéra dostarcza cieczy pod cisnieniem do
podnoszenia lub opuszczania tloka, na kt6-
rym opiera si¢ gorna czes¢ stolu. Pompa
ta jest wyposazona w samoczynny zacisk,
ktéry zabezpiecza zatrzymany tlok przed
opadnieciem. Ramie 6 dzwigni, uruchomia-
jacej pompe, posiada boczny wystep 7,
ktéry przy gornym polozeniu pedalu 8 i
dZwigni 6 — a wigc w razie zatrzymania
tloka 9 — wciska dzwigni¢ klinowa 10 w
podluzny ztobek 11 tloka unieruchomiajac
go w kierunku osiowym i promieniowym.
Dzwignia posrednia 12, ktéra uruchomia
dZwignia 14, jest polaczona za pomoca za-
bieraka 13 z ramieniem 6 i nastawiona w
ten sposéb, ze przed uruchomieniem trzpie-
nia 23 zaworuy spustowego zabiera nieco ze
soba, ramie 6, zwalniajace nacisk na klin
10, co powoduje zwolnienie ttoka 9.

Kadlub 15 zaworu (fig. 7) stanowi
czesé latwo wymienna. Tlok 16 pompy wy-
twarza w czasie swego ruchu do gory préz-
nie w cylindrze 17 pompy, wskutek czego,
gdy przy najwyzszym polozeniu tloka od-
stoniety zostaje jeden lub kilka otworéw
18 w $cianie cylindra 17, olej wplywa szyb-
ko przez nie do cylindra pompy i wypelnia
go. Podczas ruchu tloka 16 w dot olej ten
zostaje wtloczony do kanatu 19, otwiera
zaw6r zwrotny 20" i przeplywa przez kanat
21 do cylindra 22. Olej odplywa ta sama
droga w odwrotnym kierunku, skoro tylko
dzwignia posrednia 12 naci$nie trzpien 23
zaworu i otworzy zawér zwrotny 20.

Gorny koniec tloka 9 (fig. 3 i 4) jest
potaczony przegubowo za posrednictwem
czopa 24 ze wspornikiem 25, ktory daje si¢
obracaé na osi podtuznej stotu i na ktérym
osadzona jest plyta stolowa. Réwniez scen-
tralizowany mechanizm napedowy 26, po-



wodujacy wszystkie ruchy plyty stolowej,
jest osadzony we wsporniku 25. Na gérnej
osi poprzecznej 27, osadzonej we wsporni-
ku 25, opiera si¢ dwiema nasadkami 29
plyta 28 do podpierania plecow. Poza tym
okolo osi poprzecznej 27 obraca sie¢ rama
lozyskowa 30 piyty 31 do podpierania
miednicy i polaczone z ta rama ptyty 59
do podpierania nég. Scentralizowany me-
chanizm napedowy (fig. 3) sklada sie z kil-
ku czesci przedstawionych na fig. 5, a mia-
nowicie z wydrazonej osi 33, z osi 34, osa-
dzonej w osi 33, i kota laricuchowego 35,
umieszczonego na osi 33. Te trzy czesci
znajdujg si¢ na przemian w lacznosci z kli-
nem 36, osadzonym przesuwnie w pochwie
37, ktora otacza te trzy czesci z przedniej
strony stotu. Reczna korba 38, ktéra z po-
chwa 37 jest polaczona bezposrednio albo
tez za posrednictwem lacznika, np. laficu-
cha i kola zgbatego 39 (fig. 6), stuzy do
cbracania czesci mechanizmu napedowego,
sprzegnietych w danej chwili z pochwa 37.
Os wydrazona 33 (fig. 5) jest wyposa-
zona w miejscu, gdzie konczy si¢ korba
reczna, w klin zabierakowy 40. Podczas
ruchu obrotowego pochwy 37 przy réwno-
czesnym wlaczeniu klina 36 i klina zabie-
rakowego 40 o§ wydrazona 33 wkreca sie
w nakretk¢ gwintowana 41, slizgajaca sie
w szczelinowej prowadnicy 42 tloka 9,
wskutek czego nastepuje obrét (przechy-
lenie si¢) w kierunku bocznym wspornika
25 wzglednie powierzchni stolu wokoto
czopa 24. Podczas tej czynnodci pozostale
~ cze$ci mechanizmu napedowego, to jest 0§
34 i kolo taricuchowe 35, pozostaja nieru-
chome. Jezeli zas wprawi si¢ w obrét os$
34 za pomoca klina 36 lub klina 43, to ko-
lo taficuchowe 44 uruchomi za pomoca tas-
cucha 45 (lub k6t zebatych) i posredniego
kola laricuchowego 46 urzadzenie napedo-
we 48, osadzone w widetkach 47 (fig. 4)
ramy lozyskowej 30. Ruch watu 49 w gore
i na dét powoduje odpowiednie ruchy po-
taczonej z nim plyty 28 do podpierania

plecow i plyty do podpierania glowy {fig.
1), polaczonej z nia przegubowo, lecz
przestawianej oddzielnie. Jegeli klin 36
wejdzie wedlug fig. 41 5 w jedna ze szcze-
lin kota laricuchowego 35, to przy obrocie
pochwy 37 (wzglednie korby recznej 38)
urzadzenie napedowe 53, osadzone w wi-
detkach 52 wspornika 25, zostanie wpra-.
wione w ruch i tym samym wywola ruch
w gore wzglednie w do6l osi 54. Os ta jest
polaczona z rama lozyskowa 30 piyt do
podpierania miednicy i nég, wobec czego
plyty te wykonywaja ten sam ruch, co i
rama tozyskowa 30. Poniewaz za§ w ramie
30 osadzone jest rowniez urzadzenie nape-
dowe 48 plyty do podpierania plecow,
przeto i ta 0§ 49 wykonywa ten sam ruch,
co i rama lozyskowa 30, jednakze nie
przesuwajac si¢ w kierunku osiowym, po-
niewaz o$ napedowa 34 jest teraz nierucho-
ma. W ten sposéb cala powierzchnia stotu
przybiera polozenie pochyte. Mechanizm
korbowy uwidoczniaja blizej fig. 4, 5 i 6.
Korba reczna 38 zostaje mnastawiona na
bieg jalowy, skoro klin 36 zostanie prze-
suniety do luki 55 klina zabierakowego.
Raczka 56 na koricu dzwigni korbowej jest
przesuwana w kierunku osiowym i daje
si¢ ustalaé¢ przy pomocy guzika 58, ktéry
mozna wpuscié¢ do raczki.

Do osadzenia plyt do podpierania nog
59 (fig. 8) stuza podpory 60, ktére nadaja
sie rowniez po usunieciu plyt 59 do esa-
dzenia rynienek 61, przytrzymujacych no-
gi, a zatem spelniaja dwa zadania. Podpo~
ry 60 sa umieszczone w lozyskach kulko-
wych 62 mniej wiecej ponizej miejsca, kté-
re podpiera staw biodrowy pacjenta, i po-
zwalajg na duze rozchylenie plyt 59 w
plaszczyZnie poziome;j.

iZastrzezenia patentowe.
1. St6t operacyjny o powierzchni,

skladajacej sie z kilku ruchomych ptyt, ze
scentralizowanym mechanizmem do uru-



chomiania poszczegolnych plyt stolu, zna-
mienny tym, ze plyta do podtrzymywania
plecow (28) wraz z plyta do podtrzymy-
wania glowy i plyta do podtrzymywania
miednicy (31) wraz z plyta do podtrzymy-
wania nog sa osadzone wahliwie na osi
(27) za pomoca pochwy sprzegajacej (37),
oddzialywajacej na narzady nastawcze
33, 41, 34, 35), przy czym plyta (28) do
podpierania plecéw sama albo wraz z ply-
ta (31) do podpierania miednicy jest osa-
dzona wahliwie na osi (27).

2. Stél operacyjny wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, Ze o§ (27), na ktérej osa-
dzone sa obrotowo plyta (28) do podtrzy-
mywania plecéw i plyta (31) do podtrzy-
mywania siedzenia, jest osadzona we
wsporniku (25), ktéry za pomoca czopa
(24), lezacego poprzecznie do osi (27), jest
osadzony wahliwie na koricu gérnym tloka
(9), przy czym ten krzyzowo rozwidlony
koniec ttoka stuzy do umieszczenia w nim
nakretki (41), dajacej sie swobodnie poru-
sza¢ w gore i w dét. ‘

3. Stoél operacyjny wedlug zastrz. 1 i
2, znamienny tym, Ze we wsporniku (25)
osadzona jest obrotowo o§ wydrazona (33),
umieszczona rownolegle do osi (27) plyty
(28) i zaopatrzona w gwint zewnetrzny,
przy czym o§ (33) moze si¢ przesuwaé w
obu kierunkach w nakretce (41) ttoka (9)
odchylajac w ten sposéb wspornik (25)
na czopie {24). .

4, Stét operacyjny wedlug zastrz. 1 i
3, znamienny tym, ze 0§ (24), okoto ktérej
waha si¢ wspornik (25), jest umieszczona
prostopadle do urzadzeri napedowych (53
i48).

5. Stol operacyjny wedtug zastrz. 1 —
4, znamienny tym, zZe w osi wydrazonej

(33) osadzona jest 0§ (34), przy czym obie
te osie sa zaopatrzone na obu swych kosi-
cach w narzady napedowe (44, 35), np. ko-
fa laficuchowe, ktore mozna sprzegaé za
pomoca, klina (36) z pochwa, (37 ) korby na-
pedowej {38), zaopatrzona w uzebienie we-
wnetrzne, przy czym klin (36) zazebia sie
réwniez z zebami sprzegajacymi osi (33).

6. Stot operacyjny wedlug zastrz. 1 i
5, znamienny tym, Ze obie wspolsrodkowo
umieszczone osie {33 i 34) oraz osadzone
na nich kolo zebate (35) sa zaopatrzone
w kliny (40, 43, 50), sprzegajace kazdora-
zowo narzady napedowe z korba (38, 56)
i uruchomiane za pomoca klina (36), kté-
rego cze$¢ (kciuk lub tym podobny na-
rzad), wspoéldzialajacy z klinami (40, 43,
50), jest w kierunku osiowym ktétszy od
najmniejszej odleglosci miedzy tymi kli-
nami (40, 43, 50).

7. Stét operacyjny wedlug zastrz. 1 —
6, znamienny tym, ze kota laricuchowe (35,
44) sa sprzezone z urzadzeniem napedo-
wym (53, 48), za pomoca larficuchéw lub
innych narzadéw, przy czym urzadzenie
napedowe (53) jest osadzone swobodnie w
widelkach (52) wspornika (25) 1 posiada
o$ (54), polaczona z rama lozyskowsa (30),
urzadzenie za$§ napedowe (48) jest osadzo-
ne w widetkach (47) ramy lozyskowej (30)
i posiada 0§ (49), polaczona z plyta (28),
podpierajaca plecy, dzigki czemu plyta ta
oraz wydrazona o$§ (31) moga si¢ wahaé
badZz wspélnie w gore i w dol, badz tez
plyta (28) porusza si¢ sama w gore i w dot
wokolo osi poprzecznej (27).

M. Schaerer A. G
Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy,
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