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해  동 는 동  가지고, 상  동   향에 차하는 향  상   공 체  슬

라 내하고, 상   공 체  착탈 가능하게 지지하는 지지체  비하고, 상  피 동 는, 피 동

 본체 , 상  피 동  본체에 하여  향  동 가능한 피 동 걸어맞  재  가지고, 상

동 는, 동  본체 , 상  동  본체에 고 고, 상  피 동 걸어맞  재에 걸어맞 어지는

동 걸어맞  재  가지고, 상   공 체가 상  지지체에 하여 슬라  내  , 상  피 동 걸어

맞  재 , 상  동 걸어맞  재에 간 하지 도   향  퇴피시키는 퇴피   비하는 

 공  닛 다. 

(52) CPC특허

     B65B 35/08 (2013.01)

     B65B 37/08 (2013.01)

     B65B 5/103 (2013.01)

     B65B 65/02 (2013.01)

     G07F 17/0092 (2013.01)
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청

청 항 1 

고 (固形)   공 하는  공  닛 , 

상   수 하는  수 ,  상   수 에 하여  가능하게 치 는 피 동 (軸部)

 비하고, 상  피 동 가  동  상   수   공 하는  공 체; 

 동원,  상  피 동 가 동 (同軸)에 어 고 상   동원에 해  동 는 동

 비하고, 상  동   향에 차하는 향  상   공 체  슬라  내하고, 상

 공 체  착탈(着脫) 가능하게 지지하는 지지체;

 포함하고, 

상  피 동 는, 피 동  본체 , 상  피 동  본체에 하여  향  동 가능한 피 동 걸

어맞  재  비하고, 

상  동 는, 동  본체 , 상  동  본체에 고 고, 상  피 동 걸어맞  재에 걸어맞

어지는 동 걸어맞  재  비하고, 

상   공 체가 상  지지체에 하여 슬라  내  , 상  피 동 걸어맞  재 , 상  동 걸어

맞  재에 간 하지 도   향  퇴피(退避)시키는 퇴피 (機構)   비하는,

 공  닛. 

청 항 2 

1항에 어 , 

상  피 동 걸어맞  재는, 상  동 걸어맞  재에 근하는 근 향  가 고, 

상  퇴피 는, 상  피 동 걸어맞  재 , 상  근 향  가 에 항하여, 상  근 향과

는  (離反) 향  퇴피시키는,  공  닛. 

청 항 3 

2항에 어 , 

상  퇴피 는, 

상   공 체에 치 고, 업 에 해 는 ; 

상   공 체에 치 고, 상  가 , 상  피 동 걸어맞  재  상   향

(押壓)하는 ;  비하는,  공  닛. 

청 항 4 

3항에 어 , 

상   공 체는, 상  지지체에 하여 슬라 하여 착 도  , 

상  퇴피 는, 상  지지체에 치 는 내 , 상   공 체가 상  지지체에 하여 착  ,

상   상   향  내하는 내   비하는,  공  닛. 

청 항 5 

3항에 어 , 

상   공 체에는, 상   공 체  상  지지체에 하여 착탈할 , 업 에 해 지(把持) 는 
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지 가 치 고, 

상  는, 상  지 에 치 는,  공  닛. 

청 항 6 

5항에 어 , 

상   공 체는, 상  지지체에 하여 슬라 하여 탈 도  , 

상    향 , 상   공 체가 지지체에 하여 탈   탈 향과 치하는,  공

 닛. 

청 항 7 

1항에 재  복수   공  닛  상하 향  열 어 치 고, 

각각  상   공  닛 , 

상  지지체  상  동 가 상하 향  연 어 고, 

상   공 체  상  지지체에 하여 수평 향  슬라 하여 착탈하도  는, 

 공  치. 

청 항 8 

고   공 하는  공  닛 , 

 수 하는  수 ,  상   수 에 하여  가능하게 치 는 피 동  비하고,

상  피 동 가  동  상   수   공 하는  공 체; 

 동원,  상  피 동 가 동 에 어 고 상   동원에 해  동 는 동 

 비하고, 상  동   향에 차하는 향  상   공 체  슬라  내하고, 상  

 공 체  착탈 가능하게 지지하는 지지체; 

상   공 체가 상  지지체에 하여 슬라  내  , 상  피 동  상  동   어도

한쪽 , 상  피 동  상  동 가  간 하지 도   향  퇴피시키는 퇴피 ;

 포함하는  공  닛. 

청 항 9 

8항에 재   공  닛  상하 향  열 어 치 고, 

각각  상   공  닛 , 

상  지지체  상  동 가 상하 향  연 어 고, 

상   공 체  상  지지체에 하여 수평 향  슬라 하여 착탈하도  는, 

 공  치. 

 

 술  

본원 , 본 특허 원 2013―195848 에 한 우  주 하고, 에 해 본원  재에 포함[0001]

다. 

본 , 고 (固形)   공  닛,  상   공  닛  치   공  치에 한 것[0002]

다. 
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 경  술

 공  닛 ,  들 , 특허 문헌 1에 재  「 (錠劑) 피 (feeder)」, 또는 특허 문헌 2에 [0003]

재  「  피 」가 다. 들  공  닛  본 , 고   수 하는  수 [특허 문

헌 1에 는 「  수납 스」, 특허 문헌 2에 는 「수 」라고 재, 하( 경 술란)  내  재

는 특허 문헌 1 또는 2에 재  재 칭 ] ,  수  내에  가능하게 치하는, 략 원통  

 비한다.  는  주  한다. 가 함 ,  수 가 비하는  

(개 (특허 문헌 1)   순차  할 수 다.  는,  들 , 포(分包) 치에

공 다. 

특허 문헌 1에는,  수 (  수납 스)  수평 향  동시  지지체에 하여 착탈하는 것  개[0004]

시 어 다. 그리고,  수  지지체에 착했  ,  수  측에 치하는  어가 지지체 측

에 치하는 동  어에 맞물리도  어 다.  맞물림에 해, 지지체   수 에 동  

달 다. 상  각 어는 평 어 , 상  맞물림  각 어  측  루어진다. 

특허 문헌 2에는,  수 (수 )  상하 향  동시  지지체( 동 )에 하여 착탈하는 것  개시[0005]

어 다.  수  지지체에 착했  ,  수  측에 치하는 끼워맞  재가 쪽 ,

지지체 측에 치하는 끼워맞  재에 끼워맞 어진다.  끼워맞 에 해, 지지체   수 에 동

 달 다. 

그러나, 특허 문헌 1에 한 에 는,  수  지지체에 착했  , 상  각 어  치 도가[0006]

낮 ,  상  맞물림  하게  루어지는  경우가  다.  그 게  ,  동  에  달할  수

없 므 , 가 할 수 없게 어,  수   할 수 없는 경우가 었다. 

또한, 특허 문헌 2에 한 에 는, 상하 향에  끼워맞  행해지므 ,  수  지지체에 착했[0007]

 , 치 도가 다  낮 도 동  달 다. 그러나,  수 가 상하 향  층하여 치

는 경우, 상하  치하는 2개  지지체 사 에,  수  상하 향 치수  간극에 하여, 착탈(着脫)

시에  수  상하 향  동시키  한 공간  보할 필 가 다. 그러므 ,  공  닛

상하 향  컴 트 하는 것  곤란하여, 각  수  상하 향  치 도가 낮 진다는 문 가

다. 

행 술문헌

특허문헌

(특허문헌 0001) 본 공개특허 평9―323702  공보 [0008]

(특허문헌 0002) 본 공개특허 2012―120719  공보 

 내

해결하 는 과

그래 , 본 ,  실하게 내보내고, 또한  수 체  치 도  게 할 수 는  공  [0009]

닛,  상   공  닛  치   공  치  공하는 것  과  한다. 

과  해결 수단

본 , 고   공 하는  공  닛 ,  수 하는  수 ,  상   수[0010]

에 하여  가능하게 치 는 피 동 (軸部)  가지고, 상  피 동 가  동  상

 수   공 하는  공 체 ,  동원,  상  피 동 가 동 (同軸)에 

어 고 상   동원에 해  동 는 동  가지고, 상  동   향에 차하는 

향  상   공 체  슬라  내하고,  상   공 체  착탈  가능하게  지지하는  지지체

비하고, 상  피 동 는, 피 동  본체 , 상  피 동  본체에 하여  향  동 가능한

피 동 걸어맞  재  가지고, 상  동 는, 동  본체 , 상  동  본체에 고 고, 상
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피 동 걸어맞  재에 걸어맞 어지는 동 걸어맞  재  가지고, 상   공 체가 상  지지체에 하

여 슬라  내  , 상  피 동 걸어맞  재 , 상  동 걸어맞  재에 간 하지 도   향

 퇴피시키는 퇴피 (機構)   비하는  공  닛 다. 

또한, 상  피 동 걸어맞  재는, 상  동 걸어맞  재에 근하는 근 향  가 고, 상  퇴피[0011]

는, 상  피 동 걸어맞  재 , 상  근 향  가 에 항하여, 상  근 향과는 

(離反) 향  퇴피시키는 것  할 수 다. 

또한, 상  퇴피 는, 상   공 체에 치 고, 업 에 해 는 , 상   공 체에[0012]

치 고, 상  가 , 상  피 동 걸어맞  재  상   향  (押壓)하는 

 가지는 것  할 수 다. 

또한, 상   공 체는, 상  지지체에 하여 슬라 하여 착 도  , 상  퇴피 는, 상[0013]

지지체에 치 는 내 , 상   공 체가 상  지지체에 하여 착  , 상   상  

향  내하는 내   비하는 것  할 수 다. 

또한, 상   공 체에는, 상   공 체  상  지지체에 하여 착탈할 , 업 에 해 지(把持)[0014]

는 지 가 치 고, 상  는, 상  지 에 치 는 것  할 수 다. 

또한, 상   공 체는, 상  지지체에 하여 슬라 하여 탈 도  , 상    향[0015]

, 상   공 체가 지지체에 하여 탈   탈 향과 치하는 것  할 수 다. 

또한, 본 , 고   공 하는  공  닛 ,  수 하는  수 ,  상  [0016]

수 에 하여  가능하게 치 는 피 동  가지고, 상  피 동 가  동  상

 수   공 하는  공 체 ,  동원,  상  피 동 가 동 에 어 고

상   동원에 해  동 는 동  가지고, 상  동   향에 차하는 향

상   공 체  슬라  내하고, 상   공 체  착탈 가능하게 지지하는 지지체 , 상   공

체가 상  지지체에 하여 슬라  내  , 상  피 동  상  동   어도 한쪽 , 상

피 동  상  동 가  간 하지 도   향  퇴피시키는 퇴피  비하는  공

 닛 다. 

또한, 본 , 상   공  닛  상하 향  열 어 치 고, 각  공  닛 , 상  지지체[0017]

 상  동 가 상하 향  연 어 고, 상   공 체  상  지지체에 하여 수평 향

슬라 하여 착탈하도  는  공  치 다. 

도  간단한 

도 1  본   실시 태에 한  공  닛 ,  카 트  지지 블  나타낸 평  측 사시[0018]

도 다. 

도 2는 동  공  닛 ,  카 트  지지 블  나타낸 닥  측 사시도 다. 

도 3  동  공  닛 ,  카 트  지지 블  나타낸, 평  측  단  사시도 다. 

도 4는 동  공  닛 ,  카 트  지지 블  층 상태  나타낸 사시도 다. 

도 5a는 동  공  닛   나타낸 평  측 사시도 다. 

도 5b는 동  공  닛   나타낸 닥  측 사시도 다. 

도 6  동  공  닛 ,  피 동  계  나타낸, 측 에  볼  도 다. 

도 7  동  공  닛에 ,  카 트  주   닥  측 사시도 다. 

도 8  동  공  닛에 ,  카 트  주   도 다. 

도 9a는 동  공  닛   시 수  가 타고 는  순차  나타낸, 측 에  볼 

 개략도 다. 

도 9b는 동  공  닛   시 수  가 타고 는  순차  나타낸, 측 에  볼 

 개략도 다. 
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도 9c는 동  공  닛   시 수  가 타고 는  순차  나타낸, 측 에  볼 

 개략도 다. 

도 9d는 동  공  닛   시 수  가 타고 는  순차  나타낸, 측 에  볼 

 개략도 다. 

도 9e는 동  공  닛   시 수  가 타고 는  순차  나타낸, 측 에  볼 

 개략도 다. 

도 9f  동  공  닛   시 수  가 타고 는  순차  나타낸, 측 에  볼 

 개략도 다. 

도 9g는 동  공  닛   시 수  가 타고 는  순차  나타낸, 측 에  볼 

 개략도 다. 

도 10a는 본   실시 태에 한  공  닛 , (arm), 피 동 걸어맞  블 , 동 걸어맞  블

 치 계  나타낸 개략도 다. 

도 10b는 동  공  닛 , , 피 동 걸어맞  블 , 동 걸어맞  블  치 계  나타낸 개략도

다. 

도 10c는 동  공  닛 , , 피 동 걸어맞  블 , 동 걸어맞  블  치 계  나타낸 개략도

다. 

도 10d는 동  공  닛 , , 피 동 걸어맞  블 , 동 걸어맞  블  치 계  나타낸 개략도

다. 

도 10e는 동  공  닛에 , 과 돌 벽과  치 계  나타낸 개략도 다. 

도 10f  동  공  닛에 , 과 돌 벽과  치 계  나타낸 개략도 다. 

도 11a는 래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

도 11b는 래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

도 11c는 래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

도 11d는 래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

도 11e는 래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

도 11f  래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

도 11g는 래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

도 11h는 래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

도 11i는 래   시 수 에 생 는 문  나타낸, 측 에  볼  개략도 다. 

 실시하  한 체  내

다 에, 본 에 하여,  공  닛   실시 태   들어  행한다. 하  향  에[0019]

는,  카 트(1)에 하여,  공  닛  (user) 등  본 경우에 ,  등에 가 운 측  「

측」, 동  쪽  「 측」 라고 한다. 또한,  경우   등  보는 향  「 후 향」,  등

 본 우 향  「 우 향」 라고 한다. 또한, (16)에 하여,  향 R  에 비 하여,

 향 R  원(回轉元) 측(  향에  쪽)  「상 측」,  쪽(  향에  )  「

하 측」 라고 하고 다. 

  공  닛 , 도 1∼도 3에 나타낸  같 , 가늘고  상  (M)  공 하는  공 체[0020]

  카 트(1) ,  공  닛  본체   하는, 지지체  지지 블 (2)  비한다. 

  공  닛 ,  들 , 도 4에 나타낸  같 , 상하 향  지지 블 (2…2)  복수 치[0021]

고, 각각  지지 블 (2)  쪽에  카 트(1)가 치 다[도 4에 는 래쪽   카 트(1)만 나타

내고 다]. 라 , 복수   공  닛  상하 향  열 어 치 다.  공  닛 , 도 4에 나
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타낸  같  ,  또는 에  볼  상하 우  복수   카 트(1…1)  층할 수 는

 어 다. 본 실시 태   공  닛 , 우 향에 하여 직  연 도  한 

 다. 그러나, 에 한 지 고,  들 , 우 향   곡  만곡 도  연

, 원통 나 원통   도  할 수도 다. 

 카 트(1)는,  합  수지  등에  해   상   수 (1a)  비한다.  또한,  [0022]

카 트(1)는,  도 3에 나타낸  같 ,   수 (1a)에 하여  가능하게 치 는 피 동 (軸

部)(17)  가지고, 피 동 (17)가  동   수 (1a)   공 할 수 다. 그러

므 ,   수 (1a)에 복수  (M)  수 하여  할 수 다. 본 실시 태   수

(1a)에 수 는 (M)는, 가늘고  상  캡슐 (도 9 참 ) 다. 그러나,  수 (1a)에 수 는 

상물 , 각  상(가늘고  상에 한 지 )  고  라도 다.   수 (1a)  비한 

 카 트(1)는,  공  닛  본체에 고  지지 블 (2)에 하여 후  슬라 함  착탈(着

脫) 가능하다. 욱 상 하게는, 지지 블 (2)가 가지는 동 (23)   향에 하여 차하는 계

에 는 상  슬라 드 (21)에 하여 슬라 함  착탈 가능하다. 

그리고, 상  (M)에 한 「가늘고  상」 란, 향  단 (斷面) 치수[단경(短徑) 치수]에 비하여,[0023]

상  향과 차하는 다  향  단  치수[ 경(長徑) 치수]가 큰 상  가리킨다. 캡슐  상(단

상   원 )   상 다.  다만,   수 (1a)에  수 는  (M)는  캡슐 에만  한 지

고, 캡슐  하지 는 가늘고  도 포함한다. 또한, 후술하는 「타고 는」  필  하지 

 경우에 어 는,  수 (1a)에 원   수 하는 것도 가능하다. 

 수 (1a)는, 도 1, 도 2에 나타낸  같 , 닥 (11)  닥 (11)  쪽에 상승 측벽 (12)[0024]

가진다. 측벽 (12)  상 에는 커 (13)가 개폐 가능하게 착 어 다. 본 실시 태  커 (13)는 

측에 치하는 지(131)에 해, 측벽 (12) 등에 하여 동(回動) 가능하게 지지 어 다. 또한, 닥

(11)에  측 에는 지보수공(114)  어 다.  지보수공(114)  통해 드라  등  공  삽

할 수 다. 

또한, 측벽 (12)  , (16)  경보다 간 경(大徑)  내주 (內周面)  가지는 통 (121)가[0025]

어 다. 도 3에 나타낸  같 ,  수 (1a)  내 , 체 는 통 (121)  내 에 

 (16)가 치한다. 

닥 (11) , 상  통 (121)에 에워싸  [ 욱 상 하게는 상  통 (121)  내주 에 하는 [0026]

]에,  수 (1a)  (M)  하는  (111)가 어 다. 본 실시 태에 는, 

닥 (11)  상 에 스 스 강  등  루어지는 원 체(14)가 치 어 다.  원 체(14)  주

 1개 (箇所)에, (16)  낙하한 (M)가 통과하는 결 (切缺部)(141)가 어 다.  결

(141)는, (16)   시 수 (164)에  주  향 치수보다 간 크게 어 다.  원

체(14)는,  (111)   (M)  낙하에 하여 필 한 역  막는 것  가능한 재 다. 

(M)에 라 는,  (111)  낙하할 , 원치 는 동  하는 경우가 다. 상  원 체(14)

사 함 , (M)가 낙하하는 역  고, , (M)  원치 는 동  억 할 수 다. 그리

고, 결 (141)  끝에지에 해 는, 스 스 강  등  단  상태  채 , 단  리하고, 또한

(burr)가 남는 경우도 다. 그러므 , 결 (141)  통과하는 (M)가 상  가능  다. 그러므 ,

결 (141)  끝에지에 해 는, 술한  같  단  상태  채가 니고,  들 ,  끝에지  래

쪽  곡한 상  하는 것  람직하다. 

닥 (11)는, 도 3에 나타낸  같 , (16)  직경 향 심 근에  쪽  곡 , 하측[0027]

개  닥 (112)가 어 다.  닥 (112)에는, 피 동 (17)에  피 동 걸어맞

블 (피 동 걸어맞  재)(172)과 가  스프링(173)  치한다. 또한, 도 7  도 8에 나타낸  같 , 

닥 (112)  내주 는 훅(hook)  돌 (113)가 돌 어 다. 복수(본 실시 태에 는 10개)

훅 돌 (113…113)는, 주  향  균등하게 치하고 다. 2개  훅 돌 (113, 113) 사 에 치하는 

(본 실시 태에 는 10개 )에는, 피 동 걸어맞  블 (172)에  (1723)(후술) , 직경 측 

향  돌 어  돌  (1724)  치한다. 도 8에 나타낸  같 , (16)  에 라, 상

돌  (1724)과 훅 돌 (113)가 맞닿는다. 후술하는  같 , 미걸어맞  상태에   지 에 어

, 돌  (1724)  가동(可動) 측 걸림  능하고, 훅 돌 (113)는 고 측 걸림  능한다. 그러

므 , 지지 블 (2) 상에  카 트(1)  치했  , 피 동 걸어맞  블 (172) , 지지 블 (2)

공개특허 10-2016-0060045

- 8 -



 동 (23)에  동 걸어맞  블 (232)에 하여 맞닿  지만 걸어맞  행해  지 , 

동에 한 동  달  할 수 없는 상태(맞닿  상태)에 는 경우, 진동 등  향 , 지지 블

(2)  상  동  달 지 도 피 동 (17)가 하여 , (16)가 하여 가 

어 는    카 트(1)  (M)가 어 리는 것  억 할 수 다. 

상  복수  (본 실시 태에 는 10개 )  주  향에   간격에 하는, 피 동 (17)[0028]

심(軸心)   한 각도는, (16)에   시 수 (164…164)(본 실시 태에 는 7개 )  주

 향에   간격에 하는, 상  피 동 (17)  심   한 각도보다 다. 그러므 ,

하는 2개  훅 돌 (113, 113) 사  에  피 동 (17)가 해도, (16)   시 수

(164)   (111)는 치하지 는다. 그러므 , 상  진동 등  향에 한 (M)   하

게 억 할 수 다. 

또한, 도 3에 나타낸  같 ,  수 (1a)  통 (121)  측 치에 어 ,  (111)[0029]

쪽 치, 또한 (16)에   시 수 (164)   치보다 상 에는 칸막 체(15)가 치하고

다. 본 실시 태에 는, (16)  블 (162)에  경사 (1624)  상단(上端) 치  간극  고

칸막 체(15)가 치한다(도 9b 등 참 ). 그리고, (16)  에 라 경사 (1624)가 마찰 도  칸막

체(15)  치시킬 수도 다.  칸막 체(15)는,  (111)  쪽  첩  치에  (16)

  시 수 (164)가 가지는  수  공간(164a)에 2  상  (M)가 들어가는 것에 해, 2  

상  (M)가 동시에  (111)  낙하하는 것  지한다. 언하 , 칸막 체(15)는  진  지

 능하고, (16)에  복수   수  공간(164a…164a) ,  (111)에 치하는 

수  공간(164a)  쪽  어, 상   수  공간(164a)에 (M)가 진 하는 것  지한다. 

 칸막 체(15)는, 스 (151)  가 (152)  비한다. 스 (151)는, 통 (121)에 착 는 [0030]

다. 스 (151)  내측  통 (121)  내측 과 략 동 한 곡  만곡 어 어 다. 가

(152)는, (M)가 하는 , 스 (151)   향  연 도  고, 평행하게

치  복수  연질  합 수지  루어지는  브러시  어  다.  그러므 ,  가 (152)는  가

가진다.  가 , (16)  에 라 동하는  수 (1a) 내  (M)에 해 는, (M)

마 나 빠짐 등  생시키지 고, 또한 (16)   시 수 (164)에 (M)  1 만 치시킬 수 

도  상하  할 수 는 도  것  다. 라 , 가 (152)  태는, 본 실시 태  같  브러시에

한 지 고,  들 , 연질 강 (剛性) 수지  체라도 고,  변경할 수 다. 

(16)는, 닥 (11)에 차하는  주 (본 실시 태에 는 상하 향  연 는  주 )  [0031]

가능하도  통 (121)에 치하고 다. (16)는, (M)  공  행하는 경우에는, 도 5a에 나타낸 

 같 , 평 에  볼  시계   향 R  한다. 그리고,  향 R과   시키는

것도 가능하다.  (16)는, 직경 내에 치하는 본체 (161) , 본체 (161)  직경 측 향  돌

하는 복수(본 실시 태에 는 7개)  블 (162…162)  비한다. 본체 (161)는, 직경 내 치가 쪽

 상  어 다. 본체 (161)  상  직경 측 치  향해 하강하는 경사  어 다.

 상에 라, (M)가 경사  미끄러  어지  문에,  수 (1a)에 수  (M)  원 하게

래쪽  도할 수 다. 본체 (161)  상 에는, 직경 향  연 는 4개  (163…163)  

어 다. 각각  (163)는, (16)  에 라  수 (1a) 내  (M)  움직 ,

 수 (1a) 내에  (M)  치  치우침   한 것 다. 

복수  블 (162…162)는, 주  향  간격  고 치 어 다. 본 실시 태에 는, 복수  블 (162[0032]

…162)가 균등한 간격(각도)  치 어 다. 하는 2개  블 (162, 162) 사 에 , 상하 향  연

는  수  공간(164a)  가지는   시 수 (164) 다. ,  시 수 (164)는, 본체

(161)  2개  블 (162, 162)[ 욱 상 하게는 2개  블 (162, 162)가 가지는 측벽 (1621, 1621)]에

해 규 는 다. 언하 , 주  향  하는  수  공간(164a, 164a)  사 에는, 상  

하는  수  공간(164a, 164a)  하는 격벽  각각 치 다. 들 격벽  복수  블

(162…162)에 각각 상당한다. 본 실시 태에 는,  시 수 (164)는, (16)  주  향  라 균등

하게 7개  어 다. 각  시 수 (164)  주  향 치수는, (M)  경(長徑) 치수보다 

다. 복수   시 수 (164…164)   수  공간(164a…164a)에는, 가늘고  상  (M)  립

시킨 상태  1개  수 할 수 다. 또한, 도 5b에 나타낸  같 , 닥 (165)  평 다.  같  

(16)가   동 ,  각   수  공간(164a)에  수 는  (M)   (111)  할  수
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다. 

각 블 (162)에는,  향 R에  상 측과 하 측에 어  상하 향  연 는 측벽 (1621), [0033]

향 R에  하 측에  상  에 치하는 R (1622), R (1622)   향 R에  상 측에 하

는 평 (1623), 평 (1623)   향 R에  상 측에 하고,  향 R에  상 측( ,  

향 R과는 역 향)  향할수  상승하는 경사  경사 (1624)가 어 다. 경사 (1624)는, 각 블

(162)에   향 R에  상 측 끝에지   하 , 상  상 측 끝에지  상단  

 향 R에  하 측  향할수  하강하는 경사 다.  경사 (1624)  에 해, 각 블 (162)는,

 향 R에  상 측 끝에지  상단  상   치에, 하 측 끝에지  상단  상

낮  치에 는 상  어 다. 그리고, 각 블 (162)는,  향 R에  상  가   상

 상   치에 고,  향 R에  하  가   상  상  낮  치에

다. 

경사 (1624)  경사는, 도 9e, 도 9f에 나타낸  같 , (M)   향 R  상 측  향해 상 향[0034]

 도  할 수  다. 라 , 경사 (1624)  경사 각도는 특별  한 지 는다. 또한, 경사

(1624)는, 본 실시 태에 는 평 지만, 만곡 라도 다.  들 , (M)  경 치수에 하여 

치수  계단  어 어도 다. 또한, 평 (1623)  하지 고, 각 블 (162)  상  체에

경사 (1624)가 어 어도 다. 

R (1622)는, (16)  쪽에 치하는 (M)   시 수 (164)가 가지는  수  공간(164a)[0035]

 도하  해 어 다.  R (1622)에 (M)  게 함 ,  시 수 (164)에 들어가

 할 (M) , 상   시 수 (164)  원 하게 도할 수 다. 본 실시 태  R (1622)는  곡

 만곡  어 다. 그러나, 에 한 지 고,  향 R에  하 측에  상  에

는, 변  곡  만곡 , 경사 평 ( ; chamfered portion)가  수도 다. 

또한, 경사 (1624)는, 도 9c∼도 9g에 나타낸  같 , 칸막 체(15)  가 (152)  블 (162)  사[0036]

에 (M)가 끼여진 경우에, 상  끼여진 (M)가  시 수 (164)에 낙하하지 도 ,  시

수 (164) 상  타고  수 도  한다. 

상  「타고 는」 에 하여, 도 9a∼도 9g  참 내  한다. 도 9  각 도 에 어  (16)는[0037]

도시 우측  측  동( )하고 다. , 도 9a에 나타낸  같 ,  시 수 (164)에

(M)  가 들어간 상태  는 경우가 다.  그리고,  상  상태  (M)가 칸막 체(15)  가

(152)에 닿  (도 9b), (16)  함께 도시 측 향  동하는 (M)가 가 (152)  래쪽

하고, (16)  평 (1623)  가 (152)에 끼워진다(도 9c). (16)  에 라, 상  끼여진

상태  (M)는, 가 (152)에 쪽  는 것에 해, 평 (1623) 상  슬라 한다(도 9d).

평 (1623)   하  상  슬라  향  도시 우측  다. 상  슬라 하는 (M)는, 경

사 (1624)에 라 는(climb on) 것에 해, 도시한 우측 상  향하는 상태  다(도 9e, 도 9f).  상

태에  (16)가  하 , 하는 2개  블 (162, 162)에 (M)가 걸친 상태  다(도 9g). 

게 , (M)는, 걸친 래에 치하는  시 수 (164)에는 낙하 지 고,  시 수 (164)

 타고 도  동한다. 

상, 칸막 체(15)  (16)  사 에 (M)가 끼여 도, 상  끼여진 (M)  경사 (1624)  [0038]

도  하여, 경사 쪽  향한 상태   시 수 (164)에 시키는 것  가능하다. 그러므 , 상  끼여

진 (M)가  시 수 (164) 상  타고 도  할 수 다. 라 , 도 11h에 나타낸  같 , 

(94)에 (M)가 끼여  리는 것 나, 도 11i   우측 에 나타낸  같 , 2  (M,

M’)가 동시에 낙하하여 리는 것과 같  문  생  억 할 수 다. , 본 실시 태  (16)

사 한  공  닛에 는, (M)  공  래에 비해  행할 수 다. 

(16)는, 직경 향 심에 해 래쪽  연 는 피 동 (17)에 연결 어 다. 피 동 (17)가[0039]

 동 , (16)가  동 고,  수 (1a)  (M)  공 할 수 다. 도 3에 나타

낸  같 , 피 동 (17)는, 피 동  본체(171), 피 동 걸어맞  재  피 동 걸어맞  블

(172), 가  스프링(173)  비한다.  수 (1a)에  닥 (112)에 에워싸 도  하여, 피 동

걸어맞  블 (172)과 가  스프링(173)  치하고 다. 

도 8에 나타낸  같 , 피 동  본체(171)  하 는 단  상  십  어 다. 한편, 피 동[0040]
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걸어맞  블 (172)에는, 단  상  십  상하 통공(1721)  어 다.  상하 통공(1721)에

상  피 동  본체(171)  하 가 치함 , 피 동 걸어맞  블 (172)  피 동  본체(171)  함

께  가능하고, 또한  향, 본 실시 태에 는 상하 향  동 가능하다. , 피 동 걸어맞

블 (172)   수 (1a)  퇴(出退)하도  동 가능하다. 또한, 가  스프링(173) , 피 동 걸어

맞  블 (172) , 동 걸어맞  블 (232)에 근하는 근 향, 본 실시 태에 는 래쪽  가 하고 

다. 그러므 , 피 동 걸어맞  블 (172) ,  카 트(1)가 지지 블 (2)  탈한 상태에 는, 

 수 (1a)  돌 어 다. 

피 동 걸어맞  블 (172) , 하단 (下端面)  직경 내측 역(172a)에, 도 7  도 8에 나타낸  같 ,[0041]

상  상하 통공(1721)과 함께, 피 동 측 걸어맞 (1722)  비한다. , 피 동 걸어맞  블 (172)  피

동 측 걸어맞 (1722)  포함하는 다.  피 동 측 걸어맞 (1722)는, 상  직경 내측 역(172

a)  주 에지에,    , 주  향  균등하게4개  어 다.  피 동 측

걸어맞 (1722)는, 지지 블 (2)  동 (23)에  볼  동측 걸어맞 (2321)에 하여 걸

어맞 (끼워맞 )한다. 걸어맞  시, 피 동 측 걸어맞 (1722)  심과 동측 걸어맞 (2321)  심

직  상에 다.  걸어맞 에 해, 지지 블 (2)   카 트(1)에  동에 한 동

달 다. 

그리고, 래, 지지   카 트   동에 한 동  달 식  , 평 어  측[0042]

 맞물리게 하는 식  재하고 었다(  들 , 본 공개특허 평9―323702  공보 참 ). 그러나,

 식에 는, 실한 맞물림  해, 지지  측  평 어   카 트 측  평 어 사 에  거리  

하게 계할 필 가 었다. 에 하여, 본 실시 태에 는, 상하 향에  피 동 측 걸어맞 (1722)  

동측 걸어맞 (2321)  걸어맞 도  어 므 , 상하 향에 하여 다  치 어 남  허 할

수 다. 또한, 본 실시 태에 는, 동측 걸어맞 (2321)가 피 동 측 걸어맞 (1722)에 느슨하게 끼워맞

어지도  어 다. 라  후 향에 해 도, 다  치 어 남  허 할 수 다. 그러므 , 계

도  할 수 는  다. 

한편,  피 동 걸어맞  블 (172)에  하단  직경 측 역(172b)에는,  도 7   도 8에 나타낸 [0043]

같 , 복수  (1723…1723)가 주  향  균등하게 어 다. 각각  (1723)는, 직경 향

 연 도  어 다.  (1723)는, 지지 블 (2)   카 트(1)가 리 어 탈

상태   경우, (19)(후술)  클 우 (claw portion)(195)에 걸어맞 , (16)   지 다.

후술하는  같 , 탈 상태에   지 에 어 , (1723)는 가동측 걸림  능하고, 클

우 (195)는 고 측 걸림  능한다.   지  한 , 본 실시 태에 는 (172

3)  하 나, 에 한 지 고, (19)  클 우 (195)에 걸어맞  수 는 철 (凹凸部) 등, 각

태  할 수 다. 

그리고, 본 실시 태에 는, 상  (1723…1723)  2개가, 상  직경 측 역(172b)  측 에지보다[0044]

 직경  측  향  돌 함 ,  돌  (1724)  어  다.  여 ,  피 동  걸어맞

블 (172) , 지지 블 (2)  동 (23)에  동 걸어맞  블 (232)에 하여 맞닿  지만 걸어

맞  행해  지 고,  동에 한 동  달할 수 없는 상태(맞닿  상태, 도 10c 참 )  어

는 것  한다.  맞닿  상태에 어 ,  등   (16)가 하도  하는 경우, 도 8에 나타낸

 같 ,  돌  (1724)  상  훅 돌 (113)  맞닿 , (16)가 그 상 하고, (M)가

어는    카 트(1)   수 (1a)  (M)가 어 리는 것  억 할 수 다. 

 같 , 돌  (1724)과 훅 돌 (113)에 해, 미걸어맞  상태에   지 가 다.  미걸[0045]

어맞  상태에   지 는,  카 트(1)가 지지 블 (2)에 하여 착 는 착 상태에 어 ,

피 동 걸어맞  블 (172)과 동 걸어맞  블 (232)  걸어맞 어지는 걸어맞  상태  는, 피 동 걸어맞

 블 (172)   허 한다. 한편, 피 동 걸어맞  블 (172)과 동 걸어맞  블 (232)  걸어맞 어

지지 고 맞닿는 맞닿  상태  는, 피 동 걸어맞  블 (172)   지한다. 돌  (1724) , 피

동  걸어맞  블 (172)[ 욱  상 하게는  피 동  걸어맞  블 (172)  주 ]에  치 는  가동측

걸림 다. 훅 돌 (113)는,  수 (1a)  닥 (11)[ 욱 상 하게는 닥 (112)  내주 ]에 

치 고, 상  걸어맞  상태  는, 돌  (1724)  격 고, 상  맞닿  상태  는, 돌  

(1724)  걸도  치 는 고 측 걸림 다. 

본 실시 태에 는, 돌  (1724)  2개 에 어 지만, 1개 에만 어 어도 다. 단, 돌  [0046]
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(1724)  2개 에 어 는 쪽 , 상  (16)가 하도  하는 경우에,  향  시계  

향, 시계  향  어느 것 라도, 2개  돌  (1724, 1724) , 하는 훅 돌 (113)  거리

가 짧  쪽  돌  (1724)   상  훅 돌 (113)  맞닿는다. 그러므 , 돌  (1724)  2개 에 

어 , 허 는 (16)   각도 , 보다  각도  할 수 는  다. 

 수 (1a)  측에는, 도 1∼도 3에 나타낸  같 ,  등  업 가  카 트(1)  지지 [0047]

블 (2)에 하여 착탈할  지(把持)하는  지 (18)가 어 다.  지 (18)  측에

는,  카 트(1)  지지 블 (2)  탈시킬 , 슬라  가능하게  상태(  상태)  해 하

해 는 체  (19)(후술)  (197)가 치하고 다. 

(19) , 도 6에 나타낸 상 , 가  향 (191)   향 (192)가 체  어 다. 그리고, 도[0048]

6 ,  (19)  피 동  걸어맞  블 (172)  쪽  어 린  상태에 하여,  (19),  피 동   본체

(171), 피 동 걸어맞  블 (172)  빼내어 나타낸 측 도 다. 가  향 (191)   향 (192)  사

에 치하는 지 (193)에 해, (19)   수 (1a)  닥 (11)에 하여 동 가능하게 지지 어

다. , (19) , 상  닥 (11)에 평행한 동 (回動軸)[ 지 (193)  심]  심 , 도 6에

살  나타낸  같 ,   내  동한다. 

가  향 (191)는, 도 치에 스프링 착 (1911)  비한다.  스프링 착 (1911)   수 (1[0049]

a)  닥 (11)  사 에는, 도 3에 나타낸  같 ,  가  스프링(1921)  착 다.  스프링(1921)

에 해 가  향 (191)는, 지 (193)  심  하여 시계 향(본 실시 태에 는 래쪽)  가

다.  스프링(1921)에 한 가  향 (191)  가  향 , 피 동 걸어맞  블 (172)  동 걸어맞  블

(232)에 근하는 근 향과 같  향 다. 

가  향 (191)  측 단 , 피 동 걸어맞  블 (172) , 상  근 향과는  (離反) 향[0050]

  가능한 (19a) , 도 2  도 7에 나타낸  같 , 우  다리  나누어  다. 스프링

(1921)에 해,  (19a)도 또한 상  근 향  가 다. 상   다리  나누어진  각각에,

슬라  한 (194), 클 우 (195), 가  상 (196)  어 다. 그리고, 상   다리  나누어진 

 사 에  공간에는, 지지 블 (2)에  카 트(1)가 착  상태에 는 지지 블 (2)  동

(23)가 통한다. 

슬라  한 (194)는, 가  향 (191)  우 측  연 는 돌 다.  슬라  한 (194)[0051]

는, 슬라  맞닿는 (1941)과 훅 (1942)  비한다. 슬라  맞닿는 (1941) , 슬라  한 (194)

 측, 경사 래  향하는 경사  어 다. 훅 (1942) , 측  향한 평  

어 다. 들  능에 해 는 후술한다. 

클 우 (195)는, 도 6에 나타낸  같 , 피 동 걸어맞  블 (172)  (1723)  맞닿 , 피[0052]

동 (17)   지할 수 다.  같 , 클 우 (195)는,  들 ,  카 트(1)  지지 블

(2)  리해 냈  ,  등에 해, 지지 블 (2)   동에 한 동  달 지 

에도 하고, (16)가 하는 것  억 한다. 라 , (M)가 어는    카 트(1)

  수 (1a)  (M)가 어 리는 것  억 할 수 다. 

 같 , (1723)  클 우 (195)에 해, 탈 상태에   지 가 다.  탈 상태에[0053]

  지 는,  카 트(1)가 지지 블 (2)에 하여 착 는 착 상태  는, 피 동 걸어맞

블 (172)   허 한다. 한편,  카 트(1)가 지지 블 (2)에 하여 탈 는 탈 상태  는,

피 동 걸어맞  블 (172)   지한다. (1723)는, 피 동 걸어맞  블 (172)[ 욱 상 하게는,

피 동 걸어맞  블 (172)  단 (端面)( 체 는 단 에  주 )]에 치 는 가동측 걸림 다. 클

우 (195)는,  수 (1a)  닥 (11)에 치 다. 클 우 (195)는, 상  착 상태  는, 

(1723)  격 고, 상  탈 상태  는, (1723)  걸도  치 는 고 측 걸림 다. 

본 실시 태에 는, 클 우 (195)는 (19)  다. 라 , 피 동 (17)   지하  한 스[0054]

 별도  치할 필 가 없어,  카 트(1)  하는 수  삭감  도 할 수 다. 

가  상 (196) ,  카 트(1)  슬라  시, 피 동 (17)  지지 블 (2)  동 (23)가 [0055]

 간 하지 도   향  동시키는 퇴피 (機構)   능한다. 본 실시 태에 는, 퇴피

는, 피 동 (17)  피 동 걸어맞  블 (172) , 가  스프링(173)에 한 상  근 향  가

에 항하여, 상  근 향과는   향  동시킨다. 가  상 (196) , 피 동 (17)
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 피 동 걸어맞  블 (172) , 상   향  하  한 ,  가  상 (196)에 해,

도 6에 나타낸  같 , 피 동 (17)  피 동 걸어맞  블 (172)  쪽  어 릴 수 다. 

 향 (192)는,  카 트(1)  지 (18)에 치하는 다.   향 (192)는 측에 [0056]

(197)  비한다.  등  지 (18)  가지고, (197) ,  카 트(1)  탈 향과 치하는

측  동시키 , (19)  지 (193)  심  측 에  볼  시계 향  한다. , 

(19a)에  가  상 (196)에 해 피 동 걸어맞  블 (172)  쪽  어 , 지지 블 (2)

 동 걸어맞  블 (232)  격 다. 가하여, 슬라  한 (194)  지지 블 (2)  돌 벽

(25)  격시키는 것  가능하다. 

지지 블 (2)는,  공  닛  본체에 고 는 재 다. 지지 블 (2)는,  동원[0057]

(22) , 피 동 (17)에 하여 동 (同軸),   향  략 동 (  직  루어지는 것

지는 하지 고, 동  달에 문 가 없는 한에   어 남  허 )하게 도  고, 

(22)에 해  동 는 동 (23)  비한다.  (17, 23)  , 래  평 어  측

 맞물리게 하는 식과 같   직경 측 치에  는 것  니고,  (17, 23)  단 (端

部)가 맞닿도  하여 다. 지지 블 (2)는, 동 (23)   향에 차하는 향   카

트(1)  슬라  내하고,  카 트(1)  착탈 가능하게 지지한다. 본 실시 태에 는, 지지 블 (2)

는, 상 에, 수평  슬라 드 (21)  비한다.  슬라 드 (21)에 하여,  수 (1a)  닥

(11)에  하단(下端)  맞닿 , (押入)(  향)  (  향)  슬라

행해진다. 슬라 드 (21)  래쪽에는 (22)가 치하고,  (22)  동  본체(231)가 슬

라 드 (21)  통하여 쪽  연 어 다. 

동  본체(231)  상단 에는 동 걸어맞  블 ( 동 걸어맞  재)(232)  고 어 다. 동 걸어[0058]

맞  블 (232)  상 에 동측 걸어맞 (2321)  비한다. , 동 걸어맞  블 (232)  동측 걸어맞

(2321)  포함하는 다.  동측 걸어맞 (2321)는, 동  본체(231)  직경 측 향

 돌 도   볼 ,  카 트(1)에  피 동 측 걸어맞 (1722)에 하여 걸어맞 (끼워

맞 ) 가능하게 어 다.  걸어맞 , 볼  동측 걸어맞 (2321)   피 동 측 걸어맞

(1722)가  향  동하여 행해진다. 그러므 , 동측 걸어맞 (2321)  피 동 측 걸어맞 (172

2)가,  계값에 하여  향  간  어 나 었다고 해도,  문 없  동  달  행할 수 다.

또한, 본 실시 태에 는, 동측 걸어맞 (2321)가 피 동 측 걸어맞 (1722)에 느슨하게 끼워맞 어지도

 어 다. 라  동 (23)  피 동 (17)가,  향에 직 하는 향  간 어 나 었다고

해도, 문 없  동  달  행할 수 다. 

또한, 지지 블 (2)  측에는,  수 (1a)   (111)  낙하하는 (M)  는 [0059]

 통 (24)가, 래쪽  경사  연 도  어 다.   통 (24)  측벽에는  통과 

(241)가 치하고 고,   통과 (241)에 해 (M)  낙하 수  계수할 수 다. 

슬라 드 (21)에는, 후 향  평행하게 연 는 2개  돌 벽 (25, 25)가 어 다.  돌 벽[0060]

(25)  상단 (上端面) , 측에는 (19)에 한 내  도 경사 (251)  어 고,

도 에는 수평  수평 상 (252)  어 다. 그리고, 돌 벽 (25)  측 단 (253)  략 수직

어 다. 도 경사 (251)  수평 상 (252) ,  카 트(1)  슬라  시, 피 동 (17)  지지 

블 (2)  동 (23)가  간 하지 도   향  동시키는 퇴피   능한다. 

도 경사 (251) ,  카 트(1)  측  하는 향  슬라  행하는 경우에,  카[0061]

트(1)에  (19)  슬라  맞닿는 (1941)에 맞닿 , (19) , 지 (193)  심  측 에

볼  시계 향  시킬 수 고, 수평 상 (252) , 상  슬라  맞닿는 (1941)  맞닿 , 상

 시계 향  한 상태 , 피 동 (17)  심과 동 (23)  심  치할 지 지한다

(도 10e 참 ).   도 경사 (251) ,  카 트(1)  지지 블 (2)에 하여 슬라 하여 착했

 , (19)  (19a)  상   향  내하는 내  능한다. 

다 에, 돌 벽 (25)  (19)과  계에 하여 한다. 상   향  슬라  행해지고,  카[0062]

트(1)가 지지 블 (2)   치에 었  는, (19)   가  스프링(1921)에 해 래쪽

 가 어 므 , 돌 벽 (25)가 다 (없어진) 에 , 슬라  한 (194)는 돌 벽 (25)  측

에 치하게 다.  경우,  카 트(1)  측  하는 향  슬라  행해지도  하 ,

도 10f에 나타낸  같 , 슬라  한 (194)  훅 (1942)  돌 벽 (25)  측 단 (253)에 맞닿는
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다(끼워맞 어진 상태  다). , 피 동 측 걸어맞 (1722)  동측 걸어맞 (2321)  걸어맞

 해 어 지  상태에 ,  등에 해  카 트(1)가 측  당겨 도, 동 (23)  피

동 (17)에 하여,  향에 직 하는 향  하가 걸리는 것  지할 수 어, 각각  상  

 변  등  지할 수 다. 

 카 트(1)  할  는,   등  지 (18)  가지고,  (197)  측  동시킨다.[0063]

, (19)  가  향 (191)는 지 (193)  심  시계 향  한다. 그러므 , 가  상

(196)에 해 피 동 걸어맞  블 (172)  쪽  어 리는 동시에, 슬라  한 (194)  돌 벽 (2

5)에  수평 상 (252)  연  치보다 쪽  동시킬 수 다.  같  함 , 피 동 측 걸어맞

(1722)  동측 걸어맞 (2321)  걸어맞  해 하고, 슬라  한 (194)  훅 (1942)과 돌

벽 (25)  측 단 (253)과  끼워맞 어진 상태  해 하여,  카 트(1)  할 수 도  다. 

끼워맞 어진 상태  해 할 ,  등에 한 (197)   향   향 다.  향  [0064]

카 트(1)  할  슬라  향과 치하고 다. 그러므 ,  시   하다. 

다 에, 돌 벽 (25)에 한 상  피 동 걸어맞  블 (172)  어 림에 하여 한다.  카 트(1)[0065]

가 지지 블 (2)  탈한 상태,  (19)  슬라  한 (194)가 지지 블 (2)  돌 벽

(25)보다 측에 치하고 는 경우, (19)  도 10a에 나타낸 상태 다. 술한  같   등에 한

 카 트(1)  측  하는  향  슬라 에  해,  (19)  돌 벽 (25)  도  경사

(251)  수평 상 (252)  가 고, 측 에  볼  시계 향  한다.  에 라, (19)  가

 상 (196)  피 동 걸어맞  블 (172)  쪽  어 리고, 도 10b에 나타낸 상태  다. 그리고, 

상태는, (19)과 돌 벽 (25)  계  나타낸 도 10e  상태에 한다.  어 림에 해, 피 동 걸

어맞  블 (172)  하단 , 지지 블 (2)에  동 걸어맞  블 (232)[ (破線)  도시]  상단보

다 쪽에 치한다. 그러므 , 피 동 걸어맞  블 (172) , 간 하지 고, 도 10c, 도 10d에 나타낸 

같 , 동 걸어맞  블 (232)  쪽에 치시킬 수 다. 그리고, 도 10b  상태  도 10c  도 10d

상태에 도달하는 상태는, (19)과 돌 벽 (25)  계  나타낸 도 10f  상태에 한다. 

도 10c는, 피 동 걸어맞  블 (172) , 지지 블 (2)  동 (23)에  동 걸어맞  블 (232)에[0066]

하여 맞닿  지만 철(凹凸)  주  향에  치가 맞고 지  것에 해, 피 동 측 걸어맞

(1722)  동측 걸어맞 (2321)  걸어맞  행해  지 ,  동에 한 동  달  할 수

없는 상태(맞닿  상태)  나타낸다. 술한  같 ,  맞닿  상태에 는, 상  돌  (1724)과 훅 돌

(113)에 해, 피 동 (17)  동  지 어 다. 그리고, 맞닿  상태에 는, 클 우 (195)는, 

(1723)  격 어, 클 우 (195)  (1723)  걸어맞  해 어 다. 

지지 블 (2)  (22)가  동  개시하 , 동 걸어맞  블 (232)  하여 피 동 걸어맞[0067]

블 (172)  하강하고, 철  주  향에  치가 맞는다. , 피 동 측 걸어맞 (1722)  동측

걸어맞 (2321)가 걸어맞 어지므  상  맞닿  상태는 해 고, 도 10d에 나타낸 걸어맞  상태  다.

 걸어맞  상태에 , 지지 블 (2)   카 트(1)에 동  달 가능해진다. 그리고,  걸어

맞  상태에 는, 피 동 걸어맞  블 (172)  하강한 것에 해, 상  돌  (1724)[ (低位)]  훅 돌

(113)[고 (高位)]  맞닿지  게  므 ,  피 동  (17)   가능해진다.  그리고,  걸어맞

상태라도, 상  맞닿  상태  마찬가지 , 클 우 (195)는, (1723)  격 어, 클 우 (195)

(1723)  걸어맞  해 어 다. 

상과 같 , 본 실시 태   공  닛 ,  카 트(1)  슬라  시, 피 동 (17)  동 [0068]

(23)가  간 하지 도  향  동  행하는 퇴피  비한다. 그러므 , 지지 블 (2)

에 한  카 트(1)  착탈 시에,  카 트(1) 체  상하 향  동시킬 필 가 없다. 라 , 도

4에 나타낸  같 , 상하 향  복수  지지 블 (2…2)  치할 라도, 상하  층시킨 지지 

블 (2, 2) 사 에는  카 트(1)  상하 향 치수  간극  보하는 것만  므 ,  카 트(1

…1)  치 도  게 할 수 는  다. 

마지막 , 본 실시 태    에 하여 리한다. 본 실시 태는, (고  )(M)  공 하는[0069]

 공  닛 , (M)  수 하는  수 (1a),  상   수 (1a)에 하여  가능하게

치 는 피 동 (17)  가지고, 상  피 동 (17)가  동  상   수 (1a)

(M)  공 하는  카 트(  공 체)(1) , (  동원)(22),  상  피 동 (17)가 동

에 어 고 상  (22)에 해  동 는 동 (23)  가지고, 상  동 (23)   향
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에 차하는 향  상   카 트(1)  슬라  내하고, 상   카 트(1)  착탈 가능하게 지지하

는 지지 블 (지지체)(2)  비하고, 상  피 동 (17)는, 피 동  본체(171)  상  피 동 

본체(171)에 하여  향  동 가능한 피 동 걸어맞  블 (피 동 걸어맞  재)(172)  가지고, 상

 동 (23)는, 동  본체(231)  상  동  본체(231)에 고 고, 상  피 동 걸어맞  블

(172)에 걸어맞 어지는 동 걸어맞  블 ( 동 걸어맞  재)(232)  가지고, 상   카 트(1)가 상

지지 블 (2)에 하여 슬라  내  , 상  피 동 걸어맞  블 (172) , 상  동 걸어맞  블

(232)에 간 하지 도   향  퇴피시키는 퇴피   비하는  공  닛 다. 

상  에 하 ,  카 트(1)  지지 블 (2)에 착했  는, 동 걸어맞  블 (232)과 피 동[0070]

걸어맞  블 (172)  걸어맞 어지고, , (22)  동  피 동 (17)에 실하게 달하여, 

 수 (1a)  (M)  공 할 수 다. 한편,  카 트(1)가 지지 블 (2)에 하여 슬라

내  는, 퇴피 에 해, 피 동 걸어맞  블 (172) , 동 걸어맞  블 (232)에 간 하지 도  

향  퇴피시킬 수 다. 라   카 트(1) ,  향  동시키지 고, 지지 블 (2)에 하

여 착탈할 수 다. 

또한, 상  피 동 걸어맞  블 (172) , 상  동 걸어맞  블 (232)에 근하는 근 향  가 고,[0071]

상  퇴피 는, 상  피 동 걸어맞  블 (172) , 상  근 향  가 에 항하여, 상  근 

향과는   향  퇴피시키는 것  할 수 다. 

상  에 하 ,  피 동 걸어맞  블 (172) ,  상  근 향  가 므 ,  피 동 걸어맞  블[0072]

(172)과 동 걸어맞  블 (232)  실하게 걸어맞  수 다. 한편,  카 트(1)  지지 블 (2)에

하여 슬라  내할 는, 퇴피 에 해, 피 동 걸어맞  블 (172) , 상  근 향  가

에 항하여, 상   향  퇴피시 , 동 걸어맞  블 (232)에 간 하지 도  할 수 다. 

또한, 상  퇴피 는, 상   카 트(1)에 치 고, 업 에 해 는 (197) , 상  [0073]

카 트(1)에 치 고, 상  (197)가 , 상  피 동 걸어맞  블 (172)  상   향

 하는 (19a)  가지는 것  할 수 다. 

상  에 하 , (197)가 , (19a)가 피 동 걸어맞  블 (172)  상   향[0074]

 하고, , 피 동 걸어맞  블 (172)  상   향  퇴피시킬 수 다. 

또한, 상   카 트(1)는, 상  지지 블 (2)에 하여 슬라 하여 착 도  , 상  퇴피[0075]

는, 상  지지 블 (2)에 치 는 도 경사 ( 내 )(251) , 상   카 트(1)가 상  지지

블 (2)에 하여 착  , 상  (19a)  상   향  내하는 도 경사 (251)   

비하는 것  할 수 다. 

상  에 하 ,  카 트(1)가 지지 블 (2)에 하여 슬라 하여 착  , 지지 블 (2)[0076]

에 치 는 도 경사 (251)  (19a)  상   향  내하고, , (19a)가 피 동

걸어맞  블 (172)  상   향  하고, 피 동 걸어맞  블 (172)  상   향  퇴피시

킬 수 다. 

또한, 상   카 트(1)에는, 상   카 트(1)  지지 블 (2)에 하여 착탈할 , 업 에 해[0077]

지 는 지 (18)가 치 고, 상  (197)는, 상  지 (18)에 치 는 것  할 수 다. 

상  에 하 , 업 는, 지 (18)  지할 , (197)  할 수 다. [0078]

또한, 상   카 트(1)는, 상  지지 블 (2)에 하여 슬라 하여 탈 도  , 상  [0079]

(197)   향 , 상   카 트(1)가 상  지지 블 (2)에 하여 탈   탈 향과 치

하는 것  할 수 다. 

상  에 하 , 업 는, (197)   향  하 ,  카 트(1)  지지 블 (2)[0080]

에 하여 슬라 하여 탈할 수 다. 

또한, 본 실시 태는, (고  )(M)  공 하는  공  닛 , (M)  수 하는  수[0081]

(1a),  상   수 (1a)에 하여  가능하게 치 는 피 동 (17)  가지고, 상  피 동 

(17)가  동  상   수 (1a)  (M)  공 하는  카 트(  공 체)(1) ,

(  동원)(22),  피 동 (17)가 동 에 어 고 (22)에 해  동 는 동 

(23)  가지고, 동 (23)   향에 차하는 향   카 트(1)  슬라  내하고,  카
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트(1)  착탈 가능하게 지지하는 지지 블 (지지체)(2) , 상   카 트(1)가 상  지지 블 (2)에

하여 슬라  내  , 상  피 동 (17)  상  동 (23)  어도 한쪽 , 상  피 동 

(17)  상  동 (23)가  간 하지 도   향  퇴피시키는 퇴피  비하는  공

닛 다. 

상  에 하 ,  카 트(1)  지지 블 (2)에 착했  는, 동 (23)  피 동 (17)가[0082]

동 에 고, , (22)  동  피 동 (17)에 실하게 달하여,  수 (1a)

(M)  공 할 수 다. 그리고,  카 트(1)  지지 블 (2)에 하여 슬라  내할 는, 퇴피

에 해, 피 동 (17)  동 (23)  어도 한쪽 , 피 동 (17)  동 (23)가  간

하지 도   향  퇴피시킬 수 다. 라   카 트(1) ,  향  동시키지 고, 지지

블 (2)에 하여 착탈할 수 다. 

또한, 본 , 상  복수   공  닛  상하 향  열 어 치 고, 각  공  닛 , 상[0083]

지지 블 (2)  상  동 (23)가 상하 향  연 어 고, 상   카 트(1)  상  지지 

블 (2)에 하여 수평 향  슬라 하여 착탈하도  는  공  치 다. 

상  에 하 ,  공  닛  상하 향  치 도  게 할 수 다. [0084]

상, 본   실시 태에 하여 하 나, 본  상  실시 태에 한 지 고, 본  [0085]

지  어나지 는  내에 어  각  변경  가할 수 다. 

 들 , (16)   연 는 향  상하 향에 한 지 고, 경사 향 라도 다. 또한, 경우[0086]

에 라 는 수평 향 라도 다. 또한, 본 실시 태   카 트(1)에는 (16)가 1개 치 어 지만,

1   카 트(1)에 복수  (16)가 치 도  할 수도 다.  경우, 복수   (111)  

치할 수도 다. 또한, 경우에 라 는 상  퇴피  비하지 고,  카 트(1)  상하 향  

동시  지지 블 (2)에 하여 착탈하도  할 수도 다. 

또한, 체는, 상  실시 태에 는, 지 (193)에 해 지지  닥 (11)에 하여 동하는 (1[0087]

9)  어 었지만, 에 한 지 는다. ,  카 트(1)  슬라  시, 슬라  향  

차하는 향 , 또한 상  슬라  (21)과 상   카 트(1)에 어  상  슬라  (21)에 

향하는 과  거리가  어지는 향  동하도  어  다. 그리고, 상  체  동

향 , 향  특 하  해  카 트(1)  지지 블 (2)[슬라  (21)]과  계  한 것에

지나지 고, 실   카 트(1)  지지 블 (2)가  격 는 것  필수는 니다. 또한, 

체는,  카 트(1)  닥 (11)에 하여 평행 동하도  할 수도 다. 또한, 닥 (11)에 하여

후 향  동  도  할 수도 다. 또한, 체는  카 트(1) 또는 지지 블 (2)에

동 가능하게 고 어 고,  들 , 슬라 에   카 트(1)  지지 블 (2)  치 

계(특  후 향  치 계)  변 에 라, 피 동 (17) 또는 동 (23)   동시킬 수 

도  할 수도 다. 

 

1:  공 체,  카 트[0088]

1a:  수

11: 닥

111:  

112: , 닥 

113: 고 측 걸림 , 훅 돌

15:  진  지 , 칸막 체

16:  , 

162: 격벽 , 블

1622: 만곡  또는 경사 평 , R
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164:  시 수

164a:  수  공간

17: 피 동 

171: 피 동  본체

172: 피 동 걸어맞  재, 피 동 걸어맞  블

1722: 피 동 측 걸어맞

1723: 가동 측 걸림 , 

1724: 가동 측 걸림 ,  돌  

18: 지

19: 체, 

19a: 

193: 지

195: 고 측 걸림 , 클 우

196: 가  상

197: 

2: 지지체, 지지 블

21: 슬라  

22:  동원, 

23: 동 

231: 동  본체

232: 동 걸어맞  재, 동 걸어맞  블

2321: 동측 걸어맞

25: 돌 벽

251: 내 , 도 경사

M: 고  , 

R:    향,   향
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도

도 1

도 2
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도 3

도 4
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도 5a

도 5b
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도 6

도 7
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도 8

도 9a
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도 9b

도 9c

도 9d

도 9e
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도 9f

도 9g

도 10a

도 10b
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도 10c

도 10d

도 10e

도 10f
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도 11a

도 11b

도 11c

도 11d

공개특허 10-2016-0060045

- 26 -



도 11e

도 11f

도 11g

도 11h
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도 11i
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