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(%) Le¥izendt pro zaklddédni polotovart pneumatik do vulkenizadnich lisd

Predmétem vyndlezu je ze¥izeni pro zaklé-

déni polotoverh pneumetik do vulkanizeénich
list.

Znémé zefizeni pracuji p¥evdZné jako kon-
zolové je¥dby s otoénymi sloupy, nebo mosto-
vé s vertikélnim i horizontdlnim pohybem
mostu. A

hevyhodou za¥izeni jé¢ jejich vyrobni né-
kladrost, @ hlevn®d mald bezpednomt otéfivych,
nebo pohybujicich se &4sti pred lisem. Také
pot¥ebe energie je u t8chto zafizeni vEt#i
vzhledem k pomérné velkym pohybujicim se
hmotédm. ‘

V§E¢ uvedené nedostatky odstranuje za¥i-
zeni podle vyrdlezu, jehoZ podstata spodivd
v tom, Ze pevny sloup tvo¥i spoledené vede-
nf vertikdlné se pohybujfcimu pohonu a re-
menu zakledale, p¥itemZ pohon je opat¥en
jednak ze¥{zenim zaji¥fujici soulasny wémbi-
kdlni pohyb pohonu a remena zakladele, jednsk
oto¥nim ze¥{zenim zajiftujicim horizontdln{
pohyb remena zakladele, .

Vyhodou zefizeni podle vyndlezu je mnohem
v8t#{ bezpe&nost, nebot pevny sloup neohro-

216580

Fule ovsluhu stroje & i oté~ec! mechaniz-
mus umist’ny v pohonu remera zvyfuje bez-
pecnost stroje. Vdha za¥izeni je ni¥#i,
men¥{ spotfeba energie a v neposledni Fed&
i mo¥nost instalace na stivejici zs¥fzeni
zvyfuje tak u?itnou hodnotu i .starfich ’
stroji.
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Predm&tem vynélezu je ze¥izeni,pro zekldddni polotovard pneumstik do vulkenigaeénich lisid
jedno, nebo dvoukomorovich, které pied zaeloZenim odebird polotovar napfikldd‘z podlahy, nebo
atojénku pFed vulkenizeinim lisem. '

Dosud "enémé Zarizeni jsou Fefena jako konzolové jeidby & otolnym sloupem & reamenem, po
kterém se pohybuje elektricky kladkostro] pro spouféténi{ a zvedéni s nalofenym polotovarem.
Tento zaklada& je vEak vhodn§ pouze pro zaklddéni diegondlnich polotovard prneumatik. Pro
gakldddni polotovard jak diegondlnich, tek i radidlnich pneumatik slou?{ zekledale s otoénym
sloupem, po kterém se vertikdln& pohybuje rameno zakledsderse sklid{dlem, Vertikélni pohyb
r:mena je zajidt&n Fet&zovym pF¥evodem, nebo pasfcrkem @ ozubenym hiebenem uchycenjm na sloupu
zaklade&e. Znémé jsou rovnd% zekladade mostového uspo¥dddni, pou#ivané zvld#¥t& u dvoukomoro-.
vyeh 1lisi. .

Pato za¥fzen{ maj{ nevfhodu v tom, Ze jsou velmi slo¥itd, ve vE&t#iné p¥ipsdl stavéna na -
miru k vulkenize&nimu lisu a p¥evdind jednoulelové.

% Otodné sloupy, nebo pohyblivé mbedyyv prostoru p¥ed lisem, nebo vedle né&€j nejsou 2z hlediska
bezpednosti vhodné pro obsluhu. V neposledni Fadé i véhovy pomér k uzitecnému.zatizeni neni
maly. a tedy i1 velmi ndrodny ne pot¥ebu energie nap¥{klad oto¢nych sluupl. \ '

: Vyte uvedené nedostatky odstranuje za¥izeni podle vyndlezu, jeho% podstata spoéivé v tom,
%e pevny sloup tvo¥{ spole&né vedeni vertikéln¥ se pohybujicimu pohonu a resmenu zekladale,
pfiéemi‘pohon Je opat¥en jednak zae¥izenim zajié%ujici soulasny vertikdlni pohyb pohonu a
remena zeklsdale, jednak otolnym ;afizenim zaji¥tujicfm horizontdlni pohyb remens jzeklsdade.

Vyhodou zefizeni podle vynélezu je mnohem vEtéd bezpednost, nebot pevny sloup neohro?uje
nikternk obsluhu stroje a i otd&emi ﬁechqnizmus’umiéténj v pohonu ramena>zvaujg bezpeénost
v okolf vulk. lisu. Dal#{ vyhodou je usporas energie p¥i oté&eni ramenn. kdy neni>otééeno
celym sloupem, ale pouze remenem se gkli¥idlem a nalofenym polotovarem. Tim je moZno 1 zvy#it
rychlost otd&eni e zkrdtit tak zaklsdacl Sas. Také véha ze¥{zeni je v prlznivém poméru k uZi~
tefnému zat{¥eni @ v neposledni ¥ad& i mo’nost um{sténi nap¥iklad dr hého remena k pFipadnému
vyuzitl jako za¥{zeni pro vyJinéni hotovych pneumatik z vulk. lisu & moznogt,ppuzitl ina
stédvajici vulk. lisy. - o
: P¥ikladné provedeni za¥izeni podle vyndlezu Jje zniaornéno ne vykresech, kde obr. 1
Znézornuje celkovy pohled ne ze¥fzeni v néryse, se zaklddecim ramenem pfed lisem & nalofenym
polotovarem, obr. 2 znézorﬁuje Yez pohonem s otoinou &ésti remena rovinou A-A z obr. 3, obr.
3 gzndzornuje pohon s otodnou ¥éet{ remena v pﬁdor&au.

se¥izeni podle vyndlezu sestévd z pevného sloupu 1, p¥ipevnéného ke stojanu lisu pomoci
objimek 6, na némZ je Qohyblivé uspo¥dddn pohon 2 se zvedacim ze¥izenim 3 pro vertikdlni posun
remene 3, a otélesim zafizenim 4 pro horizontélni otd&eni ramena 3. Pohon 2 je veden po
sloupu 1 dvéma objimkami 10, které tvo¥i soulasnd Sepy na nich# se otd¢i rameno 2 Ne rameno
3 Je nasunuto skligidlo 3 = jeho poloha Je jieténa grouby. ‘

Vertikdln{ pohyb pohonu 2 vietné ramena 3 zaji¥tuje zvedaci za¥{zeni 5 opat¥ené el, moto-
rem, ktery pF¥es ozubeny pF¥evod otd&{ recirkuladni kuliikovou matici upevnénou mezi bo&nicemi
pohonu, Kuliékovy froub 7 je p¥ipevn¥n ke sloupu pomoci objimek 8 a zajit%uje tak polohn
celého pohonu 2.
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Otd&eci zaffzeni 4 pro horizontdlni otéeni ramena 3.je tvofeno silovym vélcem, ozubenym
hiebenem a ¥et&zovym pastorkem, jehoZ pohyb se pies Fetéz pfend#{ na Fetdzové kolo upevniné

na objimce ramena 3.
PKEDMET VYNALEZU

Zaiizeni pro zekldddni polotovard pneumstik do vulkeniza&niho lisu, opat¥ené vertikdlnim
sloupem & horizontdln& otoénym ramenem, vyznafujici se tim, Ze pevnf sloup (1) tvo¥{ spole&né
vedeni nejmén& jednomu vertikdln& pohyblivému pohonu (2) a ramenu (3), p¥ifem¥ pohom (2) je
opatfen jednak zvedacim za¥izenim (5) zajiktujfcim soudasny verfikélni pohyb pohonu (2) a

ramena (3), jednak.otééecim ze¥izenim (4), zaji¥fujicim horizontdlni pohyb remena (3).

2 vykresy
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