FR 2 848 034 - A1

REPUBLIQUE FRANCAISE

INSTITUT NATIONAL
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE

PARIS

@ N° de publication :

(a n'utiliser que pour les
commandes de reproduction)

@ N° d’enregistrement national :

2 848 034

02 15062

G intoi7: H02.J13/00, H 02 M 1/08

®

DEMANDE DE BREVET D’INVENTION

A1

@ Date de dépét : 29.11.02.

Priorité :

Date de mise a la disposition du public de la
demande : 04.06.04 Bulletin 04/23.

Liste des documents cités dans le rapport de
recherche préliminaire : Se reporter a la fin du
présent fascicule

Références a d’autres documents nationaux
apparentés :

@ Demandeur(s) : SOMFY SAS Société par actions sim-
plifiée — FR.

Inventeur(s) : BRUNO SERGE, CHERON ERIC et
VIETTI NICOLAS.

@ Titulaire(s) :

Mandataire(s) : CABINET SUEUR ET LHEL-
GOUALCH.

PROCEDE ET DISPOSITIF D’ALIMENTATION DU MODULE ELECTRONIQUE D’UN DISPOSITIF DE

COMMANDE.

@ Le procédé permet l'alimentation d’'un module électro-
nique (ULT) d’un dispositif de commande (ESW2) de I'ali-
mentation d’'une charge électrique (RL) par le secteur
lorsque celle-ci n’est pas alimentée par le secteur, le modu-
le électronique (ULT) présentant un condensateur (C) entre
ses bornes d’alimentation. Le procédé est caractérisé en ce
qu’il comprend des itérations des étapes suivantes:

- détection d’'une information de fermeture d’un circuit
alimenté par le secteur et comprenant le module électroni-
que (ULT) et le condensateur (C) disposés en série avec la
charge (RL),

- fermeture du circuit,

- détection d’une information d’ouverture du circuit,

- ouverture du circuit, le module électronique (ULT) de-
venant alimenté exclusivement par le condensateur (C).

Le procédé permet d’éviter des dissipations thermiques
importantes dans les boitiers des dispositifs de commande
lors des périodes ol la charge n’est pas alimentée.
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L’ invention se rapporte & un procédé d’alimentation
d’un module électronique d’un dispositif de commande
de 1’alimentation d’une charge électrique par le
secteur lorsque celle-ci n’est pas alimentée par le
secteur, le module électronique  présentant un
condensateur entre ses bornes d’alimentation.
L"invention concerne encore un dispositif ‘permettant

de mettre en ceuvre ce procédé.

On connait des installations comportant un fil de
neutre relié a une borne d’une charge, un fil de phase
relié a une borne d’un interrupteur et un fil reliant

les autres bornes de la charge et de l’interrupteur.

La tension aux bornes de 1'interrupteur est égale a la
tension du secteur lorsque 1l’interrupteur est ouvert
(le courant de ligne étant nul, il n’y a pas de chute
de tension dans 1la charge) et est nulle lorsque

1’ interrupteur est fermé (si celui-ci est parfait).

Il apparalt donc possible dfutiliser la tension aux
bornes de 1’interrupteur pour alimenter un dispositif
électronique quelconque, par exemple un récepteur
d’ondes radioélectriques pilotant la mancuvre de
l"interrupteur, a condition de ne pas se trouver dans

une situation dfabsence quasi permanente de tension a
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ses bornes correspondant a sa fermeture quasi

permanente.

De nombreux dispositifs connus de 1l’art antérieur
résolvent ce probléme de maintien d’une tension
suffisante aux bornes de 1’interrupteur lorsqu’il est

fermé pour alimenter la charge.

A part le <cas trivial consistant a utiliser un
accumulateur pour faire face aux périodes de fermeture
de 1’interrupteur annulant la tension a ces bornes, on
peut représenter, d’une facon généréle, ces

dispositifs connus par la figure 1 du dessin annexé.

Un interrupteur électronique ESW est placé en série
avec une charge RL, la charge étant reliée a un fil de
neutre N et 1’interrupteur étant relié a un f£fil de
phase H. L’interrupteur électronique ESW comprend un
interrupteur T commandé par un module électronique
ULT. Le but d’un tel montage est d’obtenir aux bornes
d’ un condensateur C, monté entre les bornes
d’alimentation du module, une tension UC suffisante
pour alimenter le module, de fagon permanente et quel
que soit 1’état de 1l’interrupteur T. La tension
nécessaire est de type Trés Basse Tension
unidirectionnelle. Sa valeur est typiquement de
1’ordre de quelques Volts. Un régulateur de tension
est généralement disposé dans le module électronique
ULT. Ainsi, la tension appliquée a 1l’entrée
d’alimentation du module électronique peut étre

supérieure a la tension de service strictement
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nécessaire a permettre son fonctionnement interne. Par
exemple, un module nécessitant une tension de service
de 5 V peut étre alimenté sans inconvénient par une

tension comprise entre 5 et 20 V.

Pour ce type d’application, on a tout intérét a ce que
le module ULT puisse fonctionner avec la tension la
plus faible possible. Pour certains cas, une tension a

peine supérieure au Volt suffit.

Un shunt SH est disposé en série avec l’interrupteur
T. Ainsi, méme lorsque 1l’interrupteur comméndé T est
fermé, la «circulation du courant dans 1la charge
entraine 1’apparition d’une tension Ul aux bornes de
1’ensemble formé par 1’interrupteur T et le shunt SH.
On choisit le shunt pour que cette tension soit

légérement supérieure & la tension UC nécessaire.

On utilise la tension Ul selon deux modes différents
pour charger le condensateur C : le premier mode met
en cuvre un circuit de redressement D et un circuit S2
qui est activé lorsque 1l’interrupteur T est ouvert et
le second mode met en cuvre un circuit de redressement
D et un circuit S1 qui est activé lorsque

1’ interrupteur T est fermé.

Dans les réalisations les plus simples, le circuit S2
comporte une résistance série de treés grande valeur et
le circuit S1 comporte une résistance série de tres

faible valeur.

MS\2.5649.12FR.449.dpt
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Pour constituer le shunt SH, la tension désirée étant
unidirectionnelle, on préfére choisir des dispositifs
asymétriques tels qu’un montage parallele de cing
diodes en série dans un éens avec une diode dans
1’ autre sens ou encore un montage a base de transistor
et de diodes comme représenté a la figure 4. De tels
dispositifs asymétriques permettent d’une part, de
limiter & la valeur la plus faible possible (par
exemple 0.6 V dans le cas d’une diode), la chute de
tension dans le shunt lorsque le courant dans la
charge est dans un sens et, d’autre part, de limiter
la tension Ul & une valeur prédéterminée, pfatiquement
indépendante de la valeur du courant dans la charge
lorsque celui-ci circule dans 1’autre sens (par

exemple 3.0 V dans le cas des 5 diodes en série).

A la figure 1, on a représenté le module électronique
ULT muni d’un récepteur de signaux RX, tels que des
signaux radioélectriques. Le dispositif décrit peut
tout aussi bien convenir & la réception de signaux
infra-rouges, ultrasonores et/ou comporter des
contacts ou potentiométres de commande. De nombreuses
applications concernent également le cas ou le module
électronique ULT contient un capteur, par exemple de

proximité ou d’effleurement.

Du brevet US 4,678,985, on connalt un dispositif dans
lequel 1’interrupteur commandé est un triac. Le shunt
SH est symétrique et utilisé, avec un transformateur

d’isolement. Le circuit S$2 utilise une impédance de
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forte wvaleur pour faire chuter la tension quand

1" interrupteur commandé est ouvert.

Du brevet US 4,716,301, on connait un dispositif treés
semblable dans lequel 1’interrupteur commandé est un

relais.

Du brevet US 4,803,418, on connait un dispositif
comprenant pour la charge du condensateur deux
circuits d’impédance différente. Le shunt est de type
asymétrique. Dans le cas ou 1l’interrupteur commandé T
est ouvert, une résistance de forte véleur est

utilisée pour la charge du condensateur.

Dans le brevet US 4,504,778, 1’interrupteur commandé T
est un triac. Le shunt est remplacé par la propriété
du triac de se désamorcer chaque fois que le courant
de ligne devient inférieur a une valeur de maintien
faible, lorsque le courant de commande sur la géchette
est nul. Lorsque la charge est dite « alimentée », on
se garde bien d’alimenter 1la géchette du triac en
permanence. Sur chaque alternance du secteur, on
laisse le triac se désamorcer puis on attend que la
tension ait atteint une valeur suffisante, avant
d’appliquer une impulsion d’amorcage sur la commande
du triac. Ainsi, la charge n’‘est pas véritablement
alimentée en pleine onde sinusoidale. Les pointes de
tension correspondant au début de chaque alternance
fournissent une tension suffisante pour charger un
condensateur référencé 36. On remarque la présence

d’une résistance de forte valeur référencée 32 : c’est
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elle qui assure la chute de tension quand le triac est
ouvert. Cette résistance est court-circuitée par un
interrupteur commandé 33 dés que le triac est ferme.
Un pont redresseur 27 et l’ensemble résistance 32 et
interrupteur commandé 33 assurent les mémes fonctions
que le circuit de redressement D et les circuits S1 et
S2 de la figure 1 du dessin annexé. Bien que le terme
ne soit pas utilisé, ce brevet décrit un principe
d’utilisation d’une fraction de l’onde d’alimentation
appelé « switched leg theory » dans de nombreux autres

documents postérieurs de 1l’état de la technique.

Du brevet US 5,552,644, on connait un dispositif dont
la structure interne wutilise cette technique. On
remarque qu’un ensemble constitué par une résistance
Rl et un transistor M1 permet de faire chuter la
tension, notamment quand 1’interrupteur commandé
constitué par un triac SCR est ouvert. Dans cette
application, le transistor M1 n’est pas utilisé en
régime de commutation : 1l permet simplement de
dissiper la puissance qui serait autrement dissipée
dans la résistance Rl et donc de limiter a la fois le
dimensionnement de la résistance Rl et d’une diode Z1

montée en série avec la résistance.

Du brevet US 5,760,498, on connalt également un
dispositif utilisant pour interrupteur commandé un
triac. Il comprend également un shunt asymétrique
réalisé a base de diodes ou a base de transistor
associé a des diodes. Le circuit de redressement D de

la figure 1 =est séparé en une diode D2, pour
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1’alimentation directe du condensateur C par le shunt
gquand le 1’interrupteur commandé conduit et en une
diode D3 pour l’alimentation directe du condensateur C
quand 1’interrupteur commandé est ouvert. La charge du
condensateur C se fait au travers d’impédance

référencée 3 ayant une forte valeur.

Du brevet US 5,907,198, on connailt un dispositif
utilisant de méme une onde partielle pour assurer la
charge d’un condensateur. Cette fois, un seul circuit
de charge du condensateur est utilisé. Ce circuit de
charge référencé 22 présente une dynamique éuffisante
pour assurer le maintien des tensions de sortie
nécessaires lorsque la tension alternative d’entrée
tombe a 24 V au lieu de 80-160 V. L’invention consiste
donc & faire en sorte d’attendre que la tension aux
bornes du triac atteigne 25 V avant d’amorcer celui-
ci. La charge ne recoit alors que 80 % de 1’onde

d’alimentation secteur.

On remarque donc que tous les dispositifs de 1l’art
antérieur résolvent 1le probléme de la charge du
condensateur C, lorsque l’interrupteur commandé T est
ouvert, en utilisant des solutions communes (forte
impédance) ou coliteuses et a forte chute de tension

(alimentation a découpage).

Ainsi, si on exclut le cas de 1l’alimentation a
découpage & large dynamique d’entrée, solution de loin
la plus onéreuse, les dispositifs de 1’art antérieur

utilisent une dissipation dfénergie importante dans
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les phases d’ouverture de l’interrupteur commandé. Ce
type de solution n’est donc admissible que pour
1’alimentation de modules électroniques de faible

puissance.

Une dissipation d’énergie de 1l’ordre de quelques watts
est & la rigueur acceptable dans des interrupteurs
américains caractérisés en général par leurs grandes
dimensions. Mais la situation est plus délicate a
gérer dans des interrupteurs de type européen beaucoup
plus compacts. On sait par ailleurs qu’il suffit d’une
trées faible puissance thermique dissipée pour
entrainer, au bout de quelques mois, des traces de
salissure sur les murs, au voisinage des interrupteurs
électroniques, du fait de micro-mouvements de

convection engendrés par 1l’échauffement.

Le but de 1’invention est de permettre 1’exécution
d’un procédé dfalimentation améliorant les procédés de
l'art antérieur et palliant le probleme cité.
L’invention se propose de réaliser un procédé
d’alimentation simple, peu onéreux et permettant
d’éviter des dissipations thermiques importantes dans
les boitiers des dispositifs de commande lors des
périodes ou 1’interrupteur commandé est ouvert, cet

état étant en général le plus fréquent.

Le procédé d’alimentation selon 1'invention est
caractérisé en ce qu’il comprend des itérations des
étapes suivantes a une fréquence égale ou double de

celle du secteur :
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— détection d’une information de fermeture dfun
circuit alimenté par le secteur et comprenant
le module électronique et le condensateur
disposés en série avec la charge,

- fermeture du circuit,

— détection d‘une information d’ouverture du
circuit,

— ouverture du circuit, le module électronique
devenant alimenté exclusivement par le

condensateur.

L'information de fermeture du circuit peut comprendre
le franchissement d’une premiere tension seuil par la
tension du secteur ou par la tension aux bornes
d’alimentation du module électronique et 1’information
d’ouverture du circuit peut comprendre le
franchissement d’un second seuil par la tension du
secteur ou par la tension aux bornes d’alimentation du
module électronique.

L’une des deux informations consiste avantageusement
en le franchissement par la tension du secteur d’une
valeur de seuil inférieure a la moitié de la tension
maximale du secteur ou en le franchissement par la
tension aux bornes du condensateur d’une valeur de
seull comprise entre une fois et quatre fois 1la

tension de service du module électronique.

Le dispositif de commande d'une charge électrique,
destiné a la mise en cuvre du procédé, comprend un
module électronique de pilotage de 1’alimentation de

la charge, présentant un condensateur entre ses bornes
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d'alimentation, et un dispositif d’alimentation par le
secteur du module électronique comprenant un circuit
d’alimentation du module lorsque la <charge est
alimentée par le secteur et un circuit d’alimentation
du module lorsque la charge n’est pas alimentée par le
secteur. Tl est caractérisé en ce que ce dernier

circuit comprend un interrupteur commandé.

De maniere préférée, un ensemble comprenant la charge,
un circuit de redressement, 1’interrupteur commandé et
le module électronique est cdblé en série et est

soumis a la tension du secteur.

Le circuit dfalimentation du module, lorsque la charge
est alimentée par le secteur, et le circuit
d’alimentation du module, lorsque la charge n’est pas
alimentée par le secteur, peuvent étre disposés chacun
dans une maille comportant un circuit de redressement,
le module électronique, le shunt et, au moins dans le
cas de la maille comprenant le circuit d’alimentation
du module lorsque la charge n’est pas alimentée par le
secteur, un interrupteur commandé principal commandant
1’alimentation de la charge et disposé en série avec

celle-ci.

L’ interrupteur commandé peut étre piloté par la sortie
d’un montage équivalent & une bascule « Set-Reset »
dont les entrées « Set » et « Reset » sont reliées aux
sorties de circuits comparant la tension du secteur ou
la tension aux bornes dfalimentation du module

électronique & des tensions seuils.
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Le module électronique peut comprendre un récepteur

d’ ordres.

L’ invention concerne encore une installation
comprenant un dispositif de commande tel que vu
précédemment et au moins un dispositif de commande
supplémentaire comprenant un module électronique
alimenté par la tension aux bornes d’un shunt sur la

ligne d’alimentation de la charge.

Le ou les dispositifs de commande supplémentaires de
cette installation peuvent comprendre un module

électronique muni d’un émetteur d’ordres.

Le dessin annexé représente, a titre d’exemple, un
mode de réalisation d’un dispositif permettant la mise

en cuvre du procédé selon 1’invention.

La figure 1 est un schéma d’un dispositif de commande

selon l’art antérieur.
La figure 2 est un schéma d’un dispositif de commande
permettant la mise en ccuvre du procédé selon

1’ invention.

La figure 3 est un schéma d’une installation mettant

en ceuvre plusieurs dispositifs de commande.

La figure 4 est un schéma présentant deux modes de

réalisation de shunt.

MS\2.S649.12FR.449.dpt
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L’ interrupteur ¢électronique ESW2 représenté a la
figure 2 différe de 1l’interrupteur représenté a la
figure 1 en ce que son circuit S2, actif lorsque
1"interrupteur Tl est ouvert, comprend un interrupteur
T2 commandé par un dispositif équivalent a une bascule
« Set-Reset » RS. Cet interrupteur T2 est synchronisé

avec la fréquence du secteur.

L’entrée « Set » S de la bascule RS est reliée a la
sortie d’un circuit Col comparant la tension Ul aux
bornes de 1’interrupteur commandé Tl et du éhunt SH a
une tension fixe, par exemple égale a une valeur
inférieure au tiers de la tension maximum du secteur.
Pour ce faire, les entrées el et e2 du circuit Col
sont reliées & ces tensions ou a des tensions image de
valeur inférieure, <chacune proportionnelle a la
tension secteur et & la tension de seuil choisie. La
valeur de 1l’entrée S de la bascule passe de la valeur
« 0 » a la valeur « 1 » lorsque la tension Ul devient
inférieure au seuil fixé et de la valeur « 1 » a la
valeur « 0 » lorsque la tension Ul dépasse ce seuil.
L’entrée « Reset » R de la bascule RS est, quant a
elle, reliée a la sortie d'un circuit Co2 comparant la
tension UC aux bornes du.condensateur C a une tension
seuil Us positive. Pour ce faire, les entrées e3 et e4
du circuit Co2 sont reliées a ces tensions. La tension
de seull Us est alors typiquement choisie dans une
plage comprise entre une fois et quatre fois la
tension de service du module ULT. La valeur de

l’entrée R de la bascule passe de la valeur « 0 » a la
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valeur « 1 » lorsque la tension UC franchit la tension
Us a la hausse et de la valeur « 1 » a la valeur « 0 »
lorsque la tension UC franchit la tension Us a la

baisse.

La sortie” Q de cette bascule prend la valeur « 1 »
commandant la fermeture de 1'interrupteur commandé T2
lorsque 1l’entrée S passe de la valeur « 0 » a la
valeur « 1 » et prend la valeur « 0 » commandant
1’ouverture de 1'interrupteur commandé T2 lorsque

1’entrée R passe de la valeur « 0 » a la valeur « 1 ».

De cette maniére, lorsque 1l’interrupteur T1 est
ouvert, on charge le condensateur C par des impulsions
de courant ayant lieu au voisinage des passages a zéro
de la tension secteur, la mise en conduction ayant
lieu lorsque la tension secteur décroit et devient par
exemple inférieure au tiers, ou au moins a la moitie,
de sa valeur maximum, tandis que la mise hors
conduction est consécutive & la croissance de la
tension UC aux bornes du condensateur au-dela d’un

seuil fixé.

Le principe de ces alimentations, synchronisées sur la
fréquence du secteur, est largement décrit dans la
demande de brevet européen 02292011.0 de la
demanderesse. L'art antérieur présente de nombreuses
options de <choix de tensions de seuils et de
comparaisons pour optimiser le fonctionnement de
telles alimentations, le principe consistant a faire

en sorte que la tension du condensateur C reste
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comprise dans une plage de variation donnée. Le mode
de réalisation préféré est celui qui vient d'étre
indiqué, mais il est possible d’utiliser toute autre
option de choix de tension de seuil, pourvu que soit
satisfaite 1l’exigence d’une plage limitée de variation
pour la tension du condensateur. La demande de brevet
citée montre également comment quelques composants
discrets permettent de réaliser un dispositif de

fonctionnement analogue a la bascule RS.

Pendant les phases de fermeture de l'interrppteur T2,
celui-ci est branché en série avec 1la charge RL
pilotée. Le fait d'avoir des impulsions de courant,
donc des valeurs d’intensité beaucoup plus importantes
que 1l’intensité moyenne nécessaire a l’alimentation du
module électronique ULT permet a la charge RL de jouer
un rdle important dans la chute de tension celle-ci
pouvant alors constituer 1le seul élément résistif

entre le fil de phase et le fil de neutre.

En effet, la chute de tension maximale pouvant é&tre
atteinte dans la charge RL est égale a R.Imax ou R est
1’ impédance de la charge RL et Imax est 1l’intensité

maximale pouvant traverser la charge.

Pour une valeur donnée du courant moyen Io et si le
circuit de redressement D est un pont de diode, on a

pour Imax :

- dans le cas de l'art antérieur ol la chute de

tension dans S2 serait simplement provoquée par

une résistance R2 : Imax = Io.zn/2.
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- dans le cas de 1l'invention ou la pointe de

courant n’

a lieu par exemple que pendant un
quinziéme de l’alternance, de maniere approchée

Imax = 15.1Io.

Ainsi, 1la chute de tension dans la charge RL est
facilement 10 fois supérieure, a celle pouvant étre
obtenue dans une résistance R2 logée dans

1”interrupteur électronique selon 1l’art antérieur.

Si la charge RL est une lampe de 100 watts, il est
clair qu’une puissance de quelques watts diséipée dans
le filament de la lampe celle-ci étant éteinte n'a
aucune conséquence. Il est préférable que cette
puissance soit dissipée dans la lampe plutdt que dans

le boitier de 1l’interrupteur électronique.

Avantageusement, une inductance placée en série avec
la charge RL permettra d’accentuer la chute de tension
lors de ces impulsions de courant, tout en étant
transparente pour 1l’onde secteur 50 ou 60 Hz. Lorsque
la charge est un moteur par exemple destiné a
l’entrainement d’un store ou d’un volet roulant, cet
effet inductif est naturellement obtenu par son

bobinage.
La charge RL a ainsi un rdle significatif dans 1la

chute de tension nécessaire dans le circuit 32 lorsque

1’ interrupteur commandé Tl est ouvert.
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Un dispositif, comme représenté a la figure 3,
présente également 1’avantage de résoudre de maniére
extrémement simple la mise en série d’autres

dispositifs de commande sur la méme ligne secteur.

Un dispositif de commande supplémentaire ETX
d’ émission d’ ordres présentant une structure
ressemblant a celle de l"interrupteur ESW2

précédemment décrit est mis en série avec celui-ci.

Ce dispositif de commande supplémentaire ETX comprend
un module électronique ULT2, aux bornes d’afimentation
duquel est branché un condensateur C2 chargé & travers
un circuit de redressement D2 et wun circuit 83
(semblable au circuit S1) par un courant provoqué par
la tension U2 aux bornes d’un shunt SH2. Cette tension
U2 est due au courant IL circulant dans la charge RL
et le shunt SH2. Ce courant est sinusoidal redressé
lorsque 1’interrupteur commandé T1 est fermé et est
composé d'impulsions provoquées par 1’interrupteur T2
lorsque 1l’interrupteur T1 est ouvert. Le module
électronique ULT2 peut présenter un émetteur d’ordres

TX.

Le dispositif de commande supplémentaire ETX, mis en
série avec le dispositif ESW2, présente un colt
réduit. Il est possible de disposer ainsi un ou
plusieurs dispositifs de commande supplémentaires ETX
en série avec le dispositif ESW2. Une telle
installation permet de remplacer des interrupteurs va-

et-vient pour bénéficier par exemple de deux points de

MS\2.5649.12FR.449.dpt
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commande par touche a effleurement et d’un récepteur
radio, ce dernier servant & la fois a la réception
d’ ordres regus des dispositifs de commande
supplémentaires ETX mais aussi d’ordres de commande
provenant d’un boitier de commande nomade ou d’un

automatisme de commande générale, non représentés.

On peut également utiliser ce mode de réalisation dans
le cas ou 1l'interrupteur électronique ESW2 et la
charge RL sont disposés au méme emplacement,
inaccessible pour 1l’utilisateur. Dans <ce cas, le
dispositif de commande supplémentaire ETX remplace un

interrupteur simple.

Comme représenté, aux figures 1 a 3, les modules ULT,
ULT2 présentent des fonctions de réception d’ondes
radioélectriques RX et des fonctions d’émission
d’ondes radioélectriques TX. Par ces fonctions, le
circuit ULT2 peut commander le circuit ULT1. Les
modules électroniques peuvent de méme contenir des
éléments bidirectionnels assurant 1l’émission et 1la
réception d’ondes radioélectriques ou de tout autre

signal.

Les modules ULT, ULT2 peuvent encore présenter toute

autre fonction électronique.

Enfin, il est clair que le circuit de redressement D
peut étre remplacé par deux circuits de redressement,
1’un directement raccordé au circuit S1, 1'autre

directement au circuit S$2. Dans ce cas, la maille

MS\2.5649.12FR.449.dpt
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comportant le condensateur C, le circuit S1 et 1l'un
des circuits de redressement et assurant
17alimentation du module électronique lorsque la
charge est alimentée peut étre directement raccordée

au shunt SH sans englober l’interrupteur commandé TI1.
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Revendications :

Procédé d’alimentation d'un module électronique
(ULT) d’un dispositif de commande (ESW2) de
1"alimentation d’une charge électrique (RL) par le
secteur lorsque celle-ci n’est pas alimentée par
le secteur, le module électronique (ULT)
présentant un condensateur (C) entre ses bornes
d’alimentation, caractérisé en ce qu’il comprend
des itérations des étapes suivantes a une

fréquence égale ou double de celle du secteur

— détection d’une information de fermeture
d’un circuit alimenté par le secteur et
comprenant le module électronique (ULT) et le
condensateur (C) disposés en série avec la

charge (RL),
— fermeture du circuit,

- détection d'une information d’ouverture du
circuit,
- ouverture du circuit, le module électronique

(ULT) devenant alimenté exclusivement par le

condensateur (C).

Procédé d’alimentation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que l’information de fermeture
du circuit <comprend le franchissement d’une
premiére tension seuil par la tension du secteur
ou par la tension (UC) aux bornes dfalimentation
du module électronique et en ce que l’information

d’ouverture du circuit comprend le franchissement
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d’un second seuil par la tension du secteur ou par
la tension (UC) aux bornes d’alimentation du

module électronique.

Procédé d’alimentation selon la revendication 2,
caractérisé en ce que 1l’une des deux informations
consiste en le franchissement par la tension du
secteur d’une valeur de seuil inférieure a la

moitié de la tension maximale du secteur.

Procédé d’alimentation selon la revendication 2,
caractérisé en ce que l’une des deux informations
consiste en le franchissement par la tension (UC)
aux bornes du condensateur d’'une valeur de seuil
comprise entre une fois et quatre fois la tension

de service du module électronique (ULT).

Dispositif de commande (ESW2) d"une charge
électrique (RL), comprenant un module électronique
(ULT) de pilotage de l’alimentation de la charge
(RL), présentant un condensateur (C) entre ses
bornes d’alimentation, et un dispositif
d’alimentation par le secteur du module
électronique (ULT) comprenant un circuit (S1)
d’alimentation du module lorsque 1la charge est
alimentée par le secteur et un circuit (S2)
d’alimentation du module lorsque la charge n’est
pas alimentée par le secteur et destiné a la mise
en cuvre du procédé selon l’une des revendications
1 & 4, caractérisé en ce que ce dernier circuit

{S2), comprend un interrupteur commandé (T2).
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Dispositif de commande (ESW2) selon la
revendication 5, caractérise en ce qu’'un ensemble
comprenant la charge (RL), un circuit de
redressement (D), 1l’interrupteur commandé (T2) et
le module électronique (ULT) est cdblé en série et

est soumis a la tension du secteur.

Dispositif de commande (ESW2) selon la
revendication 5 ou 6, caractérisé en ce que le
circuit (S1) d’alimentation du module lorsque la
charge est alimentée par le secteur et le circuit
(S2) d’alimentation du module lorsque "1a charge
n‘est pas alimentée par le secteur sont disposés
chacun dans une maille comportant un circuit de
redressement (D), le module électronique (ULT), le
shunt (SH) et, au moins dans le cas de la maille
comprenant le circuit (S2) d’alimentation du
module lorsque la charge n’est pas alimentée par
le secteur, un interrupteur commandé principal
(T1) commandant 1l’alimentation de la charge (RL)

et disposé en série avec celle-ci.

Dispositif de commande (ESW2) selon la
revendication 5, 6 ou 7, caractérisé en ce que
l"interrupteur commandé (T2) est piloté par la
sortie (Q) d’un montage équivalent a une bascule
« Set-Reset » (RS) dont les entrées « Set » (S) et
« Reset » (R) sont reliées aux sorties de circuits
(Col, Co2) comparant la tension du secteur ou la
tension (UC) aux bornes d’alimentation du module

électronique a des tensions seuils.
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9. Dispositif de commande (ESW2) selon 1l’une des
revendications 5 a 8, caractérisé en ce que le
module électronique (ULT) comprend un récepteur

d’ordres (RX).

10. Installation comprenant un dispositif de commande
selon 1’une des revendications 5 a 9 et au moins
un dispositif de commande supplémentaire (ETX)
comprenant un module électronique (ULT2) alimenté
par la tension (U2) aux bornes d’un shunt (SH2)

sur la ligne d’alimentation de la charge (RL).

11. Installation selon la revendication 10,
caractérisée en ce que le ou les dispositifs de
commande supplémentaires (ETX) comprennent un
module électronique (ULT2) muni d’un émetteur

d’ordres (TX).
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