
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 202121632324.9

(22)申请日 2021.07.16

(73)专利权人 上海正泰智能科技有限公司

地址 201620 上海市松江区思贤路3255号

51号楼107室

(72)发明人 杨以亮　吴昊　沈维佳　李凌飞　

吴越　刘亚南　张莹　徐永富　

韦尚靖　

(74)专利代理机构 北京卓言知识产权代理事务

所(普通合伙) 11365

代理人 王茀智　龚清媛

(51)Int.Cl.

H01H 71/10(2006.01)

(ESM)同样的发明创造已同日申请发明专利

 

(54)实用新型名称

插入式断路器的助拔机构

(57)摘要

一种插入式断路器的助拔机构，其包括升降

手柄，所述升降手柄包括枢转部、提拉部和升降

部，所述枢转部与插装位点可拆卸连接，与所述

升降部枢转连接，所述升降部与插入式断路器可

拆卸连接，操作提拉部能够带动升降部绕枢转部

转动，使升降部带动插入式断路器向远离插装位

点的方向移动，通过可拆卸的升降手柄带动断路

器在插装位点上移动，不仅可以省力的拔出断路

器，还可以多个断路器共用一个升降手柄，而且

升降手柄在取下后还可以减少断路器占用的空

间。此外，手柄通过操作面板上方的空间进行操

作，可以适用于安装空间紧凑的断路器。
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1.一种插入式断路器的助拔机构，其特征在于：包括升降手柄(20)，所述升降手柄(20)

包括枢转部(21)、提拉部(22)和升降部(23)，所述枢转部(21)与插装位点(5)可拆卸连接，

与所述升降部(23)枢转连接，所述升降部(23)与插入式断路器可拆卸连接，操作提拉部

(22)能够带动升降部(23)绕枢转部(21)转动，使升降部(23)带动插入式断路器向远离插装

位点(5)的方向移动。

2.根据权利要求1所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：所述升降部(23)设有

连接轴(111)，所述插入式断路器设有与连接轴(111)连接的挂钩结构。

3.根据权利要求1所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：所述枢转部(21)上设

有定位销(213)或手柄定位孔，升降手柄(20)通过定位销(213)或手柄定位孔与插装位点

(5)连接。

4.根据权利要求1所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：所述升降手柄(20)包

括相对设置的两个升降部(23)，两个升降部(23)的中部设有与插入式断路器连接的连接轴

(111)，所述枢转部(21)包括相对设置的两个侧板(211)和底板(212)，提拉部(22)的两端分

别与两个升降部(23)的一端连接，两个升降部(23)的另一端分别与两个侧板(211)转动连

接，底板(212)与两个侧板(211)连接且用于与插装位点(5)连接。

5.根据权利要求2或4所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：所述升降部(23)

设有与连接轴(111)配合的连接孔(231)，连接孔(231)的尺寸大于连接轴(111)的外径，连

接轴(111)能够在连接孔(231)中延连接孔(231)的长度方向移动。

6.根据权利要求4所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：所述底板(212)上设

有与插装位点(5)可拆卸连接的定位销(213)，所述插装位点(5)上设有与定位销(213)配合

的定位孔(51)。

7.根据权利要求5所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：所述升降手柄(20)还

包括第二连接轴(112)和以及连接在第二连接轴(112)与所述连接轴(111)之间的连接件

(113)，所述升降部(23)上设有与第二连接轴(112)配合的第二连接孔(232)，连接轴(111)

和第二连接轴(112)平行间隔设置且两端分别与两个升降部(23)连接，连接轴(111)和第二

连接轴(112)到插入式断路器一端的操作面板的距离不同。

8.根据权利要求1所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：插入式断路器上设有

与升降手柄(20)连接的手柄连接件(30)，在断路器壳体(1)上设有连接机构容纳槽，手柄连

接件(30)一端转动安装在连接机构容纳槽内，手柄连接件(30)另一端能够转动置于连接机

构容纳槽内，或转动伸出连接机构容纳槽。

9.根据权利要求6所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：所述定位孔(51)包括

用于避让定位销(213)的插入部(52)，以及与插入部(52)一侧连通的限位部(53)，限位部

(53)内径小于插入部(52)内径，定位销(213)上设有限位台阶(215)，定位销(213)能够从插

入部(52)滑到限位部(53)中，使限位台阶(215)与限位部(53)限位。

10.根据权利要求1所述的插入式断路器的助拔机构，其特征在于：所述插入式断路器

包括设置在断路器壳体(1)内的操作机构、触头系统、连接器和驱动机构，断路器壳体(1)一

端的操作面板上设有用于断路器手柄伸出的手柄孔，操作面板的两侧设有两个手柄连接件

(30)，断路器手柄与操作机构连接，连接器位于断路器壳体(1)另一端内，触头系统通过连

接器与插装位点(5)内的外部导电件连接，连接器设有夹紧导电体的夹紧端，驱动机构与连
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接器连接用于锁定或解锁连接器。
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插入式断路器的助拔机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及低压电器领域，特别是涉及一种插入式断路器的助拔机构。

背景技术

[0002] 断路器是低压电气领域中重要的电器元件，能够接通和分断外部线路，并在外部

线路中出现过电流或发生短路时自动切断电路，对外部线路进行保护。但是，现有断路器体

积比较大，特别是插入式的塑壳断路器，将断路器从机柜中拔出时需要较大的力气，操作非

常困难。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于克服现有技术的缺陷，提供一种插入式断路器的助拔机

构。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用了如下技术方案：

[0005] 一种插入式断路器的助拔机构，其包括升降手柄，所述升降手柄包括枢转部、提拉

部和升降部，所述枢转部与插装位点可拆卸连接，与所述升降部枢转连接，所述升降部与插

入式断路器可拆卸连接，操作提拉部能够带动升降部绕枢转部转动，使升降部带动插入式

断路器向远离插装位点的方向移动。

[0006] 优选的，所述升降部设有连接轴，所述插入式断路器设有与连接轴连接的挂钩结

构。

[0007] 优选的，所述枢转部上设有定位销或手柄定位孔，升降手柄通过定位销或手柄定

位孔与插装位点连接。

[0008] 优选的，所述升降手柄包括相对设置的两个升降部，两个升降部的中部设有与插

入式断路器连接的连接轴，所述枢转部包括相对设置的两个侧板和底板，提拉部的两端分

别与两个升降部的一端连接，两个升降部的另一端分别与两个侧板转动连接，底板与两个

侧板连接且用于与插装位点连接。

[0009] 优选的，所述升降部设有与连接轴配合的连接孔，连接孔的尺寸大于连接轴的外

径，连接轴能够在连接孔中延连接孔的长度方向移动。

[0010] 优选的，所述底板上设有与插装位点可拆卸连接的定位销，所述插装位点上设有

与定位销配合的定位孔。

[0011] 优选的，所述升降手柄还包括第二连接轴和以及连接在第二连接轴与所述连接轴

之间的连接件，所述升降部上设有与第二连接轴配合的第二连接孔，连接轴和第二连接轴

平行间隔设置且两端分别与两个升降部连接，连接轴和第二连接轴到插入式断路器一端的

操作面板的距离不同。

[0012] 优选的，插入式断路器上设有与升降手柄连接的手柄连接件，在断路器壳体上设

有连接机构容纳槽，手柄连接件一端转动安装在连接机构容纳槽内，手柄连接件另一端能

够转动置于连接机构容纳槽内，或转动伸出连接机构容纳槽。
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[0013] 优选的，所述定位孔包括用于避让定位销的插入部，以及与插入部一侧连通的限

位部，限位部内径小于插入部内径，定位销上设有限位台阶，定位销能够从插入部滑到限位

部中，使限位台阶与限位部限位。

[0014] 优选的，所述插入式断路器包括设置在断路器壳体内的操作机构、触头系统、连接

器和驱动机构，断路器壳体一端的操作面板上设有用于断路器手柄伸出的手柄孔，操作面

板的两侧设有两个手柄连接件，断路器手柄与操作机构连接，连接器位于断路器壳体另一

端内，触头系统通过连接器与插装位点内的外部导电件连接，连接器设有夹紧导电体的夹

紧端，驱动机构与连接器连接用于锁定或解锁连接器。

[0015] 本实用新型的插入式断路器的助拔机构，通过可拆卸的升降手柄带动断路器在插

装位点上移动，不仅可以省力的拔出断路器，还可以多个断路器共用一个升降手柄，而且升

降手柄在取下后还可以减少断路器占用的空间。此外，手柄通过操作面板上方的空间进行

操作，可以适用于安装空间紧凑的断路器。

附图说明

[0016] 图1是本实用新型实施例所述的断路器的结构示意图；

[0017] 图2是本实用新型实施例所述的断路器与升降手柄的配合图；

[0018] 图3是本实用新型实施例所述的断路器移动前的侧视图；

[0019] 图4是本实用新型实施例所述的断路器移动后的侧视图；

[0020] 图5是本实用新型实施例所述的升降手柄的结构示意图；

[0021] 图6是本实用新型实施例所述的升降手柄的另一结构示意图；

[0022] 图7是本实用新型实施例所述的升降手柄的分解图。

具体实施方式

[0023] 以下结合附图1至7给出的实施例，进一步说明本实用新型的插入式断路器的助拔

机构的具体实施方式。本实用新型的插入式断路器的助拔机构不限于以下实施例的描述。

[0024] 如图1‑4所示，本实用新型的插入式断路器插装在作为插装位点5的机柜的插框

上，在断路器壳体1内设有操作机构、触头系统和连接器，触头系统通过连接器与插装位点5

内的导电件连接，连接器设有夹紧导电体的夹紧端。

[0025] 本实用新型的插入式断路器的助拔机构包括升降手柄20，用于拔出插装在插装位

点5内的插入式断路器，所述升降手柄20包括枢转部21、提拉部22和升降部23，所述枢转部

21与插装位点5可拆卸连接，所述升降部23与插入式断路器可拆卸连接，操作提拉部22能够

带动升降部23绕枢转部21转动，使升降部23带动插入式断路器向远离插装位点5的方向移

动，帮助将插入式断路器从机柜中拔出。

[0026] 本实用新型的插入式断路器的助拔机构，通过可拆卸的升降手柄20带动断路器在

插装位点上移动，不仅可以省力的拔出断路器，还可以多个断路器共用一个升降手柄20，而

且升降手柄20在取下后还可以减少断路器占用的空间。此外，手柄通过操作面板上方的空

间进行操作，可以适用于安装空间紧凑的断路器。本实施例的插装位点5为机柜的插框，只

是插装位点的一种具体实施方式，所述插装位点还可以是墙面、配电箱等。

[0027] 如图5‑7所示，所述升降部23设有连接轴111，所述插入式断路器设有与连接轴111
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连接的挂钩结构，两者的拆卸结构方便，无需借助任何安装工具。具体，所述插入式断路器

上设有与连接轴111可拆卸连接的手柄连接件30，所述手柄连接件30呈挂钩结构，连接轴

111穿过挂钩结构的手柄连接件30就可以实现连接，将连接轴111抽出就可以实现拆卸，具

有结构简单和方便操作的特点。可以理解的是，所述手柄连接机构也可以采用其它形状，例

如手柄连接件30采用通孔结构或轴结构，采用通孔结构，则升降手柄20的连接轴111可以穿

过通孔结构连接；采用轴结构例如凸起设置在手柄连接件30上的轴凸起，则升降手柄20可

以采用挂钩结构，或通孔结构，都属于本发明创造的保护范围。

[0028] 如图1所示，所述手柄连接机构的一个实施例，其包括手柄连接件30，手柄连接件

30成片状结构，在断路器壳体1一端的操作面板上设有连接机构容纳槽，手柄连接件30一端

转动安装在连接机构容纳槽内，手柄连接件30另一端能够转动置于连接机构容纳槽内，或

转动伸出连接机构容纳槽。手柄连接件30  在不使用时可以缩回断路器壳体1，进一步减少

断路器体积。优选的，所述插入式断路器一端的操作面板上还设有用于遮盖连接机构容纳

槽的连接机构盖板。所述连接机构盖板枢转安装，当不连接升降手柄20时，手柄连接件30转

动置于连接机构容纳槽内，盖上连接机构盖板；当需要连接升降手柄20时，打开连接机构盖

板，将挂钩结构转动出来，与升降手柄20连接。

[0029] 优选的，本实施例的插入式断路器为插入式的塑壳断路器，插入式断路器包括设

置在断路器壳体1内的操作机构、触头系统、连接器和驱动机构，断路器壳体1一端的操作面

板的中部上设有用于断路器手柄伸出的手柄孔，操作面板的两侧设有两个手柄连接件30，

断路器手柄与操作机构连接，连接器位于断路器壳体1另一端内，触头系统通过连接器与插

装位点5内的外部导电件连接，连接器设有夹紧外部导电体的夹紧端，外部导电件插入断路

器壳体1内与连接器的夹紧端连接，驱动机构与连接器连接用于锁定或解锁连接器，即松开

或夹紧夹紧端的导电件。优选的，手柄连接件30与驱动机构铰接，连接在手柄连接件30的一

端，通过升降手柄20可以解锁连接器，且将插入式断路器从机柜中拔出。当然作为另一种实

施例，所述手柄连接件30也可以铰接在断路器壳体1 上，不与驱动机构连接。

[0030] 如图2所示，所述枢转部21上设有定位销213，所述插装位点5上设有与定位销213

配合的定位孔51，升降手柄20通过定位销213与插装位点5连接，操作提拉部22带动升降部

23向远离插装位点5的方向移动时，所述枢转部21 向插装位点5施加朝向插装位点5的作用

力，两者的拆卸结构方便，无需借助任何安装工具。可以理解的是，也可以在枢转部21上设

置手柄定位孔，在插装位点5上设置定位销213也可以实现相同的配合，都属于本发明创造

的保护范围。

[0031] 进一步，如图5‑7所示的升降手柄20的优选实施例，所述升降手柄20包括相对设置

的两个升降部23，两个升降部23的中部设有与插入式断路器连接的连接轴111，所述枢转部

21包括相对设置的两个侧板211和底板212，提拉部  22的两端分别与两个升降部23的一端

连接，两个升降部23的另一端分别与两个侧板211转动连接，底板212与两个侧板211连接且

用于与插装位点5连接。优选的，所述连接轴111的两端连接在两个升降部23之间，可以提高

升降手柄  20的强度。作为另一种实施例，连接轴111也可以为分别设置在两个升降部23  上

的两个凸起轴。优选的，所述底板212上设有与插装位点5可拆卸连接的定位销213，所述插

装位点5上设有与定位销213配合的定位孔51，定位销213  与插装位点5可拆卸连接。当然，

本实施例所述枢转部21成U型结构，当然所述枢转部21也可以采用其它形状，如T字形等。
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[0032] 进一步，所述升降部23设有与连接轴111配合的连接孔231，连接孔231 的尺寸大

于连接轴111的外径，连接轴111能够在连接孔231中延连接孔231 的长度方向移动。通过连

接轴111在连接孔231中移动，可以调整连接轴111 的位置，使连接轴111可以适用不同尺寸

的断路器，适用范围更广泛，便于推广使用。当然，连接孔231的内径也可以与连接轴111匹

配，连接轴111穿过连接孔231与升降部23转动连接即可。

[0033] 进一步，所述升降手柄20还包括第二连接轴112以及连接在第二连接轴112  与所

述连接轴111之间的连接件113，所述升降部23上设有与第二连接轴112  配合的第二连接孔

232，连接轴111和第二连接轴112平行间隔设置且两端分别与两个升降部23连接，连接轴

111和第二连接轴112到插入式断路器一端的操作面板的距离不同。本实施例在连接轴111

和第二连接轴112的两端之间各连接一个连接件113，连接轴111通过连接件113与第二连接

轴112连接后，可以不仅通过第二连接轴112分担连接轴111受力。

[0034] 如图5‑7所示，每个升降部23包括依次弯折连接的第一侧板、第二侧板和第三侧

板，第一侧板、第二侧板之间成钝角，第二侧板和第三侧板之间成钝角，第一侧板与提拉部

22连接，第三侧板通过枢转轴24与枢转部21的侧板211转动连接，弯折的升降部23便于用户

操作。具体的，本实施例的两个升降部23 的一端通过上安装孔233与提拉部22相连，两个升

降部23的另一端通过下安装孔234分别与枢转轴24连接，枢转轴24与枢转部21的两个侧板

211转动连接，所述连接轴111设置在两个升降部23之间，连接轴111的两端分别与两个升降

部23的连接孔231配合，断路器一端的操作面板两侧设有两个所述的手柄连接件30，两个手

柄连接件30分别位于两个升降部23的外侧，连接轴111的两端分别从内侧穿过升降部23后

与手柄连接件30接。通过将连接轴111设置在两个升降部23的内侧，不仅能够保证升降手柄

20具有足够的强度，而且又有效利用升降手柄20内部的空间容纳连接轴111，结构紧凑而可

靠，具有体积小的特点。可以理解的是，所述连接轴111也可以设置在升降手柄20的其它位

置，所述手柄连接件30也设置在两个升降部23内侧与连接轴111配合。

[0035] 如图2所示，所述插装位点5上设有与定位销213配合的定位孔51。优选的，定位孔

51包括用于避让定位销213的插入部52，以及与插入部52一侧连通的限位部53，限位部53内

径小于插入部52内径。优选的，所述定位销213 的两端分别设有安装头214和导向头216，安

装头214与所述底板212的销孔  217连接，导向头216呈圆形以便于穿过所述插入部52，在安

装头214与导向头216之间设有限位台阶215，定位销213能够先穿过插入部52，再滑到限位

部53中，使限位台阶215与限位部53限位，通过定位销213与定位孔51的限位配合，进一步确

保升降手柄20与插装位点5装配的可靠性。本实施例设有两组定位孔51和定位销213，两组

定位孔51的限位部53位于插入部52的同一侧。可以理解的是，也可以采用其它方式将插装

位点5与升降手柄20可拆卸连接，这里不做具体限定。图中只示出了插装位点5的插框，显然

插装位点5也可以为其它结构。

[0036] 本实施例升降手柄20的动作过程为：

[0037] 将图2中升降手柄20上的定位销213安装到插装位点5上，升降手柄20  上的连接轴

111与手柄连接件30的挂钩结构连接，使升降手柄20处于图1、3  所示位置，完成安装，然后

开始操作。

[0038] 如图3所示，将升降手柄20顺时针转动，通过连接轴111带动断路器向上移动，插装

位点5位置不动，最后将定位销213从插装位点5上抽出，将升降手柄20拆下。
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[0039] 以上内容是结合具体的优选实施方式对本实用新型所作的进一步详细说明，不能

认定本实用新型的具体实施只局限于这些说明。对于本实用新型所属技术领域的普通技术

人员来说，在不脱离本实用新型构思的前提下，还可以做出若干简单推演或替换，都应当视

为属于本实用新型的保护范围。
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图3
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图4
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图5

图6
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图7

说　明　书　附　图 6/6 页

14

CN 216288263 U

14


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008

	DRA
	DRA00009
	DRA00010
	DRA00011
	DRA00012
	DRA00013
	DRA00014


