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HYHMAGHSAIN

yuvie 2

Keksinnén kohteena on painotetun suh-
teellisen jdrjestelmdvasteen késittdvd

hissikorien jakelujdrjestelmd, jossa

kdytetddn muuttuvia bonuksia ja sakkoja.
Hissinohjausjérjestelmd k8ytt88 mikro-
prosessoripohjaista ryhmdohjainta, (17)
joka kommunikoi hissijérjestelmén korien
(3, 4) kanssa korien kayttttilojen mdd-
rittdmiseksi ja reagoi rakennuksen

useilla kerrostasanteilla rekisterdi-
tyihin hallikutsuihin jakaen hallikutsut
koreille (3, 4) kuhunkin kutsuun liit- |~

tyvén, useiden jarjestelmidvasteiden

painotetun summan perusteella, joista

ainakin osa kertoo korin kdyttétiloista,

R VR

antaen koreille "bonuksia" ja "sakkoja"

painotettuna summana. Keksinntn mukai-

sessa jarjestelméssd annettuja bonuksia
ja sakkoja muutetaan arvioidun liiken-

teen voimakkuuden perusteella, joka on

mitattu esimerkiksi kuluneen aikajakson

ajalta lasketun keskimddrdisen odotus-

ajan ja hallikutsun rekisterdinnista

kuluneen ajan avulla.




Uppfinningen avser ett hisskorgdistri-
butionssystem med vdgt relativt sys-
temsvar, i vilket anvands varierade
bonus och straff. Hisstyrningssystemet
begagnar en gruppstyrning (17) p& pro-
cessorbasis, som kommunicerar med his-
systemets korgan (3, 4) fOr bestdmning
av korgarnas drifttillsténd, svarar pa
i byggnadens manga vaningsavsatser re-
gistrerade hallanrop, fdrdelar hallan-
ropen till korgarna (3, 4) pa basen av
en till varje anrop ansluten, vdgd sum-
mering av flera systemsvar, av vilka
atminstone en del indikerar korgens
drifttillstand, och ger korgarna
"bonus" och "straff" i den vidgda sum~
meringen. I systemet enligt uppfin-
ningen &ndras givna bonus och straff
p& basen av den uppskattade trafikin-
tensiteten, vilken t.ex. uppmdts medelst
den under en fdrfluten tidsperiod be-
rdknade genomsnittliga vantetiden och
den efter registrering av hallanropet

férflutna tiden.
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Hissikorien jakelujirjestelm#d, jolla on painotettu suh-
teellinen jdrjestelmdvaste

Esilléa oleva keksintd 1liittyy hissijdrjestelmiin
ja hissijdrjestelmissid lihetett#dvien hissikorien ohjaami-
seen. Tarkemmin sanottuna keksint$ liittyy hallikutsujen
Jjakamiseen valitulle hissille hissien ryhmistd, jotka
yhdessé palvelevat rakennuksen kerrostasanteita, painotet-
tuun suhteelliseen jérjestelmivasteeseen (RSR) liittyvien
ndkdkohtien perusteella.

N&m& RSR-ndkOkohdat sis&ltdvidt tekijditd, jotka
ottavat huomioon jdrjestelmén toimintaominaisuudet toimin-
takaavion mukaisesti, joka sis#ltdi useita toivottavia
tekijditd, jolloin varaukset tehddin n#iden tekijdiden
vdlisen suhteellisen tasapainon perusteella, varsinaisesti
antamalla "bonuksia" ja "sakkoja" koreille miiritettdessi
tietokonealgoritmilla, mitk# korit on jaettava millekin
hallikutsuille.

Jopa viel&dkin tarkemmin sanottuna esilli oleva kek-
sintd liittyy ldhetettdvien korien ohjaamiseen ldhettdja-
algoritmin perusteella, jossa on muuttuvat bonukset ja
sakot, jotka perustuvat liikenteen senhetkiseen voimakkuu-
teen mitattuna viimeiselld keskiarvolla, esim. kuluneiden
viiden minuutin keskiarvolla.

Kun hissijédrjestelmdt ovat tulleet kehittyneemmik-
si, esimerkiksi siten ettd niiss# suurempi m&Hra hissejéa
toimii ryhmd&nd palvellen suurempaa mi#dr&i kerroksia, syn-
tyi tarve mddrittd4a tapa, jolla missd tahansa rakennuksen
kerrostasanteella tehtyihin kutsuihin joko ylds tai alas
menevdssd suunnassa tapahtuvaa palvelua varten on vastat-
tava vastaavilla hissikoreilla. Hissij&rjestelm&n ryhm&oh-
jauksen yleisin muoto jakaa rakennuksen kerrokset vybhyk-
keisiin, jolloin jokaisessa vy8hykkeessd on yksi tai
useampia kerroksia, jolloin vyShykkeiden lukum8iri on suu-
rin piirtein sama kuin hissijirjestelméssd on koreja, jot-
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ka voivat vastata kerrostasannekutsujen ryhmidohjattuun
palveluun. Té&dssd ldhestymistavassa on kuitenkin joukko
epdkohtia.

Viimeisin innovaatio, joka on selostettu saman ha-
kijan US-patenttijulkaisussa 4 363 381, jossa keksij&n&d on
Joseph Bittar ja joka on mydnnetty joulukuun 14. 1982,
sisdlsi hissinohjausjdrjestelmén, jossa hallikutsut jae-
taan koreille suhteellisen jdrjestelmivasteen (RSR) teki-
jéiden perusteella, jotka ottavat huomioon jidrjestelmin
hetkelliset toimintaominaisuudet halutun toimintakaavion
mukaisesti. Tdmd kaavio sisdltdd useiden toivottavien te-
kijoiden huomioon ottamisen, jolloin varaukset tehdiin
perﬁstuen ndiden tekijoiden suhteellisen tasapainoon teh-
tdessd lopullinen korin valinta hallikutsuun vastaamisek-
si. Tdmd aikaisempi Bittarin keksintd tdten aikaansai mah-
dollisuuden jakaa kutsuja suhteelliselta pohjalta abso-
luuttisen pohjan sijasta ja ndin tehdessdin kidytti tiet-
tyjd esiasetettuja arvoja RSR-"bonuksien"- ja -"sakkojen"
antamista varten.

Kun olosuhteet muuttuvat, tekijoitd muutetaan en-
nalta mddrdtyn mddrédn verran, niin ettd suhteellisen jar-
jestelmdvasteen tekijoiden kokonaisuus kutakin koria var-
ten mihin tahansa kutsuun ndhden muuttuisi samalla tavoin.
Ja jdrjestelmdn toimintatekij&t, sellaiset kuten esimer-
kiksi korin tarpeettoman liikkeen estdminen, energiansiis-
tdminen sallimalla korien pysyd Kkytkettyind pois toimin-
nasta ellei niitd todella tarvita, suosimalla korien saa-
tavuutta pddtasanteella, kuten hallissa, olivat kaikki
tekijoity, eivdt absoluuttisesti, mutta perustuen viiveen
luomisen jdrjesttomyyteen vastattaessa kutsuihin vaihdet-
taessa jatkuvaan jédrjestelmdn toimintakuvioon, joka oli
realistinen ja palveli muita tarpeita.

Toisaalta kuitenkin suhteellinen jirjestelmdvaste-
algoritmi (RSR), joka on selostettu aikaisemmassa US-pa-
tenttijulkaisussa 4 363 381, kdytti erityisesti ennalta
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asetettuja bonuksia ja sakkoja ja laskettua RSR-arvoa n#i-
den tietylld tavalla asetettuja bonuksien ja sakkojen
funktiona. Jokaisen hallikutsun tapauksessa, joka oli sil-
14 hetkelld rekistertitynd ryhmdssd, RSR-arvo laskettiin
jokaiselle korille. Kori, jolla oli alhaisin RSR-arvo,
mddardttiin vastaamaan hallikutsuun ja t&m8 proseduuri
toistettiin jokaisen hallikutsun kohdalla.

Mutta koska bonukset ja sakot olivat kiinteit# ja
ennalta valittuja, odotusajat tulivat toisinaan suuriksi,
riippuen jdrjestelmdn olosuhteista. T#ten, vaikka US-pa-
tenttijulkaisun 4 363 381 keksintd oli oleellinen edistys-
askel alalla, oleellinen lis#parannus on mahdollista ja
se on saavutettu esilld olevalla keksinn®lld. Tdten esilli
olevan keksinndn ensisijaisena p#im#srdnd on kdyttidsd bo-
nuksia ja sakkoja tasoittaakseen odotusaikoja ja suuresti
pienentd&kseen, ellei eliminoidakseen, suuret odotusajat
ja palveluajat monikorisessa hissijirjestelméssi.

Esill& olevassa keksinn8ss8 bonuksia ja sakkoja
muutetaan, eivdtk3 ne ole esivalittuja ja kiinteit3, kuten
aikaisemmassa US-patenttijulkaisussa 4 363 381, viimeksi
kuluneen keskimd#rdisen odotusajan ja senhetkisen halli-
kutsujen rekistertintiajan funktioina tai erikois-ominai-
suuksina, joita voidaan kdytt#dd mittaamaan liikenteen sen-
hetkistd suhteellista voimakkuutta rakennuksessa. Esimer-
kinomainen keskimddr&inen aikajakso, jota voidaan kayttai,
on viisi minuuttia ja t&t& luokkaa oleva aikajakso on suo-
siteltava.

Hallikutsut jaetaan koreille, kun ne vastaanote-
taan, kdyttden bonuksien ja sakkojen alkuarvoja RSR-arvo-
jen laskemiseen.

Jiarjestelmdn toiminnan aikana keskimddrdinen hal-
likutsun odotusaika valittua kulunutta aikajaksoa varten
arvioidaan kédyttden esimerkiksi kellonaikaa hallikutsun
rekisterfinnin kohdalla ja hallikutsun vastausaikaa jokai-
selle hallikutsulle ja tdmdn valitun aikajakson aikana
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vastattujen hallikutsujen kokonaismédrdd. Tietyn hallikut-
sun rekisterdintikaika lasketaan, kun tunnetaan aika, jol-
loin hallikutsu rekisterditiin ja nykyinen kellonaika, kun
hallikutsu jaetaan. Keksinntn mukaisesti sakot ja bonukset
valitaan siten, ettd annetaan etusija hallikutsuille, jot-
ka pysyvédt rekister®ityind pitk&n ajan suhteessa kuluneen
valitun jakson hallikutsujen keskimédrdiseen odotusaikaan.

Kun hallikutsun rekisterdintiaika on pieni verrat-
tuna valitun aikajakson keskimddrdiseen odotusaikaan, hal-
likutsu voi odottaa esimerkiksi samanaikaisesti sattuvaa
korikutsupyséhdyst& tai naapuripys&hdystd. Samalla tavoin
lisdesimerkkin8 se voi myYs odottaa koria, jolle on jaettu
pienempi kuin sallittu maksimim8dr& kutsuja tai jolla on
moottorigeneraattori (MG) kytkettynd pddlle ja joka ei ole
pysdkbity. T&ten ndissd8 tilanteissa niiden bonuksia ja
sakkoja muutetaan kasvattamalla niiti.

Toiminnallinen suhde, jota k&dytetddn bonuksien ja
sakkojen suhteiden valitsemiseen, esimerkiksi hallikutsun
rekisterdintiajan suhde kuluneen valitun aikajakson kes-
kimd&rdiseen hallikutsun odotusaikaan johtaa bonuksien ja
sakkojen arvojen kasvamiseen.

Kun hallikutsun rekisterdintiaika on suuri verrat-
tuna kuluneen valitun aikajakson keskimddrdiseen odotusai-
kaan, niin tdll& kutsulla pitdisi olla suuri prioriteetti
ja téten sen ei pitdisi odottaa esimerkiksi koreja, joilla
on samanaikainen korikutsupysdhdys tai naapuripyséhdys,
eikd sen pitdisi odottaa koreja, joille on jaettu pienempi
kuin sallittava m8&rd kutsuja, joilla on moottorigeneraat-
tori kytkettynd p8dlle ja joita ei ole pysdkdity. Tédten
ndiss8 tilanteissa bonuksia ja sakkoja muutetaan pienenté-
malla nijita.

Edelld esitetyn muunnelmana bonuksia ja sakkoja
voidaan pienentdd tukeutuen nykyisen hallikutsun rekiste-
rdintiajan ja kuluneen valitun aikajakson keskimddrdisen
hallikutsun odotusajan védliseen eroon nykyisen liikenteen

voimakkuuden mittana.
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Lisdvariaationa lasketaan kuluneen valitun aikajak-
son keskiarvo, kuten edelld. Jos tdmd on pienempi kuin
jokin valittu arvo, tdmd8 merkitsee kevyttd liikennekuor-
mitusta, eikd ole mitddn tarvetta kdyttids esimerkiksi sa-
manhetkisi8 korikutsuja tai naapuripysdhdyksis. T&ten bo-
nuksia ja sakkoja voidaan vdhentdsd. Toisaalta, jos keski-
arvo on suurempi kuin valittu arvo, niin bonuksia ja sak-
koja voidaan kasvattaa nimellisarvoista ja vastaavasti
muutettuja bonuksia ja sakkoja k#dytetdsn alkuarvoja var-
ten.

Keksintd voidaan k#ytdnntssd toteuttaa laajassa
valikoimassa erilaisia hissijérjestelmis, jotka hy®dynt&-
vét tunnettua teknologiaa, esilld olevan keksinndn opetus-
ten valossa, jotka selostetaan lisdksi yksityiskohtaisesti
tdmdn jdlkeen. Esilld olevan keksinnén edellsd olevat ja
muut pddmddrédt, piirteet ja edut tulevat ilmeisimmiksi sen
esimerkinomaisen suoritusmuodon seuraavan yksityiskohtai-
sen selityksen valossa, joka suoritusmuoto on kuvattu
oheisissa piirroksissa.

Kuvio 1 on yksinkertaistettu, kaavamainen osittain
poisleikattu lohkokaavio esimerkinomaisesta hissijirjes-
telmdstd, johon esilli oleva keksintd voi olla sisdllytet-
ty; kun taas

Kuvio 2 on yksinkertaistettu kaavamainen lohkokaa-
vio esimerkinomaisesta koriohjaimesta, jota voidaan kiyt-
tdd Kkuvion 1 jdrjestelmdssd ja jossa keksintd voi olla
toteutettu;

Kuvio 3 on yksinkertaistettu logiikkavuokaavio esi-
merkinomaiselle algoritmille, joka muuttaa esillid olevan
keksinndn ensisijaisessa, esimerkinomaisessa suoritusmuo-
dossa kdytettyja bonuksia ja sakkoja.

Tarkoituksena yksityiskohtaisemmin m&3&ritells esil-
18 olevan keksinndn esimerkinomainen sovellutus sis#dllyte-
td8n t8hdn viitejulkaisuna erityisesti selitykset aikai-
semmasta Bittarin US-patenttijulkaisusta 4 363 381 sekd
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siihen liittyvdstd, saman hakijan US-patenttijulkaisusta
4 305 479, jossa keksijdind ovat mainittu Bittar ja Arnold
Mendelsohn ja joka on mydnnetty 15. joulukuuta 1981 ja
jonka otsikko on "Variable Elevator Up Peak Dispatching
Interval".

Esilld olevan keksinndn ensisijainen sovellutus on
hissinohjausjédrjestelmdssd, joka kdyttdd mikroprosessori-
pohjaista ryhmé@ohjainta, joka puolestaan kdyttdd signaalin
prosessointivdlinettd, joka kommunikoi hissijadrjestelmén
korien kanssa korien tilojen m&38rittdmiseksi ja reagoi
hallikutsuihin, jotka on rekisterdity ryhm#ohjaimen oh-
jauksen alaisena olevien korien palvelemassa rakennuksessa
useilla tasanteilla, aikaansaadakseen hallikutsujen jaka-
misen koreille perustuen kunkin korien kohdalla ja kuhun-
kin kutsuun liittyen yhteenlaskuun useiden jarjestelmévas-
tetekijbiden painotettuun yhteenlaskuun, jotka tekijéat
ilmoittavat erilaisista korin tiloista, jotka ovat riip-
pumattomia jaettavasta kutsusta ja jotka ilmoittavat korin
muista tiloista, jotka liittyvédt jaettavaan kutsuun antaen
niille "bonuksia" ja "sakkoja" painotettuna summana. Esi-
merkinomainen hissijidrjestelmd ja esimerkinomainen korioh-
jain (lohkokaaviomuodossa) on kuvattu US-patenttijulkaisun
4 363 381 kuvioissa 1 ja 2 ja selostettu yksityiskohtai-
semmin siind. ,

On huomattava, ettd sen kuviot 1 ja 2 ovat oleel-
lisesti identtiset US-patenttijulkaisun 4 363 381 samojen
kuvioiden kanssa. Selostuksen lyhentd&miseksi kuvioiden 1
ja 2 elementit on alla esitetty pddpiirteittdin tai selos-
tettu yleisesti, kun kaikki halutut toiminnalliset lis&-
yksityiskohdat voidaan saada US-patenttijulkaisusta
4 363 381.

Kuviossa 1 on kuvattu useita esimerkinomaisia nos-
toratoja, nostorata "A" 1 ja nostorata "F" 2, kun taas
jdljellejidsneitd ei ole yksinkertaisuuden vuoksi esitetty.
Kussakin nostoradassa hissikoria tai -vaunua 3, 4 ohjataan
pystyliikettd varten raiteilla (ei esitetty).
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Kukin kori on ripustettu terésvaijeriin 5, 6, jota
kdytetd&dn jommassakummassa suunnassa tai pidet#&n kiin-
tedssd asemassa kdyttdrulla/moottori/jarrukokoonpanolla
7, 8 ja ohjataan vdli- tai k##ntérullalla 9, 10 nostorata-
kuilussa. Vaijeri 5, 6 kannattaa normaalisti myds vasta-
painoa 11, 12, joka on tyypillisesti yht# suuri kuin suu-
rin piirtein vaunun paino, kun se kuljettaa puolta sen
sallitusta kuormituksesta.

Kukin vaunu 3, 4 on kytketty liikkuvalla kaapelilla
13, 14 vastaavaan koriohjaimeen 15, 16, joka on tyypilli-
sesti sijoitettu konehuoneeseen nostoratojen yl&p#d&hén.
Koriohjaimet 15, 16 aikaansaavat korien toiminnan- ja
liikkeenohjauksen, kuten alalla on tunnettua.

Monikoristen hissijdrjestelmien tapauksessa on pit-
kddn ollut tavanomaista k#ytt#4 ryhm#ohjainta 17, joka
vastaanottaa yl8s- ja alassuuntautuvat hallikutsut, jotka
on rekistertity hallikutsunappuloilla 18 - 20 rakennusten
kerroksissa, ja varaa ndmi3 Kkutsut eri koreille vasteena,
ja jakaa korit rakennuksen kerrosten kesken mink# tahansa
useista erilaisista ryhm&toimintatiloista mukaisesti. Ryh-
mdtoimintatiloja vol olla kontrolloitu osittain esimerkik-
si eteishallipaneelilla (LOB PNL) 21, joka on normaalisti
kytketty sopivalla rakennuksen johdotuksella 22 monikoris-
ten hissijdrjestelmien ryhmdohjaimeen.

Koriohjaimet 15, 16 ohjaavat my®ts tiettyj4 nostora-
tatoimintoja, jotka liittyvdt vastaavaan koriin, sellaisia
kuten "yl&s"- ja "alas"-vastemerkkivalojen 23, 24 sytyt-
tédminen, kullekin korille 3 ollessa varattu yksi tdllainen
merkkivaloryhm& 23 ja samanlaiset merkkivaloryhmidt 24 jo-
kaista muuta koria 4 varten ilmoittaen nostoradan oven,
jolla palvelu hallikutsun vasteena suoritetaan vastaavissa
yl8s- ja alassuunnissa.

Edelld oleva on hissijdrjestelmén selostus yleises-
ti ja niin kauan kuin selitys menee n#in pitk&lle, se ku-
vaa yhtd hyvin tekniikan tason tuntemia hissijdrjestelmid
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samoin kuin esimerkinomaista hissijdrjestelmdd, joka voisi
sis4lt44 esilld olevan keksinnén opetukset.

Vaikka sitd ei vaadita esilld olevaa keksintdd kay-
tdntbbnsovellettaessa, hissij8rjestelmd, jossa keksintdd
hytdynnetd&n, voi johtaa tiedon korin asemasta nostoradan
sisdl114 primaariasema-anturilla (PPT) 25, 26. T&llaista
anturia kéytetddn sopivalla ketjupydrdlld 27, 28 vasteena
terdsnauhalle 29, 30, joka on kiinnitetty molemmista pdis-
td3dn vaunuun ja kulkee nostoratakuilussa olevan vdliket-
jupydrén 31, 32 yli.

Samalla tavoin, vaikka sitd ei vaadita hissijdrjes-
telmdssd esilld olevan keksinntn kdytédntddn soveltamisek-
si, yksityiskohtainen sijaintiinformaatio kussakin kerrok-
sessa, useampaa oviohjausta ja PPT:n 25, 26 tuottaman ker-
rosasemainformaation varmistamista varten, voidaan kdyttai
sekundaariasema-anturia (SPT) 33, 34. Tai haluttaessa his-
sijadrjestelmd, jossa esilld oleva keksintd on toteutettu
kdytadnndssd, vol kdyttdd alalla tunnettua tyyppid olevia
sisempid ovivybhykenostoratakytkimid ja ulompia ovivyShy-
kenostoratakytkimid.

Kaikki itse vaunun toiminnot voi olla ohjattu tai
kommunikoitu wvaunuohjaimen 35, 36 avulla esilld olevan
keksinntn mukaisesti ja voi k#sittdd sarjamuotoisen, aika-
kanavoidun tiedonsiirron koriohjaimen kanssa samoin Kkuin
suoran, langoitetun tiedonsiirron koriohjaimen kanssa
liikkuvien kaapeleiden 13 ja 14 kautta. Vaunuohjain voi
esimerkiksi tarkkailla korikutsupainikkeita, ovi auki- ja
ovi kiinni -painikkeita sekd muita korin sisdll8 olevia
painikkeita ja kytkimi&. Se voi myds ohjata painikkeiden
valaisemista korikutsujen ilmaisemiseksi ja aikaansaada
korin sisédpuolella olevan kerrosilmaisimen ohjauksen, joka
kertoo ldhestyvdn kerroksen.

Vaunuohjain on liitetty kuorman vaaitusantureihin
painoinformaation aikaansaamiseksi, jota k&éytetddn korin
liikkeen, toiminnan ja ovitoimintojen ohjaamisessa. Vaunu-
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ohjaimen 35, 36 merkittdvin tehtdvd on ohjata oven aukai-
semista ja sulkemista, sen vaatimusten mukaisesti, ehdoil-
la, jotka on mddritelty olemaan turvalliset.

Tietokonejérjestelmien muoto, sellaisena kuin sitéd
voidaan kdyttdd koriohjaimien 15, 16, ryhm#ohjaimen 17 ja
vaunuohjaimien 35, 36 toteuttamisessa, voidaan valita jo
saatavilla olevista komponenteista tai niiden perheistéd
tunnetun teknologian mukaisesti, jota on selostettu eri-
laisissa kaupallisissa ja teknisissd julkaisuissa. Ohjel-
mistorakenteet esilld olevan keksinnén toteuttamista var-
ten sekd oheispiirteet, jotka voidaan tdssd selostaa, voi-
vat olla organisoituja suurella mdar&lld eri tapoja.

Viitaten nyt kuvioon 2, ryhmdohjain 17 on kuvattu
vksinkertaisesti hyvin yleisessd lohkomuodossa. Ryhm#ioh-
jain perustuu mikrotietokoneeseen 1, jolla voi olla mik&
tahansa lukuisista hyvin tunnetuista muodoista. Esimerkik-
si se voi olla rakennettu valituista integroiduista piiri-
siruista, joita eri valmistajat tarjoavat toisiinsa 1iit-
tyvien integroitujen piirien sarjoina. T&dllainen mikrotie-
tokone 1 voi tyypillisesti sis#dltdd mikroprosessorin (kes-
kusohjaus ja aritmeettinen ja looginen yksikk®$) 2, satun-
naissaantimuistin (RAM) 3, lukumuistin (ROM) 4, keskeytys-
prioriteetti- ja/tai dekoodauspiirin (IRPT) 5 ja ohjaus-
piirit (CTRL) 6, sellaiset kuten osoite/operaatiodekoodai-
met ja vastaavat.

Mikrotietokone 1 on yleensd muodostettu asentamalla
sirut 2 - 6 kortille, jossa on sopiva pinnoitettu tai muu
johdotus riittévien osoite-, data- ja ohjausvdylien (ADR,
DATA & CTRL BUSS) muodostamiseksi, jotka kytkevit sirut
2 - 6 yhteen useiden otto/anto (1/0) -moduulien 8 - 11
kanssa, joita on sopiva valikoima. I/O-moduulien 8 - 11
luonne riippuu niistd toiminnoista, joita ne ohjaavat. Se
riippuu kussakin tapauksessa mydYs niiden liitettdvien pii-
rien tyypeistd, joita voidaan kdyttdd moduleista ulospdin
ohjattaessa tai valvottaessa hissilaitetta, johon I/0 on
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kytketty. Esimerkiksi I/0:t 8 - 10, jotka on kytketty
eteishallin tai hallin kutsupainikkeisiin ja lamppuihin
sekd kytkimiin ja merkinantoelimiin, voivat yksinkertai-
sesti kédsittdd puskuroidun sisddntulon ja puskuroidun
ulostulon, multiplekserin ja demultiplekserin, j&nnite-
ja/tai tehomuunnoksen ja/tai erotuksen, niin ettd ne kyke-
nevidt havaitsemaan hallin tai eteishallin paneelin painik-
keen tai kytkimen sulkemisen ja ohjaamaan lamppuja sopi-
valla teholla, oli teho sitten syttetty I1/0:1ta tai ulko-
puolisesti. Kuten kuviosta 2 havaitaan, I/0:t 8 ja 9 voi-
vat olla kytkettyjd hallin painikkeisiin ja wvaloihin (HL
BUTNS & LITES) 18 - 20 (myds kuviossa 1), kun taas I/0 10
on Kkytketty eteishallin paneeliin (LOB PNL) 15 (my&s Kku-
viossa 1).

I/0-moduuli 11 muodostaa sarjanmuotoisen tiedon-
siirron virtasilmukkalinjojen 13, 14 (kuvio 2) kautta ko-
riohjaimien 15, 16 kanssa (kuviot 1 ja 2). Ndmd tiedon-
siirrot sis#ltévét kdskyjéd ryhmdohjaimelta koreille, sel-
laisia kuten esimerkiksi vaatimus edetd ylésp8in ja alas-
pdin, pysdytyskiskyt, hallikutsujen kumoaminen, eteishal-
lilshetyksen estdminen sekd muut késkyt, jotkalliittyvat
lisdpiirteisiin, sellainen kuten nopeusprioriteetti ja
vastaavat. Ryhm#ohjain aloittaa tiedonsiirron kunkin kori-
ohjaimen kanssa perdkkdin ja kukin tiedonsiirto-operaatio
sisdltd3 vastauksen vastaanottamisen koriohjaimelta, sa-
moin kuin hyvin tunnetussa "kdttely"-periaatteessa, vas-
tauksen sis#dltdessd korin status- ja toimintainformaatio-
ta, sellaista kuten onko kori tdssd ryhmdssd, onko se kul-
kemassa ylds vai alas, sen kuormastatus, sen sijainti,
onko se menokdskyn alainen tai onko se liikkeelld, onko
sen ovi tdysin avoin tai suljettu, ja muita tiloja.

Kuten tidssid edellid selostettiin, signaalien, joita
ei muutoin t&m&n j&lkeen selosteta, tarkoitukset, signaa-
lien, joita ei t#&m&n jidlkeen tdysin selitetd, toiminnot
sekd signaalien, joita ei tdmdn jdlkeen tdysin selitetd,
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siirto- ja kayttdtapa, ovat kaikki hissialalle ja signaa-
linkdsittelyalalle kuuluvan osaamisen puitteissa t&mén
ja/tai tekniikan tason opetusten valossa. T&mén vuoksi
mink&dn tietyn laitteen tai sen toimintamuodon yksityis-
kohtainen selostaminen n#iden p#4m#srien saavuttamiseksi
on tarpeeton eikd sitd ole t#hdn sisdllytetty.

Aikaisemman US-patenttijulkaisun 4 363 381 RSR-ja-

kelu

Kuten US-patenttijulkaisussa 4 363 381 on huomau-
tettu, kutsujen jakaminen koreille, k#ytettldessd suhteel-
lisia jarjestelmdvastetekijbitd, voi saada erilaisiamuoto-
ja. UsS-patenttijulkaisussa 4 363 381 annetut esimerkit
siséilytetaan tdhdn muodostamaan esimerkinomainen alkuase-
telma bonuksien ja sakkojen aloittamisesta.

Kuten mainitussa patentissa on selostettu, sekd
suhteellinen jdrjestelmdvastetekij¥ ettd ajoajat, joita
saatettaisiin kdyttds suhteellisen jérjestelmivastetekijin
komponentteina, voivat olla esitetty sekunneissa ja vas-
teen sakot ovat témdén vuoksi heikentyneen suorituskyvyn
muodossa, joka on suhteellinen siihen, pit#isik® tietyn
korin vastata johonkin tiettyyn kutsuun, vastakohtana mui-
den korien suhteelliselle jirjestelmidvastetekijdlle. US-
patentissajulkaisun 4 363 381 Kkeksint$ aikaansai t&4l1l4
tavoin kyvyn asettaa suhteellisia sakkoja tekij®ille, sel-
laisille kuten moottorigeneraattoriryhmien k&ynnist&matts
jdttdminen tai eteishallipalvelun ensisijaisuus, joilla
el ole mit&3n tekemistd tietyn hallikutsun saavuttamisno-
peuden kanssa. Se mitd n#mid vastetekijit tekijat, oli
tiettyjen jdrjestelmidvasteominaisuuksien haluamisen tasa-
painottaminen sen tarpeen kanssa, ettd kutsut palvellaan
nopeasti ja sen tarpeen kanssa, ettd aikaansaadaan muita
haluttuja vasteominaisuuksia.

Muutamissa tapauksissa suhteellinen vastetekiji oli
indikaatio korin ennakoidusta kyvyst#d k#sitelld kutsu ja
siirtd8 matkustaja hédnen lopulliseen m##r#paikkaansa, joi-
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ta saatettiin verrata muiden korien kokonaisvastetekijoi-
den kanssa. Esimerkiksi US-patenttijulkaisun 4 363 381
kuviossa 7 vaihe, 22 oli indikaatio sakosta koria vastaan,
jos silld oli useampia kuin kuusi korikutsua, koska t&md
oli indikaatio korin tytkuormituksesta, ja todenn&dkdisyys,
ettd tietty matkustaja (jonka hallikutsua nyt oltiin jaka-
massa korille), ei tulisi siirretyksi médré&npd&hdnsd niin
nopeasti, jos korilla on useampia kuin kuusi korikutsua.
T4114 ei ole mitd&n tekemistd sen ajan pituuden kanssa,
jonka t&midn matkustajan mukaan ottaminen veisi, koska tdma
aika on laskettu US-patenttijulkaisun 4 363 381 kuvioiden
9 ja 10 oviaika- ja ajoaikarutiineissa.

- US-patenttijulkaisun 4 363 381 kuviossa 7 vaihe 11
miirdsd koria olemaan liikkumatta, mutta se ei estd tdl-
laista koria vastaamasta kutsuun. Mitd4 siind sanottiin,
oli ettd kaikki muu on tasavertaista ellei matkustajan
taytyisi odottaa ylimaddrdisia, esimerkiksi 20 sekuntia,
jotta jokin muu kori vastaisi kutsuun, t&md kori ei kayn-
nistyisi vain vastatakseen yhteen hallikutsuun.

Kaikki vastetekijdt olivat suhteellisia, lukuun
ottamatta niitd, jotka kertoivat korin yleisestd kyvysta
vastata lainkaan kutsuun. Esimerkiksi, jos korin ilmoitet-
tiin olevan tdynnd, sitéd ei estetty vastaamasta kutsuun,
ellei se ollut pysdhtymdssd kerrokseen, jossa tarkastel-
tava oleva kutsu oli rekisterdity. Mutta jopa silloin sil-
le ei automaattisesti annettu tdtd kutsua yksinkertaisesti
siksi, ettd sen tdytyy pysdhtyd sielld joka tapauksessa.
Se ei olisi saattanut kyetd pddsemdidn tdhdn kutsuun minuu-
tin tai pidemm&n ajan kuluessa; ja se olisi yhd saattanut
olla taynnsd, kun se olisi pddssyt sinne. T&mén vuoksi sil-
le annettiin ainoastaan suhteellinen sakko siitd, ettd se
oli tdynn3, jos se tulisi pysdhtymddn t&ss8 Kerroksessa
ja US-patenttijulkaisun 4 363 381 kuviossa 11 tdllaiselle
korille annettiin rangaistus, joka oli pienempi kuin edul-
linen rangaistus - 20 sekuntia.
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US-patenttijulkaisun 4 363 381 kuvion 7 alaosassa
tehtiin etusijalla olevaan eteishallipalveluun liittyvit
paddtbkset. Jopa silloin kun vastaus hallikutsuun olisi
saattanut viivdstyd, eteishallille (tai muulle p#&tasan-
teelle) annettiin tiettyj# etuoikeuksia, koska tiedettiin,
ettd eteishallia tdytyi palvella s#dnndllisesti. Ja némi
etuoikeudet eivdt kuitenkaan olleet absoluuttisia, wvaan
ainoastaan suhteellisia. T&ten vaihe 20 muodosti esimer-
kinomaisen 12 sekunnin sakon, jos tarkasteltavana oleva
kKutsu ei ollut eteisaulassa, mutta tarkasteltavana oleval-
le korille oli jaettu eteisaulakutsu. T&m& aikaansai no-
peamman palvelun eteisaulaan, jossa matkustajien kerd&nty-
minen ei ollut toivottavaa.

Toisaalta, jos kysymyksessd olevalla korilla ei
ollut muita kutsuja, mutta se oli m#&rdtty eteisaulaan,
sakko oli suurempi (ollen esimerkiksi 15 sekuntia vaihees-
sa 16 vastakohtana vaiheen 20 12 sekunnille). Mutta Jjos
korille ei ollut muita kutsuja ja sitd ei ollut m#irdtty
eteisaulaan, niin sakko oli ainoastaan esimerkiksi kahdek-
san sekuntia, joka asetettiin vaiheessa 14. N#iden eri-
laisten sakkotekijbiden tuloksena oli se, ettd kidyttdjir-
jestelmdn kaikille pyynn®ille, eik# yhdelle parametrille
(kuinka nopeasti kori voisi saavutfaa kKutsun), annettiin
korkein tarkastelu tehtdvdnd olevissa suhteellisissa vas-
temddrityksissi.

Se aikamddrd, joka korilta saattaisi menn& halli-
kutsun saavuttamiseen, arvioitiin US-patenttijulkaisun
4 363 381 kuvioiden 9 ja 10 oviaika- ja ajoaikarutiineis-
sa. Kuvio 9 huolehti senhetkisestd pysdhtymisests, jota
kori saattoi olla aloittamassa tai lopettamassa ja kuvio
10 laski ajoajan ja kokonaispys#htymisajan pys#hdyksissd,
joita myShemmin tulisi ajon aikana. Mutta j&lleen t#dssi
oli eroa suhteellisessa vasteajassa, koska se riippui tar-
kasteltavana olevan korin todellisesta statuksesta kuvion
9 oviaikarutiinissa ja koska pys#hdyksille, jotka olivat
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seurausta hallikutsuista, annettiin eri ajoajat kuin py-
sdhdyksille, jotka olivat seurauksia korikutsuista, kuvion
10 vaiheissa 12 ja 13.

US-patenttijulkaisun 4 363 381 kuviossa 11 sille
tosiasialle, ettd kori oli jo asetettu pysdhtymddn tarkas-
teltavassa kerroksessa, annettiin suuri paino vdhentémdllé
esimerkiksi 20 sekuntia suhteellisesta vastetekijésta.
Tadmd erosi t4l116in aikaisemmista jdrjestelmistd, jotka
olisivat tehneet tdmd&n kutsun absoluuttisen méidrddmisen
tdlle korille. Energians&ddstdt (vaikka eivdt ehkd sddstot
kutsuun vastaamisajassa) ndkyivdt US-patenttijulkaisussa
4 363 381 siini tosiasiassa, ettd tdysin kuormitettu kori
saattaisi vastava kutsuun tai ei saattaisi vastata kutsuun
riippuen siitd, voisivatko muut korit p&&std sinne jonkin
sakkotekijidn sis&lld, sellaisen kuten esimerkiksi 14 se-
kuntia; tosiasiassa, ettd korit mddrdttiin pit&mdsn moot-
torigeneraattorit poiskytkettyind ja olisivat t&m&n vuoksi
kdynnistyneet vain, Kkun oli tarvetta antaa hyv# palvelu
rakennuksessa; tosiasiassa, ettd eteishallille (tai muulle
piddtasanteelle) annettiin tiettyjd etuoikeuksia, niin ettda
erikoista eteishallipalvelua ei tarvinnut aloittaa myShem-
min, koska se voitiin sovittaa siihen kokonaisvastesuun-
nitelmaan, ettd korit, jotka olivat eteishallissa, pyrki-
sivdt pysymdidn eteishallissa, jos niilléd ei ollut kutsuja,
johtuen niille annetusta esimerkiksi 15 sekunnin sakosta:;
tam3d ei aikaansaanut ainoastaan edullista eteishallipal-
velua, vaan sillid vdltettiin eteishallipalvelun erikois-
kdynnistysten tarve, jonka voitaisiin aina ennustaa olevan
osa tulevaisuuden vaatimuksista mille tahansa hissij8rjes-
telmdlle. Mille tahansa muulle korille, jolla ei ollut
lainkaan kutsuja ja joka oli yksinkertaisesti aloillaan
kerroksessa, annettiin pieni sakko, koska se saattoi kyeta
tulemaan lepoon, jos jokin muu kori otti kysymyksessd ole-
van kutsun (US-patenttijulkaisun 4 363 381 kuvion 7 vaihe
14). Ja tarpeettomat pys&hdykset vdltettiin, jos kori ei
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voinut s#dstdd esimerkiksi 20 sekuntia odotusaikaa, anta-
malla etusija korille, joka saattoi kyetd palvelemaan kut-
sua suoraan (US-patenttijulkaisun 4 363 381 kuvion 11 vai-
he 3).

Kaikki edelld oleva edusti US-patenttijulkaisun
4 363 381 keksinn®llisi¥ opetuksia ja ne esitet#in tiéssi
taustaksi esilld olevan keksinndn innovaatioiden parhaalle
mahdolliselle ymmdrtémiselle, joka keksint® nyt tullaan
selostamaan edelld olevan esimerkinomaisen sovellutuksen
vyhteydessi.

Esimerkinomainen keksinnén mukainen muuttuvan bo-

nuksen/sakon k&sittdvd algoritmi

Vastakohtana sille, ettd US-patenttijulkaisun
4 363 381 keksinndssi RSR-arvojen ryhm&& ei muutettu,
esilld olevan keksinn®n mukainen esimerkinomainen RSR-al-
goritmi kdyttdd muuttuvia "bonuksia" ja "sakkoja", jotka
ensisijaisesti perustuvat 1liikennevoimakkuuden mittauk-
siin, ja esilld olevan keksinn®n esimerkinomaisen algorit-
min yksinkertaistettu logiikkavuokaavio on kuvattu kuvios-
sa 3.

Esimerkinomaisessa suoritusmuodossa liikenteen voi-
makkuuden mittana lasketaan jdrjestelm#n toimiessa keski-
mddrdinen hallikutsun odotusaika jérkevidsti valitulle ku-
luneelle aikajaksolle, esimerkiksi kuluneelle viiden mi-
nuutin jaksolle, k&ytt&en hallikutsun rekister$innin kel-
lonaikaa ja hallikutsun vastaamisaikaa kunkin hallikutsun
tapauksessa sekd valitun viiden minuutin aikajakson aikana
vastattujen hallikutsujen kokonaism&3r&i.

Tietyn hallikutsun rekisterdintiaika lasketaan, kun
tiedetddn aika, jona hallikutsu rekisterditiin ja nykyinen
kellonaika, jona hallikutsu jaetaan.

Kuten alla tullaan yksityiskohtaisesti selitt#m&in,
suoritetaan vertailu kuluneen viiden minuutin keskim&&rs&i-
sen odotusajan ja hallikutsun rekisterdintiajan v&lilli
valitun suhteen perusteella. Alkusuoritusmuodossa t&mi
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vertailu perustuu ensiksi mainitun suhteeseen viimeksi
mainittuun, kun taas lis#dsuoritusmuodossa t&md8 vertailu
perustuu ndiden kahden vdliseen eroon. N&m& vertailut muo-
dostavat liikenteen voimakkuuden mittausvdlineet hissijar-
jestelmdn nykyisen liikenteen voimakkuuden mittaamiseen.

Ensisijaisessa suoritusmuodossa sakot ja bonukset
valitaan siten, ettd annetaan etusija hallikutsuille, jot-
ka pysyvit rekisterditynd pitksén ajan suhteessa esimerkik-
si kuluneiden viiden minuutin keskimddrdiseen hallikutsu-
jen odotusaikaan.

Kun hallikutsun rekisteréintiaika on pieni verrat-
tuna viiden minuutin keskim33ridiseen odotusaikaan, halli-
kutsu voi odottaa koria, jolla on yhteensattuva korikut-
supyséhdyt (CC) tai naapuripysdhdys (CS). Se voi myOs
odottaa koria, jolle on jaettu suurin sallittua md&rad
pienempi m#&rd kutsuja, jonka moottorigeneraattori (MG)
on asetettu p#didlle ja jota ei ole pysdkdity. Té@mdn vuoksi
bonuksille ja sakoille annettuja arvoja kasvatetaan kai-
kille koreille ndissd tilanteissa.

Ensimmdisessd esimerkinomaisessa suoritusmuodossa
se toiminnallinen suhde, jota kdytet&in valitsemaan bonuk-
sien ja sakkojen kasvattamisen m#&rd, liitt&3 hallikutsun
rekisterdintiajan (tHCR)
keskimddridisen hallikutsun odotusajan (tHCW) suhteen bo-

ja kuluneiden viiden minuutin

nuksien ja sakkojen arvoissa tapahtuviin nousuihin. Tyy-
pillinen tai esimerkinomainen suhde on kuvattu seuraavassa

taulukossa 1.
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Taulukko 1
Nousut bonuksien ja sakkojen arvoissa

tacr/

tucw CCB CSB ECP MGP UPP CPP LCP
<0,1 +8 +6 +6 +8 +8 +6 +6
<0,2 +6 +5 +5 +6 +6 +5 +5
<0,5 +4 +3 +3 +4  +4 +4 +4
<0,7 +2 +2 +2 +2 +2 +3 +3
<0,9 +1 +1 +1 +1 +1 +2 +2
<1,0 +0 +0 +0 +0 +0 +0 +0

missd "CCB" on bonus korille, jolla on samanaikaisesti
sattuva kutsu, "CSB" on bonus korille, jolla on naapuripy-
sa&hdys, "ECP" on sakko korille, jolla on liikaa kutsuja,
"MGP" on sakko korille, jonka moottori on kytketty pois,
"UPP" on sakko korille, jota ei ole varattu ja joka on
pys&kbity, "CPP" on sakko korille, joka on pysdkdity, ja
"LCP" on sakko eteishallikutsulle.

Taten yhtend esimerkkind yll& olevasta taulukosta,
hallikutsun rekisterdintiajan ja kuluneiden viiden minuu-
tin keskimddrdisen hallikutsujen odotusajan suhteen olles-
sa pienempi kuin 1/10, korille, jolla on yhteensattuva
kutsu (CC), on sen RSR-bonuksen (B) arvoa kasvatettu kah-
deksalla jne; kun taas suhteen arvon ollessa 1, mit&&n
muutosta arvossa ei tehdi yhdéllekaan koreista. Tatd suh-
teen raja- tai muutoskohtaa ykk&ésen ympdrilli pidet&sn
suositeltavana.

Toisaalta kun nykyisen hallikutsun rekisterdintiai-
ka on suuri verrattuna kuluneiden viiden minuutin keski-
mddrdiseen odotusaikaan, suhteen ollessa vastaavasti ol-
lessa suurempi kuin 1, niin Kkutsulla pit#disi olla suuri
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prioriteetti ja t&mén vuoksi sen ei pitdisi odottaa kore-
ja, joilla on yhteensattuvan korikutsun (CC) pysdhdys tai
naapuripysihdys (CS) eikd sen pitdisi odottaa koreja,
joille on jaettu pienempi kuin sallittu lukumddra kutsuja,
joilla on moottorigeneraattori kytkettynd pddlle ja joita
ei ole pysdkdity. Tadten esimerkinomaisessa suoritusmuodos-
sa bonuksien ja sakkojen arvoja n#dille pienennet&ddn. Esi-
merkinomainen toiminnallinen suhde, jota kéytetd&n valit-
semaan pienennykset bonuksien ja sakkojen arvoissa nykyi-
sen hallikutsun rekistertintiajan ja kuluneiden wviiden
minuutin keskimddrdisen odotusajan funktioina, on esitetty
alla taulukossa 2.

Taulukko 2

Pienennykset bonuksien ja sakkojen arvoissa

Y1/

thcw CCB CSB ECP MGP  UPP CPP LCP
<1,5 -5 -1 -1 -1 -1 -1 -1
<2,5 -10 -2 -2 -2 -2 -2 -2
<3,0 -15 -4 -3 -4 -4 -3 -4
<5,0 -20 -6 -4 -6 -6 -6 -6
>5.0 -20 -8 -5 -8 -8 -5 -8

Tdten yhtend esimerkkind edelld olevasta taulukos-
ta, suhteen ollessa pienempi kuin 1 1/2, korilla, jolla
on yhteensattuva kutsu, on bohusarvo, jota on pienennetty
arvolla 5 jne; kun taas suhteen ollessa suurempi kuin 5,
korilla, joka on eteishallissa (LC), on sakkoarvo, jota
on pienennetty arvolla 8 jne. Vaihtoehtona 5 suuremmilla
suhteilla termien CCB - LCP arvoilla taulukossa 2 voisi
olla valitut nimellisarvot.

Siksi, kuten voidaan n&hd& taulukoista 1 ja 2, suh-

teiden ollessa pienempid kuin 1, annettujen bonuksien ja
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sakkojen arvoja kasvatetaan, kun taas suhteen ollessa suu-
rempi kuin 1, annettujen bonuksien ja sakkojen arvoja pie-
nennetdan.

Haluttaessa voidaan ma&ritt44 muut optimaaliset
arvot nousuille ja pienennyksille mit& tahansa tiettyd
sovellutusta tai yleistd sovellutusta varten, esimerkiksi
kdyttadmdllsd yksityiskohtaista tietokonesimulointia taulu-
koissa 1 ja 2 esitettyjen esimerkinomaisesti muuttuvien
arvojen sijasta.

Tdaten, kun viitataan erityisesti kuvion 3 yksinker-
taistettuun logiikkavuokaavioon, ajetaan kdynnistysrutiini
vaiheessa 1, jossa koko asiaankuuluva RAM-muisti tyhja-
tdén. Jokaisen "yl8s"-hallikutsun tapauksessa, joka alkaa
eteishallista ja menee yl&sp&in (vaihe 2), jos hallikutsun
rekisterfintiaika on pienempi kuin kuluneiden viiden mi-
nuutin keskim#iriinen odotusaika kaikille hallikutsuille,
mddritettynd vaiheessa 3, kullekin korille (jokaista hal-
likutsua varten) annettuja bonuksia ja sakkoja kasvatetaan
vaiheessa 4 taulukon 1 arvoilla. Huomataan, ettd tietty
osa ensisijaisessa, esimerkinomaisessa suoritusmuodossa
annettujen bonuksien ja sakkojen arvoissa tapatuvista nou-
suista lis8ksi perustuu siihen, kuinka paljon suurempi
kuluneidne viiden minuutin keskim#d&rdinen odotusaika on
hallikutsun rekisterdintiaikaan n&hden (suhteet, jotka
ovat pienempid kuin 1). T&mi# viimeksi mainittu m#iritetidsn
aliohjelmassa, jota ei ole yksinkertaisuuden vuoksi kuvat-
tu ja jonka yksityiskohdat olisivat tavallisen alan ammat-
timiehen tuntemia.

Toisaalta, jos hallikutsun rekisterdintiaika on
yhtd suuri tai suurempi kuin kuluneiden viiden minuutin
keskimddrdinen odotusaika, niin suoritetaan lis#arviointia
sen suhteen, onko niiden v&1ill3 yht# suuruus (suhde on
1), jossa tapauksessa korien suhteellinen vastetekiji las-
ketaan vaiheessa 7. Muutoin, jos korikutsun rekister®in-
tiaika on suurempi kuin kuluneiden viiden minuutin keski-



10

15

20

25

30

35

- 97968

20

mddridinen odotusaika, niin kuilekin korille annettuja bo-
nuksia ja sakkoja pienennetddn vaiheessa 6 taulukon 2 ar-
voilla. Jdlleen huomataan, ettd tédmid tietty ryhmd ensisi-
jaisessa, esimerkinomaisessa suoritusmuodossa annettujen
bonuksien ja sakkojen arvojen pienennyksid perustuu sii-
hen, kuinka paljon suurempi hallikutsun rekisterdintiaika
on kuluneiden viiden minuutin keskimddrédiseen odotusaikaan
ndhden (suhteet suurempia kuin 1). Viimeksi mainittu maa-
ritetdsdn aliohjelmassa, jota ei ole yksinkertaisuuden
vuoksi kuvattu ja jonka yksityiskohdat olisivat alan ta-
vallisen ammattimiehen tuntemia.

Kummassakin tapauksessa bonuksien ja sakkojen yh-
distelmd RSR:44 varten lasketaan sitten jokaiselle korille
vaiheessa 7, mitd seuraa esimerkiksi US-patenttijulkaisun
4 363 381 metodologia (huomaa erityisesti t&mdn patentin
kuviot 6 - 12), ja samalla tavoin valitaan t&lle hallikut-
sulle kori, jolla on alhaisin RSR.

Jokaisen "alas"-hallikutsun +tapauksessa, joka
aloittaa ylimmdstd kerroksesta, toistetaan vaiheet 3 - 8
kaikkien "alas"-hallikutsujen jakamiseksi vastaaville ko-
reille samalla tavalla kuin edelld on selostettu "ylds"-
hallikutsujen yhteydessd. T&md sitten pd&dttdd vaiheessa
10 kaikkien niiden hallikutsujen yhden jakelujakson, jotka
olivat olemassa tdmdn jakson aikana.

Kuvion 3 algoritmi muodostaa tdten sopivat jakelu-
vdlineet, jotta kaikkien "ylds"- ja "alas"-hallikutsujen
jakelut saatetaan loppuun jokaisessa jaksossa. Tdmdn jal-
keen kuvion 3 algoritmi toistetaan kerran toisensa j&l-
keen, mistd on seurauksena se, ettd hallikutsuja dynaami-
sesti jaetaan ja mahdollisesti uudelleen jaetaan jokaises-
sa jaksossa korille, jolla on alhaisin RSR-arvo tdlle kut-
sulle tadmdn jakson aikana.

Esilld olevan keksinntn algoritmia kdytetddn tdten
yhdisté&m#in RSR muuttuviin bonuksiin ja sakkoihin, jotka

perustuvat liikenteen voimakkuuden mittaamiseen.
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Elektroniikkapiirist® ja -komponentit, joilla edel-
138 esitetty saavutetaan, ovat hyvin vakiintuneita ja tun-
nettuja alalla ja alttiita suurelle vaihtelulle, mitk4
vksityiskohdat eivdt ole esilléd olevan keksinn®én osana.

Muunnelmaesimerkkejé

Keksinndssd kaytetyn, muuttuvia bonuksia Jja sakkoja
sisdltdvdan algoritmin toisessa suoritusmuotoversiossa bo-
nuksien ja sakkojen arvoja pienennetd&n tai kasvatetaan
perustuen nykyisen hallikutsun rekisterdintiajan kuluneen,
esimerkiksi viiden minuutin, keskimddr&isen hallikutsujen
odotusajan vdliseen eroon, joka on esimerkiksi midritetty
alla olevissa yhtdltisséd, eikd niiden suhteeseen suhteel-
lisen nykyisen liikenteen voimakkuuden mittana.

Kun yhden minuutin aikav&lin aikana vastattujen
hallikutsujen kokonaism&iri on "NHCAt"' missd "t" on tiet-
ty yhden minuutin aikavé&li; ja

kun hallikutsun rekisterdintiaika hallikutsulle,
johon ollaan vastaamassa, on "tHCRt"' kun siihen vasta-
taan; ja

kun yhden minuutin aikavdlin "t" aikana vastattujen
kaikkien hallikutsujen kokonaisodotusaika on "THCRtY"; ja

kun "t" on nykyinen yhden minuutin aikavdli;

niin kaikkien vastattujen hallikutsujen viiden mi-
nuutin keskiméddrdinen odotusaika voidaan ilmaista seuraa-

vasti:

t-5

t=t-1 THCRt
"ch‘ = | -5

2, VHeat

Jos dataa on kerdtty vdahemmdn kuin viisi minuuttia,
niin:
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t-1
. =,  THcrt
cw - i
| t-1
égl NHCAt

Tissi esimerkinomaisessa suoritusmuodossa jokaisel-
le vastaamista odottavalle hallikutsulle lasketaan nykyi-
nen hallikutsun rekistertintiaika "t " lasketaan

"tHCR“:n ja "THCW":n vdlinen ero; ja siéﬁgi RSR-algorit-
missa kdytettyj4 bonuksia ja sakkoja pienennetddn tai kas-
vatefaan alla taulukossa 3 esitettyjen arvojen mukaisesti.

Esilld olevan keksinnén kolmannessa, hieman yksin-
kertaistetussa sovellutuksessa, tarkemmin sanottuna pro-
sessissa, joka muuttaa aikaisemmin selostetun keksinndn
bonuksien ja sakkojen arvoja, kuluneiden viiden minuutin
keskimdirdinen hallikutsujen rekisterdinti- tai odotusaika
lasketaan, kKuten edelld. Jos t#mid on pienempi kuin esimer-
kiksi 30 sekuntia, mitattuna sopivalla joukolla keskimaa-
rdisen hallikutsun odotusajan ilmaisuvédlineitd, niin se
ilmoittaa kevyestd liikennekuormituksesta. T&llaisessa
tilanteessa ei ole tarvetta kayttdd yhteensattuvia kori-
kutsuja (CC) tai naapuripyséhdyksid (CS). Té&mdn vucksi
bonuksia ja sakkoja vain pienennetddn "taulun poikki" esi-
merkiksi 20 $%$:1la nimellisarvoista. Toisaalta, jos kulu-
neiden viiden minuutin keskim##rdinen hallikutsujen odo-
tusaika on enemmidn kuin 30 sekuntia, niin bonuksia ja sak-
koja kasvatetaan esimerkiksi 20 %:lla nimellisarvoista.
Sitten vastaavia bonuksia ja sakkoja kaytetdan alkuar-
voina.

Hallikutsut jaetaan koreille, Kun ne vastaanote-
taan, kayttden bonuksien ja sakkojen alkuarvoja RSR-arvo-
jen laskemiseen. Kun hallikutsu jaetaan uudelleen, bonuk-
sia ja sakkoja, joita kdytetddn RSR-laskennassa, muutetaan
kaytetyistd alkuarvoista, alla taulukossa 3 esitettyjen

arvojen verran.
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Termien "CCB", "CSB", "ECB", "MGP", "UPP", "CPP" ja "LCP"
merkitykset ovat kuten edelld, kun taas "LRP" on sakko
eteishallissa rekisterdityd kutsua varten, "LAP" on sakko
eteishalliin m3dratty4 koria varten, "PAB" on bonus aikai-
semmin jaettua koria varten ja "FCP" on sakko tdyttd koria
varten.

Kuten taulukosta voidaan huomata, kasvun tai piene-
nemisen m#srid kunkin bonuksen ja sakon tapauksessa vaih-
telee riippuen ennalta valitun hallikutsun rekisterdinti-
ajan ja kuluneen valitun jakson (esim. 5 min) keskimddrdi-
sen hallikutsujen odotusajan vdlisen erotuksen mddrdasta
sills hetkelld havaitun suhteellisen liikenteen voimakkuu-
den mittana. Lis#dksi, kuten voidaan n#hdd taulukosta 3,
positiivisten erojen tapauksessa annettujen bonuksien ja
sakkojen arvot pienenevidt, kun taas negatiivisten erojen
tapauksessa annettujen bonuksien ja sakkojen arvot kasva-
vat.

Esilld olevan keksinntn algoritmia kdytetdsdn siten
jdlleen yhdist&m#d&n RSR muuttuviin bonuksiin ja sakkoihin
hallikutsujen korijakelua varten, joka perustuu hissijar-
jestelmdn havaittuun liikenteen voimakkuuden mittaan, ta-
min suhteen ollessa t#dssd suoritusmuodossa kahden valitun
aikatekijdn vdlinen ero.

Haluttaessa voidaan k#yttda tietokonepohjaista si-
mulaattoria miirittidmi3n tietyt, esimerkinomaiset muutok-
set tai vaihtelut esimerkinomaisessa taulukossa 3 esitet-
tyihin bonuksiin ja sakkoihin, niin ett& voidaan saada
optimaaliset bonukset ja sakot erilaisia liikennetilantei-
ta ja hissin sovellutuksia varten.

Pitdisi huomata, ettd taulukoissa 1 - 3 esimerkin-
omaiset vaihtelut eiv&t ole lineaarisia. Ne voidaan kui-
tenkin tehdd lineaarisesti muuttuviksi, jos n&in halutaan.

Vaikka keksintd on esitetty ja selitetty sen esi-
merkinomaisten yksityiskohtaisten suoritusmuotojen avulla,
pitdisi ymmértds, ettd voidaan tehdd monia muutoksia poik-
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keamatta keksinndn hengestd ja suojapiiristd. Esimerkiksi
kaikki vaihtelut suhteellisissa jdrjestelmivastetekijdis-
sd, olivat ne sitten vaihteluita sakoissa tai bonuksissa,
voivat muuttua laajasti taulukoissa esitetyistd, niin etts
saadaan mik#& tahansa haluttu, muuttuva jirjestelmivaste-
kaavio.
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Patenttivaatimukset:

1. Hissijdrjestelms, jossa on ryhm& hissejd usei-
den kerrostasanteiden palvelemiseksi rakennuksessa, his-
sijirjestelmén sisdltdessd ryhmdohjainvdlineet, jotka
edelleen sisdltiviat signaalinkdsittelyvédlineet, jotka rea-
goivat kunkin korin tiloista kertoviin signaaleihin muo-
dostaen jokaiselle korille jokaiseen rekisterdityyn hal-
likutsuun liittyen signaalin, joka edustaa suhteellisten
jdrjestelmévastetekijdiden summaa, joka kertoo siitd suh-
teellisesta tasosta, jolla jonkin hallikutsun jakaminen
mainitulle korille on yhdenmukainen kaikille mainituille
koreille sovellettavan kokonaisjérjestelmévastekaavion
kanssa, jolloin vastetekijdt identifioivat eri rutiineja
korin l&hettdmiseksi vastaamaan hallikutsuun, jokaisen
mainituista suhteellisista jirjestelmdvastetekijdistd ol-
lessa painotettu muihin vastetekij®ihin ndhden siind ajas-
sa esiintyvdn kasvun esitt&miseksi, jonka mainitulta ryh-
miltid oletetaan kuluvan hallikutsuun vastaamiseen, Kkun
seurataan yht# l&hetysrutiinia verrattuna toiseen rutii-
niin, ja kunkin rekister®$idyn hallikutsun jakamiseksi ko-
rille, jolla on t&h&n hallikutsuun liittyen alin suhteel-
listen jirjestelmidvastetekijbiden summa t&m&n hallikutsun
palvelemiseksi, niin ett& kutsun jakaminen tehdddn korille
lshetysrutiinin aikana, joka aikaansaa parhaan kokonais-
jarjestelmdvasteen verrattuna rutiiniin, jolla saavutetaan
nopein vastaus rekisterdityyn hallikutsuun, t unne t-
t u siitd, ettd mainitut signaalinkdsittelyvdlineet edel-
leen késittavat:

liikenteen voimakkuuden mittausvdlineet hissijar-
jestelmd#n nykyisen liikenteen voimakkuuden mittaamiseksi;
ja

muuttuvat bonukset ja sakot k&sittévat jakeluvali-
neet, jotka on liitetty liikenteen voimakkuuden mittausva-

lineisiin, muuttamaan Kkunkin korin mainituille painote-
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tuille suhteellisille j&rjestelmévastetekijsille annettuja
bonuksia ja sakkoja hissij#rjestelm#n nykyisen liikenteen
voimakkuuden perusteella, joka on mitattu mainituilla 1ii-
kenteen voimakkuuden mittausvdlineills, Jjolloin hissiko-
reille annettavien bonuksien ja sakkojen m#3#ri# muutetaan
kun liikenteen voimakkuusmittaukset muuttuvat, hallikutsun
jakelun tapahtuessa valitulle korille mainittujen muuttu-
vat bonukset ja sakot k#sittdvien jakeluvilineiden avulla,
jotka aikaansaavat parantuneen kokonaisjidrjestelmivasteen
hallikutsuille liikenteen voimakkuuden vaihdellessa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hissijdrjestel-
md, tunnettu siitsd, etta signaalinkdsittelyviline
kdsittas:

ajanvalintavélineet kuluneen aikajakson valitsemi-
seksi kuluneen keskim&iridisen hallikutsujen odotusajan
arvioimiseksi;

hallikutsuajan rekister®intividlineet sen ajan re-
kisterdimiseksi, jona hallikutsu annetaan:

keskiarvoistamisvdlineet hallikutsun odotusajan
keskiarvon laskemiseksi wvalitun kuluneen aikajakson ajal-
ta, jolloin liikenteen voimakkuuden mittausvélineet kdyt-
tdvdt hallikutsun rekisterdinnistd kulunutta aikaa ja mai-
nittua keskimddrdistd odotusaikaa mittaamaan liikenteen
voimakkuutta; ja ettd

signaalink&sittelyvdlineen mainitut muuttuvia bo-
nuksia ja sakkoja k&sittdvit jakeluvdlineet painotetuille
suhteellisille jérjestelmévastetekij®tille annettavien bo-
nuksien ja sakkojen muuntamiseksi sis&lt&vat kutakin koria
varten signaalin, joka edustaa valittua suhdetta hallikut-
sun rekisterdintiajan ja valitun kuluneen aikajakson kes-
kimd8rdisen hallikutsun odotusajan v&1illi.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen hissijédrjestel-
mé, tunnettu siitd, ettd mainittu valittu suhde
on hallikutsun rekisterdintiajan suhde wvalitun kuluneen
aikajakson keskim#irdiseen hallikutsun odotusaikaan.
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4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen hissijdrjestel-
mi, tunnettu siitd, ettd signaalink&dsittelyvdline
edelleen kdsittdd valineet:

annettujen bonuksien ja sakkojen arvojen kasvatta-
miseksi, kun hallikutsun rekisterdintiajan suhde valitun
kuluneen aikajakson keskimdidrdiseen hallikutsun odotusai-
kaan on pienempi kuin noin 1, ja

annettujen bonuksien ja sakkojen pienentdmiseksi,
kun hallikutsun rekisterdintiajan suhde valitun kuluneen
aikajakson keskim#ddrdiseen hallikutsun odotusaikaan on
suurempi kuin noin 1.

5. Patenttivaatimuksen 2 mukainen hissijérjestel-
md, tunnettu siits, ettad signaalinkdsittelyvéline
kdsittaa:

asetetun Kkeskim#irdisen hallikutsujen odotusajan
ilmaisuvdlineet sen ilmaisemiseksi, milloin asetettu mddra
hallikutsujen odotusaikaa on kulunut, jonka asetetun pis-
teen alapuolella oletetaan olevan kevyt liikennekuormitus,
jona aikana kaikkia suhteellisia jérjestelmdvastetekijoitd
pienennetdin yhtd suurella m#3rdlld, ja jonka asetetun
pisteen yl#dpuolella oletetaan olevan suhteellisen raskas
liikennekuormitus, jonka ajan aikana kaikkia suhteellisia
jarjestelmdvastetekijoitd kasvatetaan yhtd suurella mda-
ralla; ja ‘

asetetun hallikutsujen rekisteréintiajan ilmaisuva-
lineet sen ilmaisemiseksi, milloin asetettu m&&rd halli-
kutsujen rekisterdintiaikaa on kulunut, jolloin hallikut-
su, kun se on kerran jaettu korille, pideta&n t&4ll8 koril-
la, kunnes mainittu asetetun hallikutsujen rekisterdinti-
ajan ilmaisuvdline ilmaisee mainitun asetetun aikamd8ran
kuluneen, jonka pisteen j&lkeen hallikutsun jakelu arvioi-
daan uudelleen mainituilla muuttuvat bonukset ja sakot
k&sittdvillad jakeluvidlineilld, jotka muuttavat suhteelli-
sille jarjestelmévastetekijdille annettavien bonus- ja
sakkoarvojen masrad.
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6. Hissijdrjestelms#n ryhm#ohjain, jossa jdrjestel-
mdssd on hissikoriryhms8 useiden kerrostasanteiden palvele-
miseksi rakennuksessa, jossa hallikutsut voidaan asettaa,
ryhmdohjainvdlineen sis#dltdessi signaalinkdsittelyvili-
neen, joka reagoi kunkin korin tiloista kertoviin signaa-
leihin muodostaakseen jokaiselle korille kuhunkin rekiste-
roityyn hallikutsuun 1liittyv#n signaalin, Jjoka edustaa
suhteellisten jdrjestelmidvastetekijdiden summaa, joka il-
moittaa sen suhteellisen tason, jolla jonkin hallikutsun
jakaminen mainitulle korille on yhdenmukainen Kkoreille
sovellettavan kokonaisjirjestelmidvastekaavion kanssa, jol-
loin vastetekijit identifioivat eri rutiineja korin l&het-
té8miseksi vastaamaan hallikutsuun, kunkin suhteellisen
jarjestelmévastetekijin ollessa painotettu muihin vastete-
kijbéihin n&hden siin# ajassa tapahtuvan kasvun esitt&mi-
seksi, jonka koriryhm&lt# odotetaan kuluvan hallikutsuun
vastaamiseen seuraamalla yht# l#hetysrutiinia verrattuna
toiseen rutiiniin, ja kunkin rekisterdidyn kutsun jakami-
seksi sille korille, jolla on t&h#n hallikutsuun liittyen
alhaisin suhteellisten jarjestelmdvastetekijéiden summa
tdmé&n hallikutsun palvelemista varten, niin ett# korin
jakelu tehd#88n korille l#hetysrutiinin aikana, joka ai-
kaansaa parhaan kokonaisjérjestelmidvasteen verrattuna ru-
tiiniin, joka saavuttaa nopeimman vastauksen rekisterdi-
tyyn hallikutsuun, tunnettu siit4, ettd signaa-
linkdsittelyvédline edelleen k#&sittii:

(a) mittausvdlineet hissijdrjestelmsn korien nykyi-
sen liikenteen voimakkuuden mittaamiseksi:

(b) muuttuvat bonukset ja sakot k#&sittiviat vali-
neet, jotka muodostavat joukon erilaisia bonus- ja sakko-
arvoja suhteellisille jdrjestelmdvastetekijdille;

(c) jakeluvdlineet valitun erilaisten bonus- ja
sakkoarvojen ryhm&n jakamiseksi suhteellisille jarjestel-
mavastetekijdille mainituilta muuttuvat bonukset ja sakot
késittdviltd vdlineiltd perustuen korien nykyisen liiken-
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teen voimakkuuden mittaukseen, joka saadaan mittausvdli-
neiltd; ja

(d) lisdjakeluvdlineet hallikutsun jakamiseksi ta-
mén jdlkeen korille, jolla on alhaisin suhteellinen jar-
jestelmdvastearvo.

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen ryhm&ohjain,
tunnettu siitd, ettd signaalinkdsittelyvdline ka-
sittééd:

keskiarvoistamisvdlineet hallikutsujen odotusaiko-
jen keskiarvon laskemiseksi valitun, viimeksi kuluneen
aikajakson ajalta;

ajanmittausvdlineet hallikutsun rekisterdintiajan
mittaamiseksi hallikutsulle, jota ollaan jakamassa; ja

vertailuvdlineet hallikutsun rekisterdintiajan ver-
taamiseksi keskimdidrdiseen hallikutsujen odotusaikaan.

8. Patenttivaatimuksen 7 mukainen ryhmdohjain,
tunnettu siitd, ettd signaalinkdsittelyvédline ka-
sittaa:

laskentavdlineet hallikutsun rekister®tintiajan ja
keskimairdisten hallikutsujen odotusaikojen suhteen las-
kemiseksi; ja

valintavédlineet ainakin osittain kasvavien bonus-
ja sakkoarvoryhmien valitsemiseksi suhteellisen pienille,
pieneneville suhdearvoille ja ainakin osittain pienenevien
bonus- ja sakkoarvoryhmien valitsemiseksi suhteellisen
suurille, kasvaville suhdearvoille.

9. Patenttivaatimuksen 6 mukainen ryhmdohjain,
tunnettu siitd, ettd signaalinkdsittelyv8line
edelleen kdsittaa:

laskentavidlineet hallikutsun rekistertintiajan ja
keskimddrsdisen hallikutsujen odotusajan vdlisen eron las-
kemiseksi; ja

valintavilineet ainakin osittain pienenevien bonus-
ja sakkoarvoryhmien valitsemiseksi suhteellisen suurille,
kasvaville positiivisille eroille ja ainakin osittain kas-
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vavien bonus- ja sakkoarvoryhmien valitsemiseksi suhteel-
lisen suurille, kasvaville negatiivisille eroille.

10. Patenttivaatimuksen 6 mukainen ryhmdohjain,
tunnettu siiti, ettid signaalinkdsittelyvidline k&-
sittd8 ilmaisuvdlineet:

kayttdmddn hyvidksi asetetun keskim#ir#disen halli-
kutsujen odotusajan ilmaisuvilineiti sen ilmaisemiseksi,
milloin keskim#irdisen hallikutsujen odotusajan asetettu
mddrd on kulunut, jonka pisteen alapuolella oletetaan ole-
van suhteellisen kevyt liikennekuormitus, jonka aikana
kaikkia wvalittuja suhteellisia jérjestelmdvastetekijoits
pienennetdsn yhtd suurella madrdlli jaettaessa hallikutsua
korille; ja

jonka asetetun pisteen yl&puolella oletetaan olevan
suhteellisen raskas liikennekuormitus, jonka aikana suh-
teellisia jérjestelmidvastetekij®its kasvatetaan yhtéd suu-
rella masrdlld jaettaessa hallikutsua korille; ja

kdyttdmésén hyvsksi asetetun hallikutsun rekiste-
réintiajan ilmaisuvidlineitd sen ilmaisemiseksi, milloin
hallikutsun rekisterdintiajan asetettu m&&ri on kulunut,
jolloin hallikutsu, kun se on kerran Jjaettu korille, pide-
tddn t&lld korilla, kunnes mainitut asetetun hallikutsun
rekistertintiajan ilmaisuvdlineet ilmaisevat mainitun ase-
tetun aikamédrén kuluneen, jonka pisteen Jjdlkeen hallikut-
sun jakelu arvioidaan uudelleen k#yttden hyvdksi muuttuvat
bonukset ja sakot kisittivii Jakeluvélineitd suhteellisil-
le j&rjestelmdvastetekij®ille annettavien bonus- ja sak-
koarvojen md&rdn muuttamiseksi.
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Patentkrav:

1. Hissystem med en grupp hisser fér betjdning av
ett flertal vaningsplaner i en byggnad, varvid hissystemet
innefattar gruppstyrorgan som dessutom innefattar signal-
behandlingsorgan som reagerar pa signaler som anger varje
korgs tillstand och som, for varje korg och med avseende
pad varje registrerat hallanrop, bildar en signal som rep-
resenterar summan av de relativa system-svarsfaktorer,
vilken summa anger den relativa nivan vid vilken férdel-
ningen av ett hallanrop till ndmnda korg &verensstammer
med ett helhetssystemssvarschema som tillédmpas pé& alla
namnda korgar, varvid svarsfaktorerna identifierar olika
rutiner for sidndning av en korg for att svara pa hallanro-
pet, varvid var och en av namnda relativa systemsvarsfak-
torer ar vagd i forhallande till andra svarsfaktorer for
framstallning av en okning i1 den tid som det antas ta for
namnda grupp att svara pa hallanropet, da en s&ndningsru-
tin f6l1js i motsats till en annan rutin, och for utdelning
av varje registrerat hallanrop till korgen som betraffande
detta hallanrop, har den l&gsta summan av relativa sys-
temsvarsfaktorer for betjaning av detta hallanrop sa att
férdelningen av anropet godrs till korgen under en sand-
ningsrutin som astadkommer det basta helhetssystemsvaret i
motsats till rutinen med vilken det snabbaste svaret pa
det registrerade hallanropet uppnas,
kidnnetecknatavatt namnda signalbehandlingsor-
gan dessutom omfattar:

trafikintensitetsmatningsorgan for métning av den
raddande trafikintensiteten i hissystemet; och

varierande bonus och straff omfattande férdelning-
sorgan, som har anslutits till trafikintensitetsmatning-
sorganen, fér é&ndring av de bonus och straff som getts
till varje korgs namnda vagda relativa systemsvarsfaktorer

p& basis av hissystemets r&dande trafikintensitet, som har
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matts med namnda trafikintensitetsmitningsorgan, varvid
mangderna av bonus och straff som ges till hisskorgarna
andras da trafikintensitetsmitningarna &ndras, varvid en
utdelning av ett hallanrop sker till en vald korg med
hjdlp av ndmnda varierande bonus och straff omfattande
férdelningsorgan som dstadkommer en férbattrat helhetssys-
temsvar pa hallanropen d& trafikintensiteten varierar.

2. Hissystem enligt patentkrav 1, k& nne -
t ecknat av att signalbehandlingsorganet omfattar:

tidsvaljningsorgan fér val av en tidsperiod som
gatt for evaluering av den genomsnittliga vintetiden f&r
hallanrop som gatt;

hallanropstidens registeringsorgan for registrer-
ing av den tid under vilken ett hallanrop ges; '

medeltalsberdkningsorgan fér berdkning av medelvir-
det for vdntetiden f6r hallanropet under den utvalda tids-
perioden som har gatt, varvid trafikintensitetsmdtningsor-
ganen anvander den tid som har gatt fra&n registreringen av
hallanropet och namnda genomsnittliga vantetid fér matning
av trafikintensiteten; och att

signalbehandlingsorganets nimnda varierande bonus
och straff omfattande férdelningsorgan for andring av de
bonus och straff som ges till de vidgda relativa systems-
varsfaktorerna omfattar, fér varje korg, en signal som
representerar ett valt forhallande mellan hallanropets
registreringstid och den genomsnittliga vantetiden for
hallanropet under valda tidsperiod som gatt.

3. Hissystem enligt patentkrav 2, kX & nne -
t ecknat av att namnda valda férhdllande &r hallan-
ropets registreringstids foérhdllande till den genomsnitt-
liga hallanropsvantetiden foér den valda tidsperioden som
gatt.

4. Hissystem enligt patentkrav 3, k a nne -
tecknat av att signalbehandlingsorganet dessutom

omfattar organ:
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fér okning av vdrdena for de givna bonusen och
straffen, d& hallanropets registreringstids foérhallande
till den genomsnittliga hallanropsvantetiden fo6r den valda
tidsperiod som gatt &r mindre an cirka 1, och

fér minskning av de givna bonusen och straffen, da
hallanropets registreringstids forhallande till den ge-
nomsnittliga hallanropsvéntetiden fér den valda tidsperio-
den som gatt &r stdrre &n cirka 1.

5. Hissystem enligt patentkrav 2, k anne -
t ec knat av att signalbehandlingsorganet omfattar:

féor den installda genomsnittliga véntetiden for
hallanrop avsedda detekteringsorgan for detektering av nar
en installd mangd av hallanropens vantetid har gatt, under
vilken faststallda punkt det antas finnas en latt trafik-
belastning, under vilken tid alla relativa systemsvarsfak-
torer minskas med en lika stor mangd och over vilken
faststallda punkt det antas finnas en relativt tung tra-
fikbelastning, under vilken tid alla relativa systemsvars-
faktorer o6kas med en lika stor médngd; och

for den faststallda registeringstiden f6r hallanrop
avsedda detekteringsorgan fér detektering av nar en ins-
tdlld mangd registreringstid foér hallanropen har gatt,
varvid ett hallanrop, ndr den en gang har utdelats till en
korg, halls vid denna korg tills namnda f£or den faststall-
da registreringstiden f6r hallanrop avsedda detektering-
sorganen detekterar att namnda faststallda tid har gatt,
efter vilken punkt utdelningen av hallanropet evalueras pa
nytt med ndmnda varierande bonus och straff omfattande
férdelningsorgan, som foérandrar médngden av bonus- och
straffviarden som ges till de relativa systemsvarsfaktorer-
na.

6. Gruppstyrorgan for ett hissystem med en grupp av
hisskorgar for betjaning av ett flertal vaningsplan i en
byggnad, i vilken hallanrop kan ges, varvid gruppstyror-

ganet omfattar signalbehandlingsorgan som reagerar pa sig-
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naler som anger varje korgs tillstand, for att, for varje
korg med avseende pa varje registrerat hallanrop, bilda en
signal som representerar summan av de relativa systems-
varsfaktorerna som anger den relativa nivan vid vilken
férdelningen av ett hallanrop till némnda korg overenss-
tammer med ett helhetssystemssvarschema som tillampas pé
korgarna, varvid svarsfaktorerna identifierar olika ru-
tiner f&r sandning av en korg for att svara p& hallanro-
pet, varvid varje relativa systemsvarsfaktor ar vagd i
fsrhallande till andra svarsfaktorer for framstallning av
en 8kning under den tid som det fdérvantas ta for gruppen
av korgar att svara pa hallanropet genom att folja en
sindningsrutin i motsats till en annan rutin, och utdel-
ning av varje registrerat anrop till den korg som med av-
seende pa detta hallanrop har den lagsta summan av relati-
va systemsvarsfaktorer for betjaning av detta hallanrop sa
att korgutdelningen gérs for korgen under en sandningsru-
tin som astadkommer det bidsta helhetssystemsvaret 1 mot-
sats till rutinen som uppnar det snabbaste svaret pa det
registrerade hallanropet, k & n n e t ecknat av att
signalbehandlingsorganet dessutom omfattar:

(a) matningsorgan for matning av den radande trafi-
kintensiteten fér hissystemets korgar;

(b) varierande bonus och straff omfattande organ
som bildar en grupp olika bonus- och straffvirden for de
relativa systemsvarsfaktorerna;

(c) fordelningsorgan for fordelning av en vald
grupp med olika bonus- och straffvarden till de relativa
systemsvarsfaktorerna fran namnda varierande bonus och
straff omfattande organ pa basis av matningen av korgarnas
radande trafikintensitet som erhadlls fran matningsorganen;
och

(d) ytterligare fordelningsorgan for fordelning av
hallanropet efter detta till korgen med det l&égsta relati-

va systemsvarsvardet.
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7. Gruppstyrorgan enligt patentkrav o,
kadannetecknat av att signalbehandlingsorganet
omfattar:

medelvardesberdkningsorgan for ber&kning av

medelvidrdet for vdntetiden f6r hallanrop under den senaste
tidsperiod som gatt;

tidmatningsorgan f&r matning av hallanropets
registreringstid f6r hallanropet som fo6r tillfédllet
utdelas; och

jamforelseorgan for jamforelse av hallanropets
registreringstid med den genomsnittliga vantetiden for
hallanrop.

8. Gruppstyrorgan enligt patenkrav 7, k da nn e -
t ec knat av att signalbehandlingsorganet omfattar:

rdkneorgan for berdkning av forhallandet mellan
hallanropets registeringstid och de genomsnittliga
vantetiderna for hallanropen; och

valorgan for val av atminstone delvis okande bonus-
och straffvardesgrupper foér relativt sma, minskande
forhdllandevarden och for val av atminstone delvis
minskande bonus- och straffvdardesgrupper fo6r relativt
stora, Okande forhadllandevarden.

9. Gruppstyrorgan enligt patentkrav 6,
kannetecknat av att signalbehandlingsorganet
dessutom omfattar:

rakneorgan fo6r berdkning av skillnaden mellan
hallanropets registeringstid och hallanropens genom-
snittliga vantetid; och

valorgan fér val av atminstone delvis minskande bonus-

och straffvardesgrupper for de relativt stora, o©kande
positiva skillnader och fo6r val av atminstone delvis
6kande bonus- och bodtesvardesgrupper for relativt stora,
dkande negativa skillnader.

10. Gruppstyrorgan enligt patentkrav 6,

kannetecknat av att signalbehandlingsorganet
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omfattar detekteringsorgan:
fér utnyttjande av ettt for en faststalld
genomsnittlig hallanropsvédntetid avsett detekteringsorgan
for detektering av ndr den bestdmda mangden hallanropens
genomsnittliga vantetid har gatt, under vilken punkt det
antas rada en relativt l&tt trafikbelastning, under vilken
tid alla valda relativa systemsvarsfaktorer minskas med en
lika stor méngd d& ett hallanrop utdelas till en korg; och
6ver vilken faststdllda punkt det antas rada en
relativt intensiv trafikbelastning, under vilken tid de
relativa systemsvarsfaktorerna ¢kas med en lika stor mangd
da ett hallanrop utdelas till en korg; och
fér  utnyttjande av  de foér den faststidllda
registreringstiden for hallanrop avsedda
detekteringsorganen for detektering av nidr en installd
mangd registreringstid f8r hallanrop har gatt, varvid ett
hallanrop, da den en gdng har utdelats till en korg, halls
vid denna korg tills n&mnda for den fastinstillda
registreringstiden f6r hallanrop avsedda detekteringsorgan
detekterar att ndmnda inst&dllda tid har gatt, efter vilken
punkt férdelningen av hallanropet evalueras p& nytt genom
att de varierande bonusen och straffen omfattande
férdelningsorganen utnyttjas £6r férdndring av mangden bonus-
och straffvarden som ges till de relativa

systemsvarsfaktorerna.
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