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(54} Zapojenie pre vyhodnocovanie uhlovej rjchlosti a smern otdtania
rotora inkrementalneho snimaéa

1 2

RieSenie sa tyka oboru reguldcie pohonov.
Riedi zapojenie pre vyhodnocovanie svetel-
ného toku v inkrementalnom snimac¢i modu- 1
lovaného podla rychlosti a smeru otaania
rotora snimaca zo Styroch signdlov fdzovo "
poesunutych o 90° elektrickych.

Rie3enie moZno pouZit napr. v €islicovych
servosystémoch.
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Vynalez sa tyka zapojenia pre vyhodno-

covanie velkosti uhlovej rychlosti- a ‘$meru
otdtania rotora inkrementalneho snimada z
dvoch elektrickych signédlov, vystupujicich
z tohto snimada, priamo dmernych: velkosti
svetelného .toku modulovaného kotadikom

inkrementdlneho snimaca a fazovo navza- .

jom posunutych podla smeru otd&ania o plus
90°, vhodného najmé pre Gcely regulédcie po-
honov.

Zname su zariadenia vyhodnocujice uhlo-
vla rychlost otd¢ania rotora inkrementdlne-
ho snimaca vyrobenim impulzu konStantnej
8irky cod definovanej hrany signalu z inkre-
mentédlneho snimaéa a filtrdciou postupnosti
tychto impulzov za Gfelom ziskania infor-
mdécie o absolitnej hodnote uhlovej rych-
losti otdcania. Nevyhodou je, Ze tdaj o sku-
tofnej hodnote rychlosti sa teoreticky ziska
aZ v nekoneénom dase. V praxi to mdZe pred-
stavovat aj niekolko desiatok peridéd spra-
covdvaného signélu. NavySe je zniZeny frek-

ventny rozsah, pretoZe pri nizkych frekven- -

cidch stipa zvlnenie vystupného signilu.
Iné zariadenia na vyhodnocovanie uhlovej
rychlosti st zaloZené na principe merania
frekvencie signdlu z inkrementdlneho sni-
maca. Jeho nevyhodou je, Ze umoZiiuje zis-
kat ddaj o skutofnej hodnote rychlosti aZ
po dase rovnajicom sa dobe meracej pe-
ri6dy. Dalej st zndme zariadenia, ktoré zis-

kavaji udaj o uhlovej rychlosti meranim
dizky permdy signdlu zo snimata. V tomto

pripade moZno ziskat informéciu uZ po po-
otofeni rotora snimacda o jeden inkrement,
av8ak nevyhodou je hyperbolickd zdvislost
uhlovej rychlosti na ziskanej informaécii. Ne-
vyhodou v8etkych uvedenych zariadeni je
fakt, Ze zistenie skutofného smeru otdca-
nia je moZné aZz s prichodom nejakej zme-
ny, vd€Sinou to byva hrana signalu. To zna-
mend, Ze pri pouZiti takého snimadca, napri-
klad v rychlostnej sluc¢ke regulaéného ob-
vodu, vznikd vZdy pri reverzacii chvilkova
kladnd spédtné vézba.

Uvedené nedostatky odstratiuje zapojenie
pre vyhodnocovanie velkosti uhlovej rych-
losti a smeru otdfania rotora inkrementdl-
neho snimada z dvoch elektrickych signéa-
lov, vystupujicich z tohto snimaca, priamo-
damernych velkosti svetelného toku modu-
lovaného kottéikom inkrementdlneho sni-
mada a fdzovo navzijom posunutych v. za-
vislosti ©od smeru otadfania o + 90° alebo
—90° podla vynédlezu.

Podstata zapojenia spofiva v tom, Ze zo-
silitovace, na ktorych vstupy si pripojené
tieto signdly maji vystupy spojené so vstup-
mi generédtora adresy a so vstupmi prvého
analégového multiplexera. Vystupy generd-
tora iadresy su spojené s dalSimi vstupmi
prvého analdégového multiplexera a so vstup-
mi druhého analégového multiplexera. Vy-
stup prvého analégového multiplexera je

spojeny so vstupom derivéatora. Vystup deri-.

véatora je pripojeny na vstup invertora a na
vstup druhého analogového multiplexera.

4

Na iny vstup. druhého analdégového multi-
plexera je pripojeny - vystup invertora. Vy-
stup invertora je spojeny so vstupom filtra.

.. Na vystupe filtra je fidaj o skutonej vel-
- kosti uhlolve] rychlosti a smere otddania ro-

tora snimaca.

Vyhoda zapojenia podla vynédlezu spodi-
va vo vyuZiti velmi silnej primérnej infor-
m4cie o okamZitej velkosti uhlovej rychlos-
ti a smere otafania rotora, ktordje inkre-
mentdlny snimac schopny dodat.

Na pripojenych vykrescch. je zndzornené
zapojenie podla vynélezu, kde na obr. 1 je
blokovd schéma zapojenia pre vyhodnoco-
vanie velkosti uhlovej rychlosti a smeru o-
td€ania rotora inkrementdlneho snimada a
na obr. 2 si grafy Casovych priebehov sig-
nélov doéleZitych pre vysvetlenie cmnosti za-
pojenia.

Zapojenie pozostdva zo zosiliovatov 1,
ktoré si spojené s generdtorom adresy 2 a
s prvym analfgovym multiplexerom 3. Ge-
nerator adresy 2 je spojeny s druhym ana-
l6govym multiplexerom 6 a s prvym anald-
govym multiplexerom 3. Prvy analégovy mul-
tiplexer 3 je spojeny s derivatorom 4. Deri-
vator 4 je spojeny s invertorom 5 a s dru-
hym analégovym multiplexerom 6, ktory je
tieZ spojeny s invertorom 5. Na druhy ana-
16govy multiplexer 6 je zapojeny filter 7.

Signély 8, 9, pledstavujt’lce elektricky prid

z fotodiod priamodmerny velkosti svetelné-

ho toku plechadza]ﬂceh@ cez clony inkre-
mentdlneho snimada st v zosiliiovadoch 1
zbavené jednosmernej zloZky. Objavuji sa
na vystupe Il a IV zosiliiovadov 1 ako na-
pédtové periodické priebehy signdlov 10, 11
a na vystupoch V, VI zosilitovaca 1, ako k
nim inverzné prlebehy signdlov 12, 13 Tie-
to peArlodlcke ﬂgnély s prlvedene na ana-
16gové vstupy I, II, I1I,- IV prvého atnalogo-
vého multlplexela 3 Slgnély 10, 11, 13 su
privedené na vstupy I, II, III generatora ad-
resy 2. V ilom sa komparacmu vstupnych
signdlov 10, 11 a 10, 13 vyrabaji dva logic-
ké signély, ktoré st cez vystupy IV, V ge-
neratora adresy 2 privedené na adresowva-
cie vstupy VI, V prvého analégového multi-
plexera 3 a na adresovacie vstupy IV, III
druhého analégového multiplexera 6. Podla
kombinadcie logickych tdrovni na adresova-
cich vstupoch, vyberaji sa v prvom analg-
govom multiplexeri 5, ¢asti z linedrnych -
sekov vstupnych signdlov a skladaja sa do
vystupného signdlu 14. Signal 14 je spojity
trojuholnikovy periodicky priebeh, ktorého
frekvencia a teda sklon jednotlivych &asti
priebehu zéavisi od okamZitej uhlovej rych-
losti otd€ania rotora inkrementalneho sni-
maca. Z tohto priebehu sa v derivdtore 4
vyrobi obdlZnikovy priebeh signdla 15 s
amplitidou tmernou rychlosti otddania. K
priebehu signéala 15 sa v invertore 5 vyrobi
priebeh signala 16 inverzny. Signaly 15, 16
sa privadzaji na analdogové vstupy druhého
analégového multiplexera 6, ktory vyberd
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7 obdIlZnikovych priebehov bud priamu hod-
notu signéla 15, alebo invertovanid hodnotu
signdla 16 tak, aby sa mna jeho vystupe ob-
javil jednosmerny signdl 17, ktorého ampli-
tada urtuje okamZitd uhlovi rychlost a po-
larita smer otdtania rotora. Signél sa z vy-

stupu druhého analégového multiplexera 6
vedie do vstupu filtra 7, na vystupe ktorého
je uZ signdl, ktory predstavuje velkost sku-
todnej uhlovej rychlosti a smer wotétania ro-
tora inkrementdlneho snimaca.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre vyhodnocovanie uhlovej
rychlosti a smeru otdcania rotora inkremen-
tdlneho snimaca z velkosti svetelného toku
modulovaného svetla vyznafujice sa tym,
7e zosililovafe (1), nma ktorych vstupy (I,
I1) st pripojené vystupy signédlov z inkre-
mentdlneho snimaca, maju vystupy (III, IV,
VI) pripojené na vstupy (I, II, III) genera-
tora adresy (2) a wystupy (III, IV, V, VI}
na vstupy (I, II, III, IV) prvého analdégové-
ho multiplexera (3], pridom vystup {IV} ge-
neritora adresy (2) je spojeny so vstupom
(VI) prvého analégového multiplexera (3)

a s@ vstupom (IV) druhého analégového mul-
tiplexera (6) a vystup (V) generatora adre-
sy (2) je spojeny so vstupom (III) druhého
analégového multiplexera (6) a tieZ so vstu-
pom (V) prvého analégového multiplexera
(3), ktorého vystup je spojeny so vstupom
derivdtora (4), priCom jeho vystup je spo-
jeny so vstupom {1I) druhého analdégového
multiplexera (6) a so vstupom invertora (5),
ktorého vystup je pripojeny na wvstup (I)
druhého analégovéhe multiplexera (6), pri-
¢om jeho vystup je spojeny so vstupom filt-
ra (7).

2 listy wykresov
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