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(54) Trojpolohova rotaéna jednotka

vyndlez sa tyka trojpolohovej rotag&nej
jednotky zabezpedujicej pootolenie vystupné-
ho pastorka do troch poldh, ktorej podstata
spodfva v tom, Ze ako pohon sliZia linedrne
motory, ktoré tlafia na ozubené hrebene,

ktorymi je pootd&any vystupny pastorok,
prigom jeden z motorov je jednoduchy, stred-
nej velkosti piestu a druhy je riedeny so
zdvojenym piestom tak, Ze vo velkom pieste

je posuvne uloZeny maly piest pric¢om na Cel-
nej ploche velksho piestu jJe priechodzi prie-

tokovy otvor, vedeny pred ¢elo malého
piestu.
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Vyndlez sa tyka trojpolohovej rotadnej jednotky zabezpeCujidce] pootdcanie vystupného
hriadela do troch poléh, oby&ajne po 90°, pohdfianej tekutinovym médiom. MoZnost vyusitia
tejto jednotky je velmi Birokd pri rieSenf zariadeni pre rdzne uéely pouZitia. RieSenie
jednotky je kon$truk&ne a vyrobne jednoduché &o zabezpeduje funkénd spolahlivost.

Doteraz zndme trojpolohové jednotky sd rieSené obycajne s pohonom hlavne od elektrcmo-
tora, cez ozubeny, pripadne retazovy prevod so zastavovanim do mechanickych nardZok na prin-
cipe vysivania palcov. Takéto rieSenia majd svoje nevyhody vo viiéifich roumeroch a v ni%Zej spo-

Iahlivosti v sudvislosti s relatfvne zloZitym konStrukénym rieSenim.

Iny druh trojpolchovej rotadnej jednotky je rieSeny ako kridlovy motor. Tieto jednotky
sa vyznadujd vysokymi ndrokmi na technoldgiu a presnost vyroby s ¢im suvisia aj vy$sie
nédklady.

Ako trojpolohové jednotky sa vyuZiva v principe rieSenie spojenych dvoch dvojpolohovych
jednotiek,v ktorych jedna poloha /prostrednd/ je spoloé¢nd. Takéto rieSenia sa vyznadujd

vd&3fmi rozmermi a vd&%ou hmotnostou ¢o obmedzuje ich poufitie.

Nedostatky zndmych rieseni trojpolohovych rotadénych jednotiek v znadnej miere odstra-
fiuje riedenie trojpolohovej rotadnej jednotky s pohonom od linedrnych motorov pomocou ozubenych
hrebefiov posuvne uloZenych vo vedeniach, medzi ktorymi je uloZeny vystupny pastorok spriahnu-
ty s ozubenymi hreberfmi. Jednotka podla vyndlezu je vyznadend tym, Ze v telese uloZené
linedrne mctory su dvojakého druhu, jeden je jednoduchy, strednej velkosti piestu, ktory tladi
na hrebefi a druhy je rieSeny so zdvojenym piestom tak, Ze vo velkom pieste je posuvne
uloZeny maly piest, ktory tlaci na druhy ozubeny hrebehl, priom na &elnej ploche velkého

piestu je priechodz{ prietokovy otvor, vedeny pred &elo malého piestu.

Vyhody trojpolohovej rota¢nej jednotky podla vyndlezu spolivajd v jej kondtrukénej jed-
noduchosti, v relatfivne malych rozmeroch, vo vyrobnej jednoduchosti, v jednoduchosti ndsledného
pripojenia energie a vo funkénej spolahlivosti. Tieto vlastnosti predurdujd jej pouZitie
za obmedzujdcich podmienok napriklad v oblasti rie$enia chdpadiel priemyselnych robotov a ma-
nipuldtorov ako aj v rdznych inych zariadeniach, kde sa poZaduje trojpolohové pootdanie.

Priklad kon¥trukéného riefenia trojpolohove] rotatnej jednotky podla vyndlezu je zndzor-
neny na vykresoch kde na obr. 1 je jednotka zndzornend v reze a na obr. 2 su zndzornené postup-

ne vietky tri polohy pri pootd&ani vystupného pastorku.

Trojpolohovd rotadnd jednotka podla obr. 1 pozostdva z pohonov od linedrnych motorov
2, 3 a ozubenych hrebeifiov 4, 5 posuvne uloZenych vo vedeniach 6, 7, medzi ktorymi je uloZeny
vystupny pastorck 8, spriahnuty s ozubenymi hrebefimi. Linedrne motory 2, 3 uloZené v telese
1, sd dvojakého druhu, jeden motor 2 je jednoduchy strednej velkosti piestu 9, ktory tlaefi na
ozubeny hrebeli 4 a druhy motor 3 je riedeny so zdvojenym piestom tak, Ze vo velkom pieste
10 je posuvne uloZeny maly piest 11, ktory tladf{ na ozubeny hrebeii 5, pricom na &elnej ploche
velkého piestu 10 je priechoz{ prietokovy otvor 12 vedeny pred ¢elo malého piestu 11, pridom
privod tlakvého média je cez priruby 14, 15.

Cinnost trojpolohovej rota&nej jednotky je nazna&end na obr. 2. Pri pdsobeni tlakového
média 13 na piest strednej velkosti 9 jednoduchého linedrneho motora 2, vystupny pastorok
8 zaujfma lavd krajnd polohu /obr. 2a/. Prepnutim prftoku tlakového média 13, do obidvoch
linedrnych motorov 2, 3 /obr. 2b/ ddjde k pooto&eniu vystupného pastorka 8 do strednej
polohy, ¢o je spdsobené tym, Ze pri pdsobenf tlakového média 13 o rovnakom tlaku vzhladom
na rozdielne &elné plochy piestov 9, 10, sa posunie velky piest 10 na doraz do druhej
krajnej polohy, ¢im cez ozubeny hrebeil 5 pootot{ s pastorkom 8 o odpovedajiuci zdvih.

Maly piest 11 vzhladom ha svoju mald Celnd plochu v porovnani s piestom 9, pozostdva bez
pohybu. Pri zapnut{ prftoku tlakového média 13 do linedrneho motora 3 a uvolnenf pdtoku média



3 250818

z linedrneho motora 2 /obr. 2c/, ddjde k presunutiu malého piestu 11, pod tlakom média prudia-
ceho cez prietokovy otvor 12, do druhej krajnej polohy a sdc¢asnému vysunutiu hrebefia 5 a po-

oto¢eniu pastorku 8 do pravej krajnej polohy.

PREDMET VYNALEZU

Trojpolohovd rota&nd jednotka pozostdvajuica z linedrnych motorov, ktoré sud pohyblivou cas-
tou spojené s ozubenymi hrebefiami a tieto zasahuju do vystupného pastorka, vyznadend tym, Ze
linedrne motory /2, 3/ su sdoso uloZené v telese /1/, prifom linedrpy motor /2/ md v pracov=-
nom priestore uloZfeny piest /9/ oprety &elom o ozubeny hreben /4/ a linedrny motor /3/md v pra-
covnom priestore piest /10/ a v tomto je posdvne uloZeny piest /11/, oprety celom o
ozubeny hrebeil /5/, pritom na celnej ploche piestu /10/ je prietokovy otvor /12/ a privod
tlakového média /13/ je prirubou /14/ u linedrneho motora /2/ a prirubou /15/ u linedrneho
motora /3/.

2 vykresy
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