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Ukiad pomiarowe-rejestrujaey do defektografow magnetycznyeh
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Przedmiotem wynealazku jest ukiad pomiarewe-
rejestrujacy znajdujgey zastosowarie do defekto-
graféw magnetycznych, wykorzystujacyeh zmiany
strumienia magnetycznego przeplywajseego przez
badane ferromagnetyczne przedmioty, tekie jak:
liny, prety, rury do wykrywania i rejestrowania
uszkodzefi. Przesuwany przez cewke defektografu
magnetycznego przedmiot, namagnesowany wzdtuz-
nie w stalym polu magnetyeznym, pewoduje pow-
stawanie w niej impulséw elektrycznyeh, ktérych
amplituda zalezna jest od wielkobci uszkodzenia
przedmiot‘l i predkos$ei przesuwu.

Celem wyeliminowania zalezno$ci wielko$ci im-
puls6w od predko$ci przesuwu stosuje sie w de-
fektografach uklad kompensujacy, zawierajacy
pradnice wytwarzajaca napiecia o wartoSci pro-
po_rcjonélnej do predko$ci przesuwu, ktére sg po-
dawane na wzmacniacz w ten sposéb, Zze w miare
wzrostu napiecia wzmeocnienie maileje.

Ten znany uklad zapewnja kompensacje jedynie
W ograniczonym zakresie predkosci przesuwu i po-
woduje réowniez czeste powstawanie dodatkowego
impulsu, spowodowanego poS$lizgiem krgzka nape-
dzajacego pradnice. Ponadto w wyniku przepro-
wadzonego badania otrzymuje sie wykres zawie-
rajacy duzg liczbe krétkotrwalych impulséw, kt6-
rych amplituda oraz zageszczenie na jednostke
diugosci badanego przedmiotu stanowi miare jego
uszkodzenia. Dla wyznaczenia wypadkowego oslta-
bienia badanego przedmiotu, wykres musi byé od-
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powiednio opracowany, eo wymaga pracochionnych
obliczeni.

Te niedogodnosci usuwa uklad pemiarewo-reje-
strujacy do defektograféw magnetycznyeh wedtug
wynalazku, zawiera-jqcy obwéd caikujqcy, wlqcze-
ny pomiedzy znang cewke pomiarowsg a wejscie
wzmacniacza, z ktéorym jest polaczony integrater
Ztozony z obwodu dozujacegoe, kondensatoréw su-
mujacych, obwodu wytadowywania i woltomierza
lampowego potaezonego przez wzmacniacz napigcia
ze znanym rejestratorem impulséw. Ponadto ukiad
jest wyposazony dodatkowo w regulator czulosei
i wskaZznik wysterowania integratera.

Uklad pomiarowo-rejestrujacy do defektograféw
magnetycznych wedlug . wynalazku jest uwidocz-
niony w przyktadowym rozwigzaniu na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia schemat blokowy
ukladu, a fig. 2 — sehemat blokowy integratora.

Uklad pomiarowo-rejestruja}cy zawiera obwod
catkujacy 1 o duzej stalej czasu, wigezony przez
regulator czutoSci 2 pomiedzy cewks pomiarows
nieuwidoczniong na rysunku a wejSeiem szeroko-
pasmowego impulsowego wzmacniacza 8 (fig. 1).
Wzmacniacz impulsowy 3 jest polaczony ze
wzmacniaczem 4, zawierajagcym uklad trzystopnio-
wej sekcji ze sprzezeniem zwrotnym, ktéry jest
polaczony z integratorem 5, wyposazonym na wej-
§ciu we wskaznik 6 wysterowania.

Integrator 5 sklada sie z dozujgcego obwodu 7,
zawierajgcego dozujacy kondensator 8, polgczony
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z uziemiong diodg 9 i dioda 10 (fig. 2). Dioda 10
jest polaczona z kondensatorem sumujgcym 11
i z ré6wnoleglym do niego obwodem 12 wyladowy-
wania, wyposazonym w opornik i styki zwiera-
jace, przy czym kondensator 11 i obwéd 12 znaj-
duja sie na wejsciu woltomierza lampowego 13.
Woltomierz 13 integratora 5 jest polaczony z wy-
prowadzeniem a tréjpolozeniowego przelacznika 14
ktérego dwa pozostale wyprowadzenia b i ¢ la-
czg sie odpowiednio z. wyjSciem wzmacniacza 3
i wyjSciem regulatora 2. Przelacznik 14 jest poia-
czony przez przeciwsobny wzmacniacz 15 napigcia
statego z zaopatrzonym w zasilacz.rejestratorem 16
lub innym wskaznikiem napiecia.

Badanie przedmiotu defektografem z ukladem
pomiarowo-rejestrujacym wedlug ~wynalazku po-
lega na przesuwaniu badanego przedmiotu przez
cewke pomiarowg defektografu, co powoduje
wzbudzenie w cewce "impulséw elektrycznych,
ktérych amplituda i diugoéé dla tego samego
uszkodzenia zalezy od predkosci przesuwu.

Zastosowany w ukladzie pomiarowo-rejestrujg-
cym obwéd catkujacy 1 o duzej stalej czasu prze-
twarza otrzymane przez regulator 2 z cewki po-
miarowej impulsy na impulsy o amplitudzie pro-
porcjonalnej do strumienia magnetycznego, dzigki
czemu wplyw predkoSci przesuwu zostaje skom-
pensowany.

Przetworzone impulsy sa podawane na szeroko-
pasmowy wzmacniacz 3, a nastepnie po wzmoc-
nieniu we wzmacniaczu 4 sg przekazywane do in-
tegratora 5, gdzie dozujacy obwdd 7 normalizuje
je pod wzgledem diugosci. Znormalizowane impul-
sy laduja sumujacy kondensator 11, ktérego na-
piecie proporcjonalne do liczby i amplitudy impul-
s6w, jest podawane na woltomierz lampowy 13,
nie obciazajacy ukladu niezaleznie od stopnia na-
ladowania kondensatora 11.

W wyniku tego ladowanie kondensatora 11 prze-
biega liniowo. Polgczenie integratora 5 przez wy-
prowadzenie a przelgcznika 14 powoduje przepltyw
zsumowanych w integratorze 5 impulséw przez
wzmacniacz 15 napiecia statego, do rejestratora 16
lub innego wskaZznika napiecia. W wyniku badania
otrzymuje sie wykres, ktérego postaé zalezy od
sposobu roztadowywania kondensatora 11 przez
obwo6d 12 wyladowywania integratora 5.

Celem uzyskania wykresu w postaci linii cigg-
tej, ktérej wzniesienie ponad poziom zerowy okre-
§la sume uszkodzen przesuwajgcego sie przez cew-
ke przedmiotu na pewnej jego dlugosci, ustawia
sie integrator 5 tak, aby kondensator 11 byt rozla-
dowywany w sposéb ciggly przez réwnolegla opor-
nos$é obwodu 12 wyladowywania.

Dlugos$é przedmiotu, na ktérej zostaja sumowane
uszkodzenia jest uzalezniona od predko$ci prze-
suwu i statej czasu integratora 5, przy czym do-
boér stalej czasu integratora 5 jest zwigzany z przy-
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jeciem strefy zaniku wplywu ostabienia przedmio-
tu od pojedynczych uszkodzefi.

Do szybkiej oceny sumy uszkodzefi na okre§lo-
nych odcinkach dlugo$ci przedmiotu korzystnym
jest ustawienie integratora 5 w ten sposéb, aby
rozladowanie kondensatora 11 nastepowalo przez
styki zwierajgce obwodu 12 wyladowywania. W
wyniku otrzymuje sie wykres nieciggly w’ postaci
krzywych rosnacych od zera do maksimun:i, row-
nego sumie uszkodzeni na odcinku przedmiotu, od-
powiadajacym danej krzywej. OdlegloSci miedzy
punktami nieciggloSci sa réwne i odpowiadajag
okreslonej dlugosci odcinka badanego przedmiotu.
Dla zlokalizowania pojedynczych uszkodzen prze-
lacza sie uklad za pomocg przelgcznika ‘14 w polo-
zenie b, przez co integrator 5 zostaje wylaczony,
a uzyskany zapis ma posta¢ pojedynczych impul-
s6w, ktorych amplituda' odpowiada wielkoSci po-
szczegblnych uszkodzen.

Uklad pomiarowo-rejestrujacy wediug wynalaz-
ku znajduje takze zastosowanie do innych typow
defektografow, odtwarzajacych uszkodzenie w ba-
danych przedmiotach w postaci impulséw elek-
trycznych, na przyklad do defektograféow pojem-
no$ciowych. Zastosowanie w ukladzie obwodu cat-
kujacego kompensacji predkoSci oraz integratora,
ktéry sumuje poszczegélne impulsy, w wyniku
czego pisak rejestratora wykonuje skrécone ruchy,
umozliwia zwiekszenie. predkosSci przesuwu bada-
nego przedmiotu. Ponadto otrzymane wykresy sa
tatwe w interpretacji i nie wymagaja dodatkowych
obliczen.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad pomiarowo-rejestrujacy do defektogra-
fow magnetycznych, skladajacy sie z regulatora
czulo$ci, wzmacniaczy impulséw, wskaznika
wysterowania oraz wzmacniacza napiecia stale-
go, znamienny tym, ze zawiera obwod catkujacy
(1) o duzej statej czasu wlgczony pbmiedzy re-
gulator czutosci (2) a impulsowy wzmacniacz
(3), z ktéorym jest polaczony wzmacniacz (4)
zaopatrzony w uklad trzystopniowej sekcji ze
sprzezeniem zwrotnym, podajgcy impulsy do
integratora (5), polaczonego poprzez przelgcznik
(14) i wzmacniacz (15) napiecia stalego ze zna-
nym rejestratorem (16), przy czym infegrator (5)
jest wyposazony na wejSciu we wskaznik (6)
wysterowania.

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze in-
tegrator (5) sktada sie z dozujacego obwodu (7),
zawierajgcego kondensator (8) polgczony z dio-
dami (9) i (10), przy czym dioda (10) jest po-
taczona z sumujgcym kondensatorem (11) i row-
noleglym do niego obwodem (12) wyladowywa-
nia, znajdujagcymi sie na wejSciu lampowego
woltomierza (13).
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