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Wskaznik i/lub zadajnik cisnienia z ruchoma podziatka

Przedreiotem wynalazku jest wskaznik i/lub zadajnik ci$nienia z ruchoma podziatky, w ktérym odczytu
wielkosci niicrzonego wzglednie nastawianego poziomu pneumatycznego sygnatu dokonuje si¢ na skali naniesio-
nej na ruchome;j ta$mie.

Wskaznik i/lub zadajnik cisnienia znajduje zastosowanie w konstrukcjach analogowych tablicowych urza-
dzeri automatycznej regulacji pneumatycznej a zwlaszcza w stacyjkach sterowniczo-operacyjnych i regulatorach,
gdzie podstawowym jego zadaniem jest umozliwienie dokonywania ciaglej kontroli wartosci zadanej parametru
oraz w potaczeniu ze wskaznikiem uchybu regulacji, takze jednoczesny iciagly odczyt wartosci micrzonej
parametru regulowanego. .

Dotychczas znane rozwiazania konstrukcyjne wskazZnikéw tego rodzaju umozliwiaja przyjmowanie mecha-
nicznego lub pneumatycznego sygnatu wejsciowego. W przypadku wejsciowego sygnatu mechanicznego urzadze-
nie pracujac jako zadajnik cisnienia ze wskaZnikiem, sktada si¢ z dwoch podstawowych zespoldw: zadajnika, w
ktérym sygnal mechaniczny zostaje przetworzony na analogowy sygnal pneumatyczny, oraz ze wskaZnika, w
ktérym wyjsciowe cisnienie z zadajnika zostaje przetworzone na przesunigcie tasmy z odpowiednia podziatka.
Natomiast w przypadku pneumatycznego sygnatu wejsciowego, urzadzenie pracuje jako wskaznik poziomu
sygnatu. Podstawowym elementem przetwaszajacym zmiany sygnatu pneumatycznego na przesunigcie tasmy
podziatki w znanych rozwigzaniach konstrukcyjnych jest najczesciej pneumatyczny serwomechanizm z prze-
mieszczeniem liniowym lub katowym na wyjsciu, ktdry sprezony jest z mechaniczng przektadnia wprawiajacg w

" ruch uktad rolek i bebnéw, na ktére nawinigta jest tasma.

Niedogodnoscia znanych rozwiazari konstrukcyjnych wskaznikéw z ruchoma podziatka jest to, Ze mecha-
niczny uktad przesuwu tasmy znajduije si¢ poza pgtla mechanicznego sprzgzenia zwrotnego, co zmusza do bardzo
doktadnego wykonania elementéw tego uktadu w celu utrzymania wymaganej duzej doktadnosci odczytu oraz
powoduje zwigkszenie blgdu charakterystyki statycznej wskaznika a wigc zmniejszenie doktadnosci w miare
naturalnego powig¢kszania si¢ luzéw mechanizmu w trakcie eksploatacji. Niedogodnoscia znanych' rozwigzan
konstrukcyjnych omawianych wskaZznikéw jest réwniez konieczno$¢ stosowania nieliniowych podziatek dla
nieliniowych sygnaidw. wejsciowych oraz brak mozliwosci bezposredniego przyjmowania mechanicznego sygnatu
wejsciowego. ' '
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Celem wynalazku jest usuni@lcie wymienionych niedogodnosci przez opracowanie nowego rozwiazania kon-
st;ukc_vjnego wskaZnika i/lub zadajnika ci$nienia. Cel ten osiagnigto przez zastosowanie nowego rozwigzania
konsi.ru!fcyjnego wskaznika i/lub zadajnika ciénienia, ktéry zawiera przetacznik rodzaju dziatania. Przetacznik

~~ten je;t spragzony ze sprzeglem pokretta zadajnika. Ponadto wskaznik i/lub zadajnik zawiera odpowiednio
“uksztattowang tulej¢ ciggna sprezyny sumatora, ktdra umieszczona jest na wspdlnej osi z bgbnem nape dzajacym
tasm¢ z podgia}ka. Wjednym potozenin przetacznika rodzaju dziatania, sprzegto jest rozitaczone, sygnat

-+. SRFE¢Zenia zwrotnego stanowi napigcie spreZyny sumatora a do pomiarowego mieszka doprowadzony jest zew-
netrzny mierzony sygnal. Natomiast w drugim potozeniu przetacznika rodzaju dziatania, sprzegto jest wiyczo-
ne, a do pomiarowego mieszka doprowadzony. jest ze wzmacniacza, wyjsciowy sygnal sprze zenia zwrotnego, przy
czym do wejécia tego wzmacniacza doprowadzone jest ci$nienie kaskadowe. .

Zaleta wskaznika iflub zadajnika ci$nienia wedtug wynalazku jest jego struktura konstrukcyjna umozli-
wiajgca przyjmowanie bezposrednio zaréwno mechanicznego jak i pneumatycznego sygnatu wejsciowego, stoso-
wanie jednej liniowej procentowej podziatki zaréwno dla Jiniowych jak~i nieliniowych sygnatéw wejsciowych
oraz objecie petla mechanicznego sprzezenia zwrotnego catego mechanizmu przesuwu tasmy podziatki. Zapew-
nia to kompensacje¢ btedow wynikajacych z samej zasady przetwarzania rodzajéw ruchu w tym mechanizmie
i w zwigzku z tym pozwala na znaczne rozszerzenie tolerancji wykonawczych elementéw tego mechanizmu.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat funkcjonalny urzadzenia pracujacego jako wskaznik i/lub zadajnik ciénienia, fig. 2 — schemat urza-
dzenia pelniacego wytacznie funkcje wskaznika, a fig. 3 -- schemat urzadzenia petnigcego wylacznie funkcje
zadajnika cisnienia. »

Pokazane na fig. 1 urzadzenie, w zaleznosci od potozenia przetacznika 1 rodzaju dziatania, moze petnié
funkcje zadajnika ci$nienia przyjmujacego wejsciowy sygnal mechaniczny poprzez obrét pokrgtta 3 nastawnika z
jednoczesnym odczytem poziomu nastawionego sygnatu pneumatycznego na podzialce ruchomej tasmy 9 lub
moze pelni¢ funkcje wskaZnika ciSnienia przyjmujacego zewngtrzny sygnat pneumatyczny z jednoczesnym
odczytem na tej samej podziatce, przy niezmienionej strukturze konstrukcyjnej catego urzadzenia. Przetacznik 1
rodzaju dziatania, sprzezony jest z mechanicznym sprzggtem 2 pokretta 3 nastawnika.

Przestawienie przetacznika 1 rodzaju dziatania w potoienie)A powoduje jednoczesne roztaczenie sprzeg-
ta 2. Uktad wewngtrznych potaczer pneumatycznych przyjmuje wéwczas strukturg wlasciwg dla wskaznika
pneumatycznegb sygnatu Xoz zewngtrznego. Zmiana wielkosci sygnatu Xoz przetworzonego na sit¢ w
sprezystym mieszku 4 urzydzenia sumujacego, wywoluje obrét przystony iw zwigzku z tym zmiang oporu
zespotu dysza-przystona 5 kaskady pneumatycznej. Wywotana w efekcie zmiana cisnienia kaskadowego Pk
powoduje ruch postgpowy sitownika mieszkowego 6, ktéry przetworzony jest za posrednictwem przektadni
dzwigniowo-zgbatej 7 na obr6t bebna 8 przesuwajacego tasme 9 z podziatka. Ponadto nastgpuje obr6t zwigzanej
z bebnem na wspdlnej osi tulei 10 nawojowej ciggna spr¢zyny 11 sumatora, ktorej sita napiecia jest sygnalem
sprzgzenia zwrotnego. Opisane przesunigcia elementéw mechaticznych urzadzenia beda odbywaty si¢ do chwili
ustalenia si¢ nowego poziomu réwnowagi na réwnowazni urzadzenia sumujacego w wyniku skompensowania
momentu pochodzacego od przetworzonego na site w mieszku 4 pneumatycznego sygnatu Xoz, momentem sity
naciggu sprezyny 11 sumatora. Poniewaz tulejka nawojowa 10 ciggna sprezyny 11 sumatora zwigzana jest na
wspélnej osi z bebnem 8, dlatego w sumatorze nastgpuje poréwnanie momentow stanowigcych proste funkcje
wejscia i wyjscia, a wige sprzgzenie zwrotne obejmuje caty mechanizm przetwarzania ruchu. W takim uktadzie
droga doberu odpowiedniego ksztattu tulejki 10 moina linearyzowaé nieliniowe sygnaty wejsciowe. i

_ W celu przystosowania urzadzenia do petnienia funkcji zadajnika cisnienia ze wskaZnikiem nalezy ustawi¢
przetacznik 1 w potozenie B, co spowoduje wlaczenie za posrednictwem sprzegta 2 pokretta 3 nastawnika.
Uktad wewnetrznych potaczeri pnenmatycznych przyjmie wowczas strukture wtasdciwa dla zadajnika, w ktérym
mechaniczny sygnat wejécidwy czyli obrét pokrgtta 3, napedzajac bgben 8 przesuwajacy tasme 9 z podziatka,
napina sprezyne 11, ktdrej sita napigcia jest sygnatem wejsciowym sumatora. Cisnienie kaskadovs_/e Pk2 wzmac-
niane we wzmacniaczu 12 pneumatycznym stanowi sygnat Xo1 wyjsciowy zadajnika, podawany jednoczesnie

- jako sygnal sprz¢zeénia zwrotnego do mieszka 4. Poziom tego sygnatu odczytywany jest na tasmie 9 z p?dzia}ka.
W przypadku pracy urzadzenia petnigcego wytacznie funkcje wskaZnika, wzglednie wytacznie funkcje zadajnika
ci¢nienia ze wskaznikiem odpowiednie elementy mechaniczne pomijane sq przy montazu.

Zastrzezenie-patentowe

Wskaznik i/lub zadajnik cisnienia z ruchoma podziatka zawierajacy sitownik napedzajacy przektadni¢
zebatg ibgben, znamienny tym, Ze ma przetacznik (1) rodzaju dziatania sprzgzony ze sprzegtem (2)
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pokretta (3) zadajnika oraz ma odpowiednio uksztattowany tuleje (10) ciggna sprezyny (11) sumatora, umiesz:
czong na wspolnej osi z bebnem (8) przesuwajacym tasme (9) z podziatka,przy czym w potozeniu (A) przetacz-
nika (1), sprzegto (2) jest roztaczone a do pomiarowego mieszka (4) doprowadzony jest mierzony sygnat (Xoz),
natomiast w potozeniu (B) przetacznika (1) sprzegto (2) jest wiaczone a do pomiarowego mieszka (4) dopro-
wadzony jest wyjéciowy sygnat (XoL) ze wzmacniacza (12), do wejécia ktérego doprowadzone jest kaskadowe
cignienie (Pk2).
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