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(57) Resumo: DISPOSITIVO DE FIXAGAO PARA UMA
FERRAMENTA DE RETIFICACAO, FERRAMENTA DE
RETIFICACAO E CORPO DE SUPORTE PARA UMA FERRAMENTA
DE RETIFICAGAO. A presente invengao refere-se a um dispositivo de
fixagdo (1) para uma ferramenta de retificacdo (30) que é composta,
em esséncia, de uma primeira porgéo de tensao (10) e uma segunda
porgao de tensao (20). A primeira por¢éo de tenséo (10) pode girar em
relagdo a segunda porgao de tenséo (20) sobre um eixo (A). A primeira
porgéo de tenséo 910) compreende uma primeira superficie de suporte
(11) e a segunda por¢gdo de tensdo (20) possui uma segunda
superficie de suporte (21). Um corpo de suporte (31) pode ser fixado
com firmeza com uma primeira e uma segunda superficies de contato
(32, 33) entre as superficies de suporte (11, 21). Um angulo (a, B) €
formado entre a primeira e a segunda superficies de suporte (11,12)
do dispositivo de fixagdo (1) e/ou entre a primeira e a segunda
superficies de contato (32, 33) do corpo de suporte (31).
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Relatério Descritivo da Patente de Invengéo para "DISPOSITI-

VO DE FIXACAO PARA UMA FERRAMENTA DE RETIFICAGAO, FER-

RAMENTA DE RETIFICACAO E CORPO DE SUPORTE PARA UMA FER-
RAMENTA DE RETIFICACAO".

A presente invencao refere-se a um dispositivo de fixagdo para
uma ferramenta de retificacdo, a uma ferramenta de retificacao e a um corpo
de suporte para uma ferramenta de retificagdo do dito tipo, tendo as caracte-
risticas do preambulo das reivindica¢oes de patente.

Sao conhecidas, nos dias de hoje, ferramentas de maquinas
rotativas e usadas em uma multiplicidade de diferentes modalidades. Dife-
rentes formatos ou tipos de ferramenta de retificagdo ou polimento séo usa-
dos dependendo da aplicagao. E portanto, desejado, principalmente nas a-
plicacdes nas quais sdo necessarias ffeqUentes "trocjés de ferramenta, prover
um meio mais simples possivel pelos quais uma ferramenta de retificagao
possa ser conectada a uma maquina e removida novamente da ultima. Uma

ferramenta de retificacdo e um dispositivo de fixacdo sdo apresentados por

.exemplo, na EP 1 050 377 A2 ou na EP 1 174 219 A2. Tais ferramentas de

retificacdo e dispositivo de fixagdo permitem conexdo simples da ferramenta
a uma peca de maquina rotativa. No entanto, na dita solugdo conhecida, a
fixacao da ferramenta de retificacdo no dispositivo de fixégéo requer o aperto
de um parafuso de sujeigao.

- - -~ E, portanto, um objetivo da presente invenc¢&o, evitar a desvan-

tagem das solugdes conhecidas, em particular para desenvolver ainda mais

-as ferramentas e dispositivos de fixagdo conhecidos da EP 1 050 377 A2 e

EP 1 174 219 A2. E tencionado em particular simplificar ainda mais a fixa-
¢cdo. Ao mesmo tempo, a estabilidade da conexao entre o dispositivo de fixa-
cao e a ferramenta de retificacdo deve ser aperfeigcoada ainda mais.

De acordo com a invengao, ditos objetivos sao atingidos com um
dispositivo de fixagdo para uma ferramenta de retificacdo, uma ferramenta
de retificagdo e um corpo de suporte tendo as caracteristicas das pecgas ca-
racterizadoras das reivindicacdes independentes da patente .

O dispositivo de fixagao de acordo com a invengdo para uma
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ferramenta de retificacdo é composto substancialmente de um primeiro e
segundo discos de sujeigdo. O primeiro disco de sujei¢ao é disposto de for-
ma a ser giravel em torno de um eixo geométrico em relagdo a um segundo
disco de sujeicdo. Aqui, o primeiro disco de sujeicdo pode ser aplicado a
uma magquina a qual o dispositivo de fixacdo é ou deve ser preso. O segundo
disco de sujei¢cdo pode ser aplicado a pega de trabalho a ser usinada. O pri-
meiro disco de sujeicdo tem uma primeira face de suporte para uma priméira
face de contato de um corpo de suporte da ferramenta de retificagdo. O se-
gundo disco de sujeigao tem uma segunda face de suporte para uma segun-
da face de contato do corpo de suporte da ferramenta de retificagao. De a-
cordo com a invengao as primeira e segunda faces de contato do dispositivo

de fixagdo se estendem.a um angulo uma em relagéo a outra. Como resulta-

'do, girando o primeiro disco de sujeicdo, o corpo de supbrte pode ser firme-

mente preso entre as faces de suporte. As faces de suporte inclinadas deli-
mitam um espaco intermediario no formato de cunha. Girando 'os dois discos
um em relagéo ao outro, o corpo de suporte é preso com cunha. E possivel
obter varias vantagens desta maneira. Em particular, é possivel gerar uma
acdo de sujeicdo por meio de uma simples rotagéo'dos discos de sujei¢do
um relativamente ao outro. O aperto de parafusos como na técnica anterior
nao é necessario.

De acordo com uma modalidade preferida, o segundo disco de
sujeicdo é provido, em sua periferia, com pelo menos uma ranhura. A pelo
menos uma ranhura serve para fixar um elemento de fixagdo do corpo de
suporte convencionalmente anular através da ranhura o elemento de fixagao
do corpo de suporte B pode ser colocado dentro de um espaco intermediario
que é definido pelas primeira e segunda faces de suporte face de suporte
dos primeiro e segundo discos de sujeigdo. Uma ranhura do dito tipo permite
a inserc¢ao particularmente simples da ferramenta de retificagao.

De acordo com uma modalidade ainda mais preferida da inven-
¢do, o primeiro disco de sujei¢do é também provido com uma ranhura. A dita
ranhura pode ser alinhada com a ranhura do segundo disco de sujei¢do. A

ranhura do primeiro disco de sujeicao se estende pelo menos tao distante



10

15

20

25

30

quanto a primeira face de suporte do primeiro disco de sujei¢ao. Como des-
crito abaixo, uma ranhura do dito tipo no primeiro disco de sujleigéo permite
particularmente rotagdo simples dos discos de sujei¢cao relativamente um ao
outro uma vez que no corpo de suporte entra em engate no primeiro disco
de sujeicéo. ' ,

Para este propdsito, a ranhura do primeiro disco de sujeicao
tem, tipicaménte na direcdo periférica, uma face de engate. Quando o ele-
mento de fixacdo do corpo de suporte da ferramenta de retificagao engata na

dita face de engate, o primeiro disco de sujei¢do pode ser cogirado girando o

“corpo de suporte ou girando o meio de retificagdo o qual € conectado ao

corpo de suporte. Portanto, ndo sdo estritamente necessarias ferramentas
para prender. A rotagdo tem lugar aqui, contra a direcdo rotacional da ma-
quina. A operagao da maquina intensifica ainda mais a agéo de cunha. |
De acordo a uma modalidade ainda mais preferida, uma plurali-
dade de ranhuras, preferencialmente quatro, sao dispostas de forma a se-

rem distribuidas uniformemente sobre a periferia do dispositivo de fixagéo. O

‘nimero de ranhuras define o nimero de projecdes ou cames possiveis em

um corpo de suporte para prender. Em particular, quando usando meios de
retificacdo relativamente flexiveis que devem ser adaptados a superficie a
ser usinada, é importante que o proprio corpo de suporte possa ser preso
em uma posicao definida com precisdo no dispositivo de fixagéo. Uma plura-
lidade de ranhuras-reduz deformagoes do-corpo de suporte e portanto leva a
melhor fixagao e a melhores resultados de retificagao. ' '

Um problema adicional nos dispositivos conhecidos, como, por
exemplo, da

EP 1 050 377 A2 é a sua fixagdo a um acionamento de maqui- -
na. Os ditos dispositivos de fixagdo conhecidos sdo providos com munhdes
de sujeicdo que primeiramente servem para segurar os dois discos de sujei-
cao ém conjunto e que em segundo lugar sdo providos para prender a um
acionamento de maquina. Por conta do comprimento axial do dito munhéao
de sujeicdo, no entanto, a ferramenta.de retificagao se projeta relativamente

distante abaixo das coberturas de protecao que sdo providas na maquina se
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necessario.

Por esta razdo, de acordo com um aspecto adicional da inven-
cdo, o dispositivo de fixagdo é projetado de tal forma que um dos discos de
sujeicdo, em particular o segundo disco de sujei¢ao, é provido com um furo
rosqueado, por meio do qual o dito segundo disco de sujeicao pode ser co-

nectado a um acionamento de maquina. E possivel, em particular, para o

~ segundo disco de sujeicdo ser provido com um munhdo no qual é provido

um furo rosqueado e o qual se estende através do segundo disco de sujei-
¢ao. O primeiro disco de sujeicdo pode ser provido com uma abertura atra-
vés da qual o munhao pode se estender. Desta forma, por um lado é posSi-'
vel ser encurtado o comprimento de fixagdo a maquina. Ao mesmo tempo, é
também possivelk desta forma para os dois discos de sujeicao serem conec-
tados um ao outro em uma maneira particularmente simvples. Uma conexao
de parafusos ndo & necessaria porque, por conta das faces de suporte incli-
nadas, a acédo de sujeigdo requerida pode ser obtida por meio de simples
rotacdo dos dois discos de sujei¢cdo na dire¢ao periférica sem um movimento
de alimentagéo-axial entre os discos de sujeicdo. Embora uma tal conexao
do dispositivo de fixagdo seja particularmente prefer'l’vel em conexao com o
sistema acima descrito das faces de contato, uma tal fixagdo do dispositivo
de fixacdo pode também ser usada vantajosamente, com faces‘conformadas

sem cunha para prender o corpo de suporte.

e -~ - -Nosentido de inserir um corpo de suporte no dispositivo de fixa-

cdo, é necessario primeiramente, serem alinhadas axialmente uma com a
outra, as ranhuras nos primeiro e segundo discos de sujei¢ao. No sentido de
simplificar o dito alinhamento, de acordo com uma modalidade exemplificati-
va da invencdo ainda mais preferida, sdo providos também meios no sentido
de restringir o movimento rotacional entre os primeiro e segundo discos de
sujeicdo a uma faixa angular predeterminada.

De acordo com uma modalidade exemplificativa ainda mais pre-
ferida, € possivel para um dos discos de sujei¢do, tipicamente o segundo
disco de sujei¢do, ser provido com elementos de ajuste de forma que pode

ser colocado em engate com uma ferramenta. Se necessario, € possivel,
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com uma ferramenta, para o dispositivo de fixagdo ser suficientemente apa-
rafusado firmemente a uma maquina retificadora por meio de uma ferramen-
ta.

De acordo com uma modalidade exemplificativa.ainda mais pre-
ferida, o dispositivo de fixagdo pode ser provido com meios para fixar radial-
mente pelo menos partes do corpo de suporte. E possivel, em particular, ao
primeiro disco de sujeicdo ser provido com uma face de retencao atuante
radialmente. A dita face de retencdo atuante radialmente pode ser colocada
em contato com o corpo de suporte, em particular com um anel cilindrico do
corpo de suporte. Desta forma, o corpo de suporte é suportado na direcdo
radial por meio de uma face de retengéo. E prevenida desta forma uma de-
formacao ou destruicdo do corpo de suporte em operacdo, por conta de for-
cas centrifugas. E claro que é também concebivel prover o segundo disco de |
sujeicdo com meios para reter radialmente o corpo de suporte.

A ferramenta de retificacdo de acordo com a invengdo & ade-

quada em particular para ser mantida em um dispositivo de fixagdo como

‘descrito acima. E feita referéncia aqui e abaixo, a uma ferramenta de retifi-

cacao. E evidente por si mesmo que a ihvengéo pode ser usada igualmehte
para qualquer tipo de maquina ferramenta giratéria, tais como politrizes, reti-
ficas ou similares. O formato € o tipo do material de reti'ficagéo ou polimento
também nao sao de significagdo particular dentro do contexto da presente
invencao. - ——-- - - - - -

A ferramenta de retificagao, de acordo com a invengao, tem um

_corpo de suporte e um meio de retificagao preso ao corpo de suporte. O cor-

po de suporte tem um elemento de fixagdo. O corpo de suporte pode ser
preso em um dispositivo de fixagdo por meio do elemento de fixagédo. O ele-
mento de fixagdo tem uma primeira face de contato. Por meio das ditas fa-
ces de contato, o corpo de suporte pode ser sujeitado firmemente entre uma
primeira face de suporte € uma segunda face de suporte 21 do dispositivo de
fixagcdo. De acordo com a invencao, as primeira e segunda faces de suporte
estendem-se em um angulo em relagdo uma a outra. Em conexao, em parti-

cular, com um dispositivo de fixagdo como descrito acima com faces de su-
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porte qué estendem-se em um angulo em relagdo uma a outra, é possivel
com um corpo de suporte do dito tipo obter uma conexao real particularmen-
te estavel.

De acordo com uma modalidade preferida da invengéo, os ele-
mentos de fixagao sdo formados desde pelo menos um came que se projeta

radialmente para dentro desde a superficie lateral do corpo de suporte. Aqui,

~ os cames sdo dispostos preferenciaimente assimetricamente no corpo de

suporte como visto na dire¢cao axial. A disposi¢do é executada de tal forma
que a ferramenta de retificagdo possa ser presa a um dispositivo de fixagao
somente de uma maneira predeterminada, ou seja, com a face de ,retificagéo‘
alinhada em dire¢ao a pega de trabalho a ser retificada. Por conta da dita
disposicdo assimétrica, é garantido que uma ferramenta de retificagdo nao
pode ser presa incorretamente. Embora uma tal disposigéo seja preferenci-
almente particularmente usada, em conexdao com um corpo de suporte com
faces de contato, como descrito acima, que estdao a um éngUIo em relagao
um ao outro, uma tal disposi¢cao pode também ser usada para outros forma-
tos de faces de contato. No caso de ferramentas que podem ser usadas em
um modo de lado duplo, é também possivel ser provida uma disposi¢éo si-
métrica dos cames, que permita montagem em ambas as posigoes.

Aqui, os cames tém vantajosamente, na dire¢do axial, uma di-
mensé&o que é tal que, com o correto posicionamento da ferramenta de retifi-
cagao, os cames podem-ser-colocados em engate com uma ranhura de um
primeiro disco de sujei¢ao que faceia em direcdo & maquina, e de tal forma
que, na eventualidade de posicionamento incorreto da ferramenta de retifi-
cacao, os cames no éorpo de suporte nao podem ser colocados em engate
com a dita ranhura. Como um resultado do engate, na eventualidade de po-
sicionamento correto, é possivel, girando a ferramenta de retificagao, ao
primeiro disco de sujeicdo ser co-girado relativamente ao segundo disco de
sujeicdo. Devido a que o segundo disco de sujeigdo é mantido firmemente
(em particular fixando firmemente o acionamento de maquina), é possivel ao
corpo de suporte da ferramenta de retificagao ser firmemente sujeitado em

um dispositivo de fixagcao, girando a ferramenta de retificagdo, como descrito
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acima de uma maneira particularmente simples.

' O corpo de suporte é preferencialmente provido com quatro ca-
mes alinhados radialmente para dentro. Aqui os cames sdo dispostos parti-
cularmente de tal forma que a primeira face de suporte € formada por um
lado superior de um anel. A segunda face de suporte é formada por um lado
inferior do came, que se estende a um angulo em relagao ao lado superior.
Desta maneifa, é possivel de uma maneira particularmente simples, produzir
um corpo de suporte que possa ser usado com o dispositivo de fixacao des-
crito acima.

E também preferivel para as primeira-e segunda faces de conta-
to no elemento de fixagao do corpo de suporte ser projetado de tal forma que
o corpo de suporte possa ser colocado em uma posicdo de sujeicdo, sendo
girado na direcdo periférica enquanto fixando firmemente o dispositivo de
fixagao. Desta rhaneira, ndo é necessario nenhuma ferramenta adicional, tal
como parafusos, para prender a ferramenta.

De acordo com uma modalidade ainda mais preferida, o came

do elemento de fixagao, é também projetado de forma a afunilar como visto

na direcao axial. Em uma extremidade do came, que pode estar virada em
dire¢do ao dispositivo de fixagdo para a ferramenta de retificagéo, a largura
do came como visto na dire¢do periférica € menor do que naquele lado do
came que faceia afastado do dispositivo de fixagdo, ou seja, aquele lado do
came que pode ser inserido de uma maneira particularmente simples dentro
da ranhura de um dispositivo de fixacao. '

Aqui, as dimensdes sdo selecionadas preferenciaimente de tal
forma que o lado mais estreito do came tem uma largura menor, e que o la-
do mais largo do came tem uma Iafgura maior do que a largura da ranhura
no dispositivo de fixagdo. Desta maneira, é obtido contato puntiforme entre
as faces laterais do came e as faces laterais delimitantes da ranhura. A fer-
ramehta de retificacdo é, desta maneira, estabilizada no dispositivo de fixa-
cao até mesmo mais efetivamente. No sentido de inserir a ferramenta de
retificacdo dentro do dispositivo de fixagdo, é desejavel um certo grau de

jogo a ser provido entre os cames e as ranhuras. Com o projeto afunilado
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dos cames, é possivel obter jogo a despeito do fato de que, na posi¢cao de
insercdo, o came é mantido no dispositivo de fixagcdo sem jogo tanto na dire-
¢do axial quanto também na direcao periférica. Em particular, se uma plura-
lidade de cames, por exemplo, quatro, séo dispostas uniformemente sobre a
periferia, é possivel desta maneira, na posi¢ao pfesa, prevenir 0 jogo entre o

dispositivo de fixacdo e a ferramenta de retificagcéo relativamente ao eixo

~ geométrico do sistema.

Embora a invencao tenha sido explicada acima em termos de
ranhuras, em um dispositivo de fixacdo e cames em um corpo de suporte, é
evidente por si mesmo que poderiam ser usadas também ranhuras confor-
madas similarmente no corpo de suporte da ferramenta de retificagéo e ca-
mes em um correspondente dispositivo de fixagao, no sentido de uma rever-
sdo cinematica. Girando os cames no primeiro disco relativamente aos ca-
mes no segundo disco, é possivel aos cames serem colocados em cunha na
ranhura do corpo de suporte. |

Um aspecto adicional da invengéo se refere a um corpo de su-
porte para uma ferramenta: de retificagdo. O corpo de suporte tem pelo me- -
nos um elemento de fixacdo, por meio do qual ele pode ser preso no disposi-
tivo de fixacdo. O elemento de fixagao tem uma primeira e uma segunda fa-
ces de contato. Por meio das ditas faces de contato, o corpo de suporte po-
de ser firmemente sujeitado entre uma primeira e uma segunda faces de
suporte de um dispositivo-de fixagdo . De acordo com a invengéo, as faces
de contato do elemento de fixacdo estendem-se a um angulo com respeito
uma a outra.

A invencdo é explanada em mais detalhes nas modalidades e-
xemplificativas e na base dos desenhos, nos quais:

a figura 1a é uma ilustragdo de um detalhe das ranhuras e ca-
mes de um dispositivo de fixacdo de acordo com a inveng¢ao e de um corpo
de suporte de acordo com a invengao em uma posicao de insergao,

a figura 1b, é uma ilustracdo de um detalhe das ranhuras e ca-
mes de um dispositivo de fixacdo de acordo com a invengao e de um corpo

de suporte de acordo com a invengdo em uma posicao de sujei¢ao;
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a figura 2 mostra uma vista plana de uma ferramenta de retifica-
cdo de acordo com invenc&o; |

a figura 3 mostra uma vista lateral de um corpo de suporte em
corte através de um plano através de um eixo giratorio;

a figura 4a mostra uma vista lateral de um segundo disco de su-
jeicao;

: é figura 4b mostra uma vista plana do disco de sujei¢do da figu-
ra 4a; _ _

a figura 4c mostra uma vista do disco de sujeigdo como pela fi-
gura 4a desde baixo;

a figura 5a mostra uma vista lateral de um primeiro disco de su-
jeicao;

a figura 5b mostra uma vista plana do disco de sujei¢do da figu- |
ra 5a;

a figura 5¢c mostra uma vista do disco de sujeigdo como pela fi-
gura 5a desde baixo; |

a figura 6 mostra uma vista lateral de um corpo de suporte e de
uma dispositivo de fixagdo para fixar o co'rpo de suporte;

‘as figuras 7a a 7b séo varias ilustracbes de um primeiro disco
de fixagdo de uma modalidade exemplificativa da inveng'éo; e

| a figura 8 é uma ilustracdo esquematica de uma modalidade
exemplificaiiva da invengdo ainda mais preferida em uma vista lateral.

A Figura 1a mostra, em uma ilustragdo aumentada, um detalhe
de um dispositivo de fixagdo 1 para segurar uma ferramenta de retificagao.
Da ferramenta de retificacdo sao mostrados, somente esquematicamente,
por meio de linhas tracejadas, um came 34 com uma primeira face de conta-
to 32 e uma segunda face de contato 33. O angulo B, tipicamente € de apro-
ximadamente 10°.

| 0 dispositivo de fixacdo 1 é composto substancialmente de um
primeiro disco de sujei¢ao 10 e um segundo disco de sujei¢ao 20, dos quais
em cada caso é mostrado somente um detalhe. O primeiro disco de sujei¢éo

10 é provido em sua periferia (vide também as figuras 5a, 5b, e 5¢) com uma
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10

primeira face de suporte 11. A primeira face de suporte 11 € interrompida por
uma ranhura 12. O segundo disco de sujei¢cao 20 é provido com uma segun-
da face de suporte 21. A Ultima é disposta em um angulo o relativamente a
primeira face de contato. Um espaco intermediario 2, formado entre a primei-
ra face de suporte 11 e a segunda face de suporte 21 para segurar 0 came

34 pode ser acessado pelo came 34 através de uma ranhura 22 na periferia

~ do segundo disco de sujei¢do 20. A Figura 1a mostra o came 34 em uma

posicdo de insercdo E. Na posigédo de insergao E, a ranhura 12 ¢ alinhada
com a ranhura 22 na dire¢do axial A de tal forma que o came 34 possa ser
inserido desde baixo. O came 34 é claro, ndo é para ser considerado isolado
mas ao contrario, como sendo preso a um corpo de suporte. A construgéao
do corpo de suporte ¢ mostrada em maior detalhe abaixo com base nas figu-
ras2e 3. | _
No sentido. de sujeitar o came 34 entre as primeira e segunda
faces 11, 21, o primeiro disco de sujeicdo 10 é girado na diregéo periférica U
relativamente ao segundo disco de sujei¢do 20. Para este proposito, o came
34 engata com uma face de contato periférica 38 em uma face de engate 13
no primeiro disco de sujeigdo 10. Se o segundo disco de sujeigdo 20 for
mantido firme e uma ferramenta de retificacdo que tem o came 34 for girada
na direcao periférica U, o primeiro disco de sujei¢do 10 gira em conjunto com
o came 34 para a posi¢ao de sujeicdo K mostrada na figura 1b. No sentido
—de--qrue o engate-entre a face de contato periférica 38 e a-face de engate 13
seja possivel, 0 came 34 deve ser projetado para ser suficientemente longo
na dire¢cdo axial A. A altura h do came 34 na regiao da face de contato peri-
férica 38 deve portanto ser pelo menos suficientemente grande que, quando
a ferramenta de retificagcdo esta corretamente inserida, o came 34 se esten-
de dentro da ranhura 12 do primeiro disco de sujei¢gdo. Se o came 34 é pre-
so assimetricamente ao corpo de suporte como visto na dire¢ao axial (a este
respeito, vide também as figuras 2 e 3), entdo com selegdo adequada da
altura h do came 34, pode ocorrer engate somente quando a ferramenta de
retificagcdo é corretamente posicionada. Desta maneira, é prevenido que a

ferramenta de retificacdo seja montada com a face de retificagao alinhada
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em direcdo a maquina de retificacao.

Na posicao de sujeicdo K, como pela figura 1b, o corpo de su-
porte é sujeitado com suas faces de contato 32, 33 entre as faces de suporte
21, 11 do segundo disco de sujeicdo 20 e do primeiro disco de sujeigao 10.
Aqui, uma face inferior do came 34 é a segunda face de contato 33. Uma
primeira face de contato 32 do anel, ilustrado somente parcialmente, de um
corpo de suporte (vide as figuras 2 e 3) forma a primeira face de contato,
que esta em contato com a primeira face de suporte 11 do primeiro disco de
sujeicao 10.

A figura 2 mostra uma vista plana de uma ferramenta de retifica-
cao 30. A ferramenta de retificagdo 30 é composta substancialmente de um
corpo de suporte 31 e de um meio de retificagdo 35 (ilustrado somente es-
quematicamente) que é preso ao corpo de suporte 31. O corpo de suporte |
31 é composto substancialmente de um anel cilindrico 3 ao qual o flange 37
é preso. Providos no lado interno do anel 36 estdo quatro cames 34 proje-

tando-se para dentro radialmente os quais sdo dispostos uniformemente so-

_bre a periferia do anel 36 a intervalos de 90°. O lado superior do anel forma

- uma primei'ra face de contato 32 que pode ser colocada em contato com a

primeira face de suporte 11 do primeiro disco de sujei¢éao 10.
A figura 3 mostra uma secédo através de um eixo geométrico
central do corpo de suporte 31. Pode ser visto desde a figura 3 que a segun-

_.da face de contato-33 no lado debaixo do-came-34 estende-se a um angulo

B em relagdo a primeira face de contato 32 formado pela borda superior do

-anel 36.

Aqui o came 34 ¢ de construgdo geometricamente simples e tem
um formato substancialmente trapezoidal como visto desde cima. Duas fa-
ces que se estendem na dire¢do axial delimitam o came 34 nos lados. Na
dire¢do axial, o came 34 ¢ delimitado em um lado pela primeira face de con-
tato 32 que' se estende nivelada com o lado superior do anel 36 e no outro
lado por uma segunda face de contato 33 que se estende a um angulo § em
relacdo ao lado superior do anel 36. As faces de parada se estendem em

cada caso em um plano de forma que por meio de uma rotagao na dire¢ao
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periférica, o corpo de suporte pode ser inserido dentro do dispositivo de fixa-
cao.

O came 34 é disposto assimetricamente em relagdo ao anel 36
na direcdo axial A. O came 34 &, no lado superior na figura 3, nivelado com a
primeira face de contato 32. A segunda face de contato 33 é no entanto, dis-

posta com um espacamento a extremidade inferior do corpo de suporte 31

~ na figura 3. O posicionamento do corpo de suporte no dispositivo de fixagao

de acordo com a invencao é definido precisamente por conta do dito sistema
e também por conta da dita disposicdo e da disposigéo inclinada da segunda
face de contato 33. Prender com o flange 37 alinhado em diregdo & maquina
retificadora néo é possivel. v

O angulo B é selecionado como uma fungao de um correspon-
dente angulo o no dispositivo de fixagdo de tal forma que a a¢do de sujei¢éo
desejada possa ser obtida por meio de uma rotacédo. O angulo f é tipicamen-
te de aproximadamente 10°. Certos desvios no entanto séo témbém conce-
biveis.

O dispositivo de fixagdo 1 formado desde um primeiro disco de
sujeicdo 10 e um segundo disco de sujei¢cdo 20 é descrito em mais detalhe
nas figuras 4a a 4c, 5a a 5c e 6. _

A figura 4a mostra uma vista lateral do segundo disco de sujei-
cao 20. O segundo disco de sujeigao 20 é corporificado substancialmente
comb um disco que é provido integradamente em seu-lado superior com um
munhao 27. O munhao 27 é provido com um furo 28 com uma rosca 23 que
se estende para baixo através do segundo disco de sujeigao 20. Ao longo de
sua periferia, o segundo disco de sujeicdo 20 é provido. com ranhuras-22 e
também com uma segunda face de suporte 21 que se estende a um angulo
a em relagdo a primeira face de suporte de um primeiro disco de sujei¢ao
(vide as figuras 5a a 5c¢). Como mostrado na vista plana da figura 4b, quatro
segundas faces de suporte 21 e quatro ranhuras 22 estao dispostas de for-
ma a serem uniformemente distribuidas sobre a periferia do segundo disco
de sujeicdao 20. Uma depresséo no formato de segmento circular 25 é provi-

do na superficie do disco de sujeicao, cuja fungao sera explicada em mais
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detalhes abaixo. A rosca interna 23 serve para conectar o dispositivo de fi-
xacao ao eixo de uma maquina retificadora. |

Uma depreéséo circundante 26 é também disposta no lado ex-
terno do munhao 27. Um anel de sujei¢ao para conectar o segundo disco de
sujeicdo 20 ao primeiro disco de sujeicdo (vide também a figura 6) pode ser
disposta na depresséao 26.

A figura 4c mbstra uma vista do segundo disco de sujeicao 20
desde baixo. O furo 28 se estende, como pode ser visto desde a figura 4c,
através do corpo inteiro do segundo disco de sujeicao 20. Sao adicionalmen-
te providas depressdes 24 no lado inferior do segundo disco de sujeigao 20,
cujas depressdes 24 formam elementos de ajuste de forma para uma ferra-
menta. Com uma chaveta giratdria, tipicamente uma chaveta como é conhe-
cida para retiticadores angulares, é possivel gerar um engate com as ditas |
depressbes 24. Desta maneira, é possivel para o dispositivo de fixagao 1

com uma ferramenta ser aparafusado firmemente a um eixo de maquina reti-

ficadora.

A figura 5a mostra, em uma vista lateral, um primeiro disco de

sujeicao 10, que juntamente com o.sengndo disco de sujeicdo 20 mostrado

‘nas figuras 4a a 4c, forma um dispositivo de fixacdo 1 para uma ferramenta.

O primeiro disco de sujeicdo 10 € projetado substancialmente como um dis-

co. Uma primeira face de suporte 11 é formada ao longo da periferia dele na

maneira de um ressalto. Dispostas sobre a periferia estdo quatro ranhuras

12. O primeiro disco de sujeicdo 10 é provido adicionalmente com uma aber-
tura central 14 que serve para segurar o munhdo 27 do segundo disco de
sujeicao 20. No lado inferior na figura 5a, o disco de sujeicao 10 é também
provido com um pino 15. O pino 15‘ penetra, quando o dispositivo de fixagao
1 esta montado, na depressao no formato de anel circular 25 do segundo
disco de sujeigdo 20. Desta maneira, o0 movimento rotacional possivel entre
o] primeiro disco de sujeicdo 10 e o segundo disco de sujei¢cdo 20 € limitado
a uma faixa angular prédeterminada. O pino 15 é, em particular, disposto em
relacdo a posi¢cao da depressdo 25 de forma que, em uma posi¢gao angular

extrema, as ranhuras 12 do primeiro disco de sujei¢ao 10 e as ranhuras 22
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do seguhdo disco de sujeigcdo 20 estdo alinhadas axialmente uma com a ou-
tra, ou seja, o dispositivo de fixacdo 1 esta na posi¢ao de inser¢do E. Na ou-
tra posi¢ao axial extrema, o dispositivo de fixagdo 1 estd na posi¢ao de su-
jeicao K mostrada na figura 1b.

A figura 5b mostra uma vista plana do primeiro disco de sujei¢ao

10 mostrado na figura 5a. Como pode ser visto desde a figura 5, as ranhuras

12 séo dispostas uniformemente sobre a periferia do primeiro disco de sujei-

cao 10. Aqui, as ranhuras séo ligeiramente mais profundas na dire¢ao radial
do que a largura radial da primeira face de suporte 11.

A figura 5c mostra uma vista do primeiro disco de sujeigao 10
desde baixo. ‘

O diépositivo de fixacdo 1 composto do primeiro disco de sujei-
cdo 10 e do segundo disco de sujei¢do 20 é mostrado na forma montada na
figura 6. Os mesmos simbolos de referéncia denotam partes idénticas aque-
las nas figuras precedentes. O munhao 27 do segundo disco de sujeigao 20
é guiado através da abertura 14 do primeiro disco de sujei¢do 10. O primeiro
disco de sujeicao 10 e o segundo disco de sujeicdo 20 sdo mantidos juntos
axialmente por meio de um anel de sujeicdo 3 que é disposto na depressao
estendendo-se anularmente 26 no munhao 27. Desta maneira, é possivel ao
primeiro disco de sujeicdo 10 e ao segundo disco de sujeicdo 20 girarem
relativamente um ao outro na diregao periférica U, de forma que os discos de
sujeicdo 10, 20 possam ser movidos para tras e para frente entre a posi¢ao
de insergao E e a posi¢ao de sujeicao K (vide as figuras 1a e 1b). Uma mola
de placa (nao ilustrada) pode também criar uma pré-carga entre o primeiro e
o segundo discos de sujeigdo. E também possivel ser provida uma porca em
uma rosca externa do eixo ao invés de um anel de sujei¢ao 3.

-A figura 6 mostra, também esquematicamente, o corpo de su-
porte 31 em uma vista lateral. Por meio de um movimento na diregdo axial A,
é possivel ao anel 36 ser empurrado com a sua superficie lateral interna so-
bre a superficie lateral externa do segundo disco de sujeicao 20. Aqui, as
ranhuras 22 do segundo disco de sujei¢ao e as ranhuras 12 no primeiro dis-

co de sujeicdo 10 permitem aos cames projetando-se para dentro radialmen-
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te 34 a serem mantidos no anel 26. As dimensdes da superficie interna do
anel 36 e a superficie lateral externa do segundo disco de sujei¢cao 20 e
também as dimensodes radiais e as dimensdes na diregdo periférica das ra-
nhuras e cames sao coordenadas uma com a outra aqui. O corpo de suporte
31 é empurrado sobre o dispositivo de fixagdo 1 na diregéo axial A até que a
primeira face de contato 32 apoia-se contra a primeira face de suporte 11.
Aqui, o contéto é ao mesmo tempo gerado entre uma face de contato perifé-
rica 38 do came 34 e a face de engate 13 da ranhura 12 do primeiro disco de
sujeicdo 10. Girando o corpo de suporte 31 na dire¢ao periférica U enquanto
ao mesmo tempo mantendo firme o segundo disco de sujeigdo 20, por e-
xemplo, no munhao 27, o primeiro disco de sujei¢do 10 é girado para a posi-
cao de sujeicdo K mostrada na figura 1b. | | '

Os primeiro e segundo discos de sujeicao 10, 20 sdo produzidos |
tipicamente de um material metalico tal como por exemplo, aluminio. O cor-
po de suporte 31 é tipicamente uma pega moldada por injecao de plastico.

As dimensdes do dispositivo_dé fixacdo e do corpo de suporte

‘sd0 dependentes da respectiva aplicacdo. Um dispositivo de fixagdo com um

diametro de 50 mm com quatro cames com um comprimento na dire¢ao peri-

férica de aproximadamente 10 mm e uma profundidade na direcdo radial de

aproximadamente 3 mm tem sido tipicamente bem-provado. O primeiro

e o segundo discos de sujeicdo 10, 20 sado preferencialmente compostos

aqui de placas que-sdo de 4 a 5 mm de espessura. Como uma conexao a

um eixo de uma maquina retificadora, € tipicamente usado um munhao 27

- com um didmetro externo de 20 mm e com uma rosca interna M14. O corpo

_de suporte 31 tipicamente tem um anel 36 com uma espessura de parede de

1mm. O cames 34 tipicamente tem uma espessura de 2 mm na dire¢ao radi-
al e uma altura de 5 mm na dire¢ao axial. O didmetro interno livre do anel 36
do corpo de suporte 31 é adaptado para o didmetro externo do dispositivo de
fixagéio 1 e é tipicamente 45 a 50 mm.

A figura 7a mostra uma modalidade exemplificativa do primeiro
disco de sujeicdo 40 em secdo transversal. A modalidade como pela figura

7a é uma alternativa tem uma abertura central 44, uma face de parada peri-
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férica circundante 41, e quatro ranhuras 42 que séo dispostas sobre a perife-
ria do primeiro disco de sujei¢cdo 40 (vide também a figura 7c¢). Similarmente:
a figura 5a, um furo 45 serve para segurar um pino. Em contraste a modali-
dade como pela figura 5a, o primeiro disco de sujei¢do 40 como pela figura
7a é provido com um colar circundante 46. Um detalhe X com o colar 46 é

ilustrado em uma ilustracdo aumentada na figura 7b. O colar 46 tem uma

~ face de retengdo chanfrada 47. A face de retencdo chanfrada 47 define um

dispositivo de fixagdo aproximadamente conico. Por conta da face de reten-
¢ao 47, um anel 36 (ilustrado pelas linhas tracejadas) de um corpo de supor-
te é retida na diregcdo radial r Forgas que atuam na direg¢ao radial r no corpo
de suporte sao absorVidas pela face de retengcao 47. E.também alternativa-
mente concebivel, usar anéis conicos ao invés de um anel cilindrico 36 de
um corpo de suporte.

A figura 7c. mostra uma vista plana do disco de sujei¢éo 40 co-
mo pela figura 7a. Quatro ranhuras 42 sao dispostas sobre'a periferia de
forma a serem espacadas afastadas uma da outra por 90°, cujas ranhuras
42 servem para segurar cames de um disco de suporte de uma ferramenta
de retificagdo no modo acima descrito. Na figura 7c, o colar de retencéo 46 é
de projeto circundante com a excegdo das ranhuras 42. No entanto é tam-
bém concebivel prover somente se¢des circulares individuais com meios de
retengao. _
| A figura 8 mostra, em uma vista lateral, uma disposi¢cdo com um
came 34 como por uma modalidade eXempIificativa adicionalmente preferi-
da. Na modalidade exempilificativa como pela figura 8, uma ferramenta de
retificacdo 30 é mostrada somente com seu came 34 do corpo de suporte. A
ferramenta de retificacdo ¢ inserida com um colar de retengdo 46 dentro do
dispositivo de fixagdo 1 mostrado nas figuras 7a e 7b. Algum outro dispositi-
vo de fixacao, tal como € mostrado, por exemplo, nas figuras precedentes,
poderia é claro ser usado também. Em contraste com as modalidades e-

xemplificativas precedentes como pelas figuras 2, 3 e 6, na figura 8, o came

- 34 é projetado para afunilar na dire¢éo axial A. Isto significa que a largura D1

do came 34 na dire¢éo periférica U naquele lado 39 que pode estar virado
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em direcdo ao dispositivo de fixagao 1 é menor do que a largura d2, como
vista na diregdo periférica U, naquele lado do came 34 que forma a face de
parada 33. Aqui, a largura d1 é menor do que a largura D da ranhura 12 no
dispositivo de fixagdo 1. A largura d2 é maior do que a largura D da ranhura
12 como vista na direcao periférica U. Isto resulta, quando a ferramenta de
retificacdo é inserida, em contato linear nos pontos 50 entre a face lateral
delimitante 16 da ranhura 12 e faces laterais 49 do came 34.

O came 34 como pela figura 8 é provido com arredondamentos
48 entre as faces laterais 49 e a face 39. No entanto também seria concebi-
vel prover um came com um formato trapezoidal, ou seja, com faces laterais
49 e a lado 39 que podem estar viradas em dire¢é@o ao dispositivo de fixagao
1 coincidindo em uma dobra. A _

Na modalidade ilustrada na figura 8, as diferengas entre a largu- |
ra d2 do came 34 e a largura D da ranhura 12 parecem ser ligeiras. Na prati-

ca, verificou-se que as dimensdes do corpo de suporte, que é produzido de

plastico, com o came 34 variam, em_ particular aumentam, por conta da umi- -

dade do ar. Prosseguindo desde as dimensdes mostradas na figura 8 de
uma ferramenta para produzir um c‘orpo'de suporte é, portanto, obtida uma
diferenga mais pronunciada entre as larguras na dire¢éo periférica U e na
eventualidade de contato do corpo de suporte com a umidade do ar, de tal
forma que pode ser obtidas linhas de contato até mesmo mais claramente

definidas.
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REIVINDICACOES

1. Dispositivo de fixagdo (1) para uma ferramenta de retificagao
(30), que tem um primeiro disco de sujei¢do (10) e um segundo disco de su-
jeicdo (20) que é disposto de forma que seja giravel relativamente ao primei-
ro disco de sujeicdo (10) e o qual pode ser rodado em diregdo a peca de tra- -
balho a ser retificada, com o primeiro disco de sujei¢g@o (10) que tem pelo
menos uma primeira face de suporte (11) para uma primeira face de contato
(32) de um corpo de suporte (31) da ferramenta de retificagdo (30), e com o
segundo disco de sujeigdo (20) que tem pelo menos uma segunda face de
suporte (21) para uma segunda face de contato (33) do corpo de suporte'
(31), caracterizado pelo fato de que as primeira e segunda faces de suporte
(11, 21) estdo a um angulo (o) em relagdo uma a outra, de tal forma que,
girando o primeiro disco de sujei¢do (10) relativamente ao segundo disco de
sujeicdo (20), a ferramenta de retificagao (30) pode ser sujeitada firmemente

entre as faces de suporte (11, 21). |
, 2. Dispositivo de fixagdo de acordo com a reivindicagao 1, carac-
terizado pelo fato de que o segundo disco de sujei¢do (20) tem, em sua peri-
feria, pelo- menos uma ranhura (22) para pelo menos um elemento de fixa-

cdo (34) através de cuja ranhura (22) o elemento de fixagao (34) pode ser

“guiado para dentro de um espago intermediario (2) delimitado pela primeira

face de suporte (11) e a segunda face de suporte (21). |

3. Dispositivo de fixagdo de acordo com a reivindicagdo 1 ou 2,
caracterizado pelo fato de que o primeiro disco de sujeicao (10) tem uma
ranhura (12) a qual pode ser alinhada com a ranhura (22) do segundo disco
de sujeicao (20) e a q'ual se estende na direcdo axial pelo menos tao distan-
te quanto a primeira face de suporte (11).

-4. Dispositivo de fixacdo de acordo com a reivindicagao 3, carac-
terizado pelo fato de que a ranhura (12) do primeiro disco de sujei¢ao (10)
tem, na direcdo periférica (U), uma face de engate (13), tal que quando o
elemento de fixagédo (34) entra em contato com a face de engate, o primeiro
disco de sujeicdo (10) pode ser girado relativamente ao segundo disco de

sujeicao
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(20) girando o corpo de suporte (31).

5. Dispositivo de fixagdo de acordo com uma das relvmdlcagoes
1 a 4, caracterizado pelo fato de que no primeiro disco de sujei¢ao (10) e/ou
no segundo disco de sujei¢do (20), sao dispostas qUatro ranhuras de forma
a serem distribuidas uniformemente sobre a periferia do dispositivo de fixa-
cao (1).

6. Dispositivo de fixagdo, em patrticular, de acordo com uma das
reivindicagdes 1 a 5, que tem um primeiro disco de sujei¢do (10) e um se-
gundo disco de sujeicdo (20) entre os quais um corpo de storte (31) de
uma ferramenta de retificagdo (30) pode ser fixado, caracterizado pelo fato
de que um disco de sujeigdo (20) é provido com uma rosca (23) para conec-
tar a um eixo de uma maquina de retificagao. |

7. Dispositivo de fixagdo-(1) de acordo com a reivindicagao 6, -
caracterizado em que o segundo disco de sujeicao (20) é provido com um
munhéo (27) o qual se estende através de um primeiro disco de sujei¢ao

(10), com a rosca (23) sendo formada como uma rosca interna do munh&o
(27).-

8. Dispositivo de fixagao (1) de acordo com uma das reivindica-
¢bes 1 a 7, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de fixagéo (1) € pro-

vido com as superficies planas verticais estdo em contato com o dito lado de

fundo plano.

9. Dispositivo de fixagdo (1) de acordo com uma das reivindica-

¢bes 1 a 8, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de fixagao (1) € pro-

- vido com elementos de ajuste de forma (24) para uma ferramenta para fixar

o dispositivo de fixagao (1) a uma maquina de retificadora.

10. Dispositivo de fixagao (1) de acordo com uma das reivindi-
cacbes 1 a 9, caracterizado pelo fato de que o primeiro disco de sujei¢@o
(10) é provido na regido da periferia, com meios de retengéo radial (47) 0s
quaié podem ser colocados em contato com o corpo de suporte (30), em par-
ticular com um anel (36) do corpo de suporte (30), de forma que o corpo de
suporte seja retido na direcao radial pelos meios de retencéo radial (47).

11. Ferramenta de retificacao (3), em particular para um disposi-
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tivo de fixacdo (1) como definido em uma das reivindicagoes 1 a 10, que tem
um corpo de suporte (31) e que tem meios de retificagéo (35) fixados ao cor-
po de suporte (31), com o corpo de suporte (31) tendo pelo menos um ele-
mento de fixacdo (36, 34), por meio do qual o corpo de suporte pode ser fi-
xado no dispositivo de fixagao (1), e com o elemento de fixagdo (36, 34) ten-
do uma primeira face de contato (32) e uma segunda face de contato (33)
por meio das quais o corpo de suporte (31) pode ser sujeitado firmemente
entre uma primeira face de suporte (11) de um primeiro disco de sujei¢ao
(10) e uma segunda face de suporte (21) de um segundo disco de sujeigao
(20) de um dispositivo de fixagdo (1), caracterizada pelo fato de que a pri-
meira face de contato (32) e a segunda face de contato (33) estdo em angu-
lo (B) em relagdo a uma outra.

12. Ferramenta de retificagdo, em particular de acordo com a
reivindicacdo 11, que tem um corpo de suporte (31) e que tem um meio de
retificagéo (35) fixado ao corpo de suporte (31), com o corpo de suporte (31)
que tem pelo menos um elemento de fixagao (36, 34), por meio do qual ele
pode ser fixado em um dispositivo de fixagdo (1), com que o elemento de
fixagcdo sendo encorporado como um came (34) qué sé projeta radialmente
desde uma superficie lateral 26 do corpo de suporte (31), caracterizada pelo
fato de que o came (34), como visto na dire¢do axial (A), esta disposto na
superficie lateral (26) do corpo de suporte (31), de tal forma que a ferramen-
ta de retificacdo (30) pode ser fixada no dispositivo de fixagdo (1) somente
com a face de retificagao alinhada na direcao da peca de trabalho a ser reti-
ficada.

13. Ferramenta de retificagdo de acordo com a reivindicagao 12,
caracterizada pelo fato de que o pelo menos um came (34) tem, na dire¢ao
axial (A), uma dimens&o que & selecionada de tal forma que, com o posicio-
namento correto da ferramenta de retificacao (30) no dispositivo de fixagao
(1) o came (34) pode ser colocado em engate com uma face de engate (13)
de uma ranhura (12) do primeiro disco de sujei¢do (10), e tal-que, na even-
tualidade de um posicionamento incorreto da ferramenta de retificagao (30) o

came (34) ndo pode ser colocado em engate com a face de engate (13) da
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ranhura (12) do primeiro disco de sujei¢ao (10).

' 14. Ferramenta de retificacdo de acordo com uma das reivindi-
cacdes 11 a 13, caracterizada pelo fato de que o elemento de fixagao tem
uma pluralidade de cames (34) se estendendo radialmente para dentro, em
particular quatro, dispostas uniformemente sobre a periferia do corpo de su-
porte (31).

15. Ferramenta de retificacdo de acordo com uma das reivindi-
cacbes 11 a 14, caracterizada pelo fato de que o elemento de fixagao (36)
do corpo de suporte tem um tal formato e dimenséo que o elemento de fixa-
¢do (36) pode, na diregdo radial, ser colocado em contato com a face de
contato (47) dos meios de retengédo do dispositivo de fixagdo (1).

16. Ferramenta de retificagcdo de acordo com uma das reivindi- -
cacoes 14 ou 15, com o corpo de suporte sendo composto de um anel (36) '
com um flange se estendendo externamente radialmente (37), e que os ca-
mes (34) se estendem radialmente para dentro desde o lado interno do anel
(36), caracterizada pelo fato de que a primeira face de contato (32) é forma-

“da por um lado superior do anel (36) e em que a segunda face de contato

- (383) do came (34) estende-se a um éngu'lo (B) em relagao a primeira face de

contato (32) que é formada pela borda superior do anel (36).
17. Ferramenta de retificacdo de acordo com uma das reivindi-

cagdes 11 a 16, caracterizada pelo fato de que a primeira face de contato

(32) e a segunda face de contato (33) sa@o projetadas de tal forma que, gi-
rando b corpo de suporte (31) na diregéo periférica (U) relativamente ao dis-
positivo de fixagdo (1), o elemento de fixacao (36, 34) pode ser colocado em
uma posicao de sujeigao (K).

18. Ferramenta de retificacdo de acordo com uma das reivindi-
cacées 11 a 17, caracterizado pelo fato de que o elemento de fixagao tem
pelo menos um came (34) que se projeta radialmente desde a superficie la-
teral (26) do corpo de suporte (31),

com o came (34) sendo projetado de forma a afilar na dire¢éao
axial (A), de tal forma que a largura (d1) de uma face de came 39, que pode

ser girada em direcdo a um dispositivo de fixagdo, do came (34) é menor
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quando visto na direcdo periférica (U) do que a largura (d2), quando vista na
direcao periférica (U), do came (34) no lado da segunda face de contato
(33).

19. Ferramenta de retificagdo de acordo com a reivindicagao 18,
caracterizada pelo fato de que a largura (d1) do came (34) no lado que pode
ser girado em direg&o ao dispositivo de fixagdo (1) € menor do que a largura

(D) da ranhura (12) do dispositivo de fixagdo, e em que a largura (d2) do

came (34) no lado do came (34) com a segunda face de contato (33) € maior
do que a largura D da ranhura (12) do dispositivo de fixagao (1), tal que,
quando a ferramenta de retificacdo é inserida no dispositivo de fixa¢ao (1)
existe um contato linear lateralmente entre pontos (50) do came (34) e as
faces delimitantes (16) da ranhura (12).

20. Corpo de suporte para uma ferramenta._de retificacao como
definido em uma das reivindicagdes 10 a 19,

com o corpo de suporte (31) tendo pelo menos um elemento de
fixacdo (36, 34) ; por meio do qual ele pode ser fixado em um dispositivo de
fixacdo (1), com o elemento de fixagdo (36, 34) tendo uma primeira face de
contato (32) e uma segunda face de contato (33), pbr meio do que o corpo
de suporte (31) pode ser sujeitado firmemente entre uma furo (11) e uma
segunda face de suporte (21) do dispositivo de fixagao (1), caracterizado em
que as primeira e segunda faces de contato (32, 33) estdo a um angulo (B)

em relagdo um ao outro.
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RESUMO
Patente de Invengdo: "DISPOSITIVO DE FIXAGCAO PARA UMA FERRA-
MENTA DE RETIFICAGAO, FERRAMENTA DE RETIFICAGAO E CORPO
DE SUPORTE PARA UMA FERRAMENTA DE RETIFICAQI\O".

A presente invengdo refere-se a um dispositivo de fixagdo (1)
para uma ferramenta de retificagao (30) que é composta, em esséncia, de
uma primeiré por¢do de tensdo (10) e uma segunda por¢ao de tensao (20).
A primeira por¢ao de tensado (10) pode girar em relagéo a segunda porgao -

_  de tensdo ('20) sobre um eixo (A). A primeira por¢ao de tensdo 910) Compre-
10

ende uma primeira superficie de suporte (11) e a-segunda porgédo de tenséo
(20) possui uma segunda superficie de suporte (21). Um corpo de suporte
(31) pode ser fixado com firmeza com uma primeira € uma segunda superfi- -
cies de contato (32, 33) entre as superficies de suporte (11, 21). Um angulo '
(o, B) € formado entre a primeira e a segunda superficies de suporte (i 1,12)
do dispositivo de fixagédo (1) e/ou e.ntre.. a primeira e a segunda superficies de

contato (32, 33) do corpo de suporte (31).
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