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本发明公开了一种物联网智能化摄像头，包

括球形壳体、顶板、具有外螺纹且与所述顶板固

定的圆环部、具有与外螺纹配合的内螺纹的保护

罩；保护罩具有多个散热孔，所述保护罩内具有

控制单元、无线通信单元和第一图像采集装置；

所述保护罩的底部具有圆形通孔，球形壳体的两

侧均具有一个圆柱形凸起，两侧的圆柱形凸起的

轴线共线且穿过球形壳体的球心，圆柱形通孔的

内侧壁具有两个圆柱形盲孔；球形壳体内安装有

第一安装板和第二安装板，第一安装板处安装有

光强传感器，所述第二安装板处安装有第二图像

采集装置，保护罩内还有驱动球形壳体转动的驱

动机构。本发明的摄像头能够对现场进行有效监

控，并且能够远程通信。
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1.一种物联网智能化摄像头，其特征在于，包括球形壳体、顶板、第一活动导热块、第二

活动导热块、具有外螺纹且与所述顶板固定的圆环部、具有与所述外螺纹配合的内螺纹的

保护罩；所述保护罩具有多个散热孔，所述保护罩内具有控制单元、无线通信单元和第一图

像采集装置；所述保护罩的底部具有圆形通孔，所述球形壳体的两侧均具有一个圆柱形凸

起，两侧的圆柱形凸起的轴线共线且穿过球形壳体的球心，所述圆柱形通孔的内侧壁具有

两个圆柱形盲孔，每个圆柱形凸起插入一个圆柱形盲孔内；所述球形壳体内安装有第一安

装板和第二安装板，所述第一安装板处安装有光强传感器，所述第二安装板处安装有第二

图像采集装置，所述保护罩内还通过固定支架固定有固定板，所述固定板固定连接有电机

安装板，所述电机安装板处固定安装有电机和转轴轴承，电机的电机轴处安装有主动齿轮，

所述转轴轴承处安装有转轴，所述转轴处安装有与所述主动齿轮啮合的被动齿轮和两个转

动轮，两个转动轮均抵接所述球形壳体；所述无线通信单元、光强传感器、所述第一图像采

集装置和第二图像采集装置均与所述控制单元连接；两个转动轮的最大外径相等，且两个

转动轮的外侧均具有抵接球形壳体外表面的橡胶圈，电机能够驱动两个转动轮，从而驱动

所述球形壳体转动；所述转轴的一端固定有第一主动锥齿轮，另一端固定有第二主动锥齿

轮；所述固定板和所述保护罩之间还连接有第一导杆和第二导杆，所述固定板处固定有第

一轴承座和第二轴承座，第一轴承座处安装有第一丝杆轴承，第一丝杆轴承处安装有第一

丝杆，第二轴承座处安装有第二丝杆轴承，第二丝杆轴承处安装有第二丝杆，第一丝杆处还

固定有与第一主动锥齿轮啮合的第一被动锥齿轮，所述第二丝杆处还固定有与第二主动锥

齿轮啮合的第二被动锥齿轮；所述第一活动导热块具有与第一导杆配合的第一光滑孔和与

第一丝杆配合的第一螺纹孔，所述第二活动导热块具有与第二导杆配合的第二光滑孔和与

第二丝杆配合的第二螺纹孔，所述第一活动导热块具有第一曲面、第二曲面以及多个第一

散热翅片，第一曲面处固定有用于与保护罩内侧壁抵接的第一导热硅胶垫，第二曲面处固

定有用于与球形壳体外侧壁抵接的第二导热硅胶垫，所述第二活动导热块具有第三曲面、

第四曲面以及多个第二散热翅片，第三曲面处固定有用于与保护罩内侧壁抵接的第三导热

硅胶垫，第四曲面处固定有用于与球形壳体外侧壁抵接的第四导热硅胶垫；所述球形壳体

内具有固定导热块，固定导热块具有第五曲面和第六曲面，第五曲面和第六曲面均与球形

壳体的内侧壁抵接，固定导热块和第二安装板之间还具有第五硅胶导热垫；控制单元能够

控制所述电机使得摄像头处于第一状态或第二状态，所述第一状态中，所述第一、二安装板

均与顶板平行且第一安装板位于第二安装板下方，所述第一导热硅胶垫和第三导热硅胶垫

与保护罩的内侧壁不接触，所述第二导热硅胶垫和第四导热硅胶垫与球形壳体的外侧壁不

接触；所述第二状态中，所述第一、二安装板均与顶板平行且第二安装板位于第一安装板下

方，所述第一导热硅胶垫和第三导热硅胶垫与保护罩的内侧壁抵接，所述第二导热硅胶垫

和第四导热硅胶垫与球形壳体的外侧壁抵接；所述控制器进行控制，在摄像头处于第一状

态时，当光强传感器的测量值从大于等于设定阈值变为小于设定阈值时，从此刻起再经过

设定时间后，控制摄像头从第一状态切换为第二状态。

2.根据权利要求1所述的物联网智能化摄像头，其特征在于，所述保护罩包括圆柱形部

分和与圆柱形部分连接的半球形部分，所述圆柱形部分与所述圆环部旋紧固定；所述球形

壳体的外径等于所述圆形通孔的直径，且所述球形壳体的外径小于所述半球形部分直径的

三分之一。
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3.根据权利要求2所述的物联网智能化摄像头，其特征在于，多个散热孔均位于保护罩

的圆柱形部分处，且散热孔的数量大于等于6个；所述顶板处还固定连接有喇叭状的保护单

元。

4.根据权利要求1所述的物联网智能化摄像头，其特征在于，所述第二安装板处具有3

个以上的第二图像采集装置，且所有第二图像采集装置的采集角度是固定的。

5.根据权利要求1所述的物联网智能化摄像头，其特征在于，所述顶板处还固定有旋转

机构，所述旋转机构处固定有二维摇摆机构，所述第一图像采集装置固定在所述二维摇摆

机构处。

6.根据权利要求1所述的物联网智能化摄像头，其特征在于，所述第一活动导热块、第

二活动导热块和固定导热块均由铜铝合金制成，所述固定板处具有多个透气孔。

7.根据权利要求1所述的物联网智能化摄像头，其特征在于，所述设定时间为30-60秒。
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一种物联网智能化摄像头

技术领域

[0001] 本发明涉及物联网领域，具体涉及一种物联网智能化摄像头。

背景技术

[0002] 物联网(英语：Internet  of  Things，缩写IoT)是互联网、传统电信网等信息承载

体，让所有能行使独立功能的普通物体实现互联互通的网络。物联网的应用十分广泛，家

庭、公共场所、公司、停车场等领域均可以使用物联网技术，与物联技术配合使用最广泛的

设备之一就是摄像头，在公共区域、停车场等地方，通过安装摄像头，且是具有无线通信功

能的摄像头，使用物联网技术，可以将各个摄像头嵌入至网络内，从而可以远程、无线、集中

化管理，方便对所在区域的监管。但是现有的摄像头虽然能够采集实时图像，但是常常有犯

罪分子例如喷涂涂料、颜料的装置将摄像头的保护罩喷涂上颜料，从而对摄像头进行遮挡，

从而进行犯罪作业，传统的摄像头对此无能为力。

发明内容

[0003] 发明目的：本发明旨在克服现有技术的缺陷，提供一种物联网智能化摄像头。

[0004] 技术方案：一种物联网摄像头，包括球形壳体、顶板、具有外螺纹且与所述顶板固

定的圆环部、具有与所述外螺纹配合的内螺纹的保护罩；所述保护罩具有多个散热孔，所述

保护罩内具有控制单元、无线通信单元和第一图像采集装置；所述保护罩的底部具有圆形

通孔，所述球形壳体的两侧均具有一个圆柱形凸起，两侧的圆柱形凸起的轴线共线且穿过

球形壳体的球心，所述圆柱形通孔的内侧壁具有两个圆柱形盲孔，每个圆柱形凸起插入一

个圆柱形盲孔内；所述球形壳体内安装有第一安装板和第二安装板，所述第一安装板处安

装有光强传感器，所述第二安装板处安装有第二图像采集装置，所述保护罩内还通过固定

支架固定有固定板，所述固定板固定连接有电机安装板，所述电机安装板处固定安装有电

机和转轴轴承，电机的电机轴处安装有主动齿轮，所述转轴轴承处安装有转轴，所述转轴处

安装有与所述主动齿轮啮合的被动齿轮和两个转动轮，两个转动轮均抵接所述球形壳体；

所述无线通信单元、光强传感器、所述第一图像采集装置和第二图像采集装置均与所述控

制单元连接。

[0005] 进一步地，所述保护罩包括圆柱形部分和与圆柱形部分连接的半球形部分，所述

圆柱形部分与所述圆环部旋紧固定；所述球形壳体的外径等于所述圆形通孔的直径，且所

述球形壳体的外径小于所述半球形部分直径的三分之一。

[0006] 从而球形壳体是比较小的，不容易引起注意，并且优选，所述球形壳体的外径小于

所述半球形部分直径的五分之一。

[0007] 进一步地，多个散热孔均位于保护罩的圆柱形部分处，且散热孔的数量大于等于6

个；所述顶板处还固定连接有喇叭状的保护单元。

[0008] 一方面散热孔保证散热性能，另一方面保护单元可以防止异物进入散热孔。

[0009] 进一步地，所述第二安装板处具有3个以上的第二图像采集装置，且所有第二图像
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采集装置的采集角度是固定的。

[0010] 这样无需转动第二图像采集装置，3个第二图像采集装置是采集基本无死角的。

[0011] 进一步地，所述顶板处还固定有旋转机构，所述旋转机构处固定有二维摇摆机构，

所述第一图像采集装置固定在所述二维摇摆机构处。

[0012] 这样通过旋转机构和二维摇摆机构，可以实现旋转运动，二维的一定角度的转动，

从而可以大大增加第一图像采集装置的采集范围。

[0013] 进一步地，两个转动轮的最大外径相等，且两个转动轮的外侧均具有抵接球形壳

体外表面的橡胶圈，电机能够驱动两个转动轮，从而驱动所述球形壳体转动。

[0014] 两个转动轮的转动可以驱动球形壳体的转动，从而便于球形壳体在第一、二状态

之间的切换。

[0015] 进一步地，还包括第一活动散热块和第二活动散热块；所述转轴的一端固定有第

一主动锥齿轮，另一端固定有第二主动锥齿轮；所述固定板和所述保护罩之间还连接有第

一导杆和第二导杆，所述固定板处固定有第一轴承座和第二轴承座，第一轴承座处安装有

第一丝杆轴承，第一丝杆轴承处安装有第一丝杆，第二轴承座处安装有第二丝杆轴承，第二

丝杆轴承处安装有第二丝杆，第一丝杆处还固定有与第一主动锥齿轮啮合的第一被动锥齿

轮，所述第二丝杆处还固定有与第二主动锥齿轮啮合的第二被动锥齿轮；所述第一活动散

热块具有与第一导杆配合的第一光滑孔和与第一丝杆配合的第一螺纹孔，所述第二活动散

热块具有与第二导杆配合的第二光滑孔和与第二丝杆配合的第二螺纹孔，所述第一活动散

热块具有第一曲面、第二曲面以及多个第一散热翅片，第一曲面处固定有用于与保护罩内

侧壁抵接的第一导热硅胶垫，第二曲面处固定有用于与球形壳体外侧壁抵接的第二导热硅

胶垫，所述第二活动散热块具有第三曲面、第四曲面以及多个第二散热翅片，第三曲面处固

定有用于与保护罩内侧壁抵接的第三导热硅胶垫，第四曲面处固定有用于与球形壳体外侧

壁抵接的第四导热硅胶垫；所述球形壳体内具有固定散热块，固定散热块具有第五曲面和

第六曲面，第五曲面和第六曲面均与球形壳体的内侧壁抵接，固定散热块和第二安装板之

间还具有第五硅胶导热垫；控制单元能够控制所述电机使得摄像头处于第一状态或第二状

态，所述第一状态中，所述第一、二安装板均与顶板平行且第一安装板位于第二安装板下

方，所述第一导热硅胶垫和第三导热硅胶垫与保护罩的内侧壁不接触，所述第二导热硅胶

垫和第四导热硅胶垫与球形壳体的外侧壁不接触；所述第二状态中，所述第一、二安装板均

与顶板平行且第二安装板位于第一安装板下方，所述第一导热硅胶垫和第三导热硅胶垫与

保护罩的内侧壁抵接，所述第二导热硅胶垫和第四导热硅胶垫与球形壳体的外侧壁抵接。

[0016] 进一步地，所述第一活动导热块、第二活动导热块和固定导热块均由铜铝合金制

成，所述固定板处具有多个透气孔。铜铝合金导热效果好，并且多个透气孔增加的保护罩内

空气的流通，增加散热效果。

[0017] 进一步地，所述控制器进行控制，在摄像头处于第一状态时，当光强传感器的测量

值从大于等于设定阈值变为小于设定阈值时，从此刻起再经过设定时间后，控制摄像头从

第一状态切换为第二状态。优选，所述设定时间为30-60秒。

[0018] 进一步地，所述无线通信单元是4G无线通信单元。

[0019] 进一步地，所述保护罩的顶端和顶板之间具有固定在所述顶板下表面的密封圈。

[0020] 进一步地，所述保护罩和球形壳体均选择从外面看不到里面，但是从里面可以看
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到外面的材质制成。

[0021] 有益效果：本发明的摄像头相对于传统的摄像头具有以下优点：

[0022] 1、融合了物联网技术，从而采集的图像可以实时传输到网络，实现远程化管理。

[0023] 2、主图像采集单元具有转动机构和二维摇摆机构，从而图像采集范围大。

[0024] 3、当遇到犯罪分子喷涂遮挡保护罩时，可以及时调整状态，从而能够继续对现场

环境进行监控。

附图说明

[0025] 图1为第一状态示意图；

[0026] 图2摄像头第二状态示意图。

具体实施方式

[0027] 附图标记：1顶板；1.1圆环部；1.2密封圈；1.3保护罩；1.4散热孔；1.5无线通信单

元；1.6保护单元；2.1旋转机构；2.2二维摆动机构；2.3第一图像采集装置；3球形壳体；3.1

圆柱形凸起；3.2第一安装板；3.3光强检测器；3.4固定导热块；3.4.1第五导热硅胶垫；3.5

第二安装板；3.6第二图像采集装置；4固定板；4.1固定支架；4.2电机固定板；4.3电机；4.4

被动齿轮；4.5转动轮；4.6转轴；5.1第一导杆；5.2第一丝杆；5.3第一被动锥齿轮；5.4第一

主动锥齿轮；5.5第一活动导热块；5.5.1第一导热硅胶垫；5.5.2第二导热硅胶垫；6.1第二

导杆；6.2第二丝杆；6.3第二被动锥齿轮；6.4第二主动锥齿轮；6.5第二活动导热块；6.5.1

第三导热硅胶垫；6.5.2第四导热硅胶垫；

[0028] 如图1、2所示，一种物联网智能化摄像头，包括球形壳体3、顶板1、具有外螺纹且与

所述顶板固定的圆环部1.1、具有与所述外螺纹配合的内螺纹的保护罩1.3；所述保护罩1.3

具有多个散热孔1.4，所述保护罩1.3内具有控制单元、无线通信单元1.5和第一图像采集装

置2.3；所述保护罩1.3的底部具有圆形通孔，所述球形壳体3的两侧均具有一个圆柱形凸起

3.1，两侧的圆柱形凸起3.1的轴线共线且穿过球形壳体的球心，所述圆柱形通孔的内侧壁

具有两个圆柱形盲孔，每个圆柱形凸起3.1插入一个圆柱形盲孔内；所述球形壳体3内安装

有第一安装板3.2和第二安装板3.5，所述第一安装板3.2处安装有光强传感器3.3，所述第

二安装板3.5处安装有第二图像采集装置3.6，所述保护罩1.3内还通过固定支架4.1固定有

固定板4，所述固定板4固定连接有电机安装板4.2，所述电机安装板4.2处固定安装有电机

4.3和转轴轴承，电机4.3的电机轴处安装有主动齿轮，所述转轴轴承处安装有转轴4.6，所

述转轴4.6处安装有与所述主动齿轮啮合的被动齿轮和两个转动轮，两个转动轮均抵接所

述球形壳体3；所述无线通信单元1.5、光强传感器3.3、所述第一图像采集装置2.3和第二图

像采集装置3.6均与所述控制单元连接，所述保护罩1.3包括圆柱形部分和与圆柱形部分连

接的半球形部分，所述圆柱形部分与所述圆环部旋紧固定；所述球形壳体3的外径等于所述

圆形通孔的直径，且所述球形壳体3的外径小于所述半球形部分直径的三分之一。多个散热

孔1.4均位于保护罩1.3的圆柱形部分处，且散热孔的数量大于等于6个；所述顶板1处还固

定连接有喇叭状的保护单元1.6。所述第二安装板3.5处具有3个以上的第二图像采集装置

3.6，且所有第二图像采集装置3.6的采集角度是固定的。所述顶板1处还固定有旋转机构

2.1，所述旋转机构2.1处固定有二维摇摆机构2.2，所述第一图像采集装置2.3固定在所述
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二维摇摆机构2.2处。两个转动轮4.5的最大外径相等，且两个转动轮4.5的外侧均具有抵接

球形壳体3外表面的橡胶圈，电机能够驱动两个转动轮，从而驱动所述球形壳体转动。

[0029] 球形壳体内的光强传感器3.3用于感应是否有犯罪分子对摄像头进行喷涂，当发

生喷涂后，电机4.3可以驱动球形壳体3转180度，从而使得第二图像采集装置3.6继续进行

图像采集，从而继续对现场进行监控。

[0030] 另外，为了还包括第一活动散热块5.5和第二活动散热块6.5；所述转轴4.6的一端

固定有第一主动锥齿轮5.4，另一端固定有第二主动锥齿轮6.4；所述固定板4和所述保护罩

1.3之间还连接有第一导杆5.1和第二导杆6.1，所述固定板4处固定有第一轴承座和第二轴

承座，第一轴承座处安装有第一丝杆轴承，第一丝杆轴承处安装有第一丝杆5.2，第二轴承

座处安装有第二丝杆轴承，第二丝杆轴承处安装有第二丝杆6.2，第一丝杆处还固定有与第

一主动锥齿轮啮合的第一被动锥齿轮5.3，所述第二丝杆处还固定有与第二主动锥齿轮啮

合的第二被动锥齿轮6.3；所述第一活动散热块5.5具有与第一导杆配合的第一光滑孔和与

第一丝杆配合的第一螺纹孔，所述第二活动散热块6.5具有与第二导杆配合的第二光滑孔

和与第二丝杆配合的第二螺纹孔，所述第一活动散热块5.5具有第一曲面、第二曲面以及多

个第一散热翅片，第一曲面处固定有用于与保护罩内侧壁抵接的第一导热硅胶垫5.5.1，第

二曲面处固定有用于与球形壳体3外侧壁抵接的第二导热硅胶垫5.5.2，所述第二活动散热

块6.5具有第三曲面、第四曲面以及多个第二散热翅片，第三曲面处固定有用于与保护罩内

侧壁抵接的第三导热硅胶垫6.5.1，第四曲面处固定有用于与球形壳体3外侧壁抵接的第四

导热硅胶垫6.5.2；所述球形壳体3内具有固定散热块3.4，固定散热块3.4具有第五曲面和

第六曲面，第五曲面和第六曲面均与球形壳体的内侧壁抵接，固定散热块3.4和第二安装板

3.5之间还具有第五硅胶导热垫3.4.1；控制单元能够控制所述电机使得摄像头处于第一状

态或第二状态，所述第一状态中，所述第一、二安装板均与顶板平行且第一安装板位于第二

安装板下方，所述第一导热硅胶垫和第三导热硅胶垫与保护罩的内侧壁不接触，所述第二

导热硅胶垫和第四导热硅胶垫与球形壳体3的外侧壁不接触；所述第二状态中，所述第一、

二安装板均与顶板1平行且第二安装板位于第一安装板下方，所述第一导热硅胶垫5.5.1和

第三导热硅胶垫6.5.1与保护罩1.3的内侧壁抵接，所述第二导热硅胶垫5.5.2和第四导热

硅胶垫6.5.2与球形壳体3的外侧壁抵接。所述第一活动导热块5.5、第二活动导热块6.5和

固定导热块3.4均由铜铝合金制成，所述固定板处具有多个透气孔。通过设置这样的散热结

构，当第二图像采集装置启用进行图像采集时，可以对多个第二图像采集装置3.6进行有效

散热。

[0031] 本发明的摄像头优选用于室内的公共区域，优选白天和夜间环境均是常亮的状

态。具体地工作原理如下：正常使用时，是第一状态，如图1所示，此时第二图像采集装置是

不开启的。光强检测器是开启的，从而利用光强检测器进行监测，当光强检测器的测量值从

大于等于设定阈值变为小于设定阈值时(此时很有可能是犯罪分子对保护罩喷涂了颜料，

从而颜料遮挡了球形壳体，导致光强检测器的测量值变小)，此时，并不立刻切换为第二状

态，而是继续等待设定时间后(例如30秒)，因为犯罪分子喷涂颜料需要时间，如果立刻转动

球形壳体会被发现。等到设定时间后，控制摄像头从第一状态切换为第二状态，并且此时开

启多个第二图像采集装置，从而继续对现场环境进行监控。此时可以利用无线通信单元发

射报警信号，向控制中心报警。由于球形壳体和保护罩从外面看都是深色的，是看不到内部

说　明　书 4/5 页

7

CN 111083343 B

7



结构的。并且球形壳体的直径远小于保护罩的直径，因此从外观上看，只是保护罩上的一个

凸起，不会引起注意，并且球形壳体转动180度，远距离从外观上看和转动前是一样的，更加

不会引起注意。

[0032] 并且本发明的丝杆、主动齿轮、被动齿轮的参数是经过设计的，第一状态时，如图1

所示，第一、二活动块的位置较高，且与球形壳体不接触，一方面光强传感器不需要特殊的

散热处理，另一方面当球形壳体从第一状态切换为第二状态时，第一、二活动块上的导热硅

胶垫由于与球形壳体不接触，因此不会影响球形壳体的转动。当切换为第二状态时，也就是

说，当球形壳体转动180度时，第一、二活动导热块上的导热硅胶垫刚好与保护罩的内侧壁

和球形壳体的外侧壁抵接(由于导热硅胶垫有一定的弹性，实际上移动的位置稍有一点点

误差也不影响导热硅胶垫和保护罩和球形壳体的接触，降低的零件的加工难度)，从而第二

图像采集装置产生的热量传递给固定导热块，再传递给第一、二活动导热块，进入保护罩内

部空间，通过保护罩的散热块进行散热。

[0033] 尽管本发明就优选实施方式进行了示意和描述，但本领域的技术人员应当理解，

只要不超出本发明的权利要求所限定的范围，可以对本发明进行各种变化和修改。
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