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Wynalazek dotyczy urzadzenia, za pomocg
ktérego dZwigniowe urzgdzenie czujnikowe przy
czynno$ciach ,,pozycja niesamodzielna” i ,,po-
zycja samodzielna” zostaje przytrzymane w
pozycji zerowej przy sumie najwyiszej, dla

- ktérej nie jest przewidziane wyrzucenie na ze-

sp6l wykazujacy sumg, podczas gdy przy czyn-
noéciach ,suma” wzglednie ,suma przej$ciowa®
zatrzymanie w pozycji zerowej jest nieczyn-
ne.
Wiadome jest, ze w kasach rejestrujacych,
zaopatrzonych w urzgdzenie liczace do wyrzu-
cania i drukowania obliczonej w mechaniZzmie
liczacym sumy koricowej lub przechodniej, jest
przewidziany zesp6l élepy bez klawisza sumy,
posiadajgcy pojemno$é o jedng pozycje wiekszg
niz klawiszowy zesp6l sumujgcy. Wbudowana
w ten £lepy zespél zapadka pozycjli zerowej,
przytrzymuje diwigniowe urzgdzenie czujniko-
we W pozycji zerowej przy czynnodciach ,,po-
zycja niesamodzielna” i ,pozycja samodzielna”.

Speinia wigec ona to samo zadanie, co zapadka
pozycjl zerowej w zespolach sumujacych, w
przypadkach gdy W tych ostatnich klawisz
sumujacy nie jest naci$nigty. Dla czynnosci
»,suma”, ,suma przejSciowa” i ,powtdérzenie”
zapadki zerowe sg wylaczone z zasiegu diwi-
gowego urzadzenia czujnikowego tak w zespole
§lepym jak i w zespolach sumujgcych.

Urzadzenie, w ktérym stosuje sie zespoly
Slepe, wymaga duzego nakiadu materialu i ro-
bocizny.

Celem wynalazku jest osiggniecie opisanego
dzialania zespolu $lepego w sposéb znacznie
prostszy, przy uzyciu bedacych do dyspozycji
czlonéw sterujgcych i wyeliminowaniu dotych-
czas stosowanego zespolu S$lepego.

W urzadzeniu wedlug wynalazku prace ze-
spolu 4lepego, sluzgcego do sterowania urzg-
dzenia nastawiajgcego sume i poloZonego do-
tychczas na lewo od najwyiszej pozycjl klawi-
szowego urzadzenia sumujgcego, speinia diwig-



nia haczykowata, ktéra jest sterowana w sposéb
podobny jak zapadka pozycji zerowej w do-
tychczasowym zespole Slepym.

Na rysunku pokazano przypadkowe rozwig-
zanie urzadzenia wedlug wynalazku.

Gdy kasa znajduje si¢ w spoczynku jej czes-
cl pracujgce przyjmujg pozycje uwidoczniong
na rysunku, na ktérym A oznacza cze§¢ oslony
caloScl, dZwignia 1 zamocowana nieruchomo na
walku' zwalniajgcym 2 znajduje sie na miejscu
zespolu $lepego w plaszczyznie mechanizmu
nastawczego wykazujgcego sume i za pomocy
bhaczykowatego wystepu 3, znajdujgcego sie na
drodze czujnikowych zakonczen diwigni 4, 5
osadzonych obrotowo na osi 20, powoduje zam-
kniecie urzadzenia diwigniowego w pozycji ze-
rowej, za pomocg nie uwidocznionej przekiadni
dzwigowo-réznicowej i w ten sposéb odpowiada
nastawieniu czynnoSci ,pozycja niesamodziel-
na" lub ,pozycja samodzielna’.

Przy czynnosciach ,suma” lub ,suma przej-

sciowa” przez naciSniecie klawisza w zespole .

sterujgcym, np. klawisza 6 pokazanego schema-
tycznie na rysunku (suma przej$ciowa), trzpien
10, przechodzacy przez niego §lizgajgc sie po
skodnej plaszczyznie 11 suwaka 9 nalezgcego
do zespolu sterujgcego, lezgcego w innej plasz-
czyznie i blizej nie opisanego i prowadzonego
w wycieciach 8 na kotkach 7, powoduje ruch
suwaka 9 w kierunku odwrotnym do ruchu
wskazéwek zegara. Na skutek tego ruchu ko-
tek 14 przynitowany do ramienia 13 suwaka 9,
znajdujgcy sie w wycieciu 15 jednoramiennej
dzwigni 16 osadzonej na stale na walku 2,
obraca walek 2 w kierunku ruchu wskazéwek
zZegara, a tym samym wycigga rowniez diwig-
nie 1 z zasiegu diwigni 4 i 5. Przy tym row-
nocze$nie za pomocy dzwigni 17 nalezacych do
kazdego zespolu wykazujgcego sume zostaja
wyciggniete w znany i nie pokazany na rysun-
ku sposéb z zasiegu ramion ich diwigni nie

pokazane na rysunku zapadkl pozycjl zerowej
zespolow wykazujgcych sume. Diwigniowe
urzgdzenie czujnikowe moze sig, teraz nastawié
na kazda wartoéé wyjeta z aparaty sumujgcego,
réwniez niepokazanego, za pomocy dzwigni ze-
batych i nieuwidocznionych na rysunku czesci,
poprzez wycinek zebaty 18 dzwigni 4, przy
czym wycinek 19 zabierany dzwigniami powo-
duje w znany i nie, pokazany tutaj blizej spo-
s6b nastawienie urzadzen drukujacych i wska-
zujacych.

Analogicznie mozna zastosowaé to urzadzenie
do maszyn, w ktérych uruchomienie dZwigni 1
pozycji zerowej lub walka zwalniajacego 2 na-
stepuje za pomocy innych narzadéw steruja-
cych.

W ten spos6b zostaje wyeliminowany opisany
powyzej i dotychczas uzywany zespo! S$lepy
z diwigniami pozycji zerowej, pozostawiajac
wolne miejsce, w ktére mozna wstawi¢ inne
czlony pracujgce, np. licznik okreSlonych po-
zycji lub tym podobne urzadzenie dodatkowe.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do sterowania mechanizmu nasta-
wiajgcego sume w kasach rejestrujgcych z pod-
liczeniem, przy czynnosciach bez wykazywania
sumy, znamienne tym, ze na znanym walku
zwalniajacym (2), jest zamocowana dzwignia (1)
za pomocg ktérej dla czynnosci ,,pozycja niesa-
modzielna” i ,,pozycja samodzielna”, nie wyma-
gajacych wykazania sumy, ustawienie mecha-
nizmu nastawiajgcego sume dokonuje sie w po-
zycji zerowej, gdy diwigniowe urzadzenie czuj-
nikowe jest zamkniete haczykowatym wystepem
(3) dzwigni (1).
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