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(54) Hledici stolice 8 kalibraci vdlcl respektujic{ sniZenou osu vélcovén;

Vynélez se tyké& kalibrace pracov-
nich: vdlcd dvouvdlcové hladicf stolice
8se sniZenou osou vdlcovén{ p¥i rovnobé&%-
nych oséch vdlcd v horizontdlnf roviné a
Fe31{ problém zaji¥ténf souososti trnu
a trnové tyle s védlcovanou trubkou.
U%elu je dosafeno zajist&nim symetrickgch
vzdédlenosti osy vdlcovéni k povrchu le-
vého i pravého vélce pomoct rozdflngch
dhld povrehovyeh p¥imek ku¥eld pracov-
nich vélcd. Vghodou pou%it{i je sniZeni
vibrac{ a dynsmického naméhéni stolice,

"zlep3en{ pr{i¥né a podélné riznostdnnosti
vélcovangch trub a zvySeni wyrobnosti
hledict stolice.

Pracovn{ vélce & kalibraci podle
vynédlezu lze poufft pri vdlcovéni trud
na tratich s automatikem, kde se vélcuje
na dvouvdlcovych hladicich stolicich se
sniZenou osou védlcovéni.
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Vynélez FeSi kalibraci vdled hladic{ stolice se sni-
Zenon osou vilcovdni tak, ¥e se proveds pii symetrioké vi-
délenosti osy v4lcovéni od povrechu levého a pravého vdlce
p¥L rovnob&Znych osdch vdled v horizontdlni roving, $imi
se dosdhne souosost védlcované trubky & tran s trnovon tyédi,

Hladioi stolice na vdlcovadich tratich s automatikem
pracuji pFevdiné se sniZenon oson vdlcovini vzhledem k ose
stolice, SniZen{ osy vdlcovdn{ u dvouvdlcovyfch hladicich
stolic je ddno jejich konstrukei, Stolice pracuje s jednim
voditkem, misto druhého voditka je opérny vdledek, Vdlce
hladicich stolic se zhotovuJi vdt3inon s kufelovitymi pra-
covnimi plochami. Vstupni knZel tSchto vdled bjv4 krati{
neZ vystupni, protoZe vlastni rozvdlcovénf a vyhlazen{
‘trubky probihd na vystupnim kuZeli., Kalibrace levého i pra=-
vého vdlce se pouZivd stejnd.

Nevyhodon vdlcovdni na stolicich se sniZenou oson Vile
- covdni je to, Ze p¥i tomto zpisobu jsom vsdilenosti 08y vél=
covdni k povrchu pravého a levého vilce nesymetrické, Tato
nesymetirie vede k narufeni souososti trubky a trnu s trno-
vou tydi. Nesouosost vyvoldvd rozkmitini trnu 8 trnovou tye
&1 p¥i vélcovdni, &im% dochdz{ ke zvitSeni rdznosténnosti
trub, sniZeni v§robnosti hladicich stolic a zvyseni jejich
dynamického namdhéni,

Uvedené nedostatky odstraiuje kalibrace viled podle
vyndlezu, kterdi zajiStuje symetrické vzddlenosti osy vélco=
vdni od povrchu pravého a levého vdlce. Podstaton vynédlezn
Je véi8i dhel povrchové piFimky kuZelovité plochy &ésti vil=-
ce, jehoZ osa smdFuje pod osu vdlcovini ne¥-li thel povrcho-
vé p¥imky ku¥elovité plochy 34sti vélce, jeho¥ osa sm¥uje
nad osu- v{lcovéndl, Rozdil 6h1a povrcnovyvh p¥imek 3e urden
‘vztahem:
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kde

x je délka pracovni Edati vdlce 233 840

oy (p) — veddlenost osy levého (resp. pravého) vélce od
vertikdlni roviny prochdzejici oson vdlcovini,

bla(l) - viddlenost osy levého (resp. pravého) vilce od
"' horizontdlni roviny prochészejici osou vilcovdni
v uvafovaném Yezu.

Hodnoty bL a b.2 vypodteme z rovanics

by = tgX ox = q ]2/ bé = tgox +q /3/

kde
ol = dhel sklonu os vAlel,
q = snfifen{ osy vélcovﬁni. '

Zménou kalibrace vdlci se docili stejné vzddlenosti
osy vélcovdni k povrchu pravého a levého vélce, 3im% se
zajisti souosost vdlcované trubky s trnem a trnovou tydi.
Sn{%{ se vibrace systému trubka - trn < trnovi ty& a takbo
se snf¥{ i dynamické naméhéni stolice, dosihne se zlepSeni
riznosténnosti vdlcovanych trubek a zvySi se vyrobnost hla-
dici stolice,

PlPadne' pm’%ezu a odvozen{ vstahu /1/ je bli¥e ob-
Jasnéno n& obr. 1 a 2.[?3 obr. 1 je echematicky v narysu
zndzorndn pohled na pracovai vélce’(ldadici stolice
védlcovanou trubku 3, hladici trn s ngovou ty&i 4, voditko
5 a opérny viledek 6. Pracovn{ vélce?ﬁéou sklonény vidi ose
stolice o thel £ a osa vilcovdni je sniZena vzhledem k ose
stolice o hodnotu g. Na obry 2 je zndzorndn Fez A=A, z kte-
rého Jjsou zfejmé geometrické vztahy pro vypodet kalibrace
vdlcl, Kalibrace vdlcl je stanovena na zdkladé podminky rove
nosti nejkratdi vzddlenosti osy vdlcovdni k povrchu levého 1
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a pravého valee 2 (ry = rp)e Symetrie se doshhne rozdflny-
mi Ghly povrchovych p#imek ku¥fele hladicich vdled Yip D Yin
( 20> 25 )y JoJich% rozdfl je ddn vstahem /1/. Posunuti
elipsy o poloosich 3, b v Fezu A=A o hodnoti g¢ od st¥edn
vélce je vzhledem k malym hodnotém dhlu povrechovich pFimek
kuZele vélecd zanedbdno ( se = 0),

Konkrétni vypoSet hodnoty 4/ se provede pro znémé hod-

~ noty se¥{zen{ hladici stolice x, SL(p)s % & Qo Ze zatim poue
Zivanych provoznd osvéddenfch thld povrehovych 9i’;:’.mek vetup=
niho (resp. vystupnihe) kuZele pracovnich vﬁlcﬁ?ﬁ (respe ¢, )
se pak stanovi dhly povrchovych p¥imek dle vyn&lezu takto
(obr, 1)

‘/1:’“‘7"1*% ’ ‘VW-%-'&Z ’ S’ZP‘V‘/Z"% A 4

e fmJ- thel povrchové p¥imky vetupniho kuZele vilce,
JehoZ osa smé¥uje pod osu vilcovdni (nad osu
vélcOVﬁni)'

t#2p (¢2n)= Ghel povrchové p¥imky vystupniho kuZele vilce,
JehoZ osa smé¥uje pod esu védlcovini (nad osu
vAlcovéni,

Pri vét5im rozmérovém rozsahu vdlcovanfch trub se proe
vede vypodet pro sti¥edni rozmér vilcovasi traté,

Na vdlcovaci trati s automatikem byla ové¥ena kalibrace
hladicich vdlct dle vynédlezu s dhlys ¢ = 0°, v = 0%50,
SN = 0%0°a $2p ® 1°30. OvdFent byla provedena p¥i vdlco~
véni trub £140 aZ §273 mm., P¥i pou¥iti kalibrace dle vyné-
lezu zlep&ila se pFidnd a podélnd rdznosténnost o 10%, zv§-
8ila se vyrobnost hladici stolice o 1% a sni¥il se tolerand=
ni rezsah vyrdb&nfch trubek z pivednich % 15,0 % na % 12,5 %.
Vdlcované trubky mély bezvadny vnéjdi a vnit¥ni povreh.
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Kalibraci viled podle vyndlezu jJe moZne s uvedenymi
v§hodami poufit pFfi vdlcovdni trubek na dvouvdlcovych sto-
licich kosého vdlcovédni se sniZenou osou vAlcovéAni,



Predmst vyndlezu
233 840
Hladief stolice s kalibraci vdlcd respektujici sni¥e-
nou osu vdlcovdni p¥i rovnobdZnfch osdch vdlel v horizontdl-
ni roving, vyzn:?@eici se tim, e vzdilenosti osy vélcovdni
od povrchu levého!/1/ a pravého vd|ce [2] Json symetricks,
trubka /3/ a tra s trnovon ty¥i /4/ jsou souosé, pridems
povrchové p¥imky knZeld pracovnich vdled /1,2/ jsou rozdil-

né a rozdil hld Je urden vztahems

tg ap= £l th Vo6t )

kde
x Je délka pracovni &4sti vélce,

, : (‘//%
°L(]?) - vzddlenost osy levého rzé0 pravého, vélce /od

vertikdlni roviny prowhézejici osou vélcovénzij,
. . (Il
bL(P) - vzddlenost osy levého ~zd¢ pravého védlce ‘od

horizontdlni roviny prochdzejici osou vdlcovdni
v uvaZovaném Fezu a vypodte se ze vztahu:

bLatgaC .x-q’

kde
« Je tdhel sklonu os vAled (4 ,2)
q - sniZeni{ osy vdlcovéni.

1 vykres
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