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Sposéb samoczynnego wylgczania w zakrecie korekcji pneumatycznej
sztucznego horyzontu i urzqdzenie do wykonania tego sposobu

Patent trwa od dnia 8 stycznia 1958 r.

Znane s3 systemy korekcji pneumatycznej,
dzialajace na zasadzie powstawania momentu
korekeyjnego od reakecji dynamicznych wskutek
wychylenia zaston wzgledem otworéw wyloto-
wych dla powietrza, wykonanych w odpowied-
nio uksztaltowanej obudowie wirnika giroskopu.
Zaslona jako wahadto pozwala sprawdzié o§ gi-
roskopu do kierunku pionu w danym punkcie
na powierzchni ziemi. W takim ukladzie korek-
cyjnym przy$pieszenia dzialajace na zaslony sg
przyczyna niepozadanej precesji giroskopu, szcze-
gélnie w czasie wykonywania zakretu i w usta-
lonym krazeniu samolotu lub szyboweca. -

Znany jest spos6b kompensacji bledu w za-
krecie takim ustawieniem urzadzenia korekeyj-
nego, aby poltozenie réwnowagi odpowiadalto

niewielkiemu odchyleniu osi giéwnej girosko-

pu do przodu. Wada tego sposobu kompensacji
jest mozliwo§¢é skompensowania giroskopu dla

*) Wladciciel patentu oSwiadezyl, ze twoéreg
wynalazku ‘jest mgr iniz. Andrzej Bialgcki.

jednej tylko wartosci predkosci katowej za-
kretlu.

Znane s3 systemy korekecji elektrycznej,
w ktorych korekcja poprzeczna jest w czasie
zakretu automatycznie wylaczana. Wadag ich
jest komplikacja ukladu korekcyjnego w sto-
sunku do odpowiednich systeméw bez automa-
tycznego wylgczania.

Przedmiotem wynalazku jest sposéb samo-
czynnego wylaczania korekcji poprzecznej w za-
krecie oraz urzgdzenie do jego wykonania
w oméwionym na wstepie systemie korekeji
pneumatycznej, polegajgce na odpowiednim
uksztaltowaniu zaslon poprzecznych bez wpro-
wadzania jakichkolwiek dodatkowych elemen-
tow do ukladu korekcyjnego.

W ukladach znanych dotychczas, po wychy-
leniu zaston o pewien kat wzgledem obudowy
osigga si¢ najwiekszg warto§é momentu korek-
cyjnego, ktéra przy dalszym wychyleniu nie
ulega zmianie.



"W my$l wynalazku po przekroczeniu pewnej
wartoSci kata wychylenia zaslony wzgledem
obudowy w wyniku dzialania sily od$rodkowej,
powierzchnia czynna otworu odpowiednio To$§-
nie lub maleje tak, Ze przy pewnej wartoci
kata @ wychylenia, okre§lonej zalozonym kon-
strukcyjnie zakresem dziatania korekcji naste-
puje zréwnowazenie reakeji dynamicznych i za-
nik momentu korekcyjnego. KraZzenie z prze-
chyleniem wiekszym od zalozonej wartoSci a
odbywa sie przy wylaczonej korekcji poprzecz-
nej.

Wylaczanie korekcji w zakrecie w my$l wyna-
lazku mozna zastosowaé do wszelkiego typu
rozwigzan konstrukcyjnych, opartych na wyzej
omoéwionej zasadzie dzialania.

Bardzo korzystnie wypada zastosowanie wy-
nalazku do rozwigzania konstrukcyjnego, w kté-
rym para sztywno polgczonych zaston przysta-
nia otwory w dwu naprzeciwleglych $§ciankach.
W takim rozwigzaniu wypadkowa reakcja dy-
namiczna jest w my$§l wynalazku réwna zeru
wéwczas, gdy oba otwory w okre§lonym zakre-
sie” wychylen majg jednakowsg powierzchnie
‘czynng, a wigc mogg by¢é oba odstoniete, oba
zasloniete albo cze$ciowo zasloniete. )

Na rysunku tytulem przykiladu pokazany jest
schemat rozwigzania konstrukcyjnego, w kto-
rym para sztywno polgczonych,zaslon przy wy-
tacznej korekeji przysltania cze$ciowo dwa na-
przeciwlegle otwory, przy czym fig. 1 przedsta-
wia urzadzenie korekcyjne w widoku z boku,
fig. 2 — wurzadzenie w widoku w kierunku

strzalki A na fig. 1, fig. 3 — urzadzenie w wi-.

doku w kierunku sztrzatki B na fig. 2, fig. 4
— wzajemne usytuowanie zaslton poprzecznych,
fig. 5 za§ — wykres zmiany wartoSci momentu
korekcyjnego My w funkcji kata wychylenia a
w zakrecie.

Komora 1 umieszczona jest w dolnej cze$ci

obudowy wirnika symetrycznie wzgledem osi
gléwnej giroskopu. Na osadzony obrotowo wa-
tek 2 wecisniete sa zaslony poprzeczne 3 i 4. Na
walek 5 weciSniete sa zaslony podiuzne 6 i 7.
Osie X, Z i Z1 leza w jednej plaszczyznie. Za-
slony podiuine sg usytuowane wzgledem siebie
analogicznie jak zaslony poprzeczne.

Przy zalozeniu, ze o§ giéwna przed wprowa-
dzeniem w zakret zachowuje polozenie piono-
we w granicach zalozonej dokladno$ci katowej
+ an przyrzadu, po przechyleniu w zakrecie sa-
molotu lub sZybowca o kat a, zaslony poprzecz-
ne odchylaja sie od pionu o kat réwny katowi
przechylenia przy zachowaniu prawidiowosSci

zakretu, a wychylenie wzgledem nie ulegajacej
wychyleniu obudowy wynosi a * an. Rozpietosé
katowa otworu wylotowego wynosi 2wi. Przy
ksztalcie zaslony jak na rysunku, moment ko-
rekeyjny Mgy dla wychylenia od zera do a: od-
powiednio roSénie od zera do najwiekszej
wartoSci Mk max, na drodze katowej az dla wy-
chylenn od a: do (a1 + as) =(a,—2a,) zachowu-
je warto§é najwiekszg, a nastepnie na drodze
katowej 2a1 od (a1 + az) do as maleje od
Mk max do zera. Przy wychyleniu zaslony wzgle-
dem obudowy o kat a> as, a wiec w zakrecie
ustalonym z przechyleniem a > as * a, korekcja
fpoprzeczna jest wylaczona. Duza rozpigtosé ka-
towa ramion zaston poprzecznych jest spowodo-
wana potrzebg duzych wychylen wzglednych
w celu unikniecia szkodliwego dla pracy giro-
skopu dzialania reakcji powstajacych przy opar-
ciu sie zaslony o zderzak. Dolne krawedzie ra-
mion zastony maja zarys kota o tak dobranym -
promieniu r, ze przy wychyleniu wiekszym od as
zakrywaja gérna polowe otworu. W ten sposb
przy wszystkich warto$ciach kata wychylenia
zaston wzgledem obudowy zachowania jest stala
wielko$¢ powierzchni czynnej wszystkich czte-
rech otworé6w (réwna powierzchni dwu otworéw
calkowicie odslonietych), a wigc — przy stalym
nadci$nieniu — staly wydatek powietrza oraz
stala warto§¢é momentu korekcyjnego dla okre§-.
lonej warto$ci kata wychylenia zaston 6 i 7 ko-
rekcji podiluznej.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6éb samoczynnego wylaczania w zakre-
cie korekcji pneumatycznej przyrzadu giro-
skopowego w ukladzie sztucznego horyzontu,
dzialajgcej na zasadzie zmiany reakcji dy-
namicznej, przy zmianie powierzchni czyn-
nych otworéw wylotowych w wyniku wychy-
lenia wahadlowej zastony wzgledem obudo-
wy giroskopu, znamienny tym, ze w wyniku
odpowiedniego uksztaltowania zaslon po-
wierzchnia czynna otworéw jest w przy-
padku wychylenia zaston pod wplywem sily
odSrodkowej w zakrecie, sprowadzona do
warto$ci zapewniajacych zerowsg wartos$é wy-
padkowej reakcji dynamicznej oraz" zero-
wg warto§¢ momentu korekcyjnego.

2. Urzadzenie korekcyjne z wylaczeniem ko-
rekcji w zakrecie do wykonywania sposobu
wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze w komo-
rze (1) znajdujacej si¢ w dolnej czesci obu-
dowy wirnika symetrycznie wzgledem osi
glownej giroskopu, na osadzonym obrotowo
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walku (2) umocowane sg zaslony poprzecz-
ne (3 i 4), na watku (5) za$§ zastony podluzne
(6 i 7), przy czym ksztalty obryséw zaston
(3 i 4) sa tak dobrane wzajemnie w stosun-
ku do przynaleznych otworéw komory (1),
iz pod wptywem sily odsrodkowej w zakre-
cie po odchyleniu zaslon (3 i 4) od pionw
o kat, przewyzszajacy =zalozony konstruk-
cyjnie zakres dzialania korekcji, uzyskuje
si¢ w kazdej pozycji zerowg warto§¢ wypad-
kowej reakcji dynamicznej.

Wiot powtetrza

3. Urzadzenie korekcyjne wedlug zastrz. 2, zna-

mienne tym, ze posiada zastony (3 i 4)
o ksztattach dobranych tak, iz w calym za-
kresie wychylen zaston (3 i 4) wzgledem ko-
mory (I) zachowana jest stala, jednakowa
1aczna powierzchnfa czynna otworéw zasta-
nianych zastonami (3 i 4).
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