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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vorrich-
tung zum Ubertragen eines Drehmoments von einer an-
getriebenen Welle einer Geschirrspllmaschine aufeinen
Spularm, und die vorliegende Erfindung betrifft ferner ei-
nen Spularm fiir eine Geschirrsplilmaschine. Geschirr-
spulmaschinen, insbesondere gewerbliche Geschirr-
spulmaschinen und insbesondere auch programmge-
steuerte Geschirrspilmaschinen, umfassen einen Spil-
raum zum Beflllen mit dem zu reinigenden Spiilgut, wo-
bei das Spiilgut beispielsweise in einem Spllkorb ange-
ordnet sein kann, der in dem Spllraum positioniert sein
kann oder durch diesen hindurch gefiihrt wird.

[0002] Zum Beaufschlagen von zu reinigendem Spiil-
gut mit Spilflissigkeit verfiigen solche Geschirrspilma-
schinen in dem Spllraum bzw. in einer bestimmten Be-
handlungszone tber Spriiheinrichtungen, insbesondere
Uber einen Spllarm, der mit Spriihdiisen versehen ist.
Haufig finden sich in solchen Geschirrspilmaschinen
drehende Spilarme, die, zum Austausch oder zur Rei-
nigung, Wartung oder fiir andere Zwecke, auch regelma-
Rig, teilweise taglich, aus der Maschine herausgenom-
men und wieder eingesetzt werden.

[0003] Eine Geschirrspllmaschine mit einem solchen
drehenden Spilarm, der auch abnehmbar ausgebildet
ist, ist beispielsweise aus der EP 3 241 479 A1 bekannt.
[0004] Aus der US 2017/340186 A1 ist eine weitere
Geschirrspllmaschine mit einem abnehmbaren, rotie-
renden Arm bekannt. Weitere Spilmaschinen geman
dem Stand der Technik sind aus der US 2286 203 A und
der DE 10 2014 110 397 A1 bekannt.

[0005] Esisteine Aufgabe der vorliegenden Erfindung,
ein System zur Verfiigung zu stellen, das eine zuverlas-
sige Befestigung solcher Spularme sicherstellt, gleich-
zeitig aber auch eine hohe Nutzerfreundlichkeit zur Ver-
fugung stellt, die insbesondere auch Fehlbedienungen
moglichst vermeidet.

[0006] Diese Aufgabe wird durch einen Spilarm fir
eine Vorrichtung zum Ubertragen eines Drehmoments
von einer angetriebenen Welle einer Geschirrspilma-
schine auf den Spilarm gemaR Anspruch 1 und einer
Vorrichtung zum Ubertragen eines Drehmoments von ei-
ner angetriebenen Welle einer Geschirrspilmaschine
auf einen Spularm mit einem solchen Spilarm gelost.
Anspruch 2 betrifft eine besonders vorteilhafte Ausfiih-
rungsform des Spilarms gemaf Anspruch 1, die Anspri-
che 4 bis 15 betreffen besonders vorteilhafte Ausfiih-
rungsformen der Vorrichtung gemaR Anspruch 3. An-
spruch 16 betrifft eine Geschirrspilmaschine mit einer
Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 15.
[0007] Die erfindungsgemaRe Vorrichtung umfasst ei-
ne antreibbare Welle fiir eine Geschirrsplilmaschine so-
wie einen Spllarm, der so an der antreibbaren Welle
befestigbar ist, so dass er in einer axialen, oder vertika-
len, Richtung, die parallel zur Rotationsachse der an-
treibbaren Welle verlauft, fixierbar ist.

[0008] Die antreibbare Welle kann, in einem Betriebs-
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zustand der zugehdrigen Geschirrspulmaschine, fest mit
der Geschirrspiilmaschine verbunden sein, es ist jedoch
auch mdglich, dass die antreibbare Welle abnehmbar ist
und, beispielsweise uber eine Schnappverbindung, mit
einem Antrieb der Geschirrspilmaschine oder mit ange-
triebenen Teilen der Geschirrspilmaschine direkt oder
indirekt verbindbar ist.

[0009] Eine Fixierung eines Spularms an der antreib-
baren Welle in einer axialen oder vertikalen Richtung
kann eine Fixierung sein, die eine feste Position in der
axialen Richtung festlegt, ggf. mit etwas Spiel (entweder
bewul3t vorgesehen oder aufgrund von Toleranzen, ins-
besondere Herstellungstoleranzen, oder aufgrund der
Flexibilitat der verwendeten Materialien), es ist jedoch
auch moglich, dass der Spllarm in axialer Richtung tber
einen bestimmten, vorgegebenen Bereich bewegbar
oder verschiebbar ist und lediglich innerhalb dieses vor-
gegebenen Bereichs fixiert ist.

[0010] Erfindungsgemal umfasstdie antreibbare Wel-
le ein Kopfelement zur Befestigung und/oder Fixierung
des Spularms, das eine Nut umfasst, die senkrecht zu
einer Rotationsachse der antreibbaren Welle verlauft.
Dieses Kopfelement oder Teile des Kopfelements befin-
den sich insbesondere an dem Ende, das dem zu befes-
tigenden Spularm zugewandt ist, wenn der Spilarm ein-
gesetzt wird bzw. eingesetzt ist. Das Kopfelement kann
alleine bereits zu einer vollstandigen Befestigung und
Fixierung des Spilarms, durch Wechselwirkung mit ent-
sprechenden Elementen des Spilarms, dienen, es ist
aber auch moglich, dass zusétzlich zu dem Kopfelement
der antreibbaren Welle auch weitere Elemente der an-
treibbaren Welle die Befestigung und/oder Fixierung des
Spllarms an der antreibbaren Welle unterstiitzen oder
realisieren.

[0011] Der Spilarm umfasst einen Aufnahmebereich
zur Aufnahme mindestens eines Teils des Kopfelements
oder des gesamten Kopfelements der antreibbaren Wel-
le, und der Spularm umfasst ferner eine Biegefeder, ins-
besondere eine Blattfeder, die sich zumindest teilweise
durch diesen Aufnahmebereich erstreckt. Die Biegefe-
der, insbesondere eine Blattfeder, weist eine Langser-
streckung auf, die sich senkrecht, oder im Wesentlichen
senkrecht, zu einer Rotationsachse des Spularms oder
zur Rotationsachse der antreibbaren Welle erstreckt
(wennsich der Spularmin einer Betriebsposition befindet
oder in der axialen Richtung an der antreibbaren Welle
fixiert ist), oder die sich in einer horizontalen Richtung
erstreckt.

[0012] Die Blattfeder oder Biegefeder kann dabei be-
vorzugt gebogen und/oder vorgespannt sein, insbeson-
dere in einer vertikalen Richtung oder in einer Richtung
parallel zu Rotationsachse des Spularms oder der an-
treibbaren Welle, sodass sie in einem Zustand, in dem
der Spularm abgenommen und noch nicht mit der an-
treibbaren Welle verbunden bzw. mit dieser in Kontakt
gebracht ist, eine Wélbung oder eine Rundung, insbe-
sondere in einem mittleren Bereich, aufweist, die sich
bevorzugtin eine Befestigungsrichtung, insbesondere in
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eine Richtung auf die antreibbare Welle zu, erstreckt.
[0013] Die Blattfeder oder Biegefeder und die Nut sind
dabei so ausgebildet und angeordnet, dass zumindest
ein Teil der Blattfeder, bevorzugt insbesondere ein mitt-
lerer Bereich, insbesondere ein Bereich, der mit einer
Wdlbung oder eine Rundung versehen ist oder bei dem
eine solche Wélbung oder Rundung durch eine Vorspan-
nung der Blattfeder, insbesondere hervorgerufen durch
eine Anordnung der Blattfeder innerhalb des Spuilarms
und Elemente des Spillarms, die die Blattfeder positio-
nieren oder einen Druck auf Teile der Blattfeder ausiiben,
erzeugt wird, in die Nut des Kopfelements hineinragt, so
dass von der antreibbaren Welle tiber die Blattfeder oder
Biegefeder ein Drehmoment aufden Spilarm tGibertragen
werden kann, wenn der Spilarm in der axialen Richtung
an der antreibbaren Welle fixiert ist und sich in einer vor-
bestimmten Winkelposition oderin einem vorbestimmten
Winkelbereich relativ zur antreibbaren Welle befindet.
Insbesondere ist es moglich, dass die antreibbare Welle
und der Spularm dadurch in einer relativen Winkelposi-
tion oder in einem relativen Winkelbereich zueinander
fixiert sind.

[0014] Die Blattfeder oder Biegefeder und die Nut sind
ferner so ausgebildet und angeordnet, dass die Blattfe-
der durch das Kopfelement oder ein Teil des Kopfele-
ments, insbesondere im Vergleich zu einem Zustand, in
dem der Spularm nicht an der antreibbaren Welle befes-
tigt oder fixiert ist, verformt, oder auch weiter oder anders
verformt, wird, wenn der Spilarm in der axialen Richtung
an der antreibbaren Welle fixiert ist und sich nicht in der
vorbestimmten Winkelposition oder in dem vorbestimm-
ten Winkelbereich relativ zur antreibbaren Welle befin-
det, sodass die Blattfeder nicht in die Nut des Kopfele-
ments hineinragen kann.

[0015] Spilarm und antreibbare Welle sind dabei ins-
besondere so ausgebildet, dass der Spilarm unabhan-
gig von seiner Winkelposition relativ zur antreibbaren
Welle an der antreibbaren Welle befestigbar und in der
axialen Richtung fixierbar ist.

[0016] Die erfindungsgemafe Vorrichtung hat daher
den Vorteil, dass der Spilarm einfach und problemlos
von der antreibbaren Welle abnehmbar und einsetzbar
ist, insbesondere der Nutzer sich beim Einsetzen oder
Befestigen des Spiilarms an der antreibbaren Welle kei-
ne Gedanken machen muss tber die Winkelposition des
Spularms relativ zur antreibbaren Welle. Dies ist insbe-
sondere deshalb wichtig, weil die Winkelposition der an-
treibbaren Welle durch den Nutzer nicht oder nicht ein-
fach feststellbar ist, ferner weil jeder Nutzer unterschied-
liche Gewohnheiten hat und es daher eine Vielzahl von
Winkelpositionen, relativ zur Geschirrspilmaschine oder
zum Spulraum, gibt, in denen der jeweilige Nutzer den
Spularm in die Geschirrsplilmaschine einsetzen und an
der antreibbaren Welle befestigen will.

[0017] Je nach Winkelposition des Spllarms relativ zu
antreibbaren Welle befindet sich der Spllarm entweder
bereits in der vorbestimmten Winkelposition oder in dem
vorbestimmten Winkelbereich, so dass sich die Blattfe-
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der direkt in die Nut erstreckt, so dass auch ein Drehmo-
ment von der antreibbaren Welle auf den Splilarm Uber-
tragen werden kann, oder aber der Spilarm befindet sich
noch nicht in dieser vorbestimmten Wickelposition oder
in dem vorbestimmten Winkelbereich. In diesem zweiten
Falle kann, da sich die Blattfeder noch nicht in die Nut
erstreckt und auch nicht erstrecken kann, kein oder na-
hezu kein Drehmoment auf den Spilarm tGbertragen wer-
den, gleichzeitig wird aber die Blattfeder oder die Biege-
feder verformt.

[0018] Sobald jedoch die antreibbare Welle angetrie-
benwird und sich dreht, verandert sich die Winkelposition
der antreibbaren Welle relativzum Spilarm, sodass nach
einer gewissen Drehung der antreibbaren Welle die vor-
bestimmte Winkelposition oder der vorbestimmte Win-
kelbereich des Spillarms relativ zu antreibbaren Welle
erreicht wird. In diesem Zustand wird die Blattfeder oder
die Biegefeder aufgrund ihrer Federkraft die durch das
Kopfelement oder ein Teil des Kopfelements hervorge-
rufene Verformung riickgangig machen und automatisch
sich zumindest teilweise in die Nut des Kopfelements
erstrecken. Die Blattfeder oder Biegefeder befindet sich
dann automatisch in einer Position, in der Gber die Blatt-
feder oder Biegefeder ein Drehmoment von der antreib-
baren Welle auf den Spilarm libertragen werden kann,
sodass der Spularm vorschriftsmaflig und wie ge-
wunscht betrieben werden kann.

[0019] Der erfindungsgemale Vorrichtung stellt damit
eine einfache Handhabung sicher, der Nutzer kann
schnell und einfach und ohne sich Gedanken Uber be-
sondere relative Winkelpositionierung zu machen, den
Spilarm an der antreibbaren Welle befestigen, wobei die
notwendige relative Winkelpositionierung der beiden
Elemente, die erforderlich ist, um eine Befestigung si-
cherzustellen, die auch das Ubertragen eines Drehmo-
ment von der antreibbaren Welle auf den Spiilarm zu
ermdglichen, automatisch sichergestellt wird, zumindest
sobald die antreibbare Welle auch angetrieben wird und
um einen bestimmten Winkelbereich rotiert worden ist.
[0020] Beieinerbesonders bevorzugten Ausfihrungs-
form weist die Nut in dem Kopfelement der antreibbaren
Welle eine Breite auf, die Uber ihre Langserstreckung
zumindest teilweise variiert und in einem Mittenbereich,
durch den die Rotationsachse der antreibbaren Welle
verlauft, ihre minimale Breite aufweist. Dies hat den Vor-
teil, dass aufgrund der minimalen Breite im Mittenbereich
eine sichere Fixierung ermdglicht wird. Ferner gibt es
nicht nur eine feste Winkelposition des Splilarms relativ
zur antreibbaren Welle oder zur Nut, die es ermdglicht,
dass die Blattfeder in die Nut hineinragt, sondern es wird
ein festgelegter relativer Winkelbereich zur Verfliigung
gestellt wird, der sich beispielsweise tber einen Bereich
von 5° bis 30°, bevorzugt tUber 5° bis 20°, besonders
bevorzugt Giber 5° bis 10° erstreckt, in dem die Blattfeder
in die Nut hineinragen und ein Drehmoment Gbertragen
kann.

[0021] Bevorzugt weist dabei die Nut in dem Kopfele-
ment der antreibbaren Welle und in den radialen Rand-
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bereichen des Kopfelements, ab einem bestimmten Ab-
stand von der Rotationsachse der antreibbaren Welle,
eine kontinuierlich zunehmende Breite aufweist. Dies
verstarkt die oben beschriebenen Effekte zusatzlich.
[0022] Bevorzugt sind zumindest zwei Seitenwande,
bevorzugt alle Seitenwande der Nutin dem Kopfelement
der antreibbaren Welle, zumindest ab einem vorbe-
stimmten minimalen Abstand und bis zu einem vorbe-
stimmten maximalen Abstand von der Rotationsachse
derantreibbaren Welle, gradlinig oder bilden eine Ebene.
Bevorzugt hat zusatzlich die Blattfeder Seitenkanten, die
entlang oder parallel zu ihrer Langserstreckung verlau-
fen, sodass in einer Betriebsposition, in der auch ein
Drehmoment ubertragen wird, die Seitenkanten der
Blattfeder vollflachig oder im wesentlichen vollflachig an
den zugehorigen Seitenwanden der Nut anliegen. Dies
fuhrtzu einer guten Kraft- oder Drehmomentiibertragung
und sorgte fiir einen geringen Verschlei® der Elemente,
insbesondere der Nut in dem Kopfelement der antreib-
baren Welle.

[0023] Besonders bevorzugt ist dabei vorgesehen,
dass zumindest zwei sich diametral gegentiiberliegende
Seitenwande der Nut in dem Kopfelement der antreib-
baren Welle ab einem bestimmten minimalen Abstand
und bis zu einem vorbestimmten maximalen Abstand von
der Rotationsachse der antreibbaren Welle als Ebene
ausgebildet sind, wobei die Ebenen dieser beiden sich
diametral gegenuberliegenden Seitenwande oder die
Ebenen jedes Paars dersich diametral gegeniiberliegen-
den Seitenwande, parallel zueinander verlaufen. Mit ei-
ner entsprechend angepassten Breite der Blattfeder wird
dadurch sichergestellt, dass die Kraft- oder Drehmo-
mentibertragung gleichmaRig auf beiden Seiten der Ro-
tationsachse durchgefiihrt wird. Dies flhrt zu einem zu-
verlassigen Antrieb und einem geringen Verschleil3.
[0024] In dem Falle, dass sich die Seitenwande oder
die Ebenen jedes Paars der sich diametral gegentiber-
liegenden Seitenwande parallel zu einander erstrecken,
gilt dies auch fiir einen Fall, in dem eine Rotation in zwei
Richtungen, im Uhrzeigersinn und/oder gegen den Uhr-
zeigersinn, vorgesehen oder gewlinscht sind.

[0025] Besondersbevorzugtweistdie Nutindem Kopf-
element der antreibbaren Welle einen schmetterlingsfor-
migen oder im Wesentlichen schmetterlingsférmigen
Querschnitt in einer Ebene senkrecht zur Rotationsach-
se der antreibbaren Welle auf. Dies fiihrt zum einen zu
einer besonders guten Realisierung der oben genannten
Vorteile, ferner ist ein solches Element einfach und kos-
tengiinstig herzustellen.

[0026] Bei einer weiteren bevorzugten Ausfiihrungs-
form erstreckt sich die Nut in dem Kopfelement der an-
treibbaren Welle in radialer Richtung vollstéandig durch
das Kopfelement oder durch ein Teil des Kopfelements.
Dies erméglicht eine besonders einfache Herstellung,
beispielsweise im Spritzgussverfahren, aber auch in den
Fallen, in denen die Nut nach der Herstellung des Kopf-
elements oder eines Teils des Kopfelements in das Kopf-
element eingebracht, beispielsweise eingefrast, wird.
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[0027] Alternativ ist es auch mdglich, die Nut nicht
durchgehend auszugestalten, sondern in Randberei-
chen oder radialen AuRenbereichen mit einem Randbe-
reich abzuschlieRen. Dies fuhrt zu einem besonders ge-
schitzten Bereich der Nut, in die ein Teil der Blattfeder
hineinragt, wenn sich der Spilarm in der korrekten axi-
alen Position und in dem vorbestimmten Winkelbereich
oder in der vorbestimmte Winkelposition befindet, die ein
Ubertragen eines Drehmoments erméglicht.

[0028] Beieinerbesonderen Ausfiihrungsform verlauft
die Blattfederin einem Bereich ihrer LAngsenden in einer
Ebene oder im Wesentlichen in einer Ebene. Ferner hat
die Blattfeder bevorzugtin einem Mittenbereich eine Wél-
bung, die sich in Richtung auf das Kopfelement der Welle
erstreckt, wenn der Spilarm in der axialen Richtung an
der antreibbaren Welle fixiert ist bzw. wenn der Spllarm
sich in einer Position relativ zu der antreibbaren Welle
befindet, die eine solche Fixierung ermdglicht. Eine sol-
che Wolbung kann durch eine Biegung der Blattfeder
und/oder durch eine besondere Positionierung der Blatt-
feder in oder an dem Spilarm realisiert werden, die zu
einer gewissen Vorspannung der Blattfeder fihrt. Durch
eine solche Ausgestaltung wird eine besonders zuver-
lassige Positionierung der Blattfeder und ein Hineinragen
der Blattfeder in die Nut sichergestellt, sodass auch die
Drehmomentiibertragung und die Positionierung in Ro-
tationsrichtung besonders zuverlassig sichergestellt
wird.

[0029] Besonders bevorzugt umfasst der Spularm ei-
nen oder mehrere Aufnahmebereiche zur Aufnahme und
zur Positionierung der Blattfeder, insbesondere zur Auf-
nahme und zur Positionierung von Langsenden der Blatt-
feder. Dies hat den Vorteil, dass die Wélbung oder Run-
dung der Blattfeder, die insbesondere in einem Mittelbe-
reich vorgesehen ist, zuverlassig positioniert wird, so-
dass ein besonders zuverlassiger Betrieb sichergestellt
ist.

[0030] Besonders bevorzugt ist dabei, dass der oder
die Aufnahmebereiche so ausgebildet sind, dass eine
Verschiebung der Langsenden der Blattfeder relativ zu
dem Aufnahmebereich oder zu den Aufnahmebereichen
ermdglicht wird. Dabei wird insbesondere eine kontrol-
lierte Verformung der Blattfeder ermdglicht, was wieder-
um einen zuverlassigen Betrieb und eine lange Lebens-
dauer der Bauteile erméglicht.

[0031] Der oder die Aufnahmebereiche kénnen dabei
bevorzugt so ausgebildet sein, dass sie eine automati-
sche Zentrierung der Blattfeder oder Biegefeder unter-
stutzen. Damit wird insbesondere eine korrekte und be-
sonders bevorzugte Positionierung einer Wélbung oder
Rundung oder eines Teils der Blattfeder oder Biegefeder
sichergestellt, der, bei richtiger relativer Winkelpositio-
nierung, in die Nut des Kopfelements hineinragt, sodass
eine Drehmomentibertragung sichergestellt wird.
[0032] Die Erfindung betrifft ferner einen Spularm fir
eine Vorrichtung, wie sie oben beschrieben ist, wobei der
Spilarm an einer antreibbaren Welle befestigbar und um
eine Rotationsachse drehbar ausgebildet ist.
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[0033] Der Spilarm umfasst einen Aufnahmebereich
zur Aufnahme mindestens eines Teils eines Kopfele-
ments einer antreibbaren Welle und eine Blattfeder oder
Biegefeder. Die Blattfeder oder Biegefeder erstreckt sich
zumindest teilweise durch diesen Aufnahmebereich und
weist eine Langserstreckung auf, die senkrecht zur Ro-
tationsachse verlauft. Der Splilarm umfasst ferner eine
Aufnahmeseite, aufder und/oder ihn die die antreibbaren
Welle eingesetzt und/oder befestigt werden kann, und
eine Riickseite, die der Aufnahmeseite gegeniberliegt.
[0034] Die Blattfeder oder Biegefeder ist dabei so aus-
gebildet und angeordnet, dass sie sich maximal bis zu
einer ersten Position in einer axialen Richtung, parallel
zur Rotationsachse, in Richtung auf die zugehorige an-
treibbaren Welle, an der der Spiilarm befestigbar ist, er-
streckt, wenn keine auRere Kraft auf die Blattfeder aus-
gelibt wird. Die Feder ragt in diesem Zustand in die Nut
des Kopfelements der antreibbaren Welle hinein, wenn
sich der Spularm in der korrekten, vorbestimmten Win-
kelposition relativ zu der antreibbaren Welle befindet, so-
dass ein Drehmoment tibertragen werden kann. Wird je-
doch eine Kraft auf die Blattfeder ausgelibt, insbesonde-
re durch ein Kopfelement oder Teile eines Kopfelements
derantreibbaren Welle, wenn sich die antreibbaren Welle
nicht in der vorbestimmten Winkelposition relativ zum
Spularm befindet, wird, wie oben beschrieben, die Feder
verformt. Die Blattfeder wird daher zusammengedriickt
und ragt nicht in die Nut des Kopfelements der antreib-
baren Welle hinein.

[0035] Diese und weitere Merkmale und Vorteile der
Erfindung werden anhand der nachfolgenden Zeichnun-
gen, die eine bevorzugte Ausfiihrungsform darstellen,
noch deutlicher:

Fig. 1  zeigt eine Teil-Querschnittsansicht eine Aus-
fuhrungsform der erfindungsgemafen Vorrich-
tung, bei der die Blattfeder des Spularms in die
Nut des Kopfelements der antreibbaren Welle
hineinragt, so das von der antreibbaren Welle
Uber die Blattfeder ein Drehmoment auf den
Spularm Ubertragen werden kann,

Fig. 2  zeigteine VergrofRerung einiger Teile der in Fig.
1 gezeigten Ausfiihrungsform;

Fig. 3  zeigt einen Querschnitt durch einige Teile der
inden Fig. 1 und Fig. 2 gezeigten Ausfiihrungs-
form;

Fig. 4  zeigt eine Teil-Querschnittsansicht der in den
Fig. 1 und Fig. 2 gezeigten Ausfiihrungsform,
bei der jedoch die Blattfeder des Spularms auf-
grund der relativen Winkelposition des
Spullarms zur antreibbaren Welle nicht in die
Nut hineinragen kann,

Fig. 5 zeigt schematisch eine Draufsicht auf ausge-
wahlte relevante Teile der erfindungsgemaRlen
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Vorrichtung, insbesondere auf die Blattfeder
und die Nut des Kopfelements der antreibbaren
Welle, und
Fig.6 zeigt eine perspektivische Ansicht eines
Spularms einer Geschirrsplilmaschine, wobei
der Spularm sich in einer Betriebsposition be-
findet und an der antreibbaren Welle befestigt
ist.

[0036] Fig. 6 zeigt eine perspektivische Ansicht eines
Spiilarms 400 einer Geschirrspllmaschine (nicht darge-
stellt), wobei der Spiilarm 400 sich in einer Betriebspo-
sition befindet und an einem zur Geschirrspllmaschine
gehorigen Anschlusssystem 210 angeschlossen ist. Der
Spilarm 400 ist in axialer Richtung fixiert und um eine
Rotationsachse z drehbar. Der Spllarm 400 umfasst
mehrere Abgabediisen 402, tiber die eine Spulflissigkeit
an das zu reinigende Geschirr abgegeben werden kann.
[0037] Der Spularm istgemaf der Erfindung tber eine
Vorrichtung zum Ubertragen eines Drehmoments von ei-
ner angetriebenen Welle der Geschirrspilmaschine mit
der angetriebenen Welle, die Teil des Anschlusssystems
210 ist, verbunden. Details der Vorrichtung zum Uber-
tragen eines Drehmoments gemafR der Erfindung wer-
den anhand der Fig. 1-5, die eine besonders bevorzugte
Ausfihrungsform der erfindungsgemaflen Vorrichtung
zeigen, nachfolgend in ndherem Detail erlautert.

[0038] Fig. 1 zeigt eine Teil-Querschnittsansicht eine
Ausfihrungsform einer erfindungsgemafen Vorrichtung
mit einer antreibbaren Welle 200 und mit einem Spilarm
400 fur eine Geschirrspllmaschine. Bei der in Fig. 1 ge-
zeigten Ausfiihrungsform befinden sich Spiilarm 400 und
antreibbaren Welle 200 in einer Betriebsposition, insbe-
sondere ist der Spularm 400 in einer axialen Richtung,
parallel zu einer Rotationsachse z, fixiert und der Spiilar-
me 400 ist mit der antreibbaren Welle auch so gekoppelt,
dass ein Drehmoment von der antreibbaren Welle 200
auf den Spularm 400 Ubertragen werden kann.

[0039] Die antreibbare Welle 200 kann beispielsweise
in einer Rotationsrichtung R angetrieben werden, sodass
diese Rotation auch auf den Spularm 400 lbertragen
wird. Grundsétzlich ist es aber auch mdglich, dass die
antreibbare Welle 200 in umgekehrter Rotationsrichtung
angetrieben wird (Rx, siehe Fig. 5) oder dass die antreib-
bare Welle 200 wahlweise in die eine und/oder in die
andere Rotationsrichtung angetrieben wird. Dies kann
beispielsweise sinnvoll fir Geschirrspilmaschinen mit
unterschiedlichen Spulprogrammen sein.

[0040] Wie in Fig. 1 und in der VergréRerung in Fig. 2
gut ersichtlich ist, ist der Spilarm 400 auf die antreibbare
Welle 200 aufgesetzt worden, wobei der Spilarm 400
einen Aufnahmebereich 410 umfasst, zur Aufnahme zu-
mindest von Teilen der antreibbaren Welle 200, insbe-
sondere zur Aufnahme des Kopfelements 220 oder von
Teilen des Kopfelements 220 der antreibbaren Welle
200.

[0041] Die Fixierungdes Spularms 400 in axialer Rich-
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tung wird durch ein federbelastetes Rastelement 460 des
Spularms 400 sichergestellt, das, in der in Fig. 1 und Fig.
2 gezeigten Betriebsposition, hinter bzw. unter einem
Vorsprung 222 des Kopfelements 220 der antreibbaren
Welle 200 einrastet, so dass eine Fixierung in einer axi-
alen Richtung z, parallel zu der Rotationsachse der an-
treibbaren Welle 200, sichergestellt ist.

[0042] Der obere Bereich des Kopfelements 220 ver-
lauft bei dieser Ausfihrungsform konisch oder teilweise
konisch, sodass beim Aufsetzen des Spilarms 400, in
den Fig. 1 und Fig. 2 von oben, und beim Verschieben
des Spilarms axial nach unten, entlang der Rotations-
achse z, das federbelastetes Rastelement 460 automa-
tisch, gegen eine Federkraft eines oder mehrere Feder-
elemente (nicht gezeigten), nach aulen, insbesondere
radial nach auflen, gedriickt wird, sodass es uber das
Kopfelement und insbesondere Giber den Vorsprung 222
des Kopfelements gleiten kann und automatisch hinter
dem Vorsprung 222 einrastet.

[0043] Zum Lésen des Spilarms kann das Rastele-
ment 460 manuell, beispielsweise mittels eines Betati-
gungselements oder eines Betatigungsgriffs (nicht ge-
zeigt) gegen die Federkraft des oder der Federelemente
nach aulRen gedriickt werden, sodass es aus dem Eingriff
mit dem Vorsprung 222 des Kopfelements 220 geldst
wird, sodass die Fixierung in axialer Richtung z aufge-
hoben wird und der Spiilarm 400 wieder entnommen wer-
den kann. Das Rastelement 460 besteht dabeibevorzugt
aus mindestens zwei Teilen, die gegeneinander verscho-
ben werden konnen, insbesondere im Hinblick auf die
Rotationsachse z radial nach aul3en, bei einer anderen
Ausfiihrungsform besteht das Rastelement 460 jedoch
auch aus mehreren Teilen. Eine einstiickige Form ist
ebenfalls moglich. Bevorzugt wird mindestens ein oder
werden alle Teile des Rastelements 460 durch eine (nicht
gezeigte) Federvorrichtung oder Federelemente in ihre
Rastposition gedriickt und kénnen durch ein Betati-
gungselement oder einen Betatigungshebel aus ihrer
Rastposition heraus gedriickt werden und entgegen der
Kraft der Federvorrichtung oder der Federelemente.
[0044] Wieinsbesonderein Fig. 2 undin Fig. 3 ersicht-
lich ist, umfasst der Splilarm 400 eine Blattfeder 440. Die
Blattfeder 440 ist langlich ausgebildet und weist eine
Langserstreckung x auf, wobei die Langserstreckung bei
dieser Ausfiihrungsform senkrecht oderim Wesentlichen
senkrecht zu einer Rotationsachse z, siehe Fig. 1, des
Spularms 400 bzw. der antreibbaren Welle 200 verlauft.
Die Blattfeder 400 weist zwei Langsenden 442 auf, die
in entsprechenden Fihrungsnuten 482 des Spilarms
400 aufgenommen und gehalten sind, wobei die Flh-
rungsnuten 482 so ausgebildet sind, dass die Langsen-
den in einer seitlichen Richtung, im Wesentlichen quer
zur Langserstreckung x, und in einer vertikalen Richtung,
im Wesentlichen parallel zur Rotationsachse z, gefiihrt
werden, wahrend die Ladngsenden 442 die Moglichkeit
haben, sich im Wesentlichen in Richtung der Langser-
streckung x zu bewegen, um eine Deformation der Blatt-
feder 440 auszugleichen, wie es nachfolgend im Detail
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beschrieben wird.

[0045] Die Blattfeder 440 weist ferner einen Mittenbe-
reich 443 auf, der gewdlbt ausgebildet ist, insbesondere
in Richtung auf das Kopfelement 220 der antreibbaren
Welle 200. Die Wolbung des Mittenbereichs 443 der
Blattfeder 440 ist gekrimmt ausgebildet, bevorzugt im
Wesentlichen in Form eines Kreissegments.

[0046] WieinsbesondereindenFig.2und3, aberauch
in Fig. 1 ersichtlich ist, sind die Blattfeder 440 und die
Nut 240 so ausgebildet und angeordnet, dass ein Teil
der Blattfeder 440, namlich ein Teil des Mittenbereichs
443, in die Nut 440 hineinragt. Dies wird in der Situation
realisiert, in der sich der Spularm 400 in einer vorbe-
stimmten Winkelposition oder in einem vorbestimmten
Winkelbereich relativ zu antreibbaren Welle 200 befin-
det, da dann eine Ausrichtung der Langserstreckung der
Nut 240 im Wesentlichen mit einer Ausrichtung der
Langserstreckung x der Blattfeder 440 Ubereinstimmt,
sodass die Blattfeder 440 teilweise in die Nut 240 hin-
einragen kann. In dieser Position wird daher eine Dre-
hung der antreibbaren Welle 200 Uber die Blattfeder 440
auf den Spularm 400 Ubertragen, sodass auch der
Spiilarm 400 gemeinsam mit der antreibbaren Welle 200
rotiert.

[0047] Fig. 4 zeigt eine Teil-Querschnittsansicht ahn-
lich zu der in den Fig. 1 und Fig. 2 gezeigten Teil-Quer-
schnittsansicht. Fig. 4 zeigt jedoch eine Situation, bei der
der Spllarm 400 zwar bereits auf die antreibbaren Welle
200 aufgesetzt und in axialer Richtung fixiert ist, aller-
dings befindet sich der Spiilarm 400 nicht in der vorbe-
stimmten Winkelposition oder dem vorbestimmten Win-
kelbereich relativ zur antreibbaren Welle 200.

[0048] Wie in Fig. 4 gut ersichtlich ist, verlauft die
Langserstreckung der Blattfeder 400 quer zur Langser-
streckung der Nut 240, sodass die Blattfeder 440 nicht
in die Nut 240 hineinragt. Vielmehr wird die Blattfeder
440 verformt, insbesondere wird der Mittenbereich 443
durch das Kopfelement 220 der antreibbaren Welle 200
nach oben gedrickt. Die Blattfeder 440 hat, bei dieser
Ausfihrungsform und in dieser Position, eine im wesent-
lichen geradlinige Erstreckung, die Wélbung im Mittelbe-
reich wird bei dieser Position durch die Verformung na-
hezu oder vollstandig aufgehoben.

[0049] Wird nun die antreibbaren Welle 200 angetrie-
ben, wird kein oder nur ein sehr geringes Drehmoment
auf den Spilarm 400 Gbertragen werden. Die antreibba-
ren Welle 240 wird sich daher relativ zum Spuilarm 400
drehen, bis die vorbestimmte Winkelposition oder der
vorbestimmte Winkelbereich erreicht wird. In diesem Fal-
le wird keine Kraft, oder nur eine geringe Kraft, durch das
Kopfelement 220 auf die Blattfeder und insbesondere
auf den Mittenbereich 443 der Blattfeder 440 ausgelibt,
sodass die Blattfeder 440, automatisch durch ihre Fe-
derkraft, in die Nut 240 hineingedrickt wird und in diese
hineinragt. Die antreibbaren Welle 200 und der Spilarm
400 werden dadurch Uber die Blattfeder 440 in Rotati-
onsrichtung gekoppelt, sodass die in den Fig. 1 bis 3
dargestellte Situation automatisch hergestellt wird.
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[0050] Der Nutzer kann daher den Spularm 400 in je-
der beliebigen Winkelposition auf die antreibbaren Welle
200 aufsetzen, und er muss sich keine Gedanken ma-
chen, ob eine korrekte Winkelposition gegeben ist
und/oder ob der Spilarm 400 im Hinblick auf eine Rota-
tion mit der antreibbaren Welle gekoppelt ist. Die Kopp-
lung im Hinblick auf die Rotation wird automatisch durch
die Rotation der antreibbaren Welle sichergestellt, so-
bald die Rotation der antreibbaren Welle beginnt, bei-
spielsweise beim Start eines Spullprogramms.

[0051] Fig. 5 zeigt schematisch eine Draufsicht auf ei-
nige relevante Teile der erfindungsgemaflen Vorrich-
tung, insbesondere auf die Blattfeder 440 und die Nut
240 des Kopfelements 220 der antreibbaren Welle.
[0052] Sehr gut erkennbar sind in Fig. 5 die Langsen-
den 442 der Blattfeder 440, die in Fihrungsnuten 482
des Spilarms gefiihrt werden. Das Kopfelement 220 der
antreibbaren Welle umfasst eine Nut 240, die bei dieser
Ausfiihrungsform im Wesentlichen schmetterlingsférmig
ausgebildet ist. Die Nut weist einen Mittenbereich 250
auf, und die Nut hat in diesem Mittenbereich 250 ihre
minimale Breite. Die Nut 240 weist ferner zwei sich dia-
metral gegeniber liegende Seitenwande auf, namlich ei-
nerseits die Seitenwand 242 und die diametral gegeni-
ber liegende Seitenwand 244 und andererseits die Sei-
tenwand 243 und die diametral gegeniber liegende Sei-
tenwand 245. Die sich jeweils diametral gegeniber lie-
genden Seitenwande, 242,244 und 243,245, sind als
Ebenen ausgebildet, wobei je zwei Ebenen parallel zu-
einander verlaufen.

[0053] Wenn nun die antreibbare Welle und damit das
Kopfelement 220 in Rotationsrichtung R gedreht werden,
wird sich auch das Kopfelement 220 im Uhrzeigersinn,
entsprechend der Rotationsrichtung R, drehen, bis die
Seitenwande 243,245 an die Blattfeder 440 bzw. an ent-
sprechende Seitenkanten ansto3en bzw. zum Anliegen
kommen, sodass dann ein Drehmoment tUibertragen wird.
[0054] Wie insbesondere in Fig. 5 ersichtlich ist, ist es
daher auch grundsatzlich moglich, eine entgegengesetz-
te Rotationsrichtung Rx fiir die antreibbaren Welle vor-
zusehen. Wenn die antreibbare Welle und damit das
Kopfelement 220 in Rotationsrichtung Rx gedreht wer-
den, wird sich auch das Kopfelement 220 gegen den Uhr-
zeigersinn, entsprechend der Rotationsrichtung Rx, dre-
hen, bis die Seitenwande 242,244 an die Blattfeder 440
bzw. an entsprechende Seitenkanten ansto3en bzw.
zum Anliegen kommen, sodass dann ein Drehmoment
Ubertragen wird.

[0055] Die erfindungsgemaRe Vorrichtung ist daher
auch fiir Geschirrsplilmaschinen geeignet, bei denen un-
terschiedliche Rotationsrichtungen des oder der Spllar-
me, abhangig beispielsweise von dem jeweiligen Spul-
programm, vorgesehen sind. Die erfindungsgemalle
Vorrichtung ist daher sehr flexibel und bei unterschied-
lichsten Systemen einsetzbar.

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Patentanspriiche

1.

Spiilarm (400) fiir eine Vorrichtung zum Ubertragen
eines Drehmoments von einer angetriebenen Welle
einer Geschirrspuilmaschine aufden Spuilarm, wobei
der Spularm an der antreibbaren Welle (200) befes-
tigbar und um eine Rotationsachse drehbar ist, da-
durch gekennzeichnet, dass

der Spilarm (400) einen Aufnahmebereich
(410) zur Aufnahme mindestens eines Teils ei-
nes Kopfelements (220) der antreibbaren Welle
(200) und eine Biegefeder (440) umfasst, die
sich zumindest teilweise durch diesen Aufnah-
mebereich (410) erstreckt und eine Langser-
streckung (x) aufweist, die senkrecht zur Rota-
tionsachse verlauft, und der Spularm (400) eine
Aufnahmeseite (401 auf der und/oder in die die
antreibbare Welle (200) eingesetzt und/oder be-
festigt werden kann, und eine Oberseite (404)
umfasst,

wobei die Biegefeder (440) so ausgebildet und
angeordnet ist, dass sich die Biegefeder (440)
maximal bis zu einer ersten Position in einer axi-
alen Richtung parallel zur Rotationsachse in
Richtung auf die zugehorige antreibbare Welle
(200), an der der Spilarm befestigbar ist, er-
streckt, wenn keine externe Kraft auf die Biege-
feder (440) ausgelibt wird, und

wobei die Biegefeder (440) so ausgebildet ist,
dass die Biegefeder durch Einwirken einer Kraft
verformt werden kann, sodass sich die Biegefe-
der (440) nur maximal bis zu einer zweiten Po-
sition in einer axialen Richtung parallel zur Ro-
tationsachse in Richtung auf eine zugehdrige
antreibbare Welle (200), an der der Spilarm be-
festigbar ist, erstreckt, wobei die zweite vorbe-
stimmte Position, in Richtung der Rotationsach-
se gemessen, naher an der Oberseite (404) des
Spllarms als die erste Position liegt.

Spularm nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die Biegefeder (440) in einem Bereich ih-
rer Langsenden (442) in einer Ebene oder im we-
sentlichen in einer Ebene verlauft, wobei die Biege-
feder (440) in einem Mittenbereich eine Wélbung
(443) aufweist, die sich in Richtung auf das Kopfe-
lement (220) der Welle (200) erstreckt, wenn der
Spularm (400) in der axialen Richtung (z) an der an-
treibbaren Welle (200) fixiert ist oder wenn der
Spularm (400) sich in einer Position relativ zu der
antreibbaren Welle (200) befindet, die eine solche
Fixierung ermdglicht.

Vorrichtung zum Ubertragen eines Drehmoments
von einer angetriebenen Welle einer Geschirrspuil-
maschine auf einen Spularm, wobei die Vorrichtung
umfasst:
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- eine antreibbare Welle (200) fir eine Geschirr-
spulmaschine,

- einen Spularm (400) nach Anspruch 1 oder 2,
der so an der antreibbaren Welle (200) befes-
tigbar ist, dass er in einer axialen Richtung (z),
die parallel zu der Rotationsachse der antreib-
baren Welle (200) verlauft, fixierbar ist,

wobei die antreibbare Welle (200) ein Kopfele-
ment (220) zur Befestigung und/oder Fixierung
des Spilarms (400) aufweist,

dadurch gekennzeichnet, dass

das Kopfelement (220) eine Nut (240) umfasst,
die senkrecht zur Rotationsachse der antreib-
baren Welle (200) verlauft,

wobei die Biegefeder (440) und die Nut (240) so
ausgebildet und angeordnet sind, dass zumin-
dest ein Teil der Biegefeder (440) in die Nut
(240) des Kopfelements (220) hineinragt, so
dass von der antreibbaren Welle (200) tber die
Biegefeder (440) ein Drehmoment auf den
Spularm (400) Ubertragen werden kann, wenn
der Spiilarm (400) in der axialen Richtung (z) an
der antreibbaren Wellefixiertistund sich in einer
vorbestimmten Winkelposition oder in einem
vorbestimmten Winkelbereich relativ zur an-
treibbaren Welle (200) befindet, und

wobei die Biegefeder (440) und die Nut (240) so
ausgebildet und angeordnet sind, dass die Bie-
gefeder (440) durch das Kopfelement (220) oder
ein Teil des Kopfelements (220) verformt wird,
wenn der Spilarm (400) in der axialen Richtung
(z) an der antreibbaren Welle fixiert ist und sich
nicht in der vorbestimmten Winkelposition oder
in dem vorbestimmten Winkelbereich relativ zur
antreibbaren Welle (200) befindet, so dass die
Biegefeder (440) nicht in die Nut (240) des Kopf-
elements (220) hineinragen kann.

Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Nut (240) in dem Kopfelement
(220) der antreibbaren Welle (200) eine Breite auf-
weist, die Uber ihre Langserstreckung (x) zumindest
teilweise variiert und in einem Mittenbereich (250),
durch den die Rotationsachse der antreibbaren Wel-
le (200) verlauft, ihre minimale Breite aufweist.

Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Nut (240) in dem Kopfele-
ment (220) der antreibbaren Welle (200) in den ra-
dialen Randbereichen des Kopfelements (220) ab
einem vorbestimmten Abstand von der Rotations-
achse der antreibbaren Welle (200) eine kontinuier-
lich zunehmende Breite aufweist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 5, da-
durch gekennzeichnet, dass zumindest zwei Sei-
tenwande (242, 244), bevorzugt alle Seitenwande
(242, 244; 243, 245), der Nut (240) in dem Kopfele-
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10.

1.

12.

ment (220) der antreibbaren Welle (200) zumindest
ab einem vorbestimmten minimalen Abstand und bis
zu einem vorbestimmten maximalen Abstand von
der Rotationsachse der antreibbaren Welle (200)
gradlinig verlaufen oder jeweils eine Ebene bilden.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dass zumindest zwei sich
diametral gegeniiberliegende Seitenwande (243,
245) der Nut (240) in dem Kopfelement (220) der
antreibbaren Welle (200) ab einem vorbestimmten
minimalen Abstand und bis zu einem vorbestimmten
maximalen Abstand von der Rotationsachse der an-
treibbaren Welle (200) als Ebene ausgebildet sind,
wobei die Ebenen dieser beiden sich diametral ge-
genuberliegenden Seitenwande (242, 244) parallel
zueinander verlaufen.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis 5, da-
durch gekennzeichnet, dass jeweils zwei sich di-
ametral gegenulberliegende Seitenwande (242, 244;
243, 245) der Nut (240) in dem Kopfelement (220)
der antreibbaren Welle (200) ab einem vorbestimm-
ten minimalen Abstand und bis zu einem vorbe-
stimmten maximalen Abstand von der Rotationsach-
se der antreibbaren Welle (200) als Ebene ausge-
bildet sind, wobei die Ebenen jedes Paars der sich
diametral gegeniberliegenden Seitenwande (242,
244,243, 245) jeweils parallel zueinander verlaufen.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 8, da-
durch gekennzeichnet, dass die Nut (240) in dem
Kopfelement (220) der antreibbaren Welle (200) in
einem Mittenbereich (250) einen gerundeten oder
gebogenen Seitenwandbereich aufweist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 9, da-
durch gekennzeichnet, dass die Nut (240) in dem
Kopfelement (220) der antreibbaren Welle (200) ei-
nen schmetterlingsférmigen oder im Wesentlichen
schmetterlingsférmigen Querschnitt in einer Ebene
senkrecht zur Rotationsachse der antreibbaren Wel-
le (200) aufweist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 10, da-
durch gekennzeichnet, dass sich die Nut (240) in
dem Kopfelement (220) der antreibbaren Welle
(200) in radialer Richtung vollstandig durch das
Kopfelement (220) erstreckt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 11, da-
durch gekennzeichnet, dass die Biegefeder (440)
in einem Bereich ihrer Langsenden (442) in einer
Ebene oderim Wesentlichen in einer Ebene verlauft,
wobei die Biegefeder (440) in einem Mittenbereich
eine Wélbung (443) aufweist, die sich in Richtung
aufdas Kopfelement (220) der Welle (200) erstreckt,
wenn der Spilarm (400) in der axialen Richtung (z)
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an der antreibbaren Welle (400) fixiert ist oder wenn
der Spilarm (400) sich in einer Position relativ zu
der antreibbaren Welle (400) befindet, die eine sol-
che Fixierung ermdglicht.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis 12, da-
durch gekennzeichnet, dass der Spiilarm (400) ei-
nen oder mehrere Aufnahmebereiche (482) zur Auf-
nahme und zur Positionierung der Biegefeder (440),
insbesondere zur Aufnahme und zur Positionierung
und/oder Fihrung von Langsenden (442) der Bie-
gefeder (440) umfasst.

Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der oder die Aufnahmebereiche
(482) so ausgebildet ist/sind, dass eine Verschie-
bung der Langsenden (422) der Biegefeder (440)
relativ zu dem Aufnahmebereich oder zu den Auf-
nahmebereichen (482), insbesondere eine Ver-
schiebung in Richtung der Langserstreckung (x) der
Biegefeder (440), ermdglicht wird, um eine Verfor-
mung der Biegefeder (440) zu ermdglichen.

Vorrichtung nach Anspruch 13 oder 14, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der oder die Aufnahmeberei-
che (482) so ausgebildet ist/sind, dass sie eine au-
tomatische Zentrierung der Biegefeder (440) unter-
stlitzen.

Geschirrspulmaschine mit einer Vorrichtung nach ei-
nem der Anspriiche 3 bis 15.

Claims

Rinsing arm (400) for a device for transmitting a
torque from a driven shaft of a dishwasher to the
rinsing arm, wherein the rinsing arm can be fixed to
the drivable shaft (200) and is rotatable about an axis
of rotation,

characterized in that

the rinsing arm (400) comprises an accommo-
dation area (410) for accommodating at least
one part of a head element (220) of the drivable
shaft (200) and a flexural spring (440), which
extends at least partially through this accommo-
dation area (410) and has a longitudinal exten-
sion (x) which runs perpendicular to the axis of
rotation, and the rinsing arm (400) comprises an
accommodation side (401), on which and/or into
which the drivable shaft (200) can be inserted
and/or fixed, and an upper side (404),

wherein the flexural spring (440) is designed and
arranged such that the flexural spring (440) has
a maximum extension up to a first position in an
axial direction parallel to the axis of rotation in
the direction towards the associated drivable

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

shaft (200), on which the rinsing arm can be
fixed, if no external force is exerted on the flex-
ural spring (440), and

wherein the flexural spring (440) is designed
such that the flexural spring can be deformed
by the effects of a force so that the flexural spring
(440) only has a maximum extension up to a
second position in an axial direction parallel to
the axis of rotation in a direction towards an as-
sociated drivable shaft (200), on which the rins-
ing arm can be fixed, wherein the second pre-
determined position lies closer to the upper side
(404) of the rinsing arm than the first position
when measured in the direction of the axis of
rotation.

Rinsing arm according to claim 1, characterized in
that the flexural spring (440) runs in one plane or
substantially in one plane in an area of its longitudinal
ends (442), wherein the flexural spring (440) has a
curve (443)in acenter area extending in the direction
towards the head element (220) of the shaft (200)
when the rinsing arm (400) is fixed in the axial direc-
tion (z) on the drivable shaft (200) or when the rinsing
arm (400) is located in a position relative to the driv-
able shaft (200) which enables such a fixing.

Device for transmitting a torque from a driven shaft
of a dishwasher to a rinsing arm, wherein the device
comprises:

- a drivable shaft (200) for a dishwasher,

- arinsing arm (400) according to claim 1 or 2,
which can be fixed on the drivable shaft (200)
such that it can be fixed in an axial direction (z)
which runs parallel to the axis of rotation of the
drivable shaft (200),

wherein the drivable shaft (200) has a head el-
ement (220) for the fastening and/or fixing of the
rinsing arm (400),

characterized in that

the head element (220) comprises a groove
(240) which runs perpendicular to the axis of ro-
tation of the drivable shaft (200),

wherein the flexural spring (440) and the groove
(240) are designed and arranged such that at
least one part of the flexural spring (440) projects
into the groove (240) of the head element (220)
so that atorque can be transmitted from the driv-
able shaft (200) via the flexural spring (440) to
the rinsing arm (400) when the rinsing arm (400)
is fixed in the axial direction (z) on the drivable
shaft and is located in a predetermined angular
position or in a predetermined angular range rel-
ative to the drivable shaft (200), and

wherein the flexural spring (440) and the groove
(240) are designed and arranged such that the
flexural spring (440) is deformed by the head
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element(220) ora partofthe head element (220)
when the rinsing arm (400) is fixed in the axial
direction (z) on the drivable shaft and is not lo-
cated in the predetermined angular position or
in the predetermined angular range relative to
the drivable shaft (200), so that the flexural
spring (440) cannot project into the groove (240)
of the head element (220).

Device according to claim 3, characterized in that
the groove (240) in the head element (220) of the
drivable shaft (200) has a width which varies at least
partially over its longitudinal extension (x) and has
its minimal width in a center area (250), through
which the axis of rotation of the drivable shaft (200)
runs.

Device according to claim 3 or 4, characterized in
that the groove (240) in the head element (220) of
the drivable shaft (200) has, starting from a prede-
termined distance from the axis of rotation of the driv-
able shaft (200), a continuously increasing width in
the radial edge areas of the head element (220) .

Device according to one of claims 3 to 5, character-
ized in that at least two side walls (242, 244), pref-
erably all side walls (242, 244; 243, 245) of the
groove (240) in the head element (220) of the driv-
able shaft (200), starting from a predetermined min-
imum distance, run in a straight line or respectively
form a plane up to a predetermined maximum dis-
tance from the axis of rotation of the drivable shaft
(200) .

Device according to one of claims 3 to 6, character-
ized in that at least two diametrically opposite side
walls (243, 245) of the groove (240) in the head el-
ement (220) of the drivable shaft (200) are formed
as planes, starting from a predetermined minimum
distance and up to a predetermined maximum dis-
tance from the axis of rotation of the drivable shaft
(200), wherein the planes of these two diametrically
opposite side walls (242, 244) run parallel to one
another.

Device according to one of claims 2 to 5, character-
ized in that two respectively diametrically opposite
side walls (242, 244; 243, 245) of the groove (240)
in the head element (220) of the drivable shaft (200)
are designed as planes, starting from a predeter-
mined minimum distance and up to a predetermined
maximum distance from the axis of rotation of the
drivable shaft (200), wherein the planes of each pair
of diametrically opposite side walls (242, 244; 243,
245) run respectively parallel to one another.

Device according to one of claims 3 to 8, character-
ized in that the groove (240) in the head element
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13.

14.
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16.

(220) of the drivable shaft (200) has a rounded or
curved side wall area in a center area.

Device according to one of claims 3 to 9, character-
ized in that the groove (240) in the head element
(220) of the drivable shaft (200) has a butterfly-
shaped or substantially butterfly-shaped cross-sec-
tion in a plane perpendicular to the axis of rotation
of the drivable shaft (200).

Device according to one of claims 3 to 10, charac-
terized in that the groove (240) in the head element
(220) of the drivable shaft (200) extends in the radial
direction completely through the head element
(220).

Device according to one of claims 3 to 11, charac-
terized in that the flexural spring (440) runs in one
plane or substantially in one plane in an area of its
longitudinal ends (442), wherein the flexural spring
(440) has a curve (443) in a center area extending
in the direction towards the head element (220) of
the shaft (200) when the rinsing arm (400) is fixed in
the axial direction (z) on the drivable shaft (200) or
when the rinsing arm (400) is located in a position
relative to the drivable shaft (200) which enables
such a fixing.

Device according to one of claims 2 to 12, charac-
terized in that the rinsing arm (400) comprises one
or more accommodation areas (482) for accommo-
dating and for positioning the flexural spring (440),
in particular for accommodating and for positioning
and/or guiding the longitudinal ends (442) of the flex-
ural spring (440).

Device according to claim 12, characterized in that
the accommodation area(s) (482) is/are designed
such that a displacement of the longitudinal ends
(422) of the flexural spring (440) relative to the ac-
commodation area(s) (482) is enabled, in particular
a displacement in the direction of the longitudinal
extension (x) of the flexural spring (440), in order to
enable a deformation of the flexural spring (440).

Device according to claim 13 or 14, characterized
in that the accommodation area(s) (482) is/are de-
signed such thatthey support an automatic centering
of the flexural spring (440).

Dishwasher having a device according to one of
claims 3 to 15.

Revendications

1.

Bras de lavage (400) pour un dispositif de transmis-
sion d’un couple d’un arbre entrainé d’un lave-vais-
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selle vers le bras de lavage, dans lequel le bras de
lavage peut étre fixé a I'arbre entrainé (200) et peut
tourner autour d’'un axe de rotation,

caractérisé en ce que

le bras de lavage (400) comprend une partie de
logement (410) pour le logement d’au moins une
partie d’'un élément de téte (220) de I'arbre en-
trainé (200) et un ressort de flexion (440), qui
s’étend au moins partiellement a travers cette
partie de logement (410) et qui présente une
extension longitudinale (x) qui s’étend perpen-
diculairement a I'axe de rotation, et le bras de
lavage (400) comprend un c6té de logement
(401), surlequel et/ou dans lequel I'arbre entrai-
né (200) peut étre inséré et/ou fixé, et un codté
supérieur (404),

danslequel de ressort de flexion (440) est congu
etdisposé de fagon a ce que le ressort de flexion
(440) s’étend au maximum jusqu’a une premiere
position dans une direction axiale parallélement
al’axe derotation en direction de I'arbre entrainé
(200) correspondant, auquel le bras de lavage
peut étre fixé, lorsqu’aucune force externe n’est
exercée sur le ressort de flexion (440) et

dans lequel le ressort de flexion (440) est congu
de sorte que le ressort de flexion puisse étre
déformé par I'action d’'une force, de sorte que le
ressortde flexion (440) s’étend au maximum jus-
qu’a une deuxiéme position dans une direction
axiale paralléle a I'axe de rotation en direction
d’'un arbre entrainé (200) correspondant, au ni-
veau de laquelle le bras de lavage peut étre fixé,
dans lequel la deuxiéme position prédétermi-
née, mesurée en direction de I'axe de rotation,
se trouve plus pres du coté supérieur (404) du
bras de lavage que la premiére position.

Bras de lavage selon la revendication 1, caractérisé
en ce que le ressort de flexion (440) s’étend dans
une zone de ses extrémités longitudinales (442),
dans un plan ou globalement dans un plan, dans
lequel le ressort de flexion (440) présente, dans une
zone centrale, une courbure (443), qui s’étend en
direction de I'élément de téte (220) de I'arbre (200),
lorsque le bras de lavage (400) est fixé dans la di-
rection axiale (z) a I'arbre entrainé (200) ou lorsque
le bras de lavage (400) se trouve dans une position
par rapport a I'arbre entrainé (200), qui permet une
telle fixation.

Dispositif pour la transmission d’un couple d’'un arbre
entrainé d’'un lave-vaisselle a un bras de lavage,
dans lequel le dispositif comprend :

- un arbre entrainé (200) pour un lave-vaisselle,
- un bras de lavage (400) selon la revendication
1 ou 2, qui peut étre fixé a I'arbre entrainé (200)
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1"

de sorte qu'il peut étre fixé dans une direction
axiale (z) qui s’étend parallélement a I'axe de
rotation de I'arbre entrainé (200),

dans lequel I'arbre entrainé (200) comprend un
élément de téte (220) pour la fixation et/ou I'im-
mobilisation du bras de lavage (400),
caractérisé en ce que

I'élément de téte (220) comprend une rainure
(240) qui s’étend perpendiculairement al’axe de
rotation de I'arbre entrainé (200),

dans lequel le ressort de flexion (440) et la rai-
nure (240) sont congus et disposés de sorte
qu’au moins une partie du ressort de flexion
(440) dépasse a l'intérieur de la rainure (240)
del'élément de téte (220), de sorte qu’un couple
peut étre transmis au bras de lavage (400) par
I'arbre entrainé (200) par I'intermédiaire du res-
sort de flexion (440), lorsque le bras de lavage
(400) est fixé dans la direction axiale (z) a I'arbre
entrainé et se trouve dans une position angulai-
re prédéterminée ou dans une zone angulaire
prédéterminée par rapport a l'arbre entrainé
(200) et

dans lequel le ressort de flexion (440) et la rai-
nure (240) sont congus et disposés de sorte que
le ressort de flexion (440) est déformé par I'élé-
ment de téte (220) ou une partie de I'élément de
téte (220) lorsque le bras de lavage (400) est
fixé dans la direction axiale (z) a I'arbre entrainé
et ne se trouve pas dans la position angulaire
prédéterminée ou dans la zone angulaire pré-
déterminée par rapport a I'arbre entrainé (200),
de sorte que le ressort de flexion (440) ne peut
pas dépasser a l'intérieur de la rainure (240) de
I'élément de téte (220).

Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en
ce que la rainure (240) dans I'élément de téte (220)
de l'arbre entrainé (200) présente une largeur qui
varie au moins partiellement sur son extension lon-
gitudinale (x) et présente sa largeur minimale dans
une zone centrale (250) a travers laquelle s’étend
I'axe de rotation de I'arbre entrainé (200).

Dispositif selon la revendication 3 ou 4, caractérisé
en ce que la rainure (240) dans I'élément de téte
(220) de I'arbre entrainé (200) présente, dans les
zones de bord radiales de I'élément de téte (220), a
partir d’'une distance prédéterminée de I'axe de ro-
tation de I'arbre entrainé (200), une largeur augmen-
tant de maniére continue.

Dispositif selon I'une des revendications 3 a 5, ca-
ractérisé en ce qu’au moins deux parois latérales
(242, 244), de préférence toutes les parois latérales
(242, 244 ; 243, 245), de la rainure (240) dans I'élé-
ment de téte (220) de I'arbre entrainé (200), s’éten-
dent en ligne droite ou forment chacune un plan, au
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moins a partir d’'une distance minimale prédétermi-
née et jusqu’a une distance maximale prédétermi-
née de I'axe de rotation de I'arbre entrainé (200).

Dispositif selon I'une des revendications 3 a 6, ca-
ractérisé en ce qu’au moins deux parois latérales
diamétralement opposées (243, 245) de la rainure
(240), dans I'élément de téte (220) de I'arbre entrai-
né (200) a partir d'une distance minimale prédéter-
minée et jusqu’a une distance maximale prédéter-
minée de I'axe de rotation de I'arbre entrainé (200),
forment un plan, dans lequel les plans de ces deux
parois latérales diamétralement opposées (242,
244) sont paralleles entre eux.

Dispositif selon I'une des revendications 2 a 5, ca-
ractérisé en ce que respectivement deux parois la-
térales diamétralement opposées (242, 244 ; 243,
245) de larainure (240) dans I'élément de téte (220)
de I'arbre entrainé (200), a partir d’'une distance mi-
nimale prédéterminée et jusqu’a une distance maxi-
male prédéterminée de I'axe de rotation de l'arbre
entrainé (200), forment un plan, dans lequel les
plans de chaque paire de parois latérales diamétra-
lement opposées (242, 244 ; 243, 245) sont paral-
leles entre eux.

Dispositif selon I'une des revendications 3 a 8, ca-
ractérisé en ce que la rainure (240) présente, dans
I'élément de téte (220) de I'arbre entrainé (200),
dans une zone centrale (250), une zone de paroi
latérale arrondie ou incurvée.

Dispositif selon I'une des revendications 3 a 9, ca-
ractérisé en ce que la rainure (240) présente, dans
I'élément de téte (220) de I'arbre entrainé (200), une
section transversale en forme de papillon ou globa-
lement en forme de papillon, dans un plan perpen-
diculaire a I'axe de rotation de I'arbre entrainé (200).

Dispositif selon I'une des revendications 3 a 10, ca-
ractérisé en ce que la rainure (240) s’étend dans
I'élément de téte (220) de I'arbre entrainé (200) dans
la direction radiale entiérement a travers I'élément
de téte (220).

Dispositif selon I'une des revendications 3 a 11, ca-
ractérisé en ce que le ressort de flexion (440)
s’étend dans une zone de leurs extrémités longitu-
dinales (442), dans un plan ou globalement dans un
plan, danslequel le ressortde flexion (440) présente,
dans une zone centrale, une courbure (443) qui
s’étend en direction de I'élément de téte (220) de
I'arbre (200) lorsque le bras de lavage (400) est fixé
dans la direction axiale (z) a I'arbre entrainé (400)
ou lorsque le bras de lavage (400) se trouve dans
une position par rapport a I'arbre entrainé (400) qui
permet une telle fixation.
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Dispositif selon I'une des revendications 2 a 12, ca-
ractérisé en ce que le bras de lavage (400) com-
prend une ou plusieurs zones de logement (482)
pour le logement et pour le positionnement du res-
sort de flexion (440), plus particulierement pour le
logement et pour le positionnement et/ou le guidage
des extrémités longitudinales (442) du ressort de
flexion (440).

Dispositif selon la revendication 12, caractérisé en
ce que la ou les zones de logement (482) sont con-
cuesde sorte qu’un déplacement des extrémités lon-
gitudinales (422) du ressort de flexion (440) par rap-
portalazone de logementou auxzones de logement
(482), plus particulierement un déplacement dans la
direction de I'extension longitudinale (x) du ressort
de flexion (440), est autorisé, afin de permettre une
déformation du ressort de flexion (440).

Dispositif selon la revendication 13 ou 14, caracté-
risé en ce que la ou les zones de logement (482)
sont congues de sorte qu’elles favorisent un centra-
ge automatique du ressort de flexion (440).

Lave-vaisselle avec un dispositif selon I'une des re-
vendications 3 a 15.
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