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Vyndlez se tykd zubového synchronniho elektrického
stroje s rotorem mezi pdrem svazki statorovych plechdi,
opatPenych vinutim,

V zubovém synchronnim elektirickém siroji se indukuje
napéti éasovou zménou ¢ili pulzaci magnetického toku, kters
se dosahuje tim, Ze vnéjsi primér rotoru a vnit¥ni primér
statoru se opat?i vhodnym poltem drdZek a jejich vzdjemnym
pohybem se méni magneticky odpor. Timto zpisobem pracuje
napriklad zubovy synchronni elektromotor, v odborné lite-~
ratude zndmy pod jménem krokovy motor nebo pod méné zndmym
jménem impulgni motor, Je vybaven permanentnim magnetem.
Podobnfm zplsobem pracuje i generdtor,

Jsou znamé konstrukce krokovych motord s kotoudovym,
zuby opatienym rotorem upevnénym na h¥ideli pohybujicim
se mezl elektromagnety tvaru U, vzdjemné k sobé pFivrdcenymi
otev¥enou &dsti. Tenky rotorovy kotoud md i p¥i podstatné
vétsim priméru malou setrvanou hmotnost a tedy i vyrazné
vyhodné j8i reZim start-stop. VE€t8i primér rotoru tvaru
mezikruZi mé pri daném momentu Umérné mensi magneticky tok,
takZe indukénost pracovaniho vinuti je adekvdtnd men3i,
¢imZ kmitolet impulgd, vzhledem k v&t3im otdfkdm motoru,
miZe byt véts8i., Konedné i poZadavky na spinaci polovodido-
vé prvky, jak po strdnce kvalitativani tek i kvantitativni,
nejsou u krokovych motori s kotoudovymi rotory tak vyhranény.
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Nevyhoda zndmych konstrukci spodivd v obtiZném zpracovdni
gstatorovych svazki do oblého tvaru odpovidajiciho vdlcovému
tvaru motoru, Dalsi jejich nevyhodou je nemoZnost pouZitdi
stejné konstrukce jak pro motor tak pro generdtor, vzhledem
k nesnadnému uloZfeni permanentnieh magnetd, které vyrazné
zmenduji napdjede u motoru, Vliastni magneticky tok buzeny
permanentnimi magnety zvétduje todivy moment motoru. Kromé
toho permanentni magnety odlehduji spinaci prvky, protoZze
magneticky tok magnetd zachovdvd podstatnou Sdst magnetické
energie a neni nutné ji nidit ve spinacich prvcich,

Vpredu uvedené nevyhody odstranuje zubovy synchronni
elektricky stroj poﬁle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd
v tom, Ze na vnit¥nich strandch delSich ramen pérl svazki
statorovych plechi tvaru pismene L pFivrdcenych deldimi, na
obvodu vinutim opat¥enymi rameny k h¥ideli a kratdimi rameny
se navzdjem stykajicich upevnény radidlnimi drdZkami opatre-
né pdlové ndstavce, vytvoiené segmenty mezikruZi o stejném vnitinim
i vnéjsim priméru jako md mezikruzi kotoudového rotoru, nasa-
zené na kotoudi ndboje hiidele.

P#iklad Upravy zubového synchronniho elektrického stroje
podle vyndlezu je ddle popsédn s pomoci vykresu, ne némZ je
ferromagneticky obvod statoru sestaven z vhodného poltu svazki
1, 2 statorovych plechi, p¥idemZ kaZdy svazek je sloZen z le-
govanych tenkych plechd tvaru L, které jsou taek sloZeny, Ze
svazek je na vnéjsim i vnitinim obvodu zaoblen do vdlcového
tvaru. Dvojice svazkl 1, 2 se vzdjemnéd stykd kratSimi rameny.
Na deldi ramena jsou navledeny civky 1l a 12 statorového vinuti,
Na vnit¥ni stény pdrd svazkd 1, 2 jsou prilepeny umélym prysky-
¥idnym nebo jinym lepicim prostredkem polové ndstavce 3, 4
tvorené segmenty statorového mezikru?i opat¥ené radidlnimi dréZ-
kami 5, 6. Tato statorovd segmentova mezikruZi jsou navinuta
'z ferromagnetického prouZku, slepena a vytvrzena do tvaru pev-
ného prstence rozdéleného na segmenty, Statorové svazky 1, 2
 jsou lepici technologii spojeny s permanentnimi magnety 7, 8
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nap¥iklad tvaru mezikruii, shodné radidlné pdlovangmi,

Kotoucovy rotor je uloZen na h¥ideli 23. Na ndboji 24 je
upevnén kotou¢ 34 a na ném je pevné navinuto rotorové mezi-
kruzi 26, opatrené radidlnimi drdZkami 27, 28. Rotorové mezi-
kruzi 26 je navinuto z ferromagnetického prouzZku, je slepené
a vytvrzené do pevného prstence. Na vnéjsim priméru je pevné
nasazen tenky zpevnovaci prstensc 25. '
' Statorové svazky 1, 2 s civkami 11, 12 jsou uloZeny do
vik 13, 14 opatifenych prodlouZenim 15, 16, jimZ prochdzi
svornik 31 s naSroubovanymi matkami 32, 33. Vika 13, 14 jsou
na vanitinim priméru rozsirena do komirkovych tvari,s vloZeny-
mi loZisky 21 a 22. 174

Vpfedu popsané usporaddni lze upravit také tak, Ze kotoud
34 rotoru se nahradi permanentnim magnetem, upevnénym na nd-
boji 24. Svazky 1, 2 statorovych plechi se pak prodlouzi ve
sméru k h¥ideli 23.

Magneticky tok elektromagneti se uzavird pFes vzduchové
. mezery mezi rotorovym mezikruZim a mezikruiim statorovyeh po-
lovych ndstavel, jak je vyznadeno Serchované. Magneticky tok
z permandntnich magnetd se uzavird pPes svazky statorovych
plechi, pélové ndstavce a rotorovy kotoud, jak je vyznadeno

Sarkovant.

Popsanou konstrukci s permanentnimi magnety lze pouZit
pro generdtory a tudiZ konstrukei at ji¥ s permanentnimi
magnety nebo i bez nich pro motoricky provoz,
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Zubovy synchronni elektricky stroj s rotorem mezi pdrem
svazkl statorovych plechl opatienych vinutim,vyznaceny

tim, Ze na vnit¥nich strandch del$ich remen pard svazkd

(1, 2) statorovych plechl tvaru pismene L piivrdcenych
delsimi, na obvodu vinutim opat¥enymi rameny k hiideli

(23) a krat$imi rameny se vzdjemné stykajicich jsou upevné-
ny radidlnimi drdZkami (5, 6) opatiené polové ndstavce

(3, 4), vytvorené segmenty mezikruii o stejném vnitinim

1 vnéjsim priméru jako md mezikruiZi (26) kotoulového
rotoru, nasazené na kotouli (34) ndboje (24) hridele (23),

Zubovy synchronni elektricky stroj podle bodu 1, vyznadeny
tim, Ze sestavenim statorovych plechi jsou svazky (1, 2)
ng vnéjsim i vnit¥nim obvodu zaobleny do vdlcového tvaru.

Zubovy sgynchronni elekiricky stroj podle bodu 1 a 2,
vyznaceny tim, Ze na deldich ramenech pdru svazkd (1, 2)
statorovych plecht jsou na stranu h¥idele (23) upevndny
shodné radidlnd polované permanentni magnety (7, 8)
tvaru mezikruzi,

Zubovy synchronni elektricky stroj podle bodd 1 a 2,
vyznaleny tim, Ze kotoul (34) rotoru je vytvoFen axidlné
polovanym permanentnim magnetem, p¥idem¥ svazky (1, 2)
statorovych plecht jsou p¥ibliZeny k hiideli (23).
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