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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest urza-
dzenie pozwalajace na stabilizacje obcigzenia na
narzedzie wiertnicze w przypadku wiercenn pod-
morskich dokonywanych ze statku przy pomocy
gietkiego przewodu rurowego, na ktérym jest za-
wieszone narzedzie wiertnicze oraz silnik nape-
dzajgcy to narzedzie.

Dotychezas wiercenia podmorskie przeprowadza-
ne byly na ogél ze statku przy uzyciu zespoiu
sztywnych zZerdzi wiertniczych, przy czym pro-
wadzono je pionowo w stosunku do czola od-
wiertu.

Taki system wymagal korzystania ze statkéw
wyposazonych w wieze wiertniczg i stwarzal po-
nadto niedogodno$ci wyplywajace z uzywania ze-
spolu sztywnych zerdzi wiertniczych, a zwlaszcza
z istnienia licznych zlgczeni elementéw Zzerdzi.

Stosowanie gietkiego przewodu rurowego sta-
nowigcego jedng calo§é lub sktadajgcego sie z ele-
mentéw o duzej dlugo$ci zapobiegalo wprawdzie
tym niedogodno$ciom lecz okazalo sie bardzo tru-
dne w wykorzystywaniu z uwagi na to, iz wyma-
galo stosowania silnika dennego przede wszyst-
kim elektrycznego, przy czym silnik taki nie zno-
si znacznych zmian obcigzenia.

Takze ruchy statku wynikajgce zwlaszcza z ko-
lysania morza, wywolujg ciggle przemieszczanie
zespolu: rura wiertnicza — elektryczna maszyna
wiertnicza — marzedzie wiertnicze, wyrazajg-
ce sie znacznymi zmianami obcigzenia na narze-
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dzie wiertnicze co praktycznie uniemozliwia jego
funkcjonowanie.

Celem niniejszego wynalazku jest usuniecie tych
niedogodnoSci przez zastosowanie §rodkéw pozwa-
lajacych na utrzymanie wyraznie stalego obcig-
Zenia na narzedzie wiertnicze pomimo ruchéw
pionowych lub innych, jakim moze byé poddany
statek, z ktérego przeprowadza sie wiercenie.

Cel ten osigga sie przez to, ze rure wiertnicza
niezalezng od ruch6éw statku, tak, ze calo§é
rury zanurzonej, ktérg w dalszym opisie okre-
§lono jako gietka ZerdZ wiertniczg, oraz elektrycz-
na maszyna wiertnicza i narzedzie wiertnicze
umieszczone na jej koncu pozostajg praktycznie
nieruchome w przestrzeni, w czasie gdy statek

" jest poddany ruchom wynikajgcym z kolysania,

przy czym przemieszczenia ograniczone sg do tych,
ktére wyptywaja z postepu wiercenia.

Wedlug wynalazku te nieruchomo$é zespolu
gietkiej zerdzi wiertniczej osigga sie dzieki urzg-

‘dzeniu skladajgcemu si¢ z dwéch krazkéw zwrot-

nych, ktérych osie umieszczone w tej samej pla-
szczyZnie pionowej s§ ze sobg polgczone przez
rame lgczacy, ktéra moze §lizgaé sie w pionowym
prowadniku tak, aby pionowe ruchy statku wy-
wolywaly jedynie przemieszczenie sie prowadnicy
w stosunku do ramy, ktéra pozostaje nieruchoma.

Po jednym z dwu krazkéw przechodzi zespét
gietkiej zerdzi utrzymywanej na koncu na przy-
klad przez gasienice napedows, za§ po drugim
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krazku przechodzi lina prowadzaca, ktérej za-
nurzony koniec jest przymocowany do obcigznika
przy czole odwiertu a drugi jej koniec nawija sie

na kolowr6t lub na jakiekolwiek urzgdzenie do!

nawijania i odwijania. )

Urzgdzenie wedlug wynalazku jest opisane po-
nizej bardziej szczeg6lowo, w oparciu o rysunki,
na ktorych fig. 1 przedstawia widok ogdlny urza-
dzenia, fig. la — schemat urzadzenia przedsta-
wionego na fig. 1, a fig. 2 — schemat dzialania
urzadzen korekcyjnych, ktére pozwalajg na dosto-
sowanie zmian naprezenia linki prowadzgcej tak,
aby utrzymaé stale naprezenie na zespole giet-
kiej zerdzi wiertniczej wtedy gdy statek poddany
jest przemieszczeniom pionowym.

Ogéblna zasada dzialania urzgdzenia wedlug
wynalazku jest wyjaSniona w oparciu o fig. 1
i fig. 1la.

Zespbt gietkiej zerdzi wiertniczej 1, na ktérym

w punkcie 0 zawieszony jest denny silnik elek--

trycznej maszyny wiertniczej 2 poruszajgcej na-
rzedzie wiercace 3 przechodzi przez krazek zwrot-
ny 4 i jest utrzymany w stanie naprezonym przez
gasienice napedowsg 5, ktéra zwalnia w miare po-
trzeb takg dlugo$§é rury wiertniczej (gietkiej zer-
dzi wiertniczej) jaka jest potrzebna do postepu
wiercenia.

Gasienica trakcyjna jest typu Kklasycznego uzy-
wanego na przykilad w fabrykach lin dla ich na-
ciggania. Sklada sie ona z dwu tlafcuchéw bez
konca C; i C,; zaopatrzonych w nakladki P. Lan-
cuchy te umieszczone sg mnaprzeciwko siebie
i Sciskaja miedzy nakladki gietkg rure 1. Kazdy
lancuch przesuwa sie po dwu kétkach R obraca-
jacych sie wok6t pionowych osi osadzonych w kor-
pusie K. Ké6tka R mogg byé wprawione w ruch
za poSrednictwem k6l zebatych S zamocowanych
na tej samej osi obracanej przez poziomy §limak
V umieszczony na obudowie i poruszany przez
silnik M (fig. 1).

Dwa tanicuchy bez korica C; i C, moga byé do-
ciskane do czeSci rury wiertniczej ktérg. obejmu-
ja, klasycznymi sposobami, na przykilad urzgdze-
niem hydraulicznym, nie uwidocznionym na ry-
sunku.

Rura gietka jest nawijana na beben T, ktéry
moze byé obracany sinikiem my.

Zasilanie w ciecz ptuczkowsg gietkiej rury 1 od-
bywa sie znanym sposobem, przez kanal osiowy
bebna polgczonego z zakoticzeniem rury 1.

Przewody elektryczne =zasilajgce silnik 2 wto-
pione sg w gietkg rurke izolacyjng i koncza sie
przy pier§cieniach kolektorowych na osi bebna,
o ktére trg sie szczotki polgczone ze Zrédiem
pradu zasilajgcego silnik 2.

Zanurzony koniec E linki prowadzgcej 6 przy-
taczony jest do obcigznika 7 przy czole odwiertu.
Linka przechodzi przez kraiek zwrotny 8 do kt6-
rego przylozona jest wsila  pionowa skierowana
z dolu do géry, wywierana przez tlok sitownika
14, po czym wchodzi miedzy dwa styczne walki
9 i 10 i nawija sie swoim drugim koficem, na
przyktad na beben kolowrotu 11. Przez porusza-
nie kotowrotu silnikiem m, mozliwe jest uwzgled-
nianie bardzo powolnych zmian wysoko§ci stat-
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ku N wywotanych przyptywem i odplywem morza.
W dalszym ciggu rozwigzan bedziemy jednak za-.
ktadaé, ze zmiany diugoSci linki prowadzacej odby-
waja sie periodycznie a przyplyw i odplyw morza
nie ma wplywu na okres jednostkowy wiercénia.

Jak to przedstawiono na fig. 1 i fig. 1a odle-
glo§é pomiedzy wierzcholkami A i D krazkéw
4 i 8 dobrano tak, aby byla ona ré6wna odleglo§ci
miedzy wyjSciem B gasienicy a punktem stycz-
nym C walkéw 9 i 10, przez ktére przechodzi
linka prowadzgca.

Czworokagt ABCD jest wiec réwnoleglobokiem,
z czego wynika, ze dlugo§¢ AB i CD pozostang
réowne sobie niezaleznie od ruchéw pionowych
statku. Linka prowadzgca utrzymana jest w sta-
nie naprezonym przez sile dzialajgcg z dolu do
gbéry i wywierang na rame 13 utrzymujgcg kra-
zek 8 W dalszych rozwazaniach bedziemy zakla-
daé, ze kolowr6t 11 i gagsienica 5 pozostang za-
blokowane, to znaczy ze catkowite dlugo$ci CDE
linki prowadzacej i BAO gietkiej rurki izolacyj-
nej pozostang state.

Poniewaz dlugo§¢ AB i CD sg réwne sobie
wynika z tego, ze zmiany dtugo§ci DE i AO
w czasie ruchéw pionowych statku beda réwniez
jednakowe i co za tym idzie, ruchy morza wy-
razg sie¢ po prostu przemieszczeniem prowadnika
12 (polaczonego ze statkiem) w stosunku do ra-
my 13 §lizgajacej sie po tym prowadniku, na
ktérej to ramie umocowane sg osie krazkéw 4 i 8.

Jak uwidoczniono na fig. la rzedna krazka 4
nie jest stala w stosunku do dna morskiego, po-
niewaz dlugo$ci AB i CD zmieniaja sie wraz ze
zmiang kata 2 nachylenia CD do poziomej w C,
to znaczy wsaz z amplitudg ruchu pionowego
statku.

W efekcie, poniewaz dluge$é EDC pozostaje sta-
la, jeSli przez L okre§li sie odleglo§é punktu C
od linii pionowej przechodzacej przez osie kraz-
kéw 4 i 8, a przez y przemieszczenie ramy 13
w stosunku do jej pozycji odniesienia odpowia-
dajacej a =0 (przy ktérej punkty A i D znajda
sie na tym samym poziomie odpowiednioc co B
i C), mozna napisaé: DC = / Tayye

Zmiana maksymalna DC jest wiec réwna:

2

l/ L2 + 2 _ L :n: l ym

Ym 2 L
gdzie y  oznacza -maksymalng amplitude ruchu
pionowego statku.

Poniewaz dlugo§é EDC jest stata, wynika z te-
go, ze ED bedgca rzedng krazka 8 moze si¢ zmie-

1 Ym? . . .
T Poniewaz jednak kra;
zek 4 polgczony jest ramg 13 z krazkiem 8 a
ABCD tworzy réwnoleglobok, nie nastepuja zad-
ne wzgledne zmiany dlugo$ci ‘pomiedzy zespotem
zerdzi- gietkiej a linkg prowadzgcy.

Poniewaz celem wynalazku jest utrzymanie sta-
lego obcigzenia na narzedziu wiertniczym, nalezy
wywieraé sile F dzialajaca z dotu do géry na
rame, tak aby utrzymaé jg na mozliwie wysokim
poziomie.

Ta sila F wywierana wedlug wynalazku przez
podno$nik 14 (fig. 1 i 2) musi byé stala. W prak-

niaé o warto$é
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tyce byloby jednak trudne stosowanie urzadzen
sprezajacych, zapewniajacych SciSle stale ci$nienie
w podno$niku i znacznie prostszym rozwigzaniem
jest zastosowanie zbiornika cieczy pod ciSnieniem
(zbiornik 15 fig. 1 i 2), zwlaszcza takiego jak aku-
mulator olejowo-pneumatyczny, o dostatecznie du-
zej pojemnoS$ci, aby zmiany ci$nienia spowodo-
wane przemieszczeniem tloka byly niewielkie.

Jezeli przez v, okre§li sie objeto§é zbiornika
dla y=0, sila F wywierana przez podno$nik, przyj-
mujac ze zmiany objetoSci s politropowe, bedzie
wynosié:

F— Sp:Spo(l-l— i—p)

gdzie S oznacza przekréj ttoka podno$nika, przy-
taczonego do ramy 13
p — ciSnienie wywierane na tlok,
Po — ci$nienie poczatkowe cieczy w zbiorniku
polaczonym z podnoénikiem gdy y=0,
i y — wykladnik politropy, rzedu 1,4 dla po-
wietrza.
Z drugiej strony uklad si! pionowych dziata-
jacych na rame 13, z géry na doél, wynosi:
F,=p+ T(1+sina) 4 t(1+sina)
gdzie P oznacza ciezar ramy 13
T — naprezenie gietkiej zerdzi wiertniczej
t — naprezenie linki prowadza,cej.'
Poréwnujac wyrazenia na F i Fy otrzymujemy:

¥ 4 8p, (1—Y Sv—y)(l)

o

(II)

Sp, (1 — i—y)=P+T(1+sina) +t(1+sina)

:4:1:P+(T+t)(1+.%) (III)

Ale naprezenie t linki prowadzacej zwigzane
jest z dlugoSciag x tej linki wedlug wzoru:
t=t,+k(x—x,) vy
przy czym k jest wspélczynnikiem sztywnoSci
linki prowadzacej a t, naprezeniem dla dlugosci
poczatkowej X, linki prowadzgcej (odpowiadajg-
cej wartoSci y =0).
Podobnie, naprezenie T gietkiej zerdzi wiertni-
czej zwigzane jest z dlugo$cig z tej zerdzi naste-
pujacym réwnaniem

T=T,+K(z—1z,) (V)
gdzie K jest wspélczynnikiem sztywno$ci gietkiej
zerdzi wiertniczej a To jej naprezeniem poczat-
kowym dla dtugo$ci z,, odpowiadajgcej y = 0.

Wydtuzenia x—x, linki prowadzacej i z—1zo
gietkiej zerdzi wiertniczej sg réwne.

Poniewaz x—x_ i z—zo s3 sobie réwne mo-
zna napisaé réwnanie

k

t= 3 (T—=T) +t, (VI)

Biorgc pod uwage to ostatnie réwnanie, réw-
nanie III-cie mozna napisaé w formie: ’

k
T (T—To) +t, =
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albo:
S
Sp, 1-x Y )- p
T — K v, oy
k+K 1+ Y
L
k
+ 5 To—to (VII)
Jezeli na przyklad ciezar ramy wyniesie P =
= 3000 Kg, naprezenie poczatkowe (przy y = 0)
na zerdzi gietkiej To = 7000 Kg, za$§ naprezenie
poczatkowe (przy y =0) na linke prowadzaca

to = 3000 Kg to znaczy Sp, = 7000 Kg + 3000 +
+ 3000 = 13000 Kg, a warto§é wspotczynnika szty-

wno$ci: K =120 Kg/mm k=80 Kg/mm to
T

jezeli L ="Tm i przyjmujgc warto$é —S = 0,05
vD

m2/m?® znajdziemy zZe naprezenie T na zerdz giet-
ka zmienia sie w granicach 5800 Kg dla y = +1
metr i 8600 Kg dla y = —1 metr.

Takie zmiany naprezenia na zerdZz gigtka, rzedu
2800 Kg, to znaczy zmiany obcigzenia na narze-
dzie wiercgce sa w wielu przypadkach w prakty-
ce, zbyt duze.

Stosownie do sposobu wedlug wynalazku mo-
sna dziatajac na dlugo$é linki prowadzacej 6 utrzy-
maé stale naprezenie na zerdZz gietka.

W praktyce mozna to zrealizowaé stosujac dwie
rolki korekcyjne 16 i 17, umieszczone w odpo-
wiednich odlegloéciach Ly i L; od linii pionowej
przechodzacej przez oé krazkéw 4 i 8, zgodnie ze
schematem przedstawionym na fig. 2.

Rolki korekcyjne pozwalaja, W zalezno$ci od
tego czy kat jest dodatni czy ujemny, na zwigk-
szenie lub zmniejszenie dtugo$ci czynnej linki
prowadzacej, co daje zmiane kompensacyjng na-
prezenia na te linke.

Jezeli rzedna y ramy 13 wzrasta, naprezenie T
na linke zmniejsza sie, bo jak wynika bezpoSred-
nio z wzoru VII, T jest odwrotnie proporcjonal-
ne do v. :

Zmniejszeniu naprezenia T towarzyszy zmniej-
szenie At naprezenia t na linke prowadzaca, po-
niewaz wedlug réwnania VI, T i t zmieniaja sie

w ten sam sposoéb. ’,
Zmniejszeniu naprezenia At towarzyszy zmniej-
. . . At
szenie dlugosci Ax linki prowadzacej: Ax = T

Mechanizm rolek korekcyjnych przedstawionych
na fig. 2 pozwoli w tym przypadku na zwigksze-
nie dlugosci pozornej linki prowadzacej o war-
tosci dx, wynikajacej ze wzoru

L L
2L 2L, 2 \L L, 2 \LL,
Dobierajgc odpowiednio polozenie rolki korek-
cyjnej 17 (co okre§lone jest diugo$cia L;) mozna,
dla kazdej warto§ci y, na przyktad dla wartoSci
maksymalnej y o otrzymaé warto§¢ dx dokladnie

réwna % gdzie k oznacza sztywno&é linki pro-

wadzacej. Zwiekszenie dlugo$ci pozornej linki w
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stosunku do rozwigzania wynalazku przedstawio-
nego na fig. 1 wyréwnuje dokladnie skrécenie tej
linki wywolane zmniejszeniem jej naprezenia
o At.

Przeciwnie, jezeli y staje sie ujemne silta wy-
wierana przez tlok na rame 13 zwieksza sie a ob-
cigzenie podnoszone przez te rame maleje. Na-
prezenia T i t bedg dazyly do zwickszenia sie,
co zwiekszy dlugo$é x linki prowadzgcej 6, wiec
aby jg utrzymaé stalg, trzeba bedzie zmniejszyé
dlugo§¢ pozorng tej linki prowadzgcej 6, czego
dokonuje sie stosownie do sposobu wediug wyna-
lazku, przy pomocy linki korekcyjnej 16 umie-
szczonej w odleglo$ci L, od linki pionowej prze-
chodzgcej przez o§ krazk6w 4 i 8, dobranej w ten
sposéb aby dla najwiekszego wychylenia ku do-
towi, (ym ujemne), zmniejszenie dlugo$ci pozornej
linki prowadzgcej wyréwnywalo dokladnie wydiu-
zenie tej linki pod wplywem zwiekszenia napre-
zenia, ktéremu jest poddana. '

Wyr6éwnanie zmian dlugo$ci linki prowadzgcej
prowadzi w konsekwencji do wyr6éwnania zmian
naprezenia na zerdzi wiertniczej.

Nalezy zauwazyé, ze dokladne wyr6éwnanie ma
miejsce wylgcznie dla wychylen maksymalnych
* y, (v maximum w warto§ci absolutnej).

Poniewaz jednak dla warto§ci y =0 obcigzenie
na narzedzie wiercgce jest ustalone na wartosé
zqdang, to dla wartoSci y zawartych miedzy —¥n
i 0 oraz 0 i + Y, bedq mialy miejsce pewne
zmiany obcigzenia na narzedzie wiercgce spowo-
dowane niedostateczng korekcjg w tych zakresach.

Te zmiany obcigzenia na narzedzie wiercace sg
jednak znacznie mniejsze od zmian, ktére miaty-
by miejsce w przypadku niezastosowania rolek
korekcyjnych.

Tytutem przykladu podajemy wyliczenie zakla-
dajgc nastepujgce dane:

L =17 metréw

Y = + 0,7 metra;

dwie linki prowadzace o dlugo$ci 60 metréw
(odpowiadajgce glebokoSci wody), o wspblczynni-
ku sztywno$ci k = 80 Kg/mm;

gietka zerdZ wiertnicza o wspélczynniku sztyw- -

noSci K = 120 Kg/mm, o dlugodci 40 metréw i cie-
Zzarze 15 Kg/m.;

ciezar czeSci sztywnej zespolu wietthiczego (na-
rzedzie wiercqce, silnik, ZzZerdzie) 2500 Kg;

naprezenie poczatkowe gietkiej
= 40X15+2500 = 3100 Kg;

ciezar ramy P = 3000 Kg;

naprezenie poczatkowe (przy y=0) na linki pro-
wadzgce to = 2000 Kg;

zerdzi To =

Yi przyjmuje sie réwne 0,05 m?/m?* .
Vo

- Sila wywierana przez podno$nik przy y =0 be-
dzie wynosié:

Spo = 3100 + 3000 + 2000 = 8100 Kg.

Zmiany naprezenia gietkiej zerdzi wiertniczej
(T—'If;,= AT) jako funkcji'y mozna wyliczyé ze
wzoru VII na warto§é T, od ktérej odejmuje sie
warto§é¢ To = 3100 Kg.
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8100(1—0,073;])—3000 + 2
1+

AT==0,6 [ 3

X 3100 — 2000] — 3100

5100 — 660y
y
1+ 2
7 .
Dla warto$ci y zmieniajgcych sie miedzy —0,7m
i +0,7m otrzymuje si¢ nastepujgcg tabele:

AT=0,6 [ -}-66] — 3100

Tabela 1

y —07 —06 --056 —04 —03 —02 —0,1 0
AT 600 6510 4156 330 240 160 78 0
y +07 4+06 +05 +04 +0,3 +902 40,1 0
AT —490 —430 —360 —290 —2560 —150 — 76 0

Polozenie rolek korekcyjnych zgodnie ze sposo-
bem wedlug awynalazku okreflaja odleglo$ci L,
i Ljy:

1) Dla y>0
| Aty

|AT,|

YnE(Ll_L)
k K 2LL,
490  0,49L, —3,43
120000 ~  14L,
z czego oblicza sie:
14 L1 = 120 Ll — 840
i L; # 17,924 metrow

dx = zatem

2) Dla y<<0

dx = Ynz (L_Lz) — Atn

2LL, k

ar,
K

zatem:

600  343-049L,
120 000 141,

z czego oblicza sie:

14 L, = 686 — 98 L,
i Lo 4 6,125 metrow

Dla wartoSci y zawartych miedzy 0 i + y,, oraz
miedzy 0 i —Y,, zmiany Af sily dzialajacej na
linki prowadzace podajg wzory:
dla y>0

Ky? (L, — L)
2LL,

+ 80000 X 0,924
14 X 7,924

+At+ 667 y?

Af = At+

=At

8 5 dla y<o

80000 X 0,875
14 X 6,125

#At — 816 y*

Af = At —
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Wartoéci At w tych wzorach zostaly obli¢zone
z tabeli 1-szej wedlug réwnania:

k 2

Odpowiednie naprezenie na gietkg zerdZ wiert-
nicza AT wynika z r6éwnania: .
KAf 120 :
= = Af'=0,6At
K+k 120480 ?
Ponizej podano zmiany Af i AT dla réiznych
warto$ci y. :

AT

Tabela 2
y —07 —06 —05 —04 —0,3 —0,2 —0,1 0
Af 0 446 +72 490 +8 +74 +44 0
AT 0 +28 +43 +b4 +62 446 427 0
y +0,7 +06 +056 +04 +0,3 40,2 +0,1 0
Af 0 —48 —73 —87 —87 —73 —44 0
AT 0 —29 —44 —-52 —52 —44 —26 0

Por6wnanie danych z tabeli 1 i 2 wykazuje,
ze stosowanie rolek korekcyjnych zgodnie ze spo-
sobem wedlug wynalazku pozwala na zmniejsze-
nie zmian naprezenia zerdzi gietkiej i w kon-
sekwencji na zmniejszenie zmian obcigzenia na
narzedzie wiercgce, w rozpatrywanym przypadku
z 1090 Kg w maximum do 106 Kg w maximum.

Regulacja polozenia rolek korekcyjnych w opi-
sanym wyzej przykladzie realizacji sposobu we-
diug wynalazku, anulujgc zmiany naprezenia na
gietkg zerdZ wiertniczq dla y = + 0,7 metra po-
zwala w tym przypadku na odchylenie pionowe
wieksze niz 0,7 metra bez zwiekszenia odchylenia
miedzy wartoScia maksymalng i minimalng na-
prezenia, ktéremu poddana jest zerdZ gietka.

Istotnie, dla y = + 0,8 metra, zmiana naprezenia
na gietkg zerdZ wiertniczq wynosi tylko + 34 Kg,
to znaczy duzo mniej niz maksymalna mozliwa
zmiana stwierdzona w przedziale — 0,7 + 0,7 me-
tra (+ 54 Kg).

Podobnie dla y = —0,8 metra zmiana napreze-
nia na gietkg zerdZ wiertniczg wynosi jedynie
— 33 Kg, to znaczy takze duzo mniej niz maksy-
malna ujemna zmiana stwierdzona w przedzale
—0,7 + 0,7 metra (—52 Kg).

Wynika z tego, Ze mozna z korzyScig obraé
warto§¢ y, dla ktérej ulega zanulowaniu zmiana
naprezenia na gietka zerdZ wiertniczg w stosun-
ku do naprezenia nominalnego, nieco nizszg od
przewidzianej warto§ci maksymalnej ruchéw pio-
nowych statku (y, ).

Ta warto§¢é y na ktérej opiera sie regulacja
rolek korekcyjnych moze byé ponadto inna dla
dodatnich wartoSci y i dla ujemnych warto$ci y.

Dalej, prosta wyréwnania rolek moze w razie
potrzeby nie byé pozioma, w ktérym to przy-
padku odchylania + y wyrazg sie odchyleniem
miedzy wierzcholkiem krgzka przez ktéry prze-
chodzi linka prowadzgca i punktem przeciecia
prostej wyr6éwnania rolek korekcyjnych (prosta
styczna do nizszej cze§ci wyzszej rolki i do wyz-
szej czeSci nizszej rolki) z linig pionowg przecho-
dzacg przez wierzcholek krgzka. Mechanizm ko-
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rekcji rolek bedzie taki sam lecz napreZenie no-
minalne na gietkg ZerdZ wiertniczg bedzie dzia-
talo przy takim-polozeniu ramy, w ktérym wierz-
chotek krgzka, przez ktéry przechodzi linka pro-

5 wadzgca znajdzie sie w jednej linii z rolkami.
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80

.- Tym niemniej z przypadku opisanego uprzednio
tytulem przykladu wynika, ze warto§¢ * 0,7 me-
tra prowadzi do zmian maksymalnych napreze-
nia tego samego rzedu, niezaleznie od tego czy
y jest ujemne ‘czy dodatnie (odpowiednio 52 i 54
Kg). Nie ma wiec powodu przewidywaé¢ w tym
przypadku regulacji wartofci bezwzglednej y réz-
nej dla y dodatniego i ujemnego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie stabilizujace obcigzenie na narzedzie
wiertnicze w przypadku wiercefi podmorskich
prowadzonych ze statku lub z innej jednostki
plywajacej po powierzchni wody, przy ktérym
stosuje sie jako zesp6t wiertniczy gietkg rure
podirzymywang na jednym koricu przez Srodki
manewrowe umieszczone na jednostce ptywa-
jgcej, znamienne tym, ze posiada rame pod-
trzymywang przez tlok podnosnika umieszczo-
nego na jednostce plywajgcej i zasilanego ze
zbiornika cieczy pod ci$nieniem, ktéra to rama
moze poruszaé¢ sie pionowo po prowadniku za-
mocowanym na jednostce ptywajgcej i z ktérg

" to ramg jest polgczony pierwszy krazek przez
ktéry przechodzi gietka rura, oraz ponadto co
najmniej drugi krazek, po ktérym przechodzi
linka prowadzaca, ktérej jeden koniec jest
przymocowany do obcigznika a drugi do punk-
tu zaczepienia na jednostce plywajacej, a tak-
ze elementy kierujgce odcinkiem liny prowa-
dzgcej zawartym miedzy omawianym drugim
krazkiem i punktem zaczepienia linki prowa-
dzgcej na jednostce plywajgcej.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze elementy kierujgce skladajg sie z dwéch
rolek umieszczonych naprzeciwko siebie po
dwéch stronach liny, z ktérg stykajg sie Sci-
§le w linii pionowej w stosunku do kofca
gietkiego przewodu podtrzymywanego przez
§rodki manewrowe.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze elementy kierujace  skladajag sie z dwdch
rolek stykajgcych sie z ling prowadzgcg, umie-
szczonych odpowiednio powyzej i ponizej tej
liny w odleglo$ciach r6éznych w stosunku do
prowadnika, przy czym wyzsza rolka jest bar-
dziej oddalona od ramy a rolka mnizsza polozona
blizej ramy za§ lina prowadzgca opiera sie
o wyzszg rolke w czasie unoszenia sie w gére
a o rolke nizsza w czasie opuszczania sie
w dél

4. Urzgdzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym,
ze rola wyzsza jest umieszczona w takiej od-
legloSci od plaszczyzny pionowej przechodzgcej
przez punkt podtrzymania gietkiej zerdzi wiert-
niczej aby, kiedy rama podniesie sie powyzej
polozenia wyréwnania. wierzcholtka drugiego
krazka z dwiema rolkami, odcinek ruchomy
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liny prowadzgcej zawarty miedzy drugim kraz-
kiem a goérng rolkg byt diuzszy od ruchomego
odcinka gietkiej zerdzi wiertniczej zawartego
miedzy jej punktem podtrzymania a pierwszym
krazkiem o obrang dilugo$é, dla skompenso-
wania efektu skrbécenia towarzyszacego zmniej-
szeniu naprezenia gietkiej zerdzi wiertniczej,
ktére powstaje wskutek podniesienia ramy, a
rolka dolna umieszczona jest w takiej odle-
glosci od plaszezyzny pionowej przechodzacej
przez punkt podirzymania gietkiej zerdzi wiert-
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niczej aby, kiedy rama obnizy sie ponizej po-
lozenia wyréwnania drugiego krgzka z dwie-
ma rolkami, odcinek ruchomy gietkiej Zerdzi
wiertniczej zawarty miedzy jej punktem pod-
trzymania i pierwszym krgzkiem, byl dtuzszy od
odcinka ruchomego linki prowadzgcej zawar-
tego miedzy drugim krgzkiem a dolng rolka
o obrang dlugo$§é, dla skompensowania efektu
wydtuzenia towarzyszaéego zwiekszeniu napre-
zenia linki prowadzgcej, ktére powstaje wsku-
tek obnizenia ramy.
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