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(54) islicevy reguléter preporcienédnihe typu

Vyndlez se tyké zapejeni Sislicevéhe reguléterl properciendlnthe -typu.
Dosud se pre regulaci seustav bez néreki ns integradni a derivadnf sleZku vyuZivé prede-

v31im dveupelehevych, tek zvenych releevych reguldterd nebe neiplne iyuéitjch reguldétery s

preperciendlni, integradni s derivaéni sloZkeu.
Nevyhedeu dveupelenevé regulace jsou trvelé kmity vystupni veliéiny v revnevainém stavu,

je% jseu v mneha ptipedech jedineu piekéZkeu pre jejich pouZit{. Nejjednedu#ii dveupelehavé
systémy jsou &avte nestabilni e je nutne u nich zavédét kerekini &leny, nebe sniZevat zesi-
lenfi k edstrendni auteescilaci. +re stabilizaci se uprsvuje frekven®nf cherakteristike line-
drnf Zésti systému, zevadi se pésme necitlivesti nebe tachemeirickd zp&tnd vezba. Reguldte-

ry s prepercienslnif, integraini & derivalni sloZkeu zaleZené na mikreprecesorech nebe reali-
zeveané piime ve form& ebvedu s vysekeu integrsci jseu pre uvaievené pripedy nékladné»a sleZité.

Vyhedy teSeni pedle vyndlezu edstranujf nevyhedy dveupelohevé regulace pii zachevéni
krétké deby regulace vyplyvajici z velmi dobrych dynsmickych parametrt, jeZ jsou pre dseny

typ regulace cherskteristické. Refeni podle vyndlezu myZe byt vyuZite téz jeke deplaujici
element stdvajicich regulétorﬁ 8 pfoporcionélni, integradni a derivadni slefkeu. Yejich sprév-
né nasteven{ miZe byt preblemstické pri velkych nérecich na kvalitu Pizen{, nebef je-li ep-
timéln{ z hlediska zmeny nastavevené velidiny, neni zpravidla eptimdini z hlediska jejfhe
udrzevéni vidi peruchém. lastym PeSenim je spojeni dveupeclshevé regulsce pre refim serve-

mechanismu a reguléteru s prepercienélni, integrélnf a derivadni sleZkeu pro vlastni regule-
ci. Timte uspofédénim lze desdhneut lepdfich dynamickych parsmetri. Tote spejeni byle desud
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uzivéne u preceserové erientovanych regulétord vyhednecenim precesu seustavy @ ptechedem na

prisludneu lést proegramu. Zepojenim podle vyndlezu lze tente princip vyuZit i pre nepreceserovée

erientevané regulétery respektive u preceserovych typl deséhneut rychlej3ihe regulaéniho zése-
hu v refimu servemechanismu. Zapoaeni pedle vynélezu predlf desavedni zpliseby regulace rachlesti,

nebgel frekvence vzerkevéni je emezens prevéiné rychlostd prevedniki, Vzhledem k jedneduchému ne-
staveni %édané hodnety je nsvriené zapejeni vhedné pre nejniZsi Ureven hierarchickych #idicich

systémd. Z dsl¥ich vyhed lze uvést mely piiken, melé rozméry, velkeu apolehllvost e té% i moZ-
nest vyreby ve ferm& jediného integreveného ebvedu.
Pedstats &fslicovéhe reguléteru preporciendlnihe typu pedle vyndleza speliva v tom, Ze blek

nesteveni Zédené hednety je prepojen s Fizenym &islicevym systémem pres rezdilevy blek a ptes
“blek pam&ti pre transfermeci edchylky 24dené hodnety ns reguledni zésah, prifemZ vstupy Zdédené

hednety rozdflevéhe bleku jseu prepojeny s vystupy bleku nastaveni 2édené hodnety & vstury seu-
Xesného stavu Pizeni velidiny rozdilevéhe bleku jsou propejeny s vystupy ri{zenéhe 3islicovéhe systéu

P¥{kled prevedeni &fslicového reguléteru preporcienélnihe typu podle vynélezu je znézernén

ne vykresu predstavujicim blekové schéma teheto reguléteru.
Na vykresu jsou vystupy l.l, 1.2 aZ L.k bleku 1 nestaveni 2édené hednety prepejeny s fizenym
¢islicevym systémen 4 pres rezdflevy blek 2 & blek pem&ti 3 pre trensformaci edchylky Z8dané

hednety na reguleini zéseh, prisem¥ vstupy 2.1, 2.2 aZ 2.k zédené hednety rezdilevéhe bloku 2

jseu prepojeny s vystupy bloku 1 nastaveni t4dené hednety e vstupy 2.k+l, 2.k¥2 a% 2.ktk seu-
&asnéhe stavu #1zené velidiny rezdilevého bloku 2 jseu prepojeny ® vystupy 41.1,41.2, 87z 41.k

¥{zenéhe Zislicevého systému, vystupy 21.1,21.2 aZ 21.k rezdilevéhe bleku 2 jseu pPtipojeny na
vstupy 3.1,3.2 8% 3.k bleku peméti 3 pre transfermeci edchylky Zédené hodnety ns reguladni zéssh,

jehe# vystupy 31.1,31.2 8% 3l.n jseu napejeny na vstupy 4.1, 4.2 8% 4.n Pizeného &fslicovéhe
systému 4.

Zspejeni pedle vynélezu funguje tak, Ze v rezdflevém bleku 2 je zji%téns odchylka seulesné-
he stsvu Pizend velidiny 2.k+l, 2.k+2,8% 2.k+k. V paméiovém bleku 3 pro transfermeci edchylky
7édené hodnety 3.1,3.2,8% 3.k na regulaini zassh 4.1, 4.2, 8% 4.n je zavedena zprevidle nelinedérni

cherskteristiks prevadejici velikest elchylky ne zesfleni. Zaklednim tverem je releové charekte-
ristiks s pésmem necitlivesti, ne némZ je superponevéna eblast s malym zesflenim pro stevy blizké

revnevésnému stsvu. Pro vét3{ odchylky ed soudesného nssteveni Zddené hednety dejde k rychlému

pepF. skokevému nérustu zesfleni. Kenkrétn{ tvar charekteristiky je zévisly na persmetrech regu-~
levené soustavy & poirdevené kvelité regulece. Chsrekteristike miZe byt i nesimetrické vzhledem

k pelerit& odchylky, ce2 je vyhodné naprfkled pre soustavy obsshujfci metory jejichZ brzdéni pre-

wihé podle jinych charskteristik neZ skcelerace.
Vyndlezu je meZne s vyhodeu peuZit v celé eblasti sutematizednf techniky zejména v p¥ipadech,
kde dveupelehové regulasce nemehla byt peuZita pre trvslé kmity vystupni veli&iny nebe z dlvedu

nestability. Zspojen{ lze peuZft i pre regulasci anslegovych soustev prestfednlctvim vhednych pire-
vednfkd. Znedneu vyhedou je rychlest zepejeni, kterd umeZnuje vysokeu vzerkevact frekvenci, & tim

i peuitf pro seustavy s velmi melymi Zesovymi kenstantsami,

PREDMNET VYNALEZU

tislicevy reguléter preperciendlnihe typu ebsshujfci blek nasteveni Zédané hednety, v&znaéeny tim,
%e blek (1) nestaveni Zédané hednety je prepejen s F{zenym &islicevym systémem (4) pFres rezdilevy

®lek (2)v sérii s blekem (3) pam&ti pre trensfermeci edchylky #édené hednety na regule&nf zdsah,
pridem¥ vstupy (2.1,2.2, aZ 2.k) Zédené hednety rezdflevéhe bleku (2) jseu prepejeny s v¥stupy
bleku (1) nastsveni %ddesné hednety a vstupy (2.k+1,2,k+2,a 2.k+k)seuasnéhe stavu Fizené veliliny
rezd{levéhe bleku (2)jseu prepejeny s vystupy (4.1,4.2,8% 4l.k)¥{zenéhe Eislicevéhe systému.
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