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Wynalazek dotyczy rejestratoréw o ru-
chu poprzecznym w maszynach do doda-
wania i odejmowania.

Rejestrator o ruchu poprzecznym wer
dtug wynalazku posiada zatrzask, sklada-
jacy sie z polgczonych przegubami czesci,
dwudrogowy mechanizm przenoszacy oraz
skojarzony z nim mechanizm zwrotny, za-
stosowany do ruchéw poprzecznych wska-
zanego rejestratora.

Na rysunkach przedstawiono dla przy-
ktadu forme wykonania wynalazku, przy-
czem fig. 1 wyobraza przekrdj pionowy re-
jestratora o ruchu poprzecznym; fig. 2
wskazuje widok zboku tego rejestratora,
przyczem czeSci mechanizmu zwrotnego u-
mieszczone sg nazewnatrz rejestratora; fig.
3 wskazuje przekr6j szczegélu wedlug fig.
2; fig. 4 wskazuje widok ztylu rejestrato-
ra, ktérego skrzynka pokazana jest w prze-

kroju; fig. 5 wskazuje przekr6j pionowy
rejestratora; fig. 6 wskazuje widok zboku
jednego z przenosnikéw i czesci skojarzo-
nych z nim bezposrednio; fig. 7 wskazuje
przekr6j podluzny przenosnika wedlug
fig. 6; fig. 8 wskazuje widok perspekty-
wiczny dwoéch bloczkéw podtrzymujacych;
fig. 9 i 10 wskazuja przekroje uwidocznia-
jace mechanizm przenoszacy w poszczegdl-
nych okresach dzialania czyli przenosze-
nia, przyczem pozycje normalne niekto-
rych czeSci mechanizmu zwrotnego ozna-
czone sa linjami przerywanemi; fig. 11 i
12 wskazuja przekroje mechanizmu prze-
noszacego w czasie i po powrocie jego cze-
$ci do pozycji normalnej, przyczem czesci
sktadowe mechanizmu zwrotnego uwidocz-
nione sa w pozycjach, ktére one zajmowa-
ly w czasie cofania mechanizmu przeno-
szacego do pozycji normalnej.
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Niniejszy wynalazek zastosowany jest
do maszyny rachunkowej systemu Elliott-
Fishera. Maszyna ta nalezy do typu pla-
skich, skrzynkowych maszyn rachunko-
wych, zaopatrzonych w mechanizm sumu-
jacy, skladajacy sig z rejestratorow ko-
lumnowych i rejestratora o ruchu po-
przecznym. Re)estratory kolumnowe wy-
l;gzult&ty w [poszczegolnych ko-

rejestrator ‘o ruchu poprzegznym jest
wspélny dla kazdej oddzielnie i wszystkich
kolumn razem, przyczem rejestrator ten
dziala przy dodawaniu lub odejmowaniu
jednoczesnie z poszczegélnemi rejestrato-
rami kolumnowemi.

Na fig. 1 wskazany jest ogélny uklad
mechanizméw maszyny rachunkowej; wo-
zek 1 jest zaopatrzony w klawisze i me-
chanizm zapisujacy, rejestrator 2 o ruchu
poprzecznym jest umieszczony na powyz-
szym woézku i porusza si¢ wraz z nim; je-
den z rejestratoréw kolumnowych 3 jest
umieszczony na stalym wzglednie drazku,
znajdujacym si¢ wtyle wozka.,

Rejestrator o ruchu poprzecznym i re-
jestratory kolumnowe poruszane sa jedno-
czeénie zapomoca klawiszéw (nieuwidocz-
nionych), ktére zapomoca mechanizméw
posrednich poruszaja walek 4 wraz z osa-
dzonem na nim kétkiem kierowniczem 5,
ktére zbliza sig do poszczegélnych koétek
liczbowych rejestratoréw kolumnowych w
miare tego, jak woézek przesuwa si¢ od
liczb jednego rzedu do drugiego oraz obra-
ca si¢ pod wptywem tych klawiszéw na
wielko$é zalezna od ich wartosci liczbo-
wej. Przy wyznaczaniu cyfr w pewnej ko-
lumnie, odpowiednie kétka liczbowe reje-
stratora kolumnowego pokrecaja si¢ o
wielko$é, zalezna od wartosci liczbowe;j
wyznaczanych cyfr,

W skrzynce 2 rejestratora o ruchu po-
przecznym umieszczony jest szereg kotek
liczbowych 6, znajdujacych sie. w rozmai-
tych pozycjach, wyznaczajacych liczbe i

el

obracanych przez kétko kierownicze 7, mo-
gace poruszaé¢ si¢ wzdtuz waltka kwadra-
towego 8, sprzezonego za posrednictwem
zmiennej przekladni zgbatej 9 z walkiem
4. Ta przekladnia 9 stuzy od przenoszenia
ruchu w obu kierunkach z watka 4 na wa-
lek 8 kotka kierowniczego rejestratora o
ruchu poprzecznym, w celu obracania ko~
tek liczbowych 6 zapomoca koétka kierow-
niczego 7 przy dodawaniu lub odejmowa-
niu.

Kélka liczhowe 6 wyznaczajace liczbe
zaczepiaja szereg kotek wskaznikowych 10,
posiadajacych na obwodzie cyfry widoczne
przez okienko 71, utworzone w skrzynce
rejestratora o ruchu poprzecznym,

Bezposrednio pod koétkami liczbowemi
6 umieszczony jest szereg przeno$nikéw,
z ktérych kazdy zawiera glowice przeno-
szaca 12, osadzong i odchylona na walku
13, oraz dzwignie 14 polaczona przegubem
z koficem dolnym rzeczonej glowicy i z
dZwignia 15, pociagana w jednym kierun-
ku przez sprezyne 16. Ustosunkowanie cze-
éci powyzszych jest takie, iz polaczone ze
soba cze$ci 12 i 14 kazdego przenos$nika
leza normalnie na jednej linji prostej z
watkiem 13, ktéry woéwczas hamuje dziala-
nie sprézyny 16. Przy tej normalnej pozy-
cji rzeczonych czgséci przenoéniki znajduja
si¢ w pozycji centralnej. Gdy jednak prze-
noénik zostanie odchylony w jednym lub
drugim kierunku od powyzszej pozycji
centralnej, to uklad jego czesci, wywiera-
jacy hamujace dziatanie, ulega zalamaniu,
wobec czego sprezyna 16 staje si¢ czynna
i odchyla glowice 12, wykonywajac przez
to czynnos$é przenoszenia wartosci.

Odchylanie przenosnika dokonywane
jest przez kétko liczbowe 6, ktorego jeden
zab 17 jest cokolwiek szerszy i stuzy do
przenoszenia, zaczepiajac odrzutnik 18
wystajacy ku gorze z glowicy 12. Na tejze
glowicy, po obu stronach jej osi, sa osadzo-
ne na przegubach 20 dwa palce przenosza-

ce 19 polaczone z zapadkami 21. Kazdy z
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tych palcow moze ddchylaé sie podatnie
whbrew dziataniu sprezyny 22 tylko w jed-
nym kierunku, poniewaz z drugiej strony
opiera sie o glowice 12 i nje moze odchyla¢
sie¢ wzgledem niej.

Opisana budowa i ukiad przenosnikéw
sprawia, ze gdy kétko liczbowe obroci sie
od 0 do 9 przy dodawaniu i od 9 do 0 przy
odejmowaniu, to zab 17 zaczepi odrzutnik

18 i zalamuje czyli wytraca z réwnowagi’

przenoéniki w jednym lub drugim kierun-
ku, Sprezyna pociagowa 16 zaczyna wow-
czas dzialaé, wskutek czego uskutecznia
sie czynno$¢ przenoszenia, gdyz jeden pa-
lec 19 zaczepi nastepne koétko liczbowe
wyzszego rzedu, z chwila gdy czesci 12 i
14 sa odrzucone ze swego polozenia wzdtuz
linji prostej. Czesci 14 wysuwaja, si¢ poza
dzwignie 15; posiadaja one na swych koii-
cach dolnych rolki 23 wchodzace w tuko-
wate wglebienia 24, utworzone w déwi-
gniach zatrzaskowych 25 pocigganych ku
gérze przez sprezyny 26, potaczone jedne-
mi koricami z haczykami na drazku 27, a
drugiemi — czyli dolmemi koricami — z
koricami dzwigni zatrzaskowych 25, osa-
dzonych na przegubie drugiemi swemi kori-
cami w bloczku 28, przyczem bloczek ten
i drugi bloczek 29 tworza dla tej dzwighi
25 prowadnice,

Mechanizm opisany powyzej jest za-
sadniczo podobny do zgloszonego uprzed-
nio, z ta réznica jednak, iz dokonano w
nim pewnych zmian, by zastosowaé go do
rejestratora wedtug niniejszego wynalazkuy,
tak np. dzwignie 15 posiadaja w danym
przypadku inny ksztalt i inaczej sa umie-
szczone, uklad sprezyn pociagowych jest
réwniez inny, a budowe i rozmieszczenie
dZwigni zatrzaskowych 25 oraz ich sprezyn
26 réwniez zmientono w szczegélach.
Gl6wng zmiane wprowadzono do mecha-
nizmu cofajacego mechanizm przenoszacy.
Cofanie przenoénikéw do pozycji mormal-
nej i ponowne napinanie sprezyn wykony-
wane jest przez mechanizm zwrotny, za-

wierajacy dwa jarzma 30, ktérego drazki
poprzeczne 31 przebiegaja wazdluz caltego
szeregu przenosnikéw po obu ich bokach.

Jarzma 30 moga odchylaé sie na watku
13, przyczem w skrzynce maszyny utwo-
rzone sa tukowate szczeliny 32 w celu u-
mozliwienia ruchu drazkéw 31, ktére przez
te szczeliny 32 wystaja nazewnatrz skrzyn-
ki (fig. 2). Na zewnetrznej powierzchni
skrzynki rejestratora o ruchu poprzecznym
osadzone sa naprzeciw siebie tak, ze moga
odchylaé si¢ dwie dZwignie kolankowe 33
i 34, kiérych jedne korice sa rozwidlone
tak, iz obejmuja kofice rzeczonych draz-
kéw 31, a drugie korice tacza sie w ten spo-
s6b, i2 w wyciécie 36, utworzone w jed-
nym 2 tych koritéw, wehodzi ¢zop 37 umo-
cowany na drugim (fig, 2). Wskutek pola-
czenia zapomoc§ wyciecia i tzopa, obie
dzwignie kolankowe poruszaja si¢ zgodnie
lecz w kiertinkach przeciwnych., Na stronie
zewnetrznej skrzynki w miejscu 38 osadzo-
na jest ponadto dZwignia zwrotna 39 po-
siadajaca na jednym kotici klawisz zwrot-
ny 40, a na drugim — haczyk 41, do kt6-
rego przyczepiona jest sprezyna 42, przy-
mocowana drugim swym koricem do
skrzynki w miejscu 43. Dzwignia ta kiero-
wana jest przez prowadnice 45 i laczy sie
z dzwignia kolankowa 34 zapomoca zwi-
sajacego wdét tacznika 44.

Gdy mechanizm przenoszacy zostanie
poruszony i zajmie pozycje wskazana na
fig. 10, lub podobna pozycje po drugiej
stronie pozycji centralnej, to bedzie on
powr6écony do tej pozycji centralnej
przez jednoczesne odchylenie sie¢ obu
jarzm 30, ktérych drazki 31 poruszaja sie
wéwczas ku linji $srodkowej przenosnikéw,
ustawiajac ich czeéci na linji prostej bez
wzgledu na to, w ktéra strone te przeno-
éniki zostaly odchylone. Powyiszy ruch
powracajacy jarzm wykonywa si¢ przez
nacisniecie klawisza 40, ktéry za posred-
nictwem lacznika 44 odchyla obie dzwi-



gni¢ kolankowe 33 i 34, obracajac przez to
polaczone z niemi jarzma 30.

Po powréceniu w ten spos6b przenoéni-
kéw do pozycji normalnej, zwalnia sig kla-
wisz 40, co powoduje cofnigcie si¢ mecha-
nizmu zwrotnego ‘do pozycji mnormalnej,
przyczem spr¢zynom 16 nadaje si¢ zpo-
wrotem napigcie mnormalne, a czeéci 14
wchodza ponownie w zetkniecie z dzZwi-
gniami zatrzaskowemi 25 tak, iz caly me-
chanizm staje si¢ znowu gotowy do dzia-
ania. '

‘Opisane powyzej budowa i dzialanie
wynalazku wyjasniaja réwniez jego isto-
te, zastrzega si¢ jednak przytem prawo
do wszelkich zmian w tym wynalazku
objetych zalaczonemi zastrzeZeniami.

Zastrzezemia patentowe,

1. Rejestrator o ruchu poprzecznym
w maszynach do dodawania i odejmowa-
nia, zapisujacych rezultaty, z osobnym kla-
wiszem cofajacym, ktéry po wlaczeniu
kolek liczbowych przestawia przyrzad na-
ciskajacy do wlaczenia tych kétek do je-
go poczatkowej pozycji, znamienny tem,
ze w celu cofniecia mechanizmu (12, 19),
przestawiajacego koétka liczbowe do ich
poczatkowej pozycji, jarzma (30), umie-
szczone na watku (13) tego mechanizmu,
zaczepiaja drazki poprzeczne (31), prze-
chodzace przez szczeliny (32) skrzynki
(2) i przez szczeliny (35) dzwigni kolan-
kowych (33, 34), z ktérych jedna (34) ta-
czy si¢ zapomoca ramienia (44) z dzwi-
gnia zwrotna (39 ) zaopatrzona na zewnetrz-
nym koricu w klawisz cofajacy (40), a na
wewnetrznym koricu w haczyk (41), na
ktéry jest zalozona jednym koricem sprey
Zyna (42), przymocowana drugim koricem
do skrzynki (2) rejestratora.

2. Rejestrator wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, Ze do przenoszenia wartosci
‘zastosowano glowice (12) podtrzymujaca
dwa palce przenoszace (19) do pokreca-

nia kolek liczbowych i tworzaca razem z
umieszczona na jej dolnym korcu dzwi-
gnia (14) dzwigni¢ kolankowa, ktérej. dol-
ny, wolny koniec (23) w polozeniu $rod-
kowem lub w stanie spoczynku zaczepia
wglebienie (24) innej, znajdujacej sie pod
dzialaniem sprezyny dzwigni zatrzasko-
wej (25), w celu utrzymania mechanizmu
przenoszacego w polozeniu srodkowem lub

" w stanie spoczynku, dopéki wyprostowana

dzwignia kolankowa (12, 14) nie zostanie
wygieta wskutek zaczepiania przez odno-
$ne kotko liczbowe (6) Srodkowego palca
(18) glowicy (12), poczem sprezyna po-
ciggowa (16) mechanizmu przenoszacego
zaczyna dziataé, aby obrécié kétko liczbo-
we w jednym, czy w drugim kierunku.

3. Rejestrator wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienny tem, ze zwrotne drazki po-
przeczne (31) zaczepiaja dZwigni¢ kolan-
kowa, utworzona, przez znajdujaca sie pod
naciskiem sprezyny dZwignie (14) i glowi-
ce (12), wpoblizu taczacego ich przegubu,
w celu cofniecia jej do pozycji wyprosto-
wanej lub do stanu spoczynku, w ktérem
dla zamocowania wolny koniec (23) wska-
zanej diwigni (14) zaczepia wglebienie
znajdujacej si¢ pod dzialaniem sprezyny
dzwigni zatrzaskowej (25).

4. Rejestrator wedtug zastrz. 1—3,
znamienny tem, Zze dZwignia (14), tworza-
ca jedno ramie dzwigni kolankowej (12,
14), taczy sie miedzy przegubem tej dzwi-
gni kolankowej i swym wolnym koricem
ze znajdujaca sie¢ pod dzialaniem sprezy-
ny (16) dzwignia (15) w ten sposéb, iz kie-
dy polozenie wyprostowane lub stan spo-
czynku dZwigni kolankowej zostanie na-
ruszony, woéwczas spreZyna zaczyna dzia-
ta¢, uruchomiajac drugie ramie, czyli glo-
wice (12) dzwigni kolankowej.

Elliott-Fisher Company.
Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogustawskiego, Warszawa,
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