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Sposéb i uktad do dwubiegunowego przetwarzania napiecia
lub pradu na czestotliwo$é

Przedmiotem wynalazku jest sposéb i uktad do dwubiegunowego przetwarzania napigcia lub pradu na
czestotliwosé, majacy zastosowanie w uktadach pomiarowych i automatyce, a zwtaszcza w automatyce cyfro-
wej.

Stan techniki. Znane sg sposoby przetwarzania napigcia lub pradu na czestotliwo$é, polegajace na przestra-
janiu multiwibratoréow astabilnych napieciem polaryzacji lub tez polegajace na wykorzystaniu prostych konwer-
teréw integracyjnych z pojedynczym catkowaniem.

Uktady multiwibratorowe sa wytacznie przetwornikami jednobiegunowymi, to jest przetwarzajacymi na-
piecia dodatnie albo ujemne, co wynika z zasady dziatania tych ukfadéw. Mozliwos¢ przetwarzania napieé lub
pradéw o polaryzacji dodatniej i ujemnej istnieje w przetwornikach integracyjnych. Przetworniki napigcia lub
pradu na czestotliwos¢, dziatajace na zasadzie integracyjnej budowane sg jednak przewaznie réwnie jako jedno-
biegunowe, co potwierdzaja publikacje naukowo-techniczne np. artykut pod tytutem , Einfacher Spannungs
i .~ — Frequenz Umsetze”” Elektronik, RFN, Juli 1975. Wynika to gtéwnie ze znacznie mniejszego zapotrze-
bowania na przetworniki dwubiegunowe, trudnosci przesytania polaryzacji sygnatu zmierzonego i wigkszej roz-
budowy tych uktadéw w stosunku do przetwornikdw jednobiegunowych.

Przetworniki jednobiegunowe napigcie — czestotliwo$¢ wedtug polskiego opisu patentowego nr P. 169460
zawieraja integrator Millera, kt6ry sktada sie ze wzmacniacza operacyjnego, rezystora szeregowego, kondensatora
przytaczonego réwnolegle do wzmacniacza oraz klucza. Na wyjsciu wzmacniacza catkujacego znajduje sie
dyskryminator, ktéry jest potaczony zwrotnie z kluczem wchodzacym w sktad wspomnianego integratora.
Wyjsciem przetwornika jest wyjscie integratora lub dyskryminatora. Znane s3 réwniez prostsze uktady przetwor-
nikéw jednobiegunowych nie zawierajace generatora tadunku kompensacyjnego.

Nie znane s3 z literatury technicznej i patentowej przetworniki dwubiegunowe napigcia lub pradu na czesto- - :

" tliwosé. ‘

Istota wynalazku. W sposobie dwubiegunowego przetwarzania wedtug wynalazku pitoksztattne nAapiecié' .
otrzymane z wyijécia integratora’, odpowiadajace przetwarzaniu napigcia lub pradu o polaryzacji dodatniej podaje -
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sie na qk’:ad'inwersji, a odwrécony sygnat wprowadza si¢ na dodatkowe uktady: poréwnywacza, generatora
i klucza i tak przetworzony sygnat podaje sie na drugie wejscie uktadu polaryzacji, na wyjsciach ktérego uzys-
kuje sie¢ przetworzony sygnat w postaci impulséw od napieé lub pradéw o dwubiegunowej polaryzacji oraz
sygnat rozréznialnosci tej polaryzacji.

Uktad do dwubiegunowego przetwarzania napiecia lub pradu na czestotliwo$¢ zawiera uk&ad inwersji
potaczony z wyjsciem integratora i rownoczesnie potaczony z dodatkowym uktadem poréwnujacym, sterujacym
"zwrotnie integratorem poprzez dodatkowy generator tadunku kompensacyjnego i dodatkowy klucz, z kolei za$
wyjécia wspomnianego generatora i drugiego generatora sa potaczone z uktadem polaryzaciji, na wyjsciu ktérego
uzyskuje sie sygnat wyjsciowy w postaci impulséw oraz dwustanowy sygnat polaryzacji.

W odniesieniu do znanego stanu techniki zastosowanie w uktadzie wedfug wynalazku uktadu inwersji,
dodatkowych uktadéw poréwnywaczy, generatora i klucza, ma ten korzystny skutek, Zze pozwala na przetwa-
rzanie napieé¢ lub pradéw o polaryzacji dodatniej i ujemnej, za$ dodatkowy uktad polaryzacji pozwala na roz-

" réznienie polaryzacji sygnatu przetwarzanego. Wykorzystanie dwubiegunowego przetwornika oprécz samej istoty
przetwarzania dwubiegunowego pozwala na znacznie lepsze w poréwnaniu z przetwarzaniem jednobjegunowym
ttumienie szeregowych sygnatéw zaktdcajgcych.

Objasnienie rysunku. Przedmiot wynalazku zostat objasniony w przyktadzie wykonania na rysunku przed-
stawiajacym schemat blokowy uktadu realizujacego sposdb dwubiegunowego przetwarzania napigcia lub pradu
na czestotliwosé. _

Przyktad realizacji wynalazku. W sposobie dwubiegunowego przetwarzania napi¢cia lub pradu na czesto-
tliwos¢, pitoksztattne napigcie otrzymane z wyjscia integratora 1 odpowiadajace przetwarzaniu napigcia lub
pradu o polaryzacji dodatniej, podaje si¢ na uktad inwersji 3, a odwrécony sygnat wprowadza si¢ na dodatkowe
uktady: poréwnywacza 7, generatora 8 i klucza 9 i tak przetworzony sygnat podaje sie na drugie wejscie f X 2
uktadu polaryzacji 6, na wyjsciach ktérego uzyskuje sie¢ przetworzony sygnat w postaci impulséw od napieé¢
i pradéw o dwubiegunowej polaryzacji oraz sygnat rozréznialnosci tej polaryzacii.

Uktad do dwubiegunowego przetwarzania napiecia lub pradu na czestotliwo$¢ jest zaopatrzony w mtegra-
tor 1 zbudowany na wzmacniaczu operacyjnym, zawierajacy elementy siatej catkowania w postaci rezystora Ri,
kondensatora Ci oraz rezystorow R sprzezenia zwrotnego. Wyijscie integratora 1 jest potaczone z wejsciem
uktadu poréwnujacego 2 oraz z wejsciem uktadu inwersji 3, zas wyjscie uktadu poréwnujacego 2 jest potaczone
z wejsciem generatora 4, ktérego wyjscie jest potaczone z wejsciem klucza 5 oraz z jednym z wej$¢ uktadu
polaryzaciji 6.

Natomiast wyjscie uktadu inwersji 3 jest potaczone z wejsciem dodatkowego uktadu poréwnujacego 7,
ktérego wyjscie jest dotaczone do wyjscia drugiego generatora 8. Z kolei wyjscie drugiego generatora 8 jest
potaczone z wejsciem dodatkowego klucza 9 oraz z drugim wejsciem uktadu polaryzacji 6. Wyjscie kluczy 6 i 9
poprzez rezystory R sprzezenia zwrotnego sterujg zwrotnie integratorem 1.

Dziatanie uktadu. Wprowadzony na wejscie integratora 1 sygnat mierzony w postaci napiecia lub pradu
zostaje scatkowany w integratorze 1, na wyjsciu ktorego uzyskuje sie napiecie pitoksztattne, narastajgce dla
ujemnego sygnatu wejsciowego oraz opadajace dla dodatniego sygnatu wejsciowego.

Wyjsciowe napigcie pitoksztattne odpowiadajace sygnatowi wejsciowemu o polaryzacji ujemnej steruje
bezposrednio uktadem poroéwnujacym 2, ktoéry wyzwala impulsy tadunku kompensacyjnego T1 generatora 4.
Impulsy T1 poprzez klucz 5 irezystor R sprzezenia zwrotnego steruja zwrotnie integratorem 1. Impulsy te
jednoczesnie sa wprowadzone do uktadu polaryzacji 6 i stanowig sygnat wyjsciowy odpowiadajacy przetwarzaniu
napie¢ lub pradéw o polaryzacji ujemne;j.

Wyjsciowe napigcie pitoksztattne odpowiadajace sygnatowi wejsciowemu o polaryzacji dodatniej, steruje
poprzez uktad inwersji 3 poréwnujacym uktadem pomocniczym 7, ktéry wyzwala impulsy tadunku kompensa-
cyjnego T2 generatora pomocniczego 8. Impulsy T2 poprzez klucz 9 ireaystor R sprzezenia zwrotnego steruja
zwrotnie integratorem 1. Jednoczesnie zas impulsy te sa wprowadzane do uktadu polaryzacji 6 i stanowig sygnat
wyjsciowy odpowiadajacy przetwarzaniu napieé¢ lub pradSw o polaryzacji dodatniej. Zadaniem uktadu polary-
zacji 6 jest sumowanie impulséw T1 i T2 oraz wyréznianie, ktéry z generatoréw 4 czy 8 aktualnie generuje
impulsy wyjsciowe.

Na dodatkowym wyijsciu ,,Znak” uktadu polaryzacji 6 uzyskuje sie informacje o polaryzacji bez potrzeby
analizowania szerokosci impulséw. Stanowi ,,1” na wyjsciu tym odpowiada dodatnia polaryzacja sygnatu prze-
twarzanego, za$ stanowi ,,0’’ polaryzacja ujemna.

W przypadku wykorzystywania uktadu dwubiegunowego przetwornika na obiekcie oddalonym od systemu
centralnej rejestracji, z uwagi na koszty kabli, istnieje mozliwo$¢ rozrézniania polaryzacji sygnatu przetwarzanego
na podstawie analizowania szerokosci impulséw wyjsciowych T1 i T2 w dodatkowym uktadzie polaryzacji usy-
tuowanym na koricu kabla pomiarowego przy urzadzeniu centralnej rejestracji.




97 627 o 3

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb dwubiegunowego przetwarzania napiecia lub pradu na czestotliwos¢, oparty na metodzie poje-
dynczego catkowania napieé¢ lub pradéw o polaryzacji dodatniej lub ujemnej, znamienny ty m, Ze pito-
ksztattne napigcie otrzymane z wyjscia integratora (1), odpowiadajace :: zetwarzaniu napigcia lub pradu o pola-
ryzacji dodatniej podaje sie¢ na uktad inwersji (3), a odwrécony sygnat wprowadza si¢ na dodatkowe uktady
poréwnywacza (7), generatora (8) i klucza (9) i tak przetworzony sygnat podaje si¢ na drugie wejscie (fx2)
uktadu polaryzacji (6), na wyjéciach ktérego uzyskuije sie przetworzony sygnat w postaci impulséw od napigé
‘lub praddéw o dwubiegunowej polaryzacji oraz sygnat rozréznialnosci tej polaryzacji.

2. Uktad do dwubiegunowego przetwarzania napiecia lub pradu na czestotliwos$é, zawierajacy integrator
Millera, ktérego wyjscie poprzez uktad porownujacy steruje generatorem fadunku kompensacyjnego, zas wyjscie
tego generatora poprzez klucz steruje zwrotnie wspomnianym integratorem,znamienny tym, Ze ma uktfad
inwersji (3) potaczony z wyjsciem integratora (1), i rwnocze$nie potaczony z dodatkowym ukiadem poréw-
nujacym (7) sterujacym zwrotnie integratorem (1) poprzez dodatkowy generator (8) tadunku kompensacyjnego
i dodatkowy klucz (9), z kolei za$ wyjscia wspomnianego generatora (8) i generatora (4) s3 potaczone z uktadem
polaryzacji (6), na wyjsciu ktérego uzyskuje si¢ sygnat wyjsciowy w postaci impulsdw oraz dwustanowy sygnat
polaryzaciji.
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