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DESCRIPCION
Dispositivo de procesamiento de aire
Campo técnico
La presente invencién se refiere a un dispositivo de aire acondicionado.
Antecedentes de la técnica

Un dispositivo de procesamiento de aire, tal como un dispositivo de aire acondicionado, ha sido ampliamente
conocido en la técnica. El documento de patente 1 describe una técnica para adquirir datos de imagen de un objeto
predeterminado del que se va a formar la imagen dentro de una carcasa de un dispositivo de aire acondicionado.

El dispositivo de aire acondicionado del documento de patente 1 incluye una camara (un dispositivo de formacién de
imagenes) instalada dentro de una carcasa de una unidad interior. La cdmara esta colocada de manera que se
pueda obtener una imagen de un objeto de destino (como un filtro). Los datos de imagen del objeto de destino del
que la cdmara ha formado una imagen se envian a un monitor centralizado a través de una LAN. Un proveedor de
servicios o cualquier otro operador puede comprobar los datos de imagen transmitidos al monitor central para
determinar el estado del objeto de destino (por ejemplo, obstruccion y rotura del filtro, y como esté instalado el filtro).

Lista de citas
Documentos de patente

Documento de patente 1: Publicacion de patente japonesa no examinada No. 2007-46864 El documento WO
2017/023205 A1 describe caracteristicas que entran bajo el preambulo de la reivindicaciéon 1. Los documentos JP
2007/046864 A 'y JP2008/232605 son técnica anterior adicional.

Sumario de la invencion
Problema técnico

En el dispositivo de procesamiento de aire descrito anteriormente, con el fin de adquirir datos de imagen de un
objeto del que una camara va a formar la imagen, es necesario instalar la camara a un lugar predeterminado de la
carcasa. Sin embargo, no se ha tenido en consideracion la unién de una camara en el Documento de Patente 1.

Un objeto de la presente descripcion es proponer un dispositivo de procesamiento de aire que incluye un dispositivo
de formacién de imagenes que se puede instalar facilmente en una carcasa.

Solucién al problema
La invencién esta definida por la reivindicacion 1.

El primer aspecto esta dirigido a un dispositivo de aire acondicionado que incluye: una carcasa (20); y un dispositivo
de formaciéon de imagenes (70) que adquiere datos de imagen de al menos un objeto (40, 43, 45, 60, 66)
predeterminado del que se va a formar la imagen colocado en la carcasa (20), en donde un cuerpo (20a) de la
carcasa (20) esta provisto de un componente (47, 49) predeterminado, y el dispositivo de formaciéon de imagenes
(70) incluye una parte de union (52) unida de forma desmontable al componente (47, 49) de modo que esté en una
posicion en la que el dispositivo de formacién de imagenes (70) pueda formar la imagen de al menos un objeto (40,
43, 45, 60, 66) predeterminado del que se va a formar la imagen.

El dispositivo de formacion de iméagenes (70) del primer aspecto estd unido a un componente (47, 49)
predeterminado a través de la parte de unién (52). La parte de union esta unida a y separada del componente (47,
49). Esto permite que se simplifique la operacién de unir el dispositivo de formacién de imagenes (70).

El segundo aspecto segun el primer aspecto esta dirigido a un dispositivo de procesamiento de aire, en el que la
parte de unién (52) incluye: un par de miembros de sujecion (53) que son opuestos entre si, de modo que sujeten el
componente (47, 49); y un miembro de presion (55) para presionar los miembros de sujecion (53) de modo que se
reduzca el espacio entre el par de miembros de sujecion (53).

En el segundo aspecto, con el componente (47, 49) intercalado entre el par de miembros de sujecién (53), estos
miembros de sujecién (53) son presionados por el miembro de presion (55). Esto permite que se simplifique la
operacion de union del dispositivo de formacion de imagenes (70).

El tercer aspecto segun el primer o segundo aspecto esta dirigido a un dispositivo de procesamiento de aire en el
que una seccion de comunicacion inalambrica (77) transmite de forma inalambrica datos de imagen adquiridos por el
dispositivo de formacion de imagenes (70) al exterior de la carcasa (20).

En el tercer aspecto, los datos de imagen adquiridos por el dispositivo de formacion de iméagenes (70) se transmiten
al exterior de la carcasa (20) mediante la seccién de comunicacién inalambrica (77). Por tanto, no es necesario
encaminar un cable de transmision de datos de imagen desde el interior de la carcasa (20) hacia el exterior.
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El cuarto aspecto segun uno cualquiera de los aspectos primero a tercero esta dirigido a un dispositivo de
procesamiento de aire que incluye ademas: una linea de transmision (91) que transmite datos de imagen adquiridos
por el dispositivo de formacion de imagenes (70) al exterior de una carcasa (20) de manera cableada; y una seccion
de comunicacion inalambrica (77) que transmite de forma inalambrica datos de salida desde la linea de transmision
(91) a un receptor predeterminado (80), estando la seccidon de comunicacion inalambrica (77) dispuesta fuera de la
carcasa (20).

En el cuarto aspecto, los datos de imagen adquiridos por el dispositivo de formacién de imagenes (70) se transmiten
al exterior de la carcasa (20) por medio de la linea de transmision. A continuacion, los datos de imagen se transmiten
al receptor (80) por la secciéon de comunicacién inalambrica (77) al exterior de la carcasa (20). Cuando la seccién de
comunicacién inalambrica (77) se proporciona en la carcasa (20), la transmision de datos de imagen desde el interior
de la carcasa (20) al exterior puede ser impedida por la carcasa (20). Por el contrario, en la presente invencién, los
datos de imagen se transmiten al exterior de la carcasa (20) de forma cableada, y estos datos de imagen se
transmiten posteriormente de forma inalambrica al receptor (80). Por tanto, los datos de imagen se pueden transmitir
de forma fiable al receptor (80).

El quinto aspecto segun uno cualquiera de los aspectos primero a cuarto esta dirigido a un dispositivo de
procesamiento de aire que incluye ademas: un cable (56), un extremo del cual estad conectado al dispositivo de
formacion de imagenes (70) y que se extiende hacia el exterior de la carcasa (20), en el que el otro extremo del
cable (56) esta provisto de un conector (56a) acoplado con cable externo (86).

En el quinto aspecto, el cable (56) conectado al dispositivo de formacién de imagenes (70) se proporciona fuera de
la carcasa (20) y esta acoplado con el cable externo (86) por medio del conector (56a). Esto permite que se
simplifique la operacion de cableado del dispositivo de formacién de imagenes (70).

El sexto aspecto segun uno cualquiera de los aspectos primero a quinto esta dirigido a un dispositivo de
procesamiento de aire, en el que el dispositivo de formacion de imagenes (70) incluye una lente gran angular o de
ojo de pez (71).

En el sexto aspecto, el dispositivo de formacién de imagenes (70) forma una imagen de los objetos (40, 43, 45, 60,
66) de los que se va a formar la imagen con una lente gran angular o de ojo de pez (71). Por consiguiente, se
aumentan el angulo de vision y el area de formacion de imagenes del dispositivo de formacion de imagenes (70).

El séptimo aspecto segun uno cualquiera de los aspectos primero a sexto esta dirigido a un dispositivo de aire
acondicionado, en el que el dispositivo de formacion de imagenes (70) incluye una lente (71) y una fuente de luz (72)
ubicada hacia atras de la lente (71) en la direccion de la formacién de imagenes.

En el séptimo aspecto, la fuente de luz (72) esta ubicada detras de la lente (71). Esto evita que la fuente de luz (72)
entre en el area de formacion de imagenes del dispositivo de formacion de imagenes (70).

De acuerdo con la invencion, el al menos un objeto (40, 43, 45, 60, 66) predeterminado del que se va a formar la
imagen incluye al menos uno de una bandeja de drenaje (60), un puerto de drenaje, una bomba de drenaje (66), un
interruptor de flotador, o un elemento humidificador (45).

En la invencion, el dispositivo de formacion de imagenes (70) adquiere datos de imagen de al menos uno de una
bandeja de drenaje (60), un puerto de drenaje, una bomba de drenaje (66), un interruptor de flotador, o un elemento
humidificador (45). Por consiguiente, sobre la base de estos datos de imagen, se puede comprobar la suciedad y el
crecimiento de bacterias y hongos en la bandeja de drenaje (60), la contaminacién y las obstrucciones del puerto de
drenaje, la rotura de la bomba de drenaje (66) y la suciedad, el crecimiento de bacterias y hongos, y la rotura del
elemento humidificador (45).

El noveno aspecto segin uno cualquiera de los aspectos primero a octavo esta dirigido a un dispositivo de aire
acondicionado, en el que el componente (47, 49) es una tuberia (47, 49).

En el noveno aspecto, la parte de unién (52) estéa unida de forma desmontable a la tuberia (47, 49), que es un
componente. Es decir, la tuberia (47, 49) funciona como una parte para soportar el dispositivo de formacion de
iméagenes (70).

El décimo aspecto segin uno cualquiera de los aspectos primero a noveno esta dirigido a un dispositivo de
procesamiento de aire, en el que el dispositivo de formacion de imagenes (70) esta dispuesto en una posicién en la
que fluye aire a una velocidad de flujo que es el 30% de una velocidad de flujo promedio Va del aire expulsado de la
carcasa (20).

En el décimo aspecto, la velocidad de flujo del aire en una posicién en la que esta dispuesto el dispositivo de
formacion de imagenes es relativamente baja. Por consiguiente, se puede reducir la suciedad en la lente del
dispositivo de formacion de imagenes (70) por la adhesion de polvo y similares en el aire.

En el undécimo aspecto segun uno cualquiera de los aspectos primero a décimo, la lente (71) del dispositivo de
formacion de imagenes (70) mira aguas abajo del flujo de aire.
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En el undécimo aspecto, la lente (71) del dispositivo de formacion de imagenes mira aguas abajo del flujo de aire.
Por consiguiente, se puede evitar sustancialmente la suciedad en la lente (71) por la adhesién de polvo y similares
en el aire.

Ventajas de la invencion

En estos aspectos, el dispositivo de formacion de imagenes (70) puede estar unido al componente (47, 49)
proporcionado en el cuerpo (20a) de la carcasa (20) a través de la parte de unién (52). Esto permite que se
simplifique la operacién de instalacion del dispositivo de formacién de imagenes (70). El componente (47, 49)
funciona como un miembro para soportar el dispositivo de formacion de imagenes (70). Esto permite que se reduzca
el nimero de partes.

Breve descripcion de los dibujos

[FIG. 1] La FIG. 1 es una vista en planta que ilustra una estructura interna de un dispositivo de aire acondicionado
segln una primera realizacion.

[FIG. 2] La FIG. 2 es una vista en planta que ilustra el dispositivo de aire acondicionado segun la primera realizacién.

[FIG. 3] La FIG. 3 es una vista en seccion transversal longitudinal que ilustra una estructura interna del dispositivo de
aire acondicionado segun la primera realizacion.

[FIG. 4] La FIG. 4 es una vista en perspectiva que ilustra una configuracion esquematica del dispositivo de aire
acondicionado segun la primera realizacién en el panel frontal lateral.

[FIG. 5] La FIG. 5 es una vista en perspectiva que ilustra la estructura de una unidad de formacién de imagenes
segun la primera realizacion.

[FIG. 6] La FIG. 6 es un diagrama de bloques que ilustra esquematicamente un sistema de formacion de imagenes
segun la primera realizacion.

[FIG. 7] La FIG. 7 es una vista en planta que ilustra una estructura interna de un dispositivo de aire acondicionado
segun la segunda realizacién.

[FIG. 8] La FIG. 8 es una vista en seccién transversal que ilustra una estructura interna de un dispositivo de aire
acondicionado segun la segunda realizacion.

[FIG. 9] La FIG. 9 es una vista en perspectiva que ilustra la estructura de una unidad de formacién de imagenes
segun una variacion.

[FIG. 10] La FIG. 10 es una vista en perspectiva que ilustra la estructura de una unidad de formacién de imagenes
segun la segunda realizacién.

[FIG. 11] La FIG. 11 es un diagrama de bloques que ilustra una configuracion esquematica de un sistema de
formacion de imagenes segun la primera variacion.

[FIG. 12] La FIG. 12 es un diagrama de bloques que ilustra una configuracion esquematica de un sistema de
formacion de imagenes segun la segunda variacion.

[FIG. 13] La FIG. 13 es un diagrama de bloques que ilustra una configuracion esquematica de un sistema de
formacion de imagenes segun la tercera variacion.

[FIG. 14] La FIG. 14 es un diagrama de tiempos que ilustra el tiempo de una operacion de cada componente segun
la tercera variacion.

[FIG. 15] La FIG. 15 es un diagrama de tiempos que ilustra el tiempo de una operaciéon de cada componente segun
un primer ejemplo de control en la tercera variacion.

[FIG. 16] La FIG. 16 es un diagrama de tiempos que ilustra el tiempo de una operaciéon de cada componente segun
un segundo ejemplo de control en la tercera variacion.

[FIG. 17] La FIG. 17 es un diagrama de tiempos que ilustra el tiempo de una operaciéon de cada componente segun
un tercer ejemplo de control en la tercera variacion.

[FIG. 18] La FIG. 18 es un diagrama de tiempos que ilustra el tiempo de una operacion de cada componente segun
un cuarto ejemplo de control en la tercera variacién.

[FIG. 19] La FIG. 19 es un diagrama de bloques que ilustra una configuracion esquematica de un sistema de
formacion de imagenes segln la cuarta variacion.

[FIG. 20] La FIG. 20 es una vista en planta esquematica ampliada de una periferia de un dispositivo de formacion de
imagenes segun la quinta variacion.
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[FIG. 21] La FIG. 21 es una vista en planta esquematica ampliada de una periferia de un dispositivo de formacion de
imagenes segun la séptima variacion.

[FIG. 22] La FIG. 22 es una vista en planta que ilustra una estructura interna de un dispositivo de formacién de
imagenes segun la octava variacion.

[FIG. 23] La FIG. 23 es una vista en perspectiva que ilustra una relacion posicional entre una camara y una fuente de
luz.

[FIG. 24] La FIG. 24 es una vista en seccion transversal longitudinal de un dispositivo de aire acondicionado segun la
tercera realizacion.

Descripcion de realizaciones

Las realizaciones de la presente descripcidon se describen a continuacion con referencia a los dibujos. Las
realizaciones siguientes son de naturaleza meramente ejemplar y no pretenden limitar el alcance, aplicaciones o uso
de la presente invencién.

«Primera realizacién»

Un dispositivo de procesamiento de aire segun la primera realizacion es un dispositivo de aire acondicionado (10). El
dispositivo de aire acondicionado (10) ajusta al menos la temperatura del aire. Especificamente, el dispositivo de aire
acondicionado (10) ajusta la temperatura del aire ambiente (RA) y suministra el aire de temperatura ajustada como
aire de suministro (SA) a la habitacién. El dispositivo de aire acondicionado (10) incluye una unidad interior (11)
instalada en un espacio en la cavidad del techo. La unidad interior (11) esta conectada a una unidad exterior (no
mostrada) a través de tuberias de refrigerante. Asi, el dispositivo de aire acondicionado (10) forma un circuito de
refrigerante. El circuito de refrigerante se llena con un refrigerante que circula para realizar un ciclo de refrigeracion
por compresion de vapor. La unidad exterior esta provista de un compresor y un intercambiador de calor exterior que
estan conectados al circuito de refrigerante, y un ventilador exterior que corresponde al intercambiador de calor
exterior.

<Unidad interior>

Como se ilustra en las FIGS. 1 a 3, la unidad interior (11) incluye una carcasa (20) instalada en la cavidad del techo,
y un ventilador (40) y un intercambiador de calor interior (43) ambos alojados en la carcasa (20). La carcasa (20)
incluye en su interior una bandeja de drenaje (60) que recoge el agua condensada generada a partir del aire de la
carcasa (20), y una bomba de drenaje (66) para descargar el agua acumulada en la bandeja de drenaje (60).

<Carcasa>

La carcasa (20) tiene la forma de una caja hueca paralelepipédica rectangular. La carcasa (20) incluye una placa
superior (21), una placa inferior (22) y cuatro placas laterales (23, 24, 25, 26). Las cuatro placas laterales incluyen un
panel frontal (23), un panel trasero (24), un primer panel lateral (25) y un segundo panel lateral (26). Los paneles
frontal y trasero (23) y (24) estan enfrentados entre si. El primer y el segundo panel lateral (25) y (26) estan
enfrentados entre si.

El panel frontal (23) esta enfrentado a un espacio de mantenimiento (15). El panel frontal (23) esta provisto de una
caja de componentes eléctricos (16), un orificio de inspeccién (50) y una cubierta de inspeccion (51). El primer panel
lateral (25) tiene un puerto de succién (31). Un conducto de succién (no mostrado) estd conectado al puerto de
succioén (31). El extremo de entrada del conducto de succién se comunica con un espacio interior. El segundo panel
lateral (26) tiene un puerto de expulsion (32). Un conducto de extraccién (no mostrado) esta conectado al puerto de
expulsién (32). El extremo de expulsién del conducto de extraccién esta conectado al espacio interior. La carcasa
(20) tiene en su interior un recorrido de flujo de aire (33) entre el puerto de succién (31) y el puerto de expulsion (32).

<Ventilador>

El ventilador (40) esta dispuesto en una parte del recorrido de flujo de aire (33) cerca del primer panel lateral (25). El
ventilador (40) transfiere aire en el recorrido de flujo de aire (33). En esta realizacion, tres ventiladores centrifugos
(41) son accionados por un motor (42) (véase la FIG. 1).

<Intercambiador de calor interior>

El intercambiador de calor interior (43) esta dispuesto en una parte del recorrido de flujo de aire (33) cerca del
segundo panel lateral (26). El intercambiador de calor interior (43) esta configurado como, por ejemplo, un
intercambiador de calor de aletas y tubos. El intercambiador de calor interior (43) de esta realizacion esta dispuesto
oblicuamente. El intercambiador de calor interior (43) que sirve como evaporador constituye una parte de
enfriamiento que enfria el aire.

Como se ilustra en la FIG. 3, se proporciona una tuberia colectora de recogida (47), que es una tuberia
(estrictamente una tuberia refrigerante) frente al intercambiador de calor interior (43). La tuberia colectora de
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recogida (47) se extiende de forma oblicua a lo largo del borde lateral del intercambiador de calor interior (43). La
tuberia colectora de recogida (47) esta conectada a un tubo de transferencia de calor del intercambiador de calor
interior (43) a través de una tuberia de derivacion (no mostrada).

<Bandeja de drenaje>

Como se ilustra esquematicamente en la FIG. 3, la bandeja de drenaje (60) esta dispuesta debajo del intercambiador
de calor interior (43) para extenderse a lo largo de la placa inferior (22). La bandeja de drenaje (60) incluye una
primera pared lateral (61), una segunda pared lateral (62) y una parte inferior (63). La primera pared lateral (61) esta
ubicada aguas arriba del intercambiador de calor interior (43). La segunda pared lateral (62) esta ubicada aguas
abajo del intercambiador de calor interior (43). La parte inferior (63) se extiende desde la primera pared lateral (61)
hasta la segunda pared lateral (62). La parte inferior (63) tiene una parte concava (64) que tiene una seccion
transversal sustancialmente trapezoidal cerca del centro de la parte inferior (63). En la bandeja de drenaje (60), la
superficie inferior de la parte concava (64) tiene la altura mas baja. En otras palabras, la parte concava (64) incluye
el punto mas profundo de la bandeja de drenaje (60).

<Bomba de drenaje>

Una bomba de drenaje (66) esta dispuesta dentro de la bandeja de drenaje (60). Especificamente, una parte de
succion (66a) de la bomba de drenaje (66) esta dispuesta dentro de la parte cdncava (64) de la bandeja de drenaje
(60). Un puerto de descarga de la bomba de drenaje (66) esta conectado al extremo de entrada de una tuberia de
drenaje (67). La tuberia de drenaje (67) atraviesa el panel frontal (23) de la carcasa (20) en direccion horizontal.
Cuando la bomba de drenaje (66) comienza a funcionar, se bombea el agua condensada acumulada en la bandeja
de drenaje (60). El agua bombeada se descarga al exterior de la carcasa (20) a través de la tuberia de drenaje (67).

<Caja de componentes eléctricos>

Como se ilustra en la FIG. 1, la caja de componentes eléctricos (16) esta dispuesta en una parte del panel frontal
(23) cerca del ventilador (40). La caja de componentes eléctricos (16) aloja en su interior una placa impresa (17) en
la que se montan un circuito de alimentacién, un circuito de control y cualquier otro circuito, cables conectados
respectivamente a los circuitos, una fuente de alimentacion de alto voltaje, una fuente de alimentacién de bajo
voltaje y otros componentes. La caja de componentes eléctricos (16) incluye un cuerpo de caja (16a) que tiene una
superficie frontal con una abertura, y una cubierta de componentes eléctricos (16b) que abre y cierra la superficie de
apertura del cuerpo de caja (16a). La cubierta de componentes eléctricos (16b) forma una parte del panel frontal
(23). Quitar la cubierta de componentes eléctricos (16b) permite que el interior de la caja de componentes eléctricos
(16) quede expuesto al espacio de mantenimiento (15).

<Orificio de inspeccion y cubierta de inspeccion>

Como se ilustra en la FIG. 1, el orificio de inspeccion (50) esta dispuesto en una parte del panel frontal (23) cerca del
intercambiador de calor interior (43). Como se ilustra en las FIGS. 2 y 4, el orificio de inspeccién (50) incluye una
parte rectangular (50a) y una parte triangular (50b) que es continua con una esquina inferior de la parte rectangular.
La parte triangular (50b) sobresale de la parte rectangular (50a) hacia el segundo panel lateral (26). El orificio de
inspeccion (50) esta formado en una posicion que corresponde a la bandeja de drenaje (60). Quitar la cubierta de
inspeccion (51) del orificio de inspeccién (50) permite que el interior de la bandeja de drenaje (60) sea inspeccionado
desde el espacio de mantenimiento (15).

La cubierta de inspeccion (51) tiene una forma sustancialmente similar a la del orificio de inspeccion (50) y es
ligeramente mas grande que el orificio de inspeccion (50). La cubierta de inspeccion (51) tiene una parte de borde
que tiene una pluralidad de (tres en este ejemplo) orificios de sujecion a través de los cuales la cubierta de
inspeccion (51) se une al cuerpo de carcasa (20a). La cubierta de inspeccion (51) se fija al cuerpo de carcasa (20a)
a través de una pluralidad de miembros de sujecién (por ejemplo, pernos) insertados en los orificios de sujecién y
que los atraviesan. Tal configuracion permite que la cubierta de inspeccion (51) se una de forma desmontable al
cuerpo de carcasa (20a) para abrir y cerrar el orificio de inspeccién (50).

<Parte de unién y camara>

Como se ilustra en la FIG. 5, un sistema de formaciéon de imagenes (S) incluye una unidad de formacion de
imagenes que incluye una cdmara (70) como un dispositivo de formacién de iméagenes, un mecanismo de ajuste
(100), y una parte de union (52). La camara (70) de esta realizacién esta unida a la tuberia colectora de recogida
(47), que es un componente, por medio de la parte de union (52) (Los detalles se describiran a continuacion).

La camara (70) constituye un dispositivo de formacion de imagenes para formar imagenes de la bandeja de drenaje
de destino (60) para adquirir datos de imagen. La camara (70) incluye una lente (71) y una fuente de luz (flash). La
lente (71) esta configurada como una lente super gran angular, por ejemplo.

El mecanismo de ajuste (100) incluye una roétula (101). La rétula (101) incluye una primera articulacion (110) fijada a
la parte de union (52) y una segunda articulacién (120) fijada a la camara (70).

La primera articulacién (110) incluye una varilla (111) soportada por el soporte (53) (no mostrado) y un alvéolo (112)
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provisto en la punta de la varilla (111). El alvéolo 112 tiene una forma en la que una parte de una esfera hueca esta
cortada, y dentro de la misma se forma una parte cédncava de encaje sustancialmente esférica (113). En la parte
periférica del extremo abierto de la parte concava de encaje (113) estd formada una pluralidad de ranuras de
muesca (114). Las ranuras de muesca (114) estan dispuestas en la direccion circunferencial a espacios iguales. El
ndmero de ranuras de muesca (114) no se limita al nimero indicado anteriormente, y las ranuras de muesca (114)
también pueden omitirse.

La segunda articulacion (120) incluye un eje giratorio (121) acoplado con la camara (70) y una bola (122) provista en
la punta del eje giratorio (121). La bola (122) encaja en la parte concava de encaje (113) del alvéolo (112). La bola
(122) se mantiene en el alvéolo (112) en un contacto esférico con la parte concava de encaje (113). Es decir, la bola
(122) puede girar libremente en la parte cdncava de encaje (113). El eje giratorio (121) puede inclinarse con la bola
(122) y girar alrededor del centro del eje giratorio (121). Ademas, el eje giratorio (121) puede acoplarse con cada
ranura de muesca (114) en el alvéolo (112). El eje giratorio (121) se puede colocar acoplando el eje giratorio (121)
con la ranura de muesca (114).

Con esta configuracioén, la camara (70) puede girar 360° alrededor del centro de la varilla (111) y puede cambiar el
angulo de inclinacién con respecto al centro de la varilla (111). Por consiguiente, la direccion de formacion de
imagenes de la camara (70) se puede ajustar, segln corresponda, seguin la posicién del objeto del que se va a
formar la imagen.

La parte de union (52) de este ejemplo es una parte de unién de tipo clip. La parte de union (52) incluye un par de
miembros de sujecion (53) y un miembro elastico (por ejemplo, un resorte (no mostrado)) que desvia los miembros
de sujecion (53) hacia adentro. Cada miembro de sujecion (53) tiene una placa de proteccion sustancialmente
rectangular (53a) y una garra (53b) soportada por el borde de la placa de proyeccién (53a). En el extremo de la base
del par de placas de proyeccion (53a) se proporciona un eje de soporte (no mostrado) para soportar de forma
giratoria las placas de proyeccion (53a). La garra (53b) tiene una forma sustancialmente de arco que sobresale hacia
el exterior. El par de garras (53b) estan enfrentadas entre si. El resorte esta dispuesto entre el par de miembros de
sujecion (53). El resorte esta configurado como un miembro de presion para presionar los miembros de sujecién (53)
de tal modo que se reduzca el espacio entre ellos.

<Sistema de formacién de imagenes>

Se describira un sistema de formacion de imagenes (S) segun esta realizacion con referencia a la FIG. 6. El sistema
de formacion de imagenes (S) segln esta realizacién incluye la camara (70) descrita anteriormente, una fuente de
alimentacion (18) y un terminal de comunicacion (80).

La camara (70) se proporciona en una carcasa (20) de una unidad interior (11). La camara (70) incluye una unidad
de control de formacién de imagenes (74), un almacenamiento (75), un proveedor de ID (76), una seccion de
comunicacion inalambrica (77).

La unidad de control de formacién de imagenes (74) controla una operacion de formacion de imagenes de la camara
(70) en respuesta a un comando para capturar una entrada de imagen desde el exterior. Especificamente, en esta
realizacién, cuando se introduce una sefial que indica el comando para capturar una imagen desde el terminal de
comunicacién (80) a la seccién de comunicacion inalambrica (77), la camara (70) forma una imagen de un objeto de
destino. Por tanto, la camara (70) adquiere datos de imagen del objeto del que se va a formar la imagen (en esta
realizacién, la bandeja de drenaje (60)). La unidad de control de formaciéon de imagenes (74) incluye un
microordenador y un dispositivo de memoria (especificamente, una memoria semiconductora) que almacena
software para hacer funcionar el microordenador.

El almacenamiento (75) almacena los datos de imagen adquiridos. El almacenamiento (75) incluye diversos
dispositivos de memoria (memorias semiconductoras).

El proveedor de ID (76) asocia informacion de ID que corresponde a los datos de imagen con los datos de imagen
correspondientes. Ejemplos de la informacién de identificacién incluyen la fecha y hora de la formacion de imagenes
y el modelo y ubicacion del dispositivo de aire acondicionado que corresponde a la bandeja de drenaje de la que se
ha formado la imagen (60). Por tanto, el almacenamiento (75) almacena los datos de imagen que incluyen estos
fragmentos de la informacion de ID.

La seccién de comunicacién inalambrica (77) esta conectada de forma inaldmbrica al terminal de comunicacion (80).
La seccion de comunicacién inalambrica (77) constituye un transmisor inaldmbrico. La seccion de comunicacion
inalambrica (77) esta configurada como, por ejemplo, un enrutador inalambrico. La seccién de comunicacion
inalambrica (77) esta conectada al terminal de comunicacién (80) alrededor del dispositivo de aire acondicionado
(10) a través de una LAN inalambrica. Por tanto, se pueden intercambiar datos entre la camara (70) y el terminal de
comunicacién (80). Especificamente, la seccion de comunicacion inalambrica (77) transmite de forma inalambrica los
datos de imagen adquiridos por la cdmara (70) al terminal de comunicacién (80). La seccion de comunicacién
inalambrica (77) recibe un comando para capturar una imagen desde el terminal de comunicacion (80) (por ejemplo,
un proveedor de servicios) segun corresponda. La seccién de comunicacion inaldmbrica (77) puede usar una linea
de comunicacion de una tecnologia de comunicacién movil de alta velocidad (por ejemplo, LTE).
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La fuente de alimentacion (18) se proporciona, por ejemplo, dentro de la caja de componentes eléctricos (16) del
dispositivo de aire acondicionado (10). Una linea de fuente de alimentacién (85) de la camara (70) se conduce al
exterior de la carcasa (20) a través, por ejemplo, del orificio de inspeccion (50), y se introduce en la caja de
componentes eléctricos (16) desde el exterior. Tal cableado permite que la camara (70) de la carcasa (20) y la fuente
de alimentacion (18) de la caja de componentes eléctricos (16) se conecten entre si a través de la linea de
alimentacion (85). Por tanto, se suministra energia eléctrica a la camara (70) desde la fuente de alimentacién (18).
La fuente de alimentacion (18) sirve también como fuente de alimentacion para otros componentes del dispositivo de
aire acondicionado (10).

El terminal de comunicacion (80) estéd configurado como un teléfono inteligente, un terminal de tableta, un teléfono
movil, un ordenador personal o cualquier otro dispositivo adecuado que se pueda conectar a una LAN inalambrica o
cualquier otra red adecuada. El terminal de comunicacion (80) incluye un microordenador, software para hacer
funcionar el microordenador, un dispositivo de memoria que sirve como almacenamiento, un receptor para recibir
datos de imagen y un remitente para enviar un comando predeterminado.

El terminal de comunicacién (80) incluye una unidad operativa (81) y una pantalla (82). El proveedor de servicios o
cualquier otro operador opera un software de aplicaciéon predeterminado usando la unidad operativa (81), tal como
un teclado o un panel tactil. En el software de aplicacion en la pantalla (82), se puede transmitir un comando para
hacer que la camara (70) capture una imagen, y los datos de imagen adquiridos por la camara (70) se pueden
descargar, por ejemplo.

-Funcionamiento-

Se describira un funcionamiento basico del dispositivo de aire acondicionado (10) segln la primera realizacion con
referencia a las FIGS. 1 y 3. El dispositivo de aire acondicionado (10) esta configurado para poder realizar una
operacion de enfriamiento y una operacion de calentamiento.

En la operacion de enfriamiento, un refrigerante comprimido por el compresor de la unidad exterior disipa el calor
(condensa) en el intercambiador de calor exterior y se descomprime en una valvula de expansioén. El refrigerante
descomprimido se evapora en el intercambiador de calor interior (43) de la unidad interior (11) y es nuevamente
comprimido por el compresor.

Cuando se hace funcionar el ventilador (40), el aire ambiente (RA) del espacio interior es aspirado hacia el recorrido
de flujo de aire (33) a través del puerto de succién (31). El aire del recorrido de flujo de aire (33) pasa a través del
intercambiador de calor interior (43). En el intercambiador de calor interior (43), el refrigerante absorbe calor del aire,
enfriando asi el aire. El aire enfriado pasa a través del puerto de expulsion (32) y a continuacion se suministra como
aire de suministro (SA) al espacio interior.

Aqui, si el aire se enfria a una temperatura igual o inferior al punto de rocio en el intercambiador de calor interior
(43), el agua del aire se condensa. El agua condensada asi generada se recoge en la bandeja de drenaje (60) segin
corresponda. El agua condensada recogida en la bandeja de drenaje (60) es descargada al exterior de la carcasa
(20) por la bomba de drenaje (66).

Por otro lado, en la operaciéon de calentamiento, un refrigerante comprimido por el compresor de la unidad exterior
disipa calor (condensa) en el intercambiador de calor interior (43) de la unidad interior (11) y se descomprime en una
valvula de expansion. El refrigerante descomprimido se evapora en el intercambiador de calor exterior de la unidad
exterior y es nuevamente comprimido por el compresor. Por tanto, en el intercambiador de calor interior (43), el
refrigerante disipa calor al aire, calentando asi el aire.

<Unién de la camara>

La camara (70) de esta realizacién esté unida a la tuberia colectora de recogida (47) por medio de la parte de union
(52). Especificamente, cuando se retira el orificio de inspeccién (50) del cuerpo de la carcasa (20a), la tuberia
colectora de recogida (47) queda expuesto en el exterior de la carcasa (20). La parte de unién (52) esta unida a la
tuberia colectora de recogida (47) es este estado. Cuando la tuberia colectora de recogida (47) esta intercalada
entre el par de miembros de sujecion (53), la tuberia colectora de recogida (47) se mantiene por las garras inclinadas
(53b). Por consiguiente, la camara (70) esta soportada por la tuberia colectora de recogida (47) por medio de la
parte de unién (52). En este estado, la lente (71) de la camara (70) mira de forma oblicua hacia abajo.
Posteriormente, la direccion de formacién de imagenes de la camara (70) se ajusta ligeramente mediante el
mecanismo de ajuste (100). Esto permite que la bandeja de drenaje (60) se posicione faciimente en el area de
formacion de imagenes de la cadmara (70).

<Comprobacion del estado de la bandeja de drenaje>

En esta realizacion, el estado de la bandeja de drenaje (60) descrita anteriormente puede comprobarse
adecuadamente mediante el sistema de formacion de imagenes (S).

Especificamente, en el estado unido de la cubierta de inspeccion (51), una lente (71) de la camara (70) se dirige
hacia el interior de la bandeja de drenaje (60). En este estado, un proveedor de servicios o cualquier otro operador
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opera el terminal de comunicacién (80) e introduce un comando para capturar una imagen en el software de la
aplicacion. Como resultado, el comando para capturar una imagen se envia desde el terminal de comunicacion (80)
a la camara (70). Cuando se introduce el comando para capturar una imagen en la secciéon de comunicacion
inalambrica (77) de la camara (70), la unidad de control de formacion de imagenes (74) hace que la camara (70)
capture una imagen. Durante esta formacién de imagenes, una fuente de luz (72) comienza a operar para iluminar el
interior de la bandeja de drenaje (60). Tal formacion de imagenes permite al proveedor de servicios o a cualquier
otro operador adquirir datos de imagenes dentro de la bandeja de drenaje (60) en el momento requerido.

Los datos de imagen almacenados en la camara (70) de esta manera se envian al terminal de comunicacién (80)
junto con la informacion de ID. Por lo tanto, el proveedor de servicios o cualquier otro operador puede comprobar los
datos de la imagen a través de la pantalla (82) y puede determinar el estado de la bandeja de drenaje (60) segun
corresponda. Especificamente, el proveedor de servicios o cualquier otro operador puede comprobar los datos de
imagen para determinar los grados de putrefaccion, contaminacién por moho, contaminacion por suciedad y otros
tipos de contaminacién en el agua condensada en la bandeja de drenaje (60), el nivel de agua en la bandeja de
drenaje (60), si la tuberia de drenaje (67) se ha obstruido o no, y si la bomba de drenaje (66) se ha roto o no.

-Ventajas de la primera realizacion-

La primera realizacion permite que la camara (70) adquiera datos de imagen del interior de la bandeja de drenaje
(60). Por tanto, el proveedor de servicios o cualquier otro operador puede determinar el estado del interior de la
bandeja de drenaje (60) sin entrar en el espacio de una cavidad del techo. Los datos de imagen adquiridos por la
camara (70) se transmiten de forma inalambrica al terminal de comunicacién (80) fuera de la carcasa (20). Por lo
tanto, los datos de imagen se pueden transmitir facilmente al terminal de comunicacion (80) que esta relativamente
distante de la camara (70) sin proporcionar ninguna linea de transmisién o similar.

Como se ilustra en la FIG. 3, la camara (70) esta unida a la tuberia colectora de recogida (47), que es un
componente, por medio de la parte de union (52). La parte de unidn (52) se puede unir y separar facilmente de la
tuberia colectora de recogida (47) mediante un par de miembros de sujecion (53). Esto permite que la camara (70)
se una facilmente en la carcasa (20). Ademas, la tuberia colectora de recogida (47) funciona como un soporte de la
camara (70). Esto permite que se reduzca el nimero de partes.

En esta realizacion, la tuberia colectora de recogida (47), que es un componente, esta cerca del orificio de
inspeccion (50). Esto permite que la camara (70) se una desde el exterior de la carcasa (20).

El angulo de la camara (70) en la direccién de formacion de imagenes se puede ajustar, si es apropiado, mediante el
mecanismo de ajuste (100). Esto permite que la bandeja de drenaje (60), que es un objeto del que se va a formar
una imagen, se coloque facilmente en un area de formacién de imagenes de la camara (70)

«Segunda realizacién»

Un dispositivo de aire acondicionado (10) segln una segunda realizacion tiene una configuracion basica diferente a
la de la primera realizacion. El dispositivo de aire acondicionado (10) segun la segunda realizacién toma aire exterior
(OA) y ajusta la temperatura y la humedad del aire. El dispositivo de aire acondicionado (10) suministra el aire asi
tratado como aire de suministro (SA) a la habitacién. Es decir, el dispositivo de aire acondicionado (10) es un
sistema de tratamiento de aire exterior. El dispositivo de aire acondicionado (10) incluye un elemento humidificador
(45) para humidificar el aire, por ejemplo, en la temporada de invierno.

El dispositivo de aire acondicionado (10) se instala en un espacio en la cavidad del techo. Al igual que en la primera
realizacion, el dispositivo de aire acondicionado (10) incluye una unidad exterior (no mostrada) y una unidad interior
(11), que estan conectadas entre si a través de tuberias de refrigerante para formar un circuito de refrigerante.

<Unidad interior>

Como se ilustra en las FIGS. 7 y 8, la unidad interior (11) incluye una carcasa (20) instalada en la cavidad del techo,
un ventilador de suministro de aire (40a), un ventilador de extraccion (40b), un intercambiador de calor interior (43),
un intercambiador de calor total ( 44) y el elemento humidificador (45). La carcasa (20) incluye en su interior una
bandeja de drenaje (60) que recoge el agua condensada generada en el intercambiador de calor interior (43), y un
puerto de drenaje para descargar el agua acumulada en la bandeja de drenaje (60).

<Carcasa>

La carcasa (20) tiene la forma de una caja hueca paralelepipédica rectangular. Al igual que la primera realizacion, la
carcasa (20) de la segunda realizacion incluye una placa superior (21), una placa inferior (22), un panel frontal (23),
un panel trasero (24), un primer panel lateral (25) y un segundo panel lateral (26).

El panel frontal (23) mira a un espacio de mantenimiento (15). El panel frontal (23) esta provisto de una caja de
componentes eléctricos (16), un orificio de inspeccion (50) y una cubierta de inspeccion (51) (que se describira en
detalle a continuacion). El primer panel lateral (25) tiene un puerto de aire interior (34) y un puerto de suministro de
aire (35). El puerto de aire interior (34) esta conectado a un conducto de aire interior (no mostrado). El extremo de
entrada del conducto de aire interior se comunica con el espacio interior. El puerto de suministro de aire (35) esta
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conectado a un conducto de suministro de aire (no mostrado). El extremo de expulsion del conducto de suministro
de aire se comunica con el espacio interior. El segundo panel lateral (26) tiene un puerto de extraccion (36) y un
puerto de aire exterior (37). El puerto de extraccion (36) estd conectado a un conducto de extraccion (no mostrado).
El extremo de expulsion del conducto de extraccion se comunica con el espacio exterior. El puerto de aire exterior
(37) esta conectado a un conducto de aire exterior (no mostrado). El extremo de entrada del conducto de aire
exterior se comunica con el espacio exterior.

La carcasa (20) tiene en su interior un recorrido de suministro de aire (33A) y un recorrido de extraccién (33B). El
recorrido de suministro de aire (33A) se extiende desde el puerto de aire exterior (37) hasta el puerto de suministro
de aire (35). El recorrido de extraccion (33B) se extiende desde el puerto de aire interior (34) hasta el puerto de
extraccion (36).

<Intercambiador de calor total>

El intercambiador de calor total (44) tiene una forma de prisma cuadrangular horizontalmente largo. El
intercambiador de calor total (44) incluye, por ejemplo, dos tipos de laminas apiladas alternativamente en la direccion
horizontal. Las laminas de uno de los dos tipos forman un primer paso (44a) que comunica con el recorrido de
suministro de aire (33A). Las laminas del otro tipo forman un segundo paso (44b) que comunica con el recorrido de
extraccion (33B). Cada lamina esta hecha de un material que tiene propiedades higroscépicas y de transferencia de
calor. Por tanto, el intercambiador de calor total (44) intercambia calor latente y calor sensible entre el aire que fluye
a través del primer paso (44a) y el aire que fluye a través del segundo paso (44b).

<Ventilador de suministro de aire>

El ventilador de suministro de aire (40a) esta dispuesto en el recorrido de suministro de aire (33A) para transferir el
aire del recorrido de suministro de aire (33A). Mas especificamente, el ventilador de suministro de aire (40a) esta
dispuesto en una parte del recorrido de suministro de aire (33A) entre el primer paso (44a) del intercambiador de
calor total (44) y el intercambiador de calor interior (43).

<Ventilador de extraccion>

El ventilador de extraccion (40b) estd dispuesto en el recorrido de extraccién (33B) para transferir el aire del
recorrido de extraccién (33B). Mas especificamente, el ventilador de extraccién (40b) esta dispuesto en una parte del
recorrido de extraccion (33B) aguas abajo del segundo paso (44b) del intercambiador de calor total (44).

<Intercambiador de calor interior>

El intercambiador de calor interior (43) esta dispuesto en una parte del recorrido de suministro de aire (33A) cerca
del panel frontal (23). El intercambiador de calor interior (43) esta configurado como, por ejemplo, un intercambiador
de calor de aletas y tubos.

<Elemento humidificador>

El elemento humidificador (45) esta dispuesto en una parte del recorrido de suministro de aire (33A) cerca del panel
frontal (23). El elemento humidificador (45) esta dispuesto en una parte del recorrido de suministro de aire (33A)
aguas abajo del intercambiador de calor interior (43). El elemento humidificador (45) incluye una pluralidad de
materiales higroscopicos, que se extienden verticalmente y estan dispuestos horizontalmente. Se suministra agua de
un tanque de suministro de agua (48) a estos materiales higroscopicos. El elemento humidificador (45) suministra
aire evaporado al aire que fluye alrededor de los materiales higroscopicos. El aire que fluye a través del recorrido de
suministro de aire (33A) se humidifica de esta manera.

El tanque de suministro de agua (48) esta formado por un recipiente cuadrado que se extiende hacia adelante y
hacia atrdas a lo largo del elemento humidificador (45). Una tuberia de agua (49) para suministrar agua de
humidificacion al tanque de suministro de agua (48) esta conectada al tanque de suministro de agua (48) (ver la FIG.
7). La tuberia de agua (49) se extiende hacia adelante y hacia atras a lo largo del elemento humidificador (45) y el
tanque de suministro de agua (48). La tuberia de agua (49) es una tuberia (componente) a la que se va a unir la
parte de union (52) de la cadmara (70).

<Bandeja de drenaje>

Como se ilustra esquematicamente en la FIG. 8, la bandeja de drenaje (60) esta instalada debajo del intercambiador
de calor interior (43) para recoger el agua condensada generada en el intercambiador de calor interior (43). La
bandeja de drenaje (60) segun la segunda realizaciéon esta dispuesta debajo del elemento humidificador (45). Esto
permite que la bandeja de drenaje (60) recoja el agua (agua de humidificacion) que sale del elemento humidificador
(45).

<Caja de componentes eléctricos>

Como se ilustra en las FIGS. 7 y 9, la caja de componentes eléctricos (16) se proporciona en una parte
sustancialmente central de una superficie frontal del panel frontal (23). La caja de componentes eléctricos (16) aloja
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en su interior componentes eléctricos similares a los de la primera realizacion.
<Orificio de inspeccion y cubierta de inspeccion>

Como se ilustra en la FIG. 7, el orificio de inspeccion (50) estd formado en una parte del panel frontal (23) cerca del
intercambiador de calor interior (43) y el elemento humidificador (45). El orificio de inspeccion (50) esta formado en
una posicion que corresponde a la bandeja de drenaje (60) y el elemento humidificador (45). Desmontar la cubierta
de inspeccion (51) del orificio de inspeccion (50) permite que el interior de la bandeja de drenaje (60) y el elemento
humidificador (45) sean inspeccionados desde el espacio de mantenimiento (15). La cubierta de inspeccion (51) esta
unida al cuerpo de la carcasa (20a) a través de una pluralidad de elementos de sujecion.

<Posicién de unién de la camara>

Como se ilustra en la FIG. 7, la camara (70) de esta realizacion esta conectada a, por ejemplo, una tuberia de agua
(49), que es un componente, por medio de una parte de union (52) que es similar a la de la primera realizacion.
Especificamente, la tuberia de agua (49) esta intercalada entre el par de miembros de sujecion (53) de la parte de
unién (52). En este momento, la posicion para unir la camara (70) se ajusta ligeramente de forma que la camara (70)
mire al interior de la bandeja de drenaje (60). Ademas, el mecanismo de ajuste (100) ajusta ligeramente la direccion
de formacién de imagenes de la camara (70). Esto permite que la bandeja de drenaje (60) se coloque facilmente en
el area de formacion de imagenes de la camara (70).

La configuracion basica del sistema de formacién de imagenes (S) es la misma que la de la primera realizacion
(véase la FIG. 6).

-Funcionamiento-

Se describird un funcionamiento béasico del dispositivo de aire acondicionado (10) segun la segunda realizacién con
referencia a las FIGS. 7 y 8. El dispositivo de aire acondicionado (10) esta configurado para poder realizar una
operacion de enfriamiento y una operacion de calentamiento.

Al igual que la primera realizacion descrita anteriormente, mientras que el intercambiador de calor interior (43) sirve
como evaporador en la operacién de enfriamiento, el intercambiador de calor interior (43) sirve como condensador
(un radiador) en la operacion de calentamiento. En la operacion de calentamiento, el elemento humidificador (45)
opera para humidificar el aire. En la operacion de enfriamiento y la operacion de calentamiento, cuando el ventilador
de suministro de aire (40a) y el ventilador de extraccion (40b) funcionan, se introduce aire exterior (OA) a través del
puerto de aire exterior (37) en el recorrido de suministro de aire (33 A) y, al mismo tiempo, se introduce aire
ambiente (RA) a través del puerto de aire interior (34) en el recorrido de extracciéon (33b). Asi, se ventila un espacio
interior.

En la operacion de enfriamiento, el aire exterior (OA) introducido en el recorrido de suministro de aire (33A) fluye a
través del primer paso (44a) del intercambiador de calor total (44). Mientras tanto, el aire ambiente (RA) introducido
en el recorrido de extraccion (33B) fluye a través del segundo paso (44b) del intercambiador de calor total (44). Por
ejemplo, en la temporada de verano, el aire exterior (OA) tiene una temperatura mas alta y una humedad mas alta
que el aire ambiente (RA). Por esta razén, se proporciona calor latente y calor sensible del aire exterior (OA) aire
ambiente (RA) en el intercambiador de calor total (44). Como resultado, el aire se enfria y deshumidifica en el primer
paso (44a). En el segundo paso (44b), el aire al que se suministra calor latente y calor sensible pasa a través del
orificio de extraccion (36) y se descarga como aire de extraccion (EA) al espacio exterior.

El aire enfriado y deshumidificado en el primer paso (44a) se enfria en el intercambiador de calor interior (43), y
luego pasa a través del elemento humidificador (45) en reposo. A continuacion, el aire pasa a través del puerto de
suministro de aire (35) y se suministra como aire de suministro (SA) al espacio interior.

En la operacion de calentamiento, el aire exterior (OA) introducido en el recorrido de suministro de aire (33A) fluye a
través del primer paso (44a) del intercambiador de calor total (44). Mientras tanto, el aire ambiente (RA) introducido
en el recorrido de extraccion (33B) fluye a través del segundo paso (44b) del intercambiador de calor total (44). Por
ejemplo, en la temporada de invierno, el aire exterior (OA) tiene una temperatura mas baja y una humedad mas baja
que el aire ambiente (RA). Por esta razén, se proporciona calor latente y calor sensible del aire ambiente (RA) al aire
exterior (OA) en el intercambiador de calor total (44). Como resultado, el aire se calienta y se humidifica en el primer
paso (44a). En el segundo paso (44b), el aire del que se extrae calor latente y calor sensible pasa a través del
orificio de extraccion (36) y se descarga como aire de extraccion (EA) al espacio exterior.

El aire calentado y humidificado en el primer paso (44a) se calienta en el intercambiador de calor interior (43) y a
continuaciéon pasa a través del elemento humidificador (45). El elemento humidificador (45) proporciona agua
vaporizada a través de los materiales higroscépicos al aire, que se humidifica aun mas. El aire que ha pasado a
través del elemento humidificador (45) pasa a través del puerto de suministro de aire (35) y se suministra como aire
de suministro (SA) al espacio interior.

<Comprobacion de los estados de la bandeja de drenaje y el elemento humidificador>

En la segunda realizacion, el estado de la bandeja de drenaje (60) se puede comprobar de la misma manera que en
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la primera realizacién. Es decir, cuando se introduce un comando de formacion de imagenes desde el terminal de
comunicacién (80) a una seccién de comunicacion inaldmbrica (77) de una camara (70), la camara (70) captura una
imagen. Esto permite adquirir datos de imagen del interior de la bandeja de drenaje (60) y determinar el estado de la
bandeja de drenaje (60) en la temporada de verano, por ejemplo.

Cuando el elemento humidificador (45) se activa con la operacion de calentamiento, se pueden generar
incrustaciones y pueden crecer hongos en las superficies de los materiales higroscépicos. En la segunda realizacién,
los datos de imagen del elemento humidificador (45) también pueden ser adquiridos por la camara (70). Esto permite
determinar facilmente el estado de tal elemento humidificador (45).

Otras ventajas aparte de estas son las mismas que las de la primera realizacion.
«Variaciones de la parte de unién»

La configuracion de la parte de unién (52) en la variacion ilustrada en la FIG. 10 es diferente de la de la segunda
realizaciéon. Especificamente, la parte de unién (52) incluye un miembro de unién (54) que tiene una seccion
transversal en forma de U y un miembro de sujecion (55) (por ejemplo, una tuerca de perno) sujeto al miembro de
unién (54). El miembro de union (54) incluye un sustrato (54a) al que se acopla una varilla (111), y un par de placas
de sujecion (54b) que se extienden desde ambos extremos en la direccién de anchura del sustrato (54a) al lado
opuesto a la varilla (111). El sustrato (54a) y las placas de sujecién (54b) estan formados de un material de metal
elastico o material de resina. Las placas de sujecion (54b) estan configuradas como un par de miembros de sujecion
que estan enfrentados entre si de forma que constituyen un par de miembros de soporte opuestos para sujetar el
componente. El miembro de sujecion (55) esta configurado como un miembro de presion para presionar las placas
de sujecion (54b) de forma que se reduzca el espacio entre el par de placas de soporte (73). Aunque la parte de
unién (52) del ejemplo ilustrado en la FIG. 10 incluye dos miembros de sujecién (55), el nimero de miembros de
sujecién puede ser uno o tres 0 mas.

En la parte de uniéon (52) de la variacién, el miembro de sujecién (55) estd sujeto con un componente
predeterminado colocado en el miembro de unién (54). Por consiguiente, el componente se mantiene en el miembro
de unidn (54), y la camara (70) esta soportada por el componente.

«Variaciones del sistema de formacion de imagenes»

El sistema de formacion de imagenes (S) segun cualquiera de las siguientes variaciones puede emplearse en el
dispositivo de aire acondicionado (10) segun cada realizacién (incluida la tercera realizacion que se describird mas
adelante).

<Primera variacion>

El sistema de formaciéon de imagenes (S) de la primera variacion mostrada en la FIG. 11 incluye una unidad de
comunicacioén (90) separada de una camara (70). La unidad de comunicacién (90) esta dispuesta fuera de la carcasa
(20) y esta conectada a la camara (70) a través de una linea de transmision (91). La linea de transmisién (91) se
inserta en un orificio pasante para cableado formado en la cubierta de inspeccion (51), por ejemplo. La linea de
transmisién (91) esta conectada a un primer transceptor (78) de la camara (70) y un segundo transceptor (92) de la
unidad de comunicacion (90). Por tanto, se pueden intercambiar datos de imagen y sefales entre la camara (70) y la
unidad de comunicacién (90).

En la primera y la segunda realizacién, la camara (70) incluye el almacenamiento (75), el proveedor de ID (76) y la
seccion de comunicacién inalambrica (77). Por el contrario, en la primera variacion, la unidad de comunicacion (90)
incluye un almacenamiento (75), un proveedor de ID (76) y una seccién de comunicacion inaldambrica (77). Un
terminal de comunicacion (80) esta conectado de forma inalambrica a la seccién de comunicacion inalambrica (77)
de la unidad de comunicacion (90).

En la primera variacion, un comando para capturar una imagen desde el terminal de comunicacién (80) se transmite
de forma inaldmbrica a la unidad de comunicacion (90). Este comando para capturar una imagen se introduce en la
camara (70) a través de una linea de transmision (91). Por consiguiente, la camara (70) captura una imagen.

Los datos de imagen adquiridos por la camara (70) se introducen en la unidad de comunicacién (90) a través de la
linea de transmision (91) y se almacenan en el almacenamiento (75) segln corresponda. En este momento, el
proveedor de ID (76) asocia la informacién de ID que corresponde a los datos de imagen con los datos de imagen.
Los datos de imagen que incluyen informaciéon de ID asignada se transmiten de forma inalambrica al terminal de
comunicacién (80) segun corresponda.

En la primera variacién, la unidad de comunicacion (90) que intercambia datos de forma inalambrica con el terminal
de comunicacion (80) se proporciona fuera de la carcasa (20). Por tanto, es menos probable que las ondas de radio
entre el terminal de comunicacion (80) y la unidad de comunicacion (90) interfieran entre si. Como resultado, los
datos se transmiten de forma estable.

<Segunda variacién>
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En el sistema de formacion de imagenes (S) de la segunda variacion ilustrada en la FIG. 12, la unidad de
comunicacién (90) y el terminal de comunicacion (80) estan conectados a un servidor en la nube (95) a través de la
red (N). Por ejemplo, los datos de imagen de la unidad de comunicacion (90) se envian al servidor en la nube (95) a
través de la red (N) y se almacenan en el servidor en la nube (95). El terminal de comunicacion (80) puede adquirir
datos de imagen del servidor en la nube (95).

<Tercera variacién>

Un sistema de formacion de imagenes (S) de la tercera variacioén ilustrada en la FIG. 13 controla una camara (70)
con el funcionamiento de cada componente del dispositivo de aire acondicionado (10). Este punto se describe en
detalle a continuacion.

En la tercera variante, la caja de componentes eléctricos (16) estda provista de una unidad de control de aire
acondicionado (19). La unidad de control de aire acondicionado (19) esta configurada para controlar el ventilador
(40), la bomba de drenaje (66), diversos componentes del circuito de refrigerante y otros componentes segun
corresponda en las operaciones de enfriamiento y calentamiento descritas anteriormente.

La camara (70) de la tercera variacion esta provista de una seccién de entrada (79). Una sefal (X) que corresponde
a un comando de funcionamiento procedente de la unidad de control de aire acondicionado (19) se introduce en la
seccion de entrada (79). La unidad de control de formacion de imagenes (74) hace que la camara (70) capture una
imagen en sincronizacion con la entrada de una sefal (X) a la seccién de entrada (79).

En primer lugar, a continuaciéon se describe la temporizacién de la formacién de imagenes por la cadmara (70) del
sistema de formacién de imagenes (S) segun la tercera variacion, con referencia a un diagrama de tiempos ilustrado
en la FIG. 14. Esta descripcion esta dirigida al dispositivo de aire acondicionado (10) segun la primera realizacion.
Especificamente, la camara (70) de este ejemplo captura una imagen antes del inicio de un funcionamiento del
ventilador (40) y antes del inicio de una accién de enfriamiento del intercambiador de calor interior (43).

La accion de enfriamiento del intercambiador de calor interior (43) como se usa en esta invencion significa una
accion de enfriamiento del aire a través de un refrigerante que fluye a través del intercambiador de calor interior (43)
que sirve como evaporador. Por tanto, el estado en el que el intercambiador de calor interior (43) esta en reposo
significa un estado en el que el refrigerante no fluye sustancialmente a través del intercambiador de calor interior
(43) y el aire no se enfria. En el dispositivo de aire acondicionado (10), por ejemplo, el compresor se detiene, 0 se
restringe el flujo de refrigerante a través del intercambiador de calor interior (43), provocando asi que el
intercambiador de calor interior (43) esté en reposo.

Como se muestra en la FIG. 14, si se introduce un comando para iniciar la operacién de enfriamiento en la unidad de
control de aire acondicionado (19) en el momento t1, la unidad de control de aire acondicionado (19) realiza el
control para hacer funcionar el ventilador (40) y el control de iniciar la accion de enfriamiento del intercambiador de
calor interior (43) en el momento t2 que es ATa posterior al momento t1. Como resultado, la operacién de
enfriamiento se inicia desde el momento 2.

Mientras tanto, la unidad de control de aire acondicionado (19) emite la sefal (X) para activar la camara (70) para
capturar una imagen a la camara (70) al mismo tiempo que el momento t1 cuando se introduce el comando para
iniciar la operacion de enfriamiento. Si esta sefial (X) se introduce en la seccion de entrada (79) de la camara (70), la
unidad de control de formacion de imagenes (74) hace que la camara (70) capture una imagen. Por tanto, la cdmara
(70) adquiere datos de imagen de la bandeja de drenaje (60) sustancialmente al mismo tiempo que el comando para
iniciar la operacion de enfriamiento. Como se puede ver de la descripcién anterior, en esta realizacién, la camara
(70) captura una imagen inmediatamente antes del inicio del funcionamiento del ventilador (40) e inmediatamente
antes del inicio de la accion de enfriamiento del intercambiador de calor interior (43). En otras palabras, la camara
(70) captura una imagen inmediatamente antes del inicio de la operacion de enfriamiento.

En el momento t1 de la formacién de imagenes, el ventilador (40) y el intercambiador de calor interior (43) estan en
reposo. Por tanto, en el momento t1, la energia total consumida por el dispositivo de aire acondicionado (10) es baja.
Esto permite que se suministre de manera fiable suficiente energia a la camara (70) desde la fuente de alimentacion
(18).

El ventilador (40) en funcionamiento hace que la superficie del agua condensada dentro de la bandeja de drenaje
(60) sea inestable debido al flujo de aire a través de la bandeja de drenaje (60) y la influencia de las vibraciones. Por
el contrario, en esta realizacién, dado que el ventilador (40) esta en reposo en el momento t1, la superficie del agua
condensada dentro de la bandeja de drenaje (60) también se estabiliza. Esto puede impedir que la superficie
inestable del agua condensada haga que los datos de imagen de la bandeja de drenaje (60) se vean borrosos.

Mientras el intercambiador de calor interior (43) realiza la acciéon de enfriamiento, se genera facilmente agua
condensada a partir del aire enfriado en el intercambiador de calor interior (43). Por tanto, la superficie del agua en la
bandeja de drenaje (60) tiende a subir. Por el contrario, en este ejemplo, en el momento t1, el intercambiador de
calor interior (43) esta en reposo. Esto impide que la accion de enfriamiento del intercambiador de calor interior (43)
haga que suba la superficie del agua en la bandeja de drenaje (60). Esto puede impedir que la superficie ascendente
del agua condensada haga que los datos de imagen de la bandeja de drenaje (60) se vean borrosos.
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Durante el periodo entre la operacion de enfriamiento anterior y la siguiente operacién de enfriamiento (es decir, el
periodo durante el cual el dispositivo de aire acondicionado (10) esta en reposo), la descomposicion del agua
condensada acumulada en la bandeja de drenaje (60) y la formacién del moho progresan gradualmente. Por tanto,
inmediatamente antes del inicio de la operacion de enfriamiento, tal descomposicién del agua condensada y el grado
de moho formado tienden a ser evidentes. En esta realizacion, se forma una imagen de la bandeja de drenaje (60)
en el momento t1 inmediatamente antes del inicio de la siguiente operacion de enfriamiento. Por tanto, la
descomposicion del agua condensada y la formacion de moho son evidentes a partir de los datos de imagen. Esto
permite determinar con mayor claridad el grado de suciedad en la bandeja de drenaje (60).

<Otros ejemplos de control de temporizacion de la operacion de formacion de imagenes>

En la realizacion anterior, puede formarse una imagen de la bandeja de drenaje (60) en el momento que se describe
a continuacién. Téngase en cuenta que los tiempos en el ejemplo anterior y otros ejemplos ejemplificados a
continuacién se pueden combinar entre si.

-Primer ejemplo de control-

En un primer ejemplo de control, la camara (70) captura una imagen después de la parada de un funcionamiento del
ventilador (40) y después de la parada de una accion de enfriamiento del intercambiador de calor interior (43).

Como se muestra en la FIG. 15, si se introduce un comando para detener una operacion de enfriamiento a la unidad
de control de aire acondicionado (19) en el momento t3, la unidad de control de aire acondicionado (19) realiza el
control para detener el ventilador (40) y el control de detener la acciéon de enfriamiento del intercambiador de calor
interior (43). Como resultado, la operacion de enfriamiento se detiene desde el momento t3.

Mientras tanto, la unidad de control de aire acondicionado (19) emite la sefial (X) para activar la camara (70) para
capturar una imagen a la camara (70) en el momento t4 que es ATb posterior al momento t3. Si esta sefial (X) se
introduce en la seccién de entrada (79) de la camara (70), la unidad de control de formacion de imagenes (74) hace
que la camara (70) capture una imagen. Por tanto, la camara (70) adquiere datos de imagen de la bandeja de
drenaje (60) en un momento ligeramente posterior al final de la operacién de enfriamiento. Como puede verse a
partir de la descripcion anterior, en esta realizacion, la camara (70) captura una imagen inmediatamente después del
final del funcionamiento del ventilador (40) e inmediatamente después del final de la accién de enfriamiento del
intercambiador de calor interior (43). En otras palabras, la cdmara (70) captura una imagen inmediatamente después
de la parada de la operacién de enfriamiento.

En el momento t4 de la formacion de imagenes segun otro primer ejemplo de control, el ventilador (40) y el
intercambiador de calor interior (43) estan en reposo. Asi, al igual que en la realizacién anterior, la energia total
consumida por el dispositivo de aire acondicionado (10) es baja. Esto permite que se suministre de manera fiable
suficiente energia a la camara (70) desde la fuente de alimentacion (18). Ademas, dado que el ventilador (40) y el
intercambiador de calor interior (43) estan en reposo, la superficie del agua en la bandeja de drenaje (60) se
estabiliza durante la formacion de imagenes.

El intercambiador de calor interior (43) realiza una accién de enfriamiento, por lo que es muy probable que se genere
agua condensada a partir del aire, hasta inmediatamente antes del momento t4. Asi, en el momento t4, el agua
condensada se acumula basicamente dentro de la bandeja de drenaje (60). Asi, la adquisicion de los datos de
imagen de la bandeja de drenaje (60) en el momento t4 permite comprobar el estado del agua condensada dentro
de la bandeja de drenaje (60).

-Segundo ejemplo de control-

En un segundo ejemplo de control, la cadmara (70) captura una imagen después de la parada de un funcionamiento
de la bomba de drenaje (66). Aqui, la bomba de drenaje (66) se hace funcionar al mismo tiempo que el inicio de la
operacion de enfriamiento, por ejemplo, y se detiene inmediatamente después de la parada de la operacién de
enfriamiento. Alternativamente, la bomba de drenaje (66) se puede hacer funcionar de manera intermitente usando
un temporizador o cualquier otra herramienta, o se puede hacer funcionar si el nivel de agua en la bandeja de
drenaje (60) excede un nivel predeterminado.

Como se muestra en la FIG. 16, por ejemplo, si se emite un comando para detener la bomba de drenaje (66) en el
momento t5, la unidad de control de aire acondicionado (19) realiza el control para detener la bomba de drenaje (66)
en el momento t5. En este caso, la unidad de control de aire acondicionado (19) envia la sefal (X) a la seccion de
entrada (79) de la camara (70) en el momento t6 que es ATc posterior al momento t5. Asi, en un momento t6
inmediatamente después de la parada de la bomba de drenaje (66), la camara (70) captura una imagen.

En el momento t6 de la formacion de imagenes segun otro segundo ejemplo de control, la bomba de drenaje (66)
esta en reposo. Asi, al igual que en la realizacion anterior, la energia total consumida por el dispositivo de aire
acondicionado (10) es baja. Esto permite que se suministre de manera fiable suficiente energia a la camara (70)
desde la fuente de alimentacién (18).

La bomba de drenaje (66) en funcionamiento hace que la superficie del agua condensada dentro de la bandeja de
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drenaje (60) sea inestable debido a la succion del agua condensada en la bomba de drenaje (66) y las vibraciones
de la bomba de drenaje (66). Por el contrario, dado que la bomba de drenaje (66) esta en reposo en el momento 16,
la superficie del agua condensada dentro de la bandeja de drenaje (60) también se estabiliza. Esto puede impedir
que la superficie inestable del agua condensada haga que los datos de imagen adquiridos se vean borrosos.

El agua condensada dentro de la bandeja de drenaje (60) se drena hasta inmediatamente antes de la parada del
funcionamiento de la bomba de drenaje (66). Asi, inmediatamente después de la parada del funcionamiento de la
bomba de drenaje (66), el agua condensada no deberia acumularse tanto en la bandeja de drenaje (60). No
obstante, si hay una cantidad relativamente grande de agua condensada dentro de la bandeja de drenaje (60), la
bomba de drenaje (66) puede romperse o una tuberia de drenaje puede obstruirse. Asi, la formacion de imagenes
del interior de la bandeja de drenaje (60) en el momento t6 permite detectar los problemas anteriores y problemas
similares asociados con una estructura para drenar el agua condensada.

-Tercer ejemplo de control-

En un tercer ejemplo de control, la camara (70) captura una imagen antes del inicio de un funcionamiento de la
bomba de drenaje (66). Como se muestra en la FIG. 17, por ejemplo, si se emite un comando para hacer funcionar
la bomba de drenaje (66) en el momento t7, la unidad de control de aire acondicionado (19) realiza el control para
hacer funcionar la bomba de drenaje (66) en el momento t8 que es, ATd posterior al momento t7. Mientras tanto, la
unidad de control de aire acondicionado (19) envia la sefial (X) a la seccién de entrada (79) de la camara (70) en el
momento t7. Asi, en el momento t7 inmediatamente antes del funcionamiento de la bomba de drenaje (66), la
camara (70) captura una imagen.

En el momento t7 de la formacién de imagenes segun otro tercer ejemplo de control, la bomba de drenaje (66) esta
en reposo. Asi, al igual que en la realizacion anterior, la energia total consumida por el dispositivo de aire
acondicionado (10) es baja. Esto permite que se suministre de manera fiable suficiente energia a la camara (70)
desde la fuente de alimentacién (18). Ademas, la superficie del agua condensada en la bandeja de drenaje (60)
también se estabiliza.

El agua condensada se acumula dentro de la bandeja de drenaje (60) hasta antes del inicio del funcionamiento de la
bomba de drenaje (66). Asi, la cadmara (70) que captura una imagen en el momento t7 permite determinar facilmente
el estado del agua condensada dentro de la bandeja de drenaje (60).

-Cuarto ejemplo de control-

El cuarto ejemplo de control se aplica a la operacion de calentamiento de la segunda realizacion descrita
anteriormente. La camara (70) de la segunda realizacion captura una imagen antes del inicio de funcionamientos de
los ventiladores (el ventilador de suministro de aire (40a) y el ventilador de extraccion (40b)), antes del inicio de una
accion de calentamiento del intercambiador de calor interior (43), y antes del inicio de un funcionamiento del
elemento humidificador (45).

Como se muestra en la FIG. 18, si se introduce un comando para iniciar la operaciéon de calentamiento en la unidad
de control de aire acondicionado (19) en el momento t9, la unidad de control de aire acondicionado (19) realiza el
control para hacer funcionar el ventilador de suministro de aire (40a) y el ventilador de extraccion (40b), control para
iniciar la accion de calentamiento del intercambiador de calor interior (43), y control para hacer funcionar el elemento
humidificador (45) en el momento t10 que es ATe posterior al momento t9. Como resultado, la operacion de
calentamiento se inicia desde el momento t10.

Ademas, la unidad de control de aire acondicionado (19) envia una senal (X) para hacer que la camara (70) capture
una imagen a la camara (70) en el momento t9 en el que se introduce el comando de inicio de la operacién de
calentamiento. Si esta sefial (X) se introduce en la seccion de entrada (79) de la camara (70), la unidad de control de
formacion de imagenes (74) hace que la camara (70) capture una imagen. Por tanto, la camara (70) adquiere datos
de imagen de la bandeja de drenaje (60) y el elemento humidificador (45) sustancialmente en el mismo momento
que el comando para iniciar la operacion de calentamiento.

En el momento t9, el ventilador de suministro de aire (40a), el ventilador de extraccion (40b), el intercambiador de
calor interior (43) y el elemento humidificador (45) estan en reposo. Por tanto, en el momento t9, la energia total
consumida por el dispositivo de aire acondicionado (10) es baja. Esto permite que se suministre de manera fiable
suficiente energia a la camara (70) desde la fuente de alimentacion (18). Ademas, la superficie del agua de
humidificacion en la bandeja de drenaje (60) también se estabiliza en el momento 9.

Durante el periodo entre la operaciéon de calentamiento anterior y la siguiente operacién de calentamiento (es decir,
el periodo durante el cual el dispositivo de aire acondicionado (10) esta en reposo), la formacién de incrustaciones y
moho en los materiales higroscépicos del elemento humidificador (45) progresa. Por tanto, inmediatamente antes del
inicio de la operacion de calentamiento, el grado de formacion de tales incrustaciones y moho tiende a ser evidente.
En la segunda realizacion, se forma una imagen del elemento humidificador (45) en el momento t9 inmediatamente
antes del inicio de la siguiente operacion de calentamiento. Por tanto, la formacion de incrustaciones y moho es
evidente a partir de los datos de imagen del elemento humidificador (45). Esto permite determinar méas claramente el
grado de suciedad en el elemento humidificador (45).
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<Cuarta variacién>

En la cuarta variacién ilustrada en la FIG. 19, un servidor en la nube (95) de un sistema de formacién de imagenes
(S) segun la tercera variacion estd provisto de un determinador (96). El determinador (96) determina
automaticamente el estado de un objeto del que se va a formar la imagen, basandose en los datos de imagen
adquiridos por la camara (70). El determinador (96) puede estar incluido en la unidad de comunicacién (90), la
camara (70) o el terminal de comunicacion (80). En la cuarta variacion, los datos de imagen se adquieren con el
inicio (incluida la parada) del funcionamiento del dispositivo de aire acondicionado (10) de la misma manera que en
la tercera variacion.

Si la camara (70) adquiere datos de imagen en el interior del objeto del que se va a formar la imagen junto con el
funcionamiento del dispositivo de aire acondicionado (10), los datos de imagen se envian al servidor en la nube (95)
a través de la unidad de comunicacién (90). El determinador (96) del servidor en la nube (95) determina el estado del
objeto del que se va a formar la imagen, basandose en estos datos de imagen. Aqui, el determinador (96) se
implementa mediante, por ejemplo, el uso del aprendizaje profundo como una funcién de inteligencia artificial (I1A).
Asi, el determinador (96) puede determinar el grado de suciedad en la bandeja de drenaje (60) y el elemento
humidificador (45), por ejemplo. El determinador (96) puede determinar el grado de suciedad en la bandeja de
drenaje (60) y el elemento humidificador (45) en el futuro. El resultado de la determinacién del determinador (96) se
transmite, por ejemplo, al terminal de comunicacién (80). Por lo tanto, el proveedor de servicios o cualquier otro
operador puede determinar el estado actual o futuro del objeto del que se va a formar la imagen a través del terminal
de comunicacién (80). Por lo tanto, el programa de mantenimiento se puede planificar sobre la base de tal
informacién.

Los datos de imagen en base a los cuales se hace una determinacion por el determinador (96) se adquieren a
intervalos regulares junto con el dispositivo de aire acondicionado (10) como se describid anteriormente. Esto puede
eliminar las causas de error en los datos de imagen utilizados para la IA y puede mejorar la precision de la
determinacion. La adquisicién de los datos de imagen, en particular, en los estados mostrados de los componentes
descritos anteriormente, puede eliminar de manera fiable las causas de error en los datos de imagen que surgen del
flujo de aire o vibraciones.

<Quinta variacion>

En la quinta variacion, el cable (cable interno (56)) en el lado de la camara (dispositivo de formacion de imagenes
(70)) esta conectado al cable externo (86) a través de un primer conector (56a) y un segundo conector (86a). Como
se ilustra esquematicamente en la FIG. 20, un extremo del cable interno (56) esta conectado a la camara (70). El
cable interno (56) pasa a través de un orificio de insercion (27) provisto en la carcasa (20) y se extiende hacia el
exterior de la carcasa (20). En este ejemplo, el orificio de insercion (27) esta formado en una cubierta de inspeccién
(51). La carcasa (20) puede estar provista de un miembro tal como una tapa para cerrar un espacio entre la periferia
interior del orificio de insercion (27) y el cable interno (56).

El otro extremo del cable interno (56) de la camara (70) en este ejemplo esta dispuesto fuera de la carcasa (20). El
otro extremo de la carcasa (20) esta provisto del primer conector (56a). Por ejemplo, un extremo del cable externo
(86) esta conectado a una fuente de alimentacion (18) dentro de la caja de componentes eléctricos (16). El cable
externo (86) se extiende hacia el exterior de la caja de componentes eléctricos (16). El otro extremo del cable
externo (86) esta dispuesto fuera de la caja de componentes eléctricos (16). El otro extremo del cable externo (86)
esta provisto del segundo conector (86a).

En la quinta variacion, el primer conector (56a) y el segundo conector (86a) estan acoplados entre si fuera de la
carcasa (20). Mediante el acoplamiento, el cable interno (56) de la camara (70) y el cable externo (86) estan
conectados entre si, permitiendo asi suministrar energia a la cadmara (70). El cable interno (56) y el cable externo
(86) pueden ser lineas de transmision para intercambiar datos de imagen o diversas sefales, o pueden ser cables
capaces de realizar tanto el suministro de energia como la transmision.

Cuando el cable interno (56) y el cable externo (86) se utilizan para la transmision, una seccién de comunicacion
inalambrica (77) (por ejemplo, un adaptador de LAN inalambrica) estd dispuesto en una caja de componentes
eléctricos (16), y la seccion de comunicacién inalambrica (77) y la caja de componentes eléctricos (16) estan
conectadas entre si. Por tanto, se pueden intercambiar datos de imagen o diversas sefales entre la camara (70) y la
seccion de comunicacion inalambrica (77) de forma cableada. Como se describié anteriormente, los datos de imagen
o diversas sefales se intercambian de forma inaldmbrica entre la seccién de comunicacion inalambrica (77) y el
terminal de comunicacion (80).

En la quinta variacién, como se describié anteriormente, el cable interno (56) de la camara (70) se extiende hacia el
exterior de la carcasa (20), y el otro extremo del cable interno (56) esté provisto de un primer conector (56a). Por lo
tanto, el cable interno (56) se puede conectar y desconectar facilmente sin acceder al interior de la carcasa (20). El
primer conector (56a) del cable interno (56) y el segundo conector (86a) del cable externo (86) pueden acoplarse
entre si dentro de la caja de componentes eléctricos (16).

<Sexta variacion>
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Es posible emplear una configuracién en la que un contacto del cable interno (56) y un contacto del cable externo
(86) estan conectados entre si cuando la cubierta de inspeccion (51) (miembro de carcasa) se encaja en el cuerpo
de carcasa (20a). Especificamente, por ejemplo, se proporciona un primer contacto conectado al otro extremo del
cable interno (56) en un borde exterior de la cubierta de inspeccién (51). A continuacion, se proporciona un segundo
contacto conectado al otro extremo del cable externo (86) en un borde de la abertura en el orificio de inspeccién
(50). Cuando la cubierta de inspeccion (51) se encaja en el orificio de inspeccién (50), el primer contacto en la
cubierta de inspeccién (51) y el segundo contacto en el cuerpo de carcasa (20a) se ponen en contacto entre si. Asi,
con el encaje de la cubierta de inspeccion (51) en el orificio de inspeccion (50), el cable interno (56) del lado de la
camara (70) se puede conectar eléctricamente al cable externo (86). Por consiguiente, se puede omitir la operacion
para conectar el cable interno (56) y el cable externo (86).

<Séptima variacion>

El dispositivo de aire acondicionado (10) de la séptima variacion incluye un espejo (57) para proyectar una imagen
especular de un objeto de destino hacia una camara (70). En un ejemplo ilustrado esquematicamente en la FIG. 21,
una bandeja de drenaje (60) es el objeto del que se va a formar la imagen. En este ejemplo, otra parte (C) se
interpone entre la lente (71) de la camara (70) y la bandeja de drenaje (60). Por lo tanto, la parte (C) se convierte en
un obstaculo de la camara (70) y la camara (70) no puede formar imagenes directamente de la bandeja de drenaje
(60). Por el contrario, en este ejemplo, se dispone un espejo (57) delante de la camara (70) en la direccion de
formacion de imagenes, y se proyecta una imagen especular de la bandeja de drenaje (60) en el espejo (57). Es
decir, las posiciones relativas de la camara (70), el objeto del que se va a formar la imagen y el espejo (57) se
establecen de tal manera que la imagen especular de la bandeja de drenaje (60) proyectada sobre el espejo (57) se
forma hacia la camara (70). En otras palabras, la direccion en la que la luz dirigida desde la camara (70) al espejo
(57) es reflejada por el espejo (57) se dirige hacia la bandeja de drenaje (60). Por tanto, incluso cuando una parte
predeterminada (C) se interpone entre la camara (70) y la bandeja de drenaje (60), la camara (70) puede formar
imagenes indirectamente de la bandeja de drenaje (60) a través del espejo (57).

El espejo (57) puede ser un espejo de uso comun formado depositando un metal tal como aluminio o plata sobre una
superficie de vidrio, o puede ser un espejo denominado metalico que tiene una superficie de espejo formada
puliendo un metal.

<Octava variacién>

En el dispositivo de aire acondicionado (10) de la octava variacion, las posiciones relativas de una camara (70) y una
parte reflectante (R) se establecen para reducir la influencia de la luz reflejada desde una fuente de luz (72) de la
camara (70). En un ejemplo ilustrado esquematicamente en la FIG. 22, una bandeja de drenaje (60) es un objeto del
que se va a formar la imagen. La parte reflectante (R) esta ubicada en el lado posterior de la bandeja de drenaje (60)
en la direccion de formacion de imagenes de la camara (70). La parte reflectante (R) esta formada por un material
metalico sobre el que la luz se refleja facilmente, como una placa de acero inoxidable. En este ejemplo, el angulo
entre la direccion de formacion de imagenes de la camara (70) y la perpendicular (p) a la superficie de reflexion de la
parte reflectante (R) (Ba en la FIG. 22) se establece en un angulo predeterminado. En el caso en el que 8a es 10° o
menos, cuando la luz emitida desde la fuente de luz (72) de la camara (70) se refleja en la parte reflectante (R) en el
momento de la formacion de imagenes, la luz reflejada cae dentro del area de formacion de imagenes de la camara
(70), por lo que los datos de imagen pueden verse borrosos. En particular, cuando la camara (70) realiza el
procesamiento de acuerdo con la luz, tal como el ajuste automatico de la exposicién, los datos de imagen estan
fuertemente influenciados por la luz reflejada, por lo que los datos de la imagen tienden a verse borrosos. Por el
contrario, en el caso en el que 8a sea mayor de 10°, se puede impedir que la luz reflejada entre en el area de
formacion de imagenes de la camara (70), de modo que se pueda evitar el problema anterior. El Ba es
preferiblemente mayor de 0° y menor de 80°.

«Qtra configuracién de la camara»
La camara (70) en la presente realizaciéon también puede configurarse como sigue.
<Miembro de amortiguacion>

Preferiblemente, se interpone un miembro de amortiguacion entre una camara (70) y un componente (tal como una
cubierta de inspeccién (51)) al que se une la camara (70). Por lo tanto, se puede impedir que la vibracion en el lado
de la carcasa (20) se transmita a la camara (70). Esto puede evitar que los datos de imagen adquiridos por la
camara (70) se vean borrosos debido a la influencia de la vibracion.

<Estructura impermeable>

La camara (70) tiene preferiblemente una estructura impermeable para suprimir la penetracién de agua en el interior.
Por ejemplo, la periferia de la camara (70) estéd cubierta con un miembro impermeable. Esto puede evitar que la
camara (70) se rompa debido a la influencia del agua (por ejemplo, agua condensada, agua de humidificacién o
similar) en la carcasa (20).

<Tipo de lente>
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La lente (71) de la camara (70) es preferiblemente una lente gran angular o una lente de ojo de pez. La lente gran
angular de la presente invencion también incluye una lente denominada super gran angular que tiene un angulo de
visibn mas amplio que una lente gran angular cominmente utilizada. El &ngulo de visién de la lente de ojo de pez es
de 180° o mas, preferiblemente de 220° o0 méas. Dado que la lente gran angular y la lente de ojo de pez tienen un
angulo de visiobn mas amplio que una lente convencional, puede formarse la imagen del objeto de destino puede
formarse en un amplio intervalo incluso si la distancia entre la lente (71) y el objeto de destino es relativamente corta.

<Procesamiento automatico>

La camara (70) incluye preferiblemente una unidad de procesamiento automatico para realizar diversos tipos de
procesamiento automatico. Especificamente, la unidad de procesamiento automatico ejecuta al menos una de una
funcion de enfoque automatico, una funciéon de ajuste de exposicion automatico o una funcién de ajuste de balance
de blancos.

<Fuente de luz>

Como se ilustra en la FIG. 24, la camara (70) incluye una fuente de luz (72) (flash) para iluminar un objeto del que se
va a formar la imagen. La fuente de luz (72) se proporciona detras de la lente (71) de la camara (70) en la direccién
de formacién de imagenes. Cuando la fuente de luz (72) esta ubicada frente a la lente (71), la fuente de luz (72)
puede entrar directamente en el area de formacién de imagenes de la camara (70) y los datos de imagen pueden
verse borrosos debido a la influencia de la luz. Por el contrario, cuando la fuente de luz (72) se proporciona detras de
la lente (71), se puede evitar que la fuente de luz (72) entre directamente en el area de formacion de imagenes de la
camara (70). Esto puede evitar que los datos de imagen se vean borrosos debido a la influencia de la fuente de luz
(72).

Si la luz de la fuente de luz (72) es demasiado intensa, la luz reflejada que incide en la lente (71) también es intensa,
por lo que los datos de imagen pueden verse borrosos debido al efecto de halo. Por tanto, se puede utilizar un
material translicido como vidrio oscuro (vidrio esmerilado) como vidrio para cubrir un emisor de luz de la fuente de
luz (72).

«Tercera realizacion»

El dispositivo de aire acondicionado (10) segun la tercera realizacién es un dispositivo de aire acondicionado de tipo
colgante o empotrado en el techo. El dispositivo de aire acondicionado (10) incluye una unidad exterior (no
mostrada) y una unidad interior (11), y se forma un circuito refrigerante conectando la unidad exterior y la unidad
interior (11) a través de una tuberia de refrigerante.

Como se ilustra en la FIG. 24, la unidad interior (11) incluye una carcasa (20) instalada en una cavidad del techo. Es
decir, la carcasa (20) incluye un cuerpo de carcasa en forma de placa rectangular (20a) que tiene una superficie de
abertura inferior y un panel (130) (miembro de carcasa) provisto de forma desmontable en el cuerpo de carcasa
(20a) para cerrar la superficie de abertura. El panel (130) incluye un cuerpo de panel en forma de marco rectangular
(131) y una rejilla de admision (132) dispuesta en el centro del cuerpo de panel (131).

Un puerto de succion (31) esta formado en el centro del cuerpo de panel (131). La rejilla de admision (132) esta
unida al puerto de succion (31). El puerto de salida (32) esta formado en cada uno de los cuatro bordes laterales del
cuerpo del panel (131). Los puertos de expulsién (32) se extienden a lo largo de los bordes laterales respectivos.
Una aleta de ajuste de la direccién del viento (133) esta provista en cada uno de los puertos de expulsion (32).

El cuerpo de carcasa (20a) aloja en su interior una boca acampanada (134), un ventilador interior (40), un
intercambiador de calor interior (43) y una bandeja de drenaje (60). La boca acampanada (134) y el ventilador
interior (40) estan dispuestos sobre la rejilla de admision (132). El intercambiador de calor interior (43) esta dispuesto
sobre el ventilador interior (40). El intercambiador de calor interior (43) esta configurado como intercambiador de
calor de aletas y tubos. La bandeja de drenaje (60) esta dispuesta debajo del intercambiador de calor interior (43).

En el ejemplo de la FIG. 24, la camara (70) esta unida al intercambiador de calor interior (43) por medio de la parte
de union (52). Especificamente, la parte de unién (52) esta unida al tubo de transferencia de calor o a la placa de
tuberia de la tuberia colectora de recogida (53), que es un componente. Esta parte de unién (52) esta unida y
separada del intercambiador de calor interior (43). Esto permite que la camara (70) se una facilmente.

«Disposicion del dispositivo de formacion de imagenes teniendo en cuenta el flujo de aire»

En la camara (70), que es un dispositivo de formacion de imagenes dentro de la carcasa (20), la velocidad de flujo
del aire circundante es preferiblemente relativamente baja. Especificamente, la camara (70) esta dispuesta en una
posicion en la que fluye aire a una velocidad de flujo que es el 30% de una velocidad de flujo promedio Va del aire
expulsado del puerto de expulsién (32) del dispositivo de aire acondicionado (10 ) Cuando la velocidad de flujo de
aire alrededor de la camara (70) es excesivamente grande, el polvo y similares en el aire se adhieren facilmente a la
superficie de la lente (71) de la camara (70) y la lente (71) se ensucia facilmente. Por el contrario, cuando la
velocidad de flujo de aire alrededor de la camara (70) es el 30% o menos de la velocidad de flujo promedio Va del
aire soplado, se puede reducir la suciedad en la lente (71).
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La lente (71) de la camara (70) preferiblemente mira hacia el lado de sotavento (lado de aguas abajo del flujo de
aire). De esta manera, el polvo y similares en el aire apenas se adhieren a la lente (71), de modo que se puede
reducir la suciedad en la lente (71). Con la lente (71) mirando hacia el lado de sotavento, la velocidad de flujo del
aire alrededor de la lente (71) es preferiblemente el 30% o menos de la velocidad de flujo promedio Va.

La lente (71) de la camara (70) puede mirar hacia el lado contra el viento (lado aguas arriba del flujo de aire). En
este caso, se usa preferiblemente una lente de ojo de pez (lente esférica) como la lente (71) de la camara (70).

«Qtras variaciones de la bandeja de drenaje»

El nivel de agua de la bandeja de drenaje (60) se puede detectar usando el efecto de halo como se describe
anteriormente. Especificamente, cuando el nivel de agua en la bandeja de drenaje (60) alcanza un nivel
predeterminado (por ejemplo, el limite superior del nivel de agua), las posiciones relativas de la camara (70) y la
bandeja de drenaje (60) se establecen de manera que se produzca efecto de halo. Por consiguiente, es posible
determinar que el nivel de agua de la bandeja de drenaje (60) alcanza un nivel de agua predeterminado sobre la
base de los datos de imagen que implican el efecto de halo producido.

Se puede proporcionar un flotador o similar dentro de la bandeja de drenaje (60), o se puede unir una escala o una
marca a la pared interior de la bandeja de drenaje (60). Esto permite determinar faciimente el nivel de agua de la
bandeja de drenaje (60) en los datos de imagen.

Puede aplicarse una pintura emisora de luz que emite luz por rayos ultravioleta a la pared interior de la bandeja de
drenaje (60), y la pintura emisora de luz puede irradiarse con una lampara ultravioleta (UV) o similar. Cuando se
forma la imagen de la bandeja de drenaje (60) en un estado en el que la pintura emisora de luz emite luz brillante, la
suciedad o la biopelicula en la bandeja de drenaje (60) se vuelve negra. Esto permite determinar facilmente la
suciedad y la biopelicula en la bandeja de drenaje (60) en los datos de imagen.

La camara (70) puede disponerse de manera que la lente (71) de la camara (70) corresponda a un nivel de agua
predeterminado en la bandeja de drenaje (60). En este caso, cuando el nivel de agua de la bandeja de drenaje (60)
alcanza el nivel de agua predeterminado, la lente (71) se empapa en agua y se adquieren los datos de imagen en
este estado. Por tanto, se determina que el nivel de agua en la bandeja de drenaje (60) alcanza la altura
predeterminada sobre la base de estos datos de imagen.

«Variaciones de los componentes proporcionados en el dispositivo de formacién de imagenes»

Los componentes proporcionados con el dispositivo de formacién de imagenes (70) no se limitan a las tuberias
refrigerantes (la tuberia colectora de recogida (47) y la tuberia de agua (49)) descritas anteriormente. Los ejemplos
de los componentes incluyen miembros con forma de placas tal como una placa fijadora de tuberia para soportar
una tuberia, una placa de tuberia para un intercambiador de calor, y una placa de presién para un intercambiador de
calor. Los ejemplos de los componentes incluyen ademas un soporte de motor para soportar el motor del ventilador
(40), un tanque de agua (por ejemplo, el tanque de suministro de agua descrito anteriormente), y puertos conectores
para un conducto (un puerto de expulsién, un puerto de succién). Estos componentes son partes que normalmente
no se desmontan cuando se realiza el mantenimiento.

Una parte que se separa del cuerpo de la carcasa (20a) durante el mantenimiento se puede unir, como un
componente, a la parte de unién (52) para soportar la camara (70). Los ejemplos de la parte incluyen una cubierta de
inspeccion (51), una bomba de drenaje (66), una valvula (valvula electromagnética) conectada a la tuberia de agua,
una valvula (por ejemplo, una valvula electromagnética o una valvula de expansion) conectada a la tuberia de
refrigerante, y un interruptor de flotador. En la segunda realizacién descrita anteriormente, los ejemplos del
componente incluyen un elemento humidificador (45), y una tapa del tanque de suministro de agua. En la tercera
realizacién no conforme a la invencion descrita anteriormente, los ejemplos del componente incluyen la caja de los
componentes eléctricos instalada en la carcasa (20) y el panel (130) (el cuerpo de panel (131) y la rejilla de admisién
(132)).

«Variaciones del objeto del que se formara la imagen»

Los objetos de los que se formara la imagen mediante el dispositivo de formacion de imagenes (70) pueden ser
distintos de la bandeja de drenaje (60) y el elemento humidificador (45). Los objetos pueden ser, por ejemplo, una
bomba de drenaje (66), un filtro de aire, un intercambiador de calor (por ejemplo, un intercambiador de calor interior
(43)), un ventilador (40), un puerto de drenaje (incluyendo también un puerto de drenaje en la bandeja de drenaje
(60)) y una superficie de agua (nivel de agua) en la bandeja de drenaje (60).

Como se describié anteriormente, el agua (agua de humidificacién) que sale del elemento humidificador (45) se
recoge en la bandeja de drenaje (60) de la segunda realizacién. Cuando el elemento humidificador (45) no funciona
normalmente, el agua de humidificacion sobrante no fluye al puerto de drenaje de la bandeja de drenaje (60). Se
puede determinar si el elemento humidificador (45) funciona normalmente determinando la presencia o ausencia de
agua en las proximidades del puerto de drenaje de la bandeja de drenaje (60) a partir de los datos de la imagen.

«Variaciones de la parte de unién»
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La parte de union (52) no sujeta necesariamente el componente (C). Por ejemplo, la parte de unidn (52) puede ser
un miembro de sujecion que se enrolla de forma desmontable alrededor del componente (C), tal como una banda de
fijacion o un elemento de sujecion por ganchos y bucles.

«Otras realizaciones»
Todas las realizaciones descritas anteriormente se pueden modificar como sigue.

El dispositivo de formacién de imagenes (70) no deberia limitarse a una camara y puede ser, por ejemplo, un sensor
Optico o similar.

La unidad de control de formacién de imagenes (74) del dispositivo de formacion de imagenes (70) puede no estar
provisto necesariamente en el lado de la camara (70), y puede estar provisto en el lado de la unidad de
comunicacién (90) ilustrado en la FIG. 11, por ejemplo. Ademas, la camara (70) puede iniciar la operacién de
formacion de imagenes encendiendo la camara (70) (suministrando corriente a la camara (70)). En este caso, la
camara (70) puede controlarse de manera que se aplique corriente a la camara (70) en el momento en el que la
camara (70) inicia la operacion de formacion de imagenes.

El dispositivo de imagenes (70) se utiliza en una carcasa (20) de una unidad interior (11) instalada en la cavidad del
techo, pero se puede utilizar en una carcasa de una unidad interior montada en el suelo, montada en la pared o
suspendida en el techo, o cualquier otro tipo de unidad interior. El dispositivo de formacion de imagenes (70) puede
aplicarse a la carcasa de la unidad exterior.

Los diversos tiempos de formacion de imagenes mostrados en la operacion de enfriamiento y la operacion de
calentamiento descritas anteriormente pueden combinarse en cualquier patrén dentro de un intervalo practicable.

El dispositivo de formacion de imagenes (70) se puede utilizar en dispositivos de procesamiento de aire distintos del
dispositivo de aire acondicionado (10). Ejemplos de los otros dispositivos de procesamiento de aire incluyen un
aparato de control de humedad para controlar la humedad del aire, un aparato de ventilaciéon para ventilar el interior
de la habitacién y un aparato de purificaciéon de aire para purificar el aire.

Aplicacion industrial
La presente invencién es util para dispositivos de procesamiento de aire.

Descripcion de los caracteres de referencia

10 Dispositivo de aire acondicionado (dispositivo de procesamiento de aire)
20 Carcasa

20a Cuerpo de carcasa (cuerpo)

40 Ventilador (objeto del que se va a formar la imagen)

43 Intercambiador de calor interior (objeto del que se va a formar la imagen)
45 Elemento humidificador (objeto del que se va a formar la imagen)
51a Pared interior

52 Parte de union

53 Miembro de sujecion

55 Miembro de sujecion (Miembro de presién)

56 Cable (cable interior)

56a Primer conector (conector)

60 Bandeja de drenaje (objeto del que se va a formar la imagen)

66 Bomba de drenaje (objeto a fotografiar)

70 Céamara (dispositivo de formacion de imagenes)

71 Lente

72 Fuente de luz

77 Seccién de comunicacion inalambrica

80 Receptor

86 Cable externo

91 Linea de transmisién
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo de aire acondicionado que comprende:
una carcasa (20); y

un dispositivo de formacion de imagenes (70) que adquiere datos de imagen de al menos un objeto (40, 43, 45, 60,
66) predeterminado del que se va a formar la imagen colocado en la carcasa (20), en la que

un cuerpo (20a) de la carcasa (20) esta provisto de un componente (47, 49) predeterminado,

en el que el dispositivo de formacion de imagenes (70) incluye una parte de unién (52) unida de forma desmontable
al componente (47, 49) de forma que esté en una posicién en la que el dispositivo de formacién de imagenes (70)
pueda formar la imagen del al menos un objeto (40, 43, 45, 60, 66) predeterminado del que se va a formar la imagen

caracterizado por que

el al menos un objeto (40, 43, 45, 60, 66) predeterminado del que se va a formar la imagen incluye al menos uno de
una bandeja de drenaje (60), un puerto de drenaje, una bomba de drenaje (66), un interruptor de flotador, 0 un
elemento humidificador (45).

2. El dispositivo de aire acondicionado de la reivindicacion 1, en el que
la parte de unién (52) incluye:
un par de miembros de sujecion (53) que estan enfrentados entre si de forma que sujeten el componente (47, 49); y

un miembro de presion (55) para presionar los miembros de sujecién (53) de modo que se reduzca un espacio entre
el par de miembros de sujecion (53).

3. El dispositivo de aire acondicionado de la reivindicacion 1 o0 2, que comprende ademas

una seccién de comunicacion inalambrica (77) que transmite de forma inalambrica datos de imagen adquiridos por el
dispositivo de formacion de imagenes (70) al exterior de la carcasa (20).

4. El dispositivo de aire acondicionado de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, que comprende ademas:

una linea de transmision (91) que transmite datos de imagen adquiridos por el dispositivo de formacién de imagenes
(70) al exterior de una carcasa (20) de forma cableada; y

una seccién de comunicacion inaldmbrica (77) que transmite de forma inaldmbrica datos de salida desde la linea de
transmisién (91) a un receptor (80) predeterminado, estando la secciéon de comunicacién inalambrica (77) dispuesta
fuera de la carcasa (20).

5. El dispositivo de aire acondicionado de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, que comprende ademas

un cable (56), un extremo del cual esta conectado al dispositivo de formacion de imagenes (70) y que se extiende
hacia el exterior de la carcasa (20), en el que

el otro extremo del cable (56) esta provisto de un conector (56a) acoplado con un cable externo (86).
6. El dispositivo de aire acondicionado de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en el que
el dispositivo de formacién de imagenes (70) incluye una lente gran angular o de ojo de pez (71).
7. El dispositivo de aire acondicionado de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en el que

el dispositivo de formacién de imagenes (70) incluye una lente (71) y una fuente de luz (72) ubicada hacia atras de la
lente (71) en la direccion de formacion de imagenes.

8. El dispositivo de aire acondicionado de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, en el que
el componente (47, 49) es una tuberia (47, 49).
9. El dispositivo de aire acondicionado de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, en el que

el dispositivo de formacién de imagenes (70) esta dispuesto en una posicién en la que fluye aire a una velocidad de
flujo que es el 30% de una velocidad de flujo promedio Va del aire expulsado de la carcasa (20).

10. El dispositivo de aire acondicionado de una cualquiera de las reivindicaciones 7 a 9, cuando comprende las
caracteristicas de la reivindicacién 7, en el que la lente (71) del dispositivo de formacion de imagenes (70) mira
aguas abajo del flujo de aire.
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