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PIATTAFCQREMA DI SOLLEVAMENTG, IN PARTICGLARE FER SERIE A

ROTELLE

¥

La preszsente invenzions sl riferisge ad una plattaforma

di

(.‘

sollevamento, in particolare
Ein dettagliatamente, lfinvenzione

piattaforma del tipo detto che

Ry

apsrtura = chiusura perfe

seluzioni nobe
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Megli anni, sono
par garicare o searicare sodie a rotelle sopra un, = da
un, wveicole, nella maggior yparte dei casi con  la

versona seduta sulla sedia a rotelle,

1 tratta prevalentemente di sollevatori

atl di mezzi idrauliel /o pneumatici e/o elettrici,
paer comandare la discesa =2 la salita della plattaforma.
deve, partendeo da una

Finterng d

{T

1 weicoln, eszere

vianale del W

stesse, fatta scendere al pilang del terreno, per potser
caricare la sadia a rotelle, =, al contrarice, dal
livello del terreno, dopo 1l caricamernto della sedia a
rotelle, essere sollevata sino al piance di appoggico del
veicolo, =2 guindi riplegata in pogizione di stivaggilo
all’interno dello stesso.

Un esemplo di pilattaforma Jdi questo tipo & descoritto

dal hwrevetto EPLOTSTETEL, a noms Ricon.

EF/787 descrive un sollew per sedie & rotelle,
comprendente un sistema mobtores, un bracoic vertiszale,

una  plattaforma  di  sollevamento e un sistema  di
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I-2

apertura/chiusursa,

La plattaforma di sollevamento comprende una pilastra

interna, prossimale rispetto al veicolo, = una plastra
L

saterna, distale rigpetice 2 velcola; : vlast

interna e la plastra

pogizione di chiusura ad una di

fepay

nella yposizione di apertura, le
e sorne ripiegate verticalmente rispetto &l Lerrene;
nella wposizione di  apertura  le  due  plastre  sono
complanari, allinesate & distese orizzontalmen
rispetto al terrenn.

Nella posizicns i apertura, la plattaforma  di
gollevamente pud, ulteriormente, abbassarsi dal planale
dal veicoln fing al livello del terreno, = wviceversa.
I1 sistema di apertura/chiuvsura comprends una struttura

a parallelogramma, = mezeil per facilitare 11

della piattafor di sollevamento dalla

chiusura a quella di apertura, o viceversa.

AR

I mezzl ingaggiane la  struttura a

guande il sistema passa dalla posizicne di chiusura a

guella i apertura, e wviceversa; 2 non la ingagyglano

P

gquandn 1 di  sollevamento &1 akbassa a

P

livello del terrenc per caricare la sedia a rotelle.

I mezei prevedono ulteriormente un agaleme dli
collegamento, che collega 11 hraceic wverticale oon
l7estremitad prossimale della pilastra esterna.

Tale soluzione presenta diversi swvantaggi, dal momento
che la plattaforma sl comporta come una trave lunga,
incastrata ad una sua astremitd e likera all’altras; olo

Provoca alevatissimi moment i flettenti, che si
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scaricano  in  corrispondenza della  warte bassa  del
hragoio verticale, ovvern In prossimita del cardine
principale della pilattaforms, ottoponendo  guesti
componenti ad enormi gollecitazioni.

Ulterigrmerte, tali momenti Flettenti si traducone in
gsoillazionl elastiche sgradevoll e pericolose della
plattaforma.

Ancora, la plattaforma 3l comporta  come una pregsa
durarnte la chiusura della plattaforma sollevabtrice
allfinterno dellfautovelcoln, guandn la plastra intes

e la ypilastra esterna passano dalla posizions di

‘Jx

apertura a guella di chiusura,

Alla luce di  guanto  zopra, scopo  della presente
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invenzione ¢ dungus guellc L=
di sonllevamento, in partiooclare per sedie a rotelle, in

rade di superare gli inconvenienti della tecnica nota.

Un ultericre scopo della presente invenzione £ guello
di fornire una pilattaforms  di sollevamernto, in
particgonlare yper sedia & rotelle, che abbia  una

strubtura rigida & che non reagiszca elastigamente alle

0/

gollegitarioni come una trave lunga incastrata = a
shalzo.

Un altro scopo dellinvenzicne & guelln di realizzare
di  sollevamento, 1n particelare per

avente una strubttura con g

)
Py
¥
s
=
Py

X

a0
prasenza di un carico posto sulla
1

dungue  in  grado di ostacolare il
rikaltamento, in seguitce ad esemplo ad una manovra
errata, dells plattaforma stessa in presenza di  un

carico anche Jdi piliocola entita.
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Apncora, uno ulteriore scopo della pregente invenzions &
cuello di feornire una plattaforma di sollevamento, in
particgonlare yper sedia A rotelle, che abbia  una
struttursa maggicrmente contenitiva, = guindi
protettiva, nel confronti della persona che si trova
sulla plattaforma.

irnvenzione £

Infineg, un altro scopn della  pi
gquello di fornire una piattaforma di gollevamento, in

N

particolare per sadie & rotelle, c¢he sia di pi

P

gsemplice realizzazione, £ dunque maggliormente
agnrnomica, rispettn a guelles asisternti.

Forma paertantc oggette specifico della presentes
invenzicne 41 fornire una plattaforma di sollevamsnbo,

in particolare

un veleola, detts

(]
i
it
(]
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e
e
o
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- una prima 2 una seconda

scaricare una sedia a rotelle, detta prima plastra
prevedende una prima estremita prossimale rispetto a
velcoln od una prima  estremita distale rispett
veloolo, detta seconda plastra prevedendo una seconda
estremita progsimale rispetitc a detta prima pilastra ed
una seconda estremita distale rispetto a detta prima

yiastra,

7y

- un meccanisme per far passares detta pilattaforma da

tzione odi ghiusura, 1n cul le dus plastre

uria oonfi

sono ripisgate verticalmente rispetto a3l terreno, a una

K

configurazions i apertura, in cul le due plastre sono
complanari, allin=ate & distese orizzontalmente

rigspettc al terreno, e viceverga; = per gollevare la

plattaforma, neslla  configurazions Jdi apertura, dal
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LA
¥

livelle d=l  terreno al planale  del wveicolo, &
vicaversa,

mezzi di connessione per rendere detts plattaforma
selidale al planale di dettn wveigelo,
- due corrimani, szclidali a detto meccanismo, previsti
rigpettivamente in posizione laterale rispetto a dette
prima e zeconda pilastra, a sporgsenti  distalmente
rizgetibe al wveilcolo,
detta plattaforma egsende caratterizzata dal fatto di
comprendere almene un slemento di connessione ¢ tirante
par olasoun corrimano, detto elemento di connessions o

Lirante essendo reviste  sostanzialwmente Lra detha

.g

-

secenda estremita distale & detto corrimanc,

Freferibilmente, secondo lfinvenzions, ciascun alesmento
di conneszssione o tirante comprende, sostanzialmente in
pozlzione centrale, una campa, ¢ dal fatto che 2

praevistso un rulle folls su detta seconda pilastrsa,

sogtanzialmente su detta seconda e

ta

detta camma ingaggilando detto rullo folle guando detf

rlattaforma passa dalla posizione di chiusura a guella

o

di apertura, e viceversa; debta camna non lngagglando

detto rulln folle guandn 51 sollewva

dal liwvello del terreno al gplanale del welcolo al
livelly, = wviceversa,

Ulteriormente, seconde 1l invenzione, detba camma & una

A%

doppisa camma, che definisce un percorso cokbbligatoe per
detto rulle folle, durante 11 passaggio di  de

srma dalla  configurasicons i

configurazicons di chiusurs, e viceversa.

Ancora, seconds 1finvensions, clascun  elsmento di
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connessione o tirante € regolabile in lunghezza,
Sempre, sacondn 1l invenzione, la piattaforma comprende
almeno un seceondo tirante tra glascoun gorrimano 2 detto
mecoanismo.,

Ancora, secondo 17invenzlione, cilascun secondae hirante &

rigido & regolabile in lunghezza.

Dlteriormente, seconde 1finvenzigns, olasoun
tirante ¢ un tirante flessibile.

mpre, secondn lfinvenzione, la plattaforma comprends
un puntong telescopicoe, sostanzialmente tra detta prima
astremita prossimale o ciascun corrimana.

FPreferibilmente, sgecondo 1l invenzione, la plattaforma

comprearnde almenoe una pedanina di livello, incernierata

a detta prima estremita

Infineg, secondo l7invenzicne, la pilattaforma comprende:

- almene un seconde rulleo folls, wvincolateo ad una

(\
i
=

sgtrenitd prosszimale, rvispetto veloelo, di detiba
vedanina di livello, =2

almenoe una pista curvilinea rigavata all’interno di
detti mezei di connessione,
detta almeno una pilsta curvilines esgendo predisposta
par ricevere, durante 1l passagglio di detta plattaforma
dalla configurazicns di apertura alla configurazione i

viceversa, detto sgecondo rulle Ifolle, per

il motn Jdi dettsa pedaninag di livelle in

mado da renderla sostanzialmente varticale rispetto al

"L

terreaens, guando detta pilattaforma 81 trova nella

configurazione di chiusura.
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La presente

illustrativo, ma
di
colares

In parti

le Figure
Funzionamanto di

ur2

invenszigns;
figura
funzicnamento di
una plattaforma
invenezione;

le figura

Funzionamanto di

una platta

GEMa
invenszigns;

le  figura
funzicnamento di
una plattaforma
ipnvenzione;

le figura

Funzionamento di

una platta

QTIA
invenszigns;

le  figura
funzionamento i

forma

una

piatts

mento

plattaforma  di

invenzions ver

regalizzazioneg,

alle
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g critta, a

R P
ara des

PV

non limitativo, secondo una sua forma

con riferimento alle figure

una prima forma di realizzazione

di sollevamento

ur2

di zollevamento

Ja~-2f  songe  wviste delle fasi
una terza forma Jdi realizzazione

di sollevamento

viste

vigte delle

una guinta forma

di sollevamento

di  sollevamento
Figurs la-1F8,

sollavamsrnto, in
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S%.

sellevatori meccanici per ssdis & rotelle, indicata
genaricamente <on il numern di  riferimente 1. 31

s che,

3

preci semplicita di desorizione, si  fa

i
e
i

riferimento al soloe lato sinistro della piattaforma 1,

N

atante che 17altrn lato & identico.

-s

La plattaforma 1 da una configurazione di

chiusura, illustrata nella figura la, a una
configurasions di apertura, i1llustrata nella figura le,
e viceverga., A tale scopo, la plattaforma 1 prevede una

2

struttura di supporto & movimentazions,

complasaivamente indicata con 1l

2, ohe gomprensdls una hase 3, predizposta per szgere
Fizgata al planalse di un veicelo adatto al trasporto di

parsone diversamentes abili.

haze 3 & reszo solidale un fianoo verticale 4, sul
guali sono articolatese le estremita & di una coppla di
bracei &, alle oul opposte sstremitd 7 sonoe vincoolati
due  hragsceil  werticali 8. La pilattaforma 1 viene

rra 1

i
[
—
iy
]
Py
It
(IR
Py
=
P
—
[
18

guando ritratta n=lla

configurazione i chiusura.

>

La struttura Jdi  supporto Q0Mme un
guadrilaterao articolato reso deformahile dal

funzicnaments di dus attuatori Fluidodinamici 9, ot

12t

&
o

e

Tl la lore egtensione/contrazione per aprire,

abbazssare, alzare e richiudere la pi

N

L e

A3

plattaforma 1 gomprende una prima plastra 10 e una

Ry X & L

seconda plastra 11, wglane o <contigus, rispettivamsnte
prossimale o distale rispetto alla bases 32, c¢he sono
incernierate una all’altra coon una prima cerniera 12 di

uniones, che ne permette la rotazions reciproca tra una
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configurazione allineata ed una ripiegata, =

La prima pilastra 10, prossimale rispetto alla base 3,
ha la propria estremitd prossimale 10a incernierata

i braccl wverticalili 3 coon oernisre Ba, =2 sporge ol

$)
o
{I

b
—~
{Ts
L
[
0
)
’_l
8

i
o
i %)

Ay

Sulla estremitd prossimale 10a
fissato un sistema di registro
la regigtrazione angolare, in

prima pilastra 10 rispetto

3

ttraverse tale registro a vite

b

di funzionamentn della prima

ovvaere allfangoelo che si

tra la configurazions

(,
|_
s
=

7
Cj
By

o
di chiusura ({fig. la) della plattaforma 1 a guella di

Tra a prima estremita prossimale 10a della prima

10 el 1 rispettivi braccl verticali B sono

[
i
'_.
[t
i
~
|_' -
.
|_l
)
.

ingernierati dus gpuntoni 12 e 14, inge:

volta da ornada niera 15.

13 & incernierato al hracolo verticale

Tl prima

terza cerniera 13a, & 11 sescondo

(o4
o
s
~—+
s
a2}
&
il
s
i
("\
’_l
.

0

purnitons 14 & ingernieratce abltraverso una sszta cerniera

laa mita prossima

e 10a della prima plastra
10, Il  corrimanoc 17 ha i1 gproprico  fulcro in
corrispondenza della terza cernisera 12a, ed & scolidale
con 11 primo puntore 13, Un pattine 16 & incernierato
in gorrispondsnza dells seconda cerniera 15,

Un tirante 1% & ingernieratce in corrispondenza di una
sua prima sestremita 22 ad una guarta cerniera 21,

mentre 1n corrispondenza di una sua seconda estremita

23, munita  di unfasgla 33, 2  oullegato in  modo
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ole arl (L primn perne 24 vincolato

y

remitd distale della seconda ra 11.

nte 1% pud esseore regolabile in lunghezza.
nde la figura 1d si evince c¢he tra le cernlere
e 1l4a si sviluppans durante la fase di chiusura

iattaforma delle forze trasmesse pattino 1¢&,

la rotazione della prima plastra 10

alla guinta cerniera Ba,

nde le figure la, 1b, 1g, ld, le, si evince
che a rotazione della seconda  plastra 11

10 & contrallata

izme composto dal corrimane 17, dal birante 18,
camma 1% e da un rulle folle 240,
che  tubtti gli asssi delle cerniers fin gui
te sono parallesli tra loro, e perpendicolar
di  apertura {&) 2 c¢hiusura ({C) della

indicate in  figura 1§ dallas

enare una chiusura lineare della piattaforma

¥

& angolari deslle zezioni 10 = 11 devonoe sgaere

nodenti, ovvero in ogni posizicone assunta dalla

=

crma durante la chiusura gli angoll ¥ e ¥ {figy.

a 1d} devone avere un valore valente,

VR e‘qu.
Nella configurasicons 4i apertura, la plattaforma 1 pud
ggaere  abbassata dal plianale del weicelo fine al

inferio
estremi

laoro

del terrens, = viceversa, attraverso 1la

di un bkraccio un bhrasoio

re  $0, dncerpierati &l fianceo 4 nelle loro
ta prossimali e al braccio wverticale § nelle
stremita distali. Il pattino 16 ingaggia 11
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bracecio inferiore 40 guandce la pilattaforma 1 passa
dalla configurazicns di chiusura alla configurazione i

apertura, =2 e rnon lo ingaggia guandoe 1la

plattaforma 1 si abbassa dal ypianale del veicoloe al
livelly del terreno, = viocgversa,

La movimentarzione dells otteanuta per

mezzo di oun gruppo motore,

Ry

I1 funzionamento della plattaforma di soll

ey
secondo l'invenzione & il s=guente: durante la fase di
inizio chiusura ({(figy. le-1d}, nel moments del primo
contatto tra 11 pattinog 16 ed i1 kraccio inferinre 40,
le forze 1in gloce provocans un inngsco di rotazione

verao 1falto dells prima piastra 10, = di consegueriza

una prima rotazione wverso 1l basso della
plastra 11, intorno allas prima cerniera 12, dovuta alla
forza Jdi gravita,

In guesta fage, 11 corrimano 17 inizia una rotazione
TErsn faltn, intorno alla berza cerniera 13a,

limitando la welosita i rotaziones della

plastra 11 attraverso il birante 18, gino al momento in

cui le pamma 19 incontra il rullo folle 20 (fig. 1dj,

che risulta wvinceolato allfestremitd prossimale della

seconda plastra 11.

Durante la prima fase di rotazions della  zeconda
1

plastra 11 a 10, ovvero fino a che la

sulla prima plast

camma 19 incontra 11 rullo folle 20, 1l primo perno 24

rimans in  appoggic zulla seconda  estremita 33b

dellfasola 33, Succsssivame 17impatto tra 11 rullo

20 e la camma 19 11 primoe perno 24 abbandona 17apgoggilo

sulla seconda estremita 33h dell’asola 33 e wviene
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~
£

richiamate verso la prima estremitad 33a dell’asola,

Proseguande lfazione di chiusura, 11 rulle £folle 20
gsagque la tralettoria imposta dal profilo della curwva
1%a, della camma 19 (£igg. 1l = 13, studliato
appesitamente affinché ottenere il completo controllo
sugli angoli e sulle wvelooitid assunte dalla seconda
pilastra 11, in guanto wvinoolata come anzidetto al rullo
folle 20, durante tutta la fase di chiusura della
plattaforma sino al raggiungimento della configurazione
di comgpleta chiusura {fig.la}

Durante 17apertura  della  plattaforma  si werifica
lfopposto di guanto sopra descritto,

Una  wvolta ohe la plattaforma 1 = nella Fua
configurazicens di  apertursa, la rotazione in  sernso

orario condo le figure del bhracgi superiore 41 e

inferiore 40 porta la prima e la seconda piastra 10, 11

1
dal liwvel del pianale del veicole al livello d=1
1

'_I
2o

'l,
In3
P
wn
—
o

a rotelle wiene gario

terrena;

plattaforma di sollevamento 1, il braccilio inferiore 40

I
'_',
=

braccio superiore 41 wengono fattl ruotare in

gengo antioraric = la prima 10 ¢ la seconda 11 piastra,

tornano al livello del pianale del wveigolo, permettendo

alla zedia a rotelle di essere garicata sullo stesso.

Con riferimento alle figurese Za-2f, viens mestrata una

secorda Forma di realivzazions della perazenta
invenzione., Gli elamenti dell finvernizione che

corrispondono a guelli gila desceritti con riferimernto

zione mostrata ne=lle

alla pregedente forma di realizs
Figures la -~ 1f, werranno indicati con gli stessi

riferimentl numerici, e la relativa desgriziones wverra
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i alirzazions &
tirante rigide 28,

5a.
forma

Tals segonda
fapplicazions di  un  secondo
corrigpondenza ol una
mertre i orids a della

0

Qe

incernisrato in

cerniera 21, in
astremita, munita di

scorrevole  al perngo

FURTTA

alla

“—-ﬂ\.ﬂ\l’A 8?

seconda
regolakhile in

sua ¢
collegato in wodo
guest ultimo,

tirante

28 ii'i{;j 1o

vincolata,
detto per la
applicaziong del inorementa
struttura, in quarnto la
ropasto sulla

carioo
iastra

lunghezza.
guanto
Lirante

it

istensa della
gollegitazions dovuta 2l
clattaforma, nello specifico sulls
o esclusiva
gsollecitato

Y-
di tutta

martte e
forma

da  una

oari
struttura

altrimenti

=

rizsulta
1la

risultershhes
23 di flessions semplics
della piattaforma 1.

llineati 18

nori
ma
gli

che
purnto

nel

AV
re
unico tirante

=

portante
L'unicne dei tiranti
guarta cerniera 21, 1i configura
collegato ad una sua estremitad al primo perno 24 e
astremita al secondo pernn 34.
2e o 2f, 51 gsserva c¢he
gtrultura

faltra zsua <
alle figure

riferiment o
puntli 2a, 24 e
tutte

dei g
semplice indeformabkile,
PE ~o 0 1n

al
24 identifica

Con

L unicons

~avatura semplice ing
fFigura 2e o ;. OVVEero
completamente

6.5 ‘(\\.l
Nelle configurazioni in
va la plattaforma

1 risulta
dellfsaconda asola 35
axzione,

estesa, la prima estremitd 33a
condo perne 34, In questa configuraz

pogglia sul ssoo
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comse gid precisato, 11 sseondo tirante rigide 28
risulta in tensione.

Iniziande la chiusura dellas pilattaforms 1l corrimano
17, come potg, 1nizia a ruobare verso lfalbto sp
il sevondo tirante rigide 28, attraverso la gquarta

cerniera 21, facendo sgorrere 1l secgondo perng 34,

nell fsegondsa 35, che dalla fase di  agppoggio
sullfestremitd 3%a soorre wversg la ssgeonda estremita
3% della seccontla asola 35 stessa {(figg. 2d-20-2h) fing
& completa ohiusura dalla plattaforma COmeE
rapprasentato nella figura Za.
Durante 1Mapertura  della plattaforma gl verifica
l7opposta di guanto sopra descritto.

Con riferimentn alle figure 3a- viens mostrata una

terza forma di realizzazione della presente invenzione.

Gli elementi dell’invenzione che corrispondonoe a guelli

gla descritti con riferimentce alla precedente forma di

razione mostrata nelle figure la ~ 1f, verranno

indigati oon gli riferimaenti numerici, e 1la
relativa desorizsions verrd omessa.

Tale Lerza forma di realizzazione preveds
lfapplicazions di un seconds tirante flessihile E2
ingernierato in corrispondenza di una sua  estremita
alla guarta carniera 21, mentre in cerrispondenza della

.

¢ collegato al perne secondo 34,

zua s=oonda el
vingolato al bracceio wverticale 8.
I1 secondo tirante flessibile 2% pud sssere costituito

cpportunamente dimensionats e con

da una oorda ©

itd di regolarne la lunghezza.

Fermo restando guanto detto per la prima forma di
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l7applicazicons del gecondo tirante

flessikile 29 incrementa la resistenza della strubtura,
in guantoe la sollecitazione dovuta al carico proposto
sulla gplattaforma 1, nells specifice sulla ssgonda

11, npon risulta & carigoe esglusivaments del

piast
corrvimano 17, ohe risulterekbe altrimenti scollecitato

da una forma gravesa di flessions mplice, ma di tutta

la struttura portante della piattaforma.

L'unicne dei dus tiranti allineati 18 e 29 nel punteo i
quarta oerniera 21 11 configura come unico tirante
collegato ad una sua  est

all’altra sua estremita al secondoe perno
Come i svince dalle figure 2= = 3f 17unicone del punti
Ya, 34 o 24 identifica una struttura a travatura
semplice indeformabile.

Nelle configurazioni in figura Je e

=

= posizionli ove la pilattaforma rizulta completamente

o

estesa 11 seconde tirante flesgsibhile 28 risulta in
tensione,

Iniziando la chiunzura della pilattaforma 1 il goerrimano
17, come noteo, inizia a ruohbars versoe 17alto allentando

la tensione sul szegondo tirante flessikhile 29, che

azgumera una configurazions pic flesss

Zel-3o-3kYy, fino & gompleta chingura della
come rappresentato nella figura 3a.
Durante 1lfapertura  dells pilattaf

.tN
lfopposto dil quanto sopra desaritto.

Con riferimente alle figure 4da-4
guarta forma di realizzazione della presente

inwvernzions. G1li alementi dellfinvenzione ohe
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corrigepondono a guelli gila descritti con riferimento

:

alla precedenti forme di realizzazione, mostrate nelle

:

~anno indicati oon gli

H
o
)
x
_.
¥

Figure la~1f, 2a-2f & 3a-7

jad
I.

-

“ee
{Te
[
,—.r

va rdeszcorizions
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&
'_
s
'_
F=4
{T
H
e
._‘,'
[
=
'_
=
b
=
r';
’_.
'_
T
'_I
L

"

T
'_l
IS
s
'_

2

ale muarta forma di realizzarione

T
1 7applicazions di un puntone tslesaco
da  una parte femmina 3% & una parte maschio

—~ ~

parte femmina 3¢ & wincolata ad una sua estremitd al

B

corrimano 17 attraverso la sesta gerniera 38. La parte

%1

maschin 37 & wvinceolata ad una sua 2stremitad al hraoccio

verticale & altraverse la sebtima cernlsra 39,

o

I1 puntons telescopice 30 pud essere regolabile in

lunghezza,

Fermn restandoe quanto detto per la prima forma di
~eglivzarione, lfapplicazione del puntons telezscoplico

30 ineremsrta la resistenza della struttura, in guanto

la sollecitazions dovuta al carico

plattaforma, nello specifico sulla se

nen risulta a carice esclusivamente
che risulterebbe altrimenti sollecitatoe da una forma
gravosa Jdi flesszione semplice, ma di tubta la struttura
portante dells piattatorma 1.

I1 momentce flettente che 31 genera sul georrimanc 17,

risulta infatti risulta dal  puntone
telascopico 30, che producse una reazione contraria alla
components dells forza, che genera 11 momentoe flettente

sul cgrrimano 17, scaricandola sul bkraccico 8 albtraverso

v

la setbtima cernie: 39,

&

5

Nelle configurazioni in figura 4e o 4F, ovwero in tutte
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le pozizioni ove la pilattaforma risulta completamente
eatess, 11 puntone telescopico 30 risulta completamente

chiuvgo ¢ gquindi compresszso tra la sesta cerniera 38 & la

settina cerniera 39,

Iniziande la chiusura della piattaforma i

17, coms noto, inizia & ruotare wverso 1%z
r

allontanare la parte femmina 36

aoorrevall  uno ell’altro, {figy. 4d-4c¢-4dbh} fine &
completa chiusura della pisttaforma come rappressntato
nella figura 4a.

Durante 17apertura  della  plattaforma  si werifica
lfopposto di guanto sopra descritto,

Con riferimento alle figurse 5a-5%f, viens mestrata una

guinta forma di realizzazione della

invenzione. Gli elementi dellinvenzione che
corrispendone & guelli gld descritti con riferimento
alla precedenti forme di realizzaziong mostrate nelle

verranng indicati

-+

&
At 4y

figure la~1%f,

1
gli numeriosi, =] la relativa

N

descrizione verrd Omsssa.

Tale guinta forma di realizzazicone preveds
lfapplicazions di una doppia camma 31 {fig. e} anzichs
una singola camma 12 {(fig. 1£).

Fermoe restando gquanto detto per la prima forma di

galizrazions, una terza asgla 42, ricavata n=lla
doppila camma 31, costringe il rulle folle 20, ovvere la
saconda plastra 11 a ¢ui 11 rullo folle 20 & wincolato,

ad un percorso cobbligate tra una prima curva €3 & una

A

geoonda curva 44 dells doppla camma 321,

guanto sopra comporta che durante fase di chiusura
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della piattaforma 1, vern durante la rotazione della
seconda  pilastra 11 sulla prima piastra 10 11 »rulle
folle 20 rnon oontrolla la posgsizicons della ssconda

plastra 11 soloe per gravita, in guanto in appogylio solo

N

sulla pr curva 43 della doppla ocauw 31, ma anche in
appogyic sulla seconda curvea 44 (£ig. o).

Juanto sopra gl traduce 1n un totale controllo della
pozizione della seconda pilastra 11 =ia 1in fase di

chinzsura che di apertura della piattaforma,

kN

o

Con riferimento alle figure ¢a-5%f, wiens mostrata una
sasta forma Jdi realiszazione della presente invenzione.
511 elementi dell’invenzicons che corrispondono a guelli

gid desecritti con riferimento alla precedente forma di

realizzazione strate nelle figure la-1f, Z2a-2f, 3a-
3f, 4da-4f, Sa-5f, verranno indicati con gli stessi
riferimenti numerici, e la relativa descrizions verra
ale szesta forma di realizzazione prevede la gestione
del posizionaments di una pedanina di livello 25.

Ry

In tutkte plattaforme di  sollevamento per DS SONe

‘l‘v.:

diversamente abili, la pedanina di livelle 2% risulta
pogglata su una superficie superiore 45 della base 3
nella oonfigurazione di completa chiunsura all’interno
dellfauteveicnle {fig. laj.

Tale posizionamento della pedanina di livello 25, la
cul profonditd waris dai 250 ai 400 mm, limitsa
notevolmente la spazio interno a bordeo
dell’autoveicoln.

E’ noto che per l7allestimento di autoveilconli destinati

al trasporto di persone diversaments abilil 11 miglior
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utilizzo dello spazio interng &  di Foridamerntales
imgortanza: Iinfatti 200 mr o addirittura 50 mm, in

senso  longitudinale o

g
t
[
]
i

*
el
Y
¥
0
2
|_|
"
-

= poszonoe  fare la
differenza tra la pessibilita o 1fimpessibilita  di

inztallare una pestazione per sadia & rotelles, sulla

normative i riferimento 2001/8% O = UNIT

Soopo dl o tale forma di & quella evitare
che la pedanina di livello 25 invada delle spasio

altrimentl utile all’interno dellfautoveicols destinato
2l trasportoe di persone diversamente abili.

Tale realizsazione prevade llapplicazionsg allfinterno

del  fiance 4 i una pilsta ocurvilinea 32, abta &

ricevere durante la fase di chiusura dells plattaforma

un  zeconds rullo folle 26 wvincolato alla ped

livelly 2%, con facolta di ructare intorno alla athava

cerniera 46 {fig. de}, al fine di convogliarla verso

,
DETATS a superficie

&

T

l7alte (fig. Ge-&d-bo-&h-Gay e

superinore 45 della base 3.

Vantaggliosaments la  struthtura della plattaforma 1
rizulta magglormente rigida, a parita di seollegitazioni
di carico, rispetto a guelle dei modeslli esistenti,
ezsende  1n gradoe di scaricares le  forze in gilooo
dizstribuendels zu una Lravatura reticolare semplice,

con 1 nodl

ygiormente distanti tra loxro.

Vantaggiosamente, le geometrie della pilattaforma 1

warmettonn  di rilevare con mageriors sernsibilita,

By

rispetto al modelli esistenti,

soste su di essa, ¢ guindl di tacolar il

rikaltamento, in segulto ad esempilo una manovra errata,
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della plattaforma stessa in presenza di un carico anche
di piceonla entita
Vantaggiosamente, la pilattaforma 1 ha una magglor

capacitd di contenimento rispetto al medelli esistenti,

e infonde guindi sicurezza alla persone diversamente

alkbili cohe si1 trovanoe sulla pilattaforma stessa.

la piattaforma 1 non genera, durante

chiusura, condizioni di rischio per

Lra le dus seezioni 10, 11, in guanto la

10 =i c¢hiude sulla seconda plastra 11
grazis esclusivamente alla forza di gravits, = non per
forege  derivanti  da sistemi di leverismi e i
tiranteria.

Vantaggicosamentes, la pilattaforma  fin gui  descritta

risulta realizzazions

'_l
by
Q
.5..,
”[
4
i
E
o
H
teest
[
pa
D
y
o
—
]
5]
=
S
9]
83
,_.:

rizpettce al modelli esistenti,
La presente invenzicons & sgtabta descoritta, & titelo
illustrativeo, ma noen limitativoe, secondo sus forme

preferite di realizzazione ma & da intendersi che

modlifiche possonoe ezsere apportate  da
un  esperto nel  ramoe  genza  per  gueasto  uscire  dal

relative ambitoe di protezione oome definito dalle

)

& Zanardo Roma 35.p.7

e
|"
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EIVENDILZAZIONI

1. Piattaforma {1} di sollevamento, in particolars per
sedies a rohtells, applicablles su di un weicelo, e

erndente s

Come
una  prima {103 =z  una gseconda {11} plastra per

caricares g scaricare una sedia a rotelle, detta prima

plastra {10} prevedendo una prima estremita prossimale

{10a) rispstte al wvelcole ed una prima  estremita
{10 rispeatto al wvelcolo, detta  seconds

} prevedendo Una segonda astremita

la) rispetto a detta prima piastra {10} =d

una saconda estremiba distale {11k} rispetto & detta

e 1 £ e 8 s ey - S - [ o . PO
un megsanisme (2} per far passare detta plattaforma

{1y da una configurazicns di chiusura, in gui l= dus
plastre {10, 11} sono ripiegate verticalmente rispetto
al terrenc, a una configurazione di apertura, in oul le
dus  pilastre ({10, 11y sono  gomplanari, allinsate e

distese crizzontalmente rizpetic al terrena, &

vigeverga; e per sgllevars la plattaforma (1), nella

configurazicns i apertura, dal livello del terreno al

vianale del wveigolo, =

f

- mezzi i cornpnessions {4) ver rendere dstta

plathaforma (1} =zclidals al planale di detto veigelo,

due corrimani (17}, =zolidali a detto megeaniama {2)

-

previsti rispettivamente in posizions laterale rizpstto

a dette prima {10) e seconda (11} wpi:

distalmente rispettc al wveicolo,

detta piattaforma (1) essendo caratterizzata dal fatto
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di  comprendere almenoe un elemento di connegsione o
tirante {18} per oilascun corrimane (17}, detto slamsnto

X

i connessions 0 tirante {18} asgendo nraviat

Z

sostanzlialmente tra detta seconda estremita distale

{11y} = d=tto oory

Z. Pliattaforma {13 adi aollevamento, gegondo 1a
rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto che oiascun
elewente di  connessicne o tirante (12) comprendel,

sestanzialmente in posizione centrale, una camma {18},

e dal fatto che & preavisto un rulle folle (20}

saconda plastra (11}, sostanzialmente zsu detta
sgtremnitd prosgimale {11lay, detta Camma {1%)
dettoe  rullo falle {20 guande  detta

{1} mpassa dalla posizione di chiusura a

oue

1 certura, e viceversa; detta camma {19) non

ingagygiando dettoe rullo folle {20} guandoe detta

{1}y s1 solleva dal livello del terrenoe al

vianale del wveicolo al livellao,

aforma {13 adi 5O

rivendicazione precadents, caratterizezata de Fatta che

detta camma {1%) ¢ una doppia ceamma, che definisce un

parcorse  (4Z2)y obbligato per detto rullo folle (203,
durante 1l passagylio di detta pilattaforma (1} dalla
configurazicns i apertura  alla configurazicone i

chiusura, e vigavers

%

4. Piattaforma (1} Jdi sollevamernto, secondoe una delle
riverndicazioni precedenti, caratterizzata dal fatto ¢he

N

clasoun  elemento  Jdi connessions o tirante {18} &

ragolablls in lunghes

[y
4

~

. Piattaforma (1) di zollesvamento, sscondo una dells

CHPRATYATRTT



Barzand & Yanavdo

.23 .

ata dal fatto di

r'<

rivendicazioni precedenti, caraltte

o

comprendere almeno un secondo tirante (28) tra clascun

corrimano (17} ¢ detto megcanismo ().

a, Fiattaforma {1} o1l conda la

rivendicaricne precedsante, fatto che

clazoun seaondn tirante (2

[N
9 )]
B
A1

& rigido e regolabile in

7 Piattaforma {1} di gollevamenta, gecordo 1la
rivendlicazione %, caralbterizesata dal fabto che olascun
secondo tirante (28} & un tirante flessibile.

;

. Pilattaforma {1} di sollevamento, sseondo una delle

rivendicazioni precedenti,

comprarderes un puntone telescopica {30},

sostanzialmente tra detta prima estremita

{10a}) e colascun corrimano (173,

iy

o)
£

3, Plattaforma (1) di sollevamento, szegondo una delle

rivendicazioni precedentil, caratterizzata dal fatto di
comprendere almeno una  pedanina  di livello {25},
incernierata a detta prima estremita prossimale (10a).

10, Piattaforme {1} di sollevamente, secondo una dells

rivendicasioni rizzata dal fatto di

comprandere:
almenoe un secondoe rulle folle {2431, wvincolabo ad una
estremita prossimale, rispetto al veilcole, di detts
pedanina di livelle (251, e
almeno una plsta curvilinea {32) ricavata all’interno
di detti meserl di connessione (4},

sendo

detta almeno urna  wista curvilinea {3

di detta

predisposta ger ricevere, durante

plattaforma {1} dalla configurazions Jdi apertura alla
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configurazione di chiusurs, e vigeverss, detto secondo

rulla folle {26}, per indirizzare 11 moto di detta

8

livello (257 ir modo da renderla

fepay

o8
o
i

sadanina 13

jt

sestanzialmente verticale rizpetie al terreno, guande

e

{1y &1 trova nella configuraszions di

a

i

tta pliattaforma

chiusura.

L e e § e ] 3 ey A .
Barzand & Zanardeo Homa S.p. AL
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