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69 Bodenbearbeitungsgerat.

Ein manuell verschiebbares Bodenbearbeitungsgerat

weist ein Gehduse (1), eine darin drehbar gehaltene,
motorisch getriebene Rotortrommel (2), eine Lande (3) und
héhenverstellbare Laufrader (5) auf. Die Laufrader (5) wer-
den im Nichtbetriebszustand des Gerédtes abgesenkt, so
dass die Rotortrommel (2) von dem zu bearbeitenden Bo-
den (B) abgehoben wird. Dabei steht mindestens ein Lauf-
rad (5) an einem Anschlag, der am Gehause (1) ange-
bracht ist, an und wird dadurch blockiert. Das Bodenbear-
beitungsgerdt ist durch dieses Arretierungsmittel (10)
gesichert und fihrt auch bei eingeschaltetem Antriebsmo-
tor der Rotortrommel (2) keine unkontroliierten Bewegun-
gen aus.
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Beschreibung

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Bodenbear-
beitungsgerat gemass Oberbegriff des Patentan-
spruches 1. Sie betrifft insbesondere eine Boden-
frasmaschine.

Bodenbearbeitungsgerate werden zum Reinigen,
Aufrauhen oder Abtragen von Beton-, Asphalt- oder
Metalloberflachen eingesetzt. Als Bearbeitungswerk-
zeug weisen sie im allgemeinen eine kéfigartige,
motorisch getriebene Rotortrommel auf, auf deren
Kafigachsen mehrere frei rotierende Schlaglamellen
angeordnet sind. Die Rotortrommel ist so angeord-
net, dass die rotierenden Schlaglamellen die Ober-
flache des zu bearbeitenden Bodens abtragen. Die
Einstellung der Bearbeitungstiefe erfolgt durch die
Verstellung der relativen Rotortrommelachse zur
Oberfiache des Bodens. Im allgemeinen geschieht
diese Einstellung mittels hohenverstellbaren Laufré-
dern. Der Vorschub des Bodenbearbeitungsgerates
wird manuell durch die das Gerét bedienende Per-
son erzeugt.

Im Betriebszustand haben derartige Bodenbear-
beitungsgerate infolge der Drehrichtung der Rotor-
trommel die Neigung davonzulaufen. Die Person,
die das Gerat bedient, muss also beim Starten des
Motors darauf gefasst sein, dass das Gerat so-
gleich unkontrolliete Bewegungen ausfuhrt. Aus
demselben Grund darf ein einmal gestartetes Bo-
denbearbeitungsgerat nicht mehr losgelassen wer-
den.

Einige Ausfuhrungsformen der bekannten Boden-
bearbeitungsgerate werden bei Nichtbenutzung ab-
gestelit, indem die hohenverstellbaren Rader abge-
senkt werden. Dadurch wird die Rotortrommel an-
gehoben und das Gerét liegt lediglich noch auf den
Radern auf dem Boden auf. Die Rotortrommel dreht
sich frei ohne den Boden zu bearbeiten. Trotzdem
besteht bei derartig abgesteliten Maschinen die Ge-
fahr nach wie vor, dass sich die Maschine beim
Starten des Rotorantriebmotors oder beim Parkie-
ren der Maschine unkontrolliert vorwartsbewegt.

Es ist deshalb Aufgabe der Erindung, ein Bo-
denbearbeitungsgerat zu schaffen, das mit einfa-
chen Mitteln gegen unkontrollierte Bewegungen ge-
sichert werden kann.

Diese Aufgabe 10st ein Bodenbearbeitungsgerat
mit den Merkmalen des Patentanspruches 1.

Hierbei wird kombinatorisch einerseits minde-
stens ein Laufrad blockiert, wobei die héhenverstell-
baren Rader in diesem Zustand abgesenkt sind. In
diesem Zustand ist die Rotortrommel so weit ange-
hoben, dass sie den Boden nicht mehr beriihrt.
Wird das Gerét nun eingeschaltet, so rotiert die Ro-
tortrommel frei und ohne Last, wobei die Rader
weiterhin blockiert sind. Das Bodenbearbeitungsge-
rat ist somit gesichert, es steht still. In der bevor-
zugten Ausflhrungsform besteht das Arretierungs-
mittel des Laufrades oder der Laufrader aus einem
Anschlag, an den das arretierbare Laufrad in seiner
abgesenkten Position unter Federeinwirkung ge-
drickt ist. Dadurch ist das Rad in der Ruhestellung
des Gerates automatisch blockiert. In der einfach-
sten Variante ist dieser Anschlag Teil des Gehéau-
ses oder das Gehause selber. Die Betriebssicher-
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heit derartiger Maschinen wird durch die erfindungs-
gemasse Arretierung der Rader wesentlich erhoht.
Die Arretierung selber ist jedoch einfach gestaitet
und auch noch nachtraglich an bestehenden Bo-
denbearbeitungsgeraten erzielbar.

Aus dem Stand der Technik sind zwar Bodenbe-
arbeitungsmaschinen bekannt, die bremsenéhnliche
Vorrichtungen aufweisen. Es handelt sich dabei
aber um Vorrichtungen zur Erzielung eines gleich-
méssigen Vorschubes im Betriebszustand. Je nach
Bodenbeschaffenheit muss die Bedienungsperson
das Gerat namlich bremsen oder stossen. Von der
Patentanmelderin sind ein Patent und eine Patent-
anmeldung bekannt, die derartige Vorschubvorrich-
tungen offenbaren.

So beschreibt das Schweizer Patent Nr. 666 173
eine Vorrichtung zum Verschieben oder Bremsen
eines Flachenreinigungsgerates. Diese Vorrichtung
besteht aus einem Rahmen mit zwei Radern, einem
Sitz fur die Bedienungsperson und einem Pedalan-
trieb. Die Vorrichtung wird an das Gerat gekoppelt,
so dass mittels dem Pedalantrieb der Vorschub er-
zeugt werden kann und das Gerét gleichméassig
Uber die zu bearbeitende Flache gefahren werden
kann.

Die europdische Patentanmeldung Nr. 0 548 009
offenbart ebenfalls eine Vorschubvorrichtung, die an
ein Bodenbearbeitungsgerat montiert ist. Diese Vor-
schubvorrichtung weist ein Reibrad auf, das auf die
Laufrader des Gerétes drickt und von einem ge-
trennten Motor betrieben wird. Dadurch wird die
Rotationsgeschwindigkeit der Laufrader bestimmt.

Bei beiden offenbarten Bodenbearbeitungsgera-
ten wird jedoch lediglich ein gleichmassiger Vor-
schub erzielt. Ein positionssicheres Anhalten des
Bodenbearbeitungsgerates bei laufender Rotortrom-
mel ist mit diesen Losungen nicht méglich. Voral-
lem ist beim Einschalten der Maschine keine Arre-
tierung vorhanden. Die obengenannten Nachteile
sind deshalb durch diese Geréate nicht behoben.

In der beiliegenden Zeichnung ist ein Ausfih-
rungsbeispiel des Erfindungsgegenstandes darge-
stellt und in der nachfolgenden Beschreibung eriau-
tert.

Die einzige Figur zeigt ein Bodenbearbeitungsge-
rat mit mindestens einem arretierten Laufrad. Tat-
sachlich weist dieses Gerat zwei Laufrader auf, die
jedoch in der Figur in der Seitenansicht exakt dek-
kungsgleich hintereinander liegen.

Das erfindungsgemasse Bodenbearbeitungsge-
rat weist ein Gehause 1 auf, in dem eine Rotor-
trommel 2 drehbar gelagert ist. Die Rotortrommel
besitzt frei drehbare Schlaglamellen, die im Be-
triebszustand auf den zu bearbeitenden Boden B
aufschlagen. Am Gehause 1 ist eine Lande 3 ange-
ordnet, die in einen hier nicht dargesteliten Hand-
griff endet. Diese ist in diesem Ausfiihrungsbeispiel
nicht schwenkbar, sondern starr am Gehéuse 1 be-
festigt. Die Lande 3 dient zum Schieben des Bo-
denbearbeitungsgerates, wobei die das Gerét be-
dienende Person den Vorschub manuell bestimmt.

Das Bodenbearbeitungsgerat weist zwei Stutzrol-
len und zwei Laufrader 5 auf. Die zwei Stitzrollen
sind am Gehause angeordnet, wobei sie sich an
der von der Lande 3 entgegesetzten Seite befin-
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den. Sie sind in der Figur nicht ersichtlich. Die zwei
Laufrader 5 befinden sich auf der der Lande zuge-
wandten Seite, wobei sie am Gehause oder in ei-
nem unteren Bereich an der Lande befestigt sind.
Diese Laufrader 5 sind héhenverstellbar. Eine hier-
fur notwendige Héheneinstellvorrichtung 4 ist an der
Lande 3 angeordnet. Die Hoheneinstellvorrichtung 4
besteht im wesentlichen aus einer Zugstange 40,
auch Hohenverstellstab genannt, die annéhernd pa-
rallel zur Lande 3 verlauft. Die Zugstange 40 ist an
ihrem unteren Ende mit einem Schemel 8 verbun-
den, der um eine horizontale Schwenkachse 7
schwenkbar an der Lande 3 gehalten ist. Am Sche-
mel 8 sind ebenfalls die Laufrader 5 angeordnet,
wobei nur eines davon in der Zeichnung sichtbar
ist. Wird die Zugstange 40 nach oben bewegt, so
werden die Laufrader, beziehungsweise ihre Rad-
achsen 50, um die horizontale Schwenkachse 7 ge-
schwenkt, so dass sich die relative Lage der Rad-
achse zum Boden B verandert und die Laufrader 5
somit héhenverstelit werden.

Die Zugstange 40 ist an ihrem oberen Ende an
einer Schwenkgabel 41 gesichert befestigt. Diese
Schwenkgabel ist Teil eines Hoéhenverstellhebels
42. An diesem Hohenverstellhebel 42 ist ein Lage-
positionierungsmittel 44 angebracht. Dieses besteht
bevorzugterweise aus einer gezahnten Platte, das
federbelastet am Hohenverstellhebel 42 angeordnet
ist. Dieses Lagepositionierungsmittel 44 steht im
Eingriff mit einer an der Lande 3 angeordneten
Zahnscheibe 31. Dadurch kann der Héhenverstell-
hebel 42 in verschiedene, definierte Positionen ge-
bracht und fixiert gehalten werden, wobei jede Posi-
tion einer bestimmten Héheneinstellung der Laufra-
der 5 entspricht.

Die Zugstange 40 ist mit einer Rlckstellfeder 43
gekoppelt, deren eines Ende im unteren Bereich an
der Lande 3 oder wie in diesem Ausfihrungsbei-
spiel mittels einer Lasche 6 am Gehause 1 befe-
stigt ist. Diese Riuckstellfeder 43 halt die Zugstange
und damit die Laufrader 5 in einer unteren Endposi-
tion, sofern der Hohenverstellhebel 42 nicht in einer
anderen definierten, oben beschriebenen Position
gehalten ist. Die Laufrader 5 befinden sich dann in
ihrer untersten Lage, wobei sie das Gehause 1 so
weit anheben, dass die Rotortrommel 2 mindestens
anndhernd volistandig von dem zu bearbeitenden
Boden B angehoben ist. in dieser Stellung, die in
der Figur dargestellt ist, liegt somit die Maschine le-
diglich mit ihren abgesenkten Laufrddern 5 und mit
den Stitzrollen auf dem Boden B auf.

In einer oberen Endposition ist die Ruckstellfeder
43 gestreckt, der Schemel 8 wird durch die Zug-
stange 40 um die horizontale Schwenkachse 7 ge-
schwenkt, so dass die Laufrdder 5 leicht angeho-
ben sind, das Gehause gesenkt ist und die Rotor-
trommel 2 auf dem 2zu bearbeitenden Boden B
aufliegt.

Das erfindungsgemasse Bodenbearbeitungsge-
rat weist mindestens ein Mittel zur Arretierung von
mindestens einem der Laufrader 5 auf. In einer be-
vorzugten Ausfihrungsform besteht das Arretie-
rungsmittel 10 aus einem Anschlag, der am Gehau-
se 1 angeordnet ist oder durch das Gehause 1 sel-
ber gebildet wird. In diesem Ausfihrungsbeispiel ist
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der Anschlag ein Bolzen, der im Bereich des in der
Zeichnung sichtbaren Laufrades 5§ am Gehéuse 1
angeordnet ist. Das Laufrad steht in seiner unteren
Endposition an diesem Arretierungsmittel 10 an.
Durch die Kraft der Ruckstellfeder 43 wird das
Laufrad 5 gegen das Arretierungsmittel 10 gepresst,
so dass das Laufrad 5 durch dieses blockiert wird.
Das zweite, hier nicht sichtbare Laufrad kann auf
dieselbe Weise durch einen weiteren Anschlag
blockiert werden.

Durch die Blockierung mindestens eines der
Laufrader bei hochgesteliter Rotortromme! ist das
Bodenbearbeitungsgerdt im Nichtbetriebszustand
gesichert. Wird der Antriebsmotor der Rotortrommel
gestartet, so dreht die Rotortrommel frei, ohne be-
reits Material abzutragen. Da mindestens ein Lauf-
rad blockiert ist, kann die Maschine keine unkon-
trollieten Bewegungen ausfihren. Die Sicherung
wird erst aufgehoben, wenn die Laufrader 5 mittels
der Hoheneinstellvorrichtung 4 leicht angehoben
werden, die Rotortrommel also in ihre Betriebslage
abgesenkt wird. Das vorher blockierte Laufrad 5
wird vom Arretierungsmittel 10 weggeschwenkt und
kann sich nun frei drehen und auf dem Boden B
abrollen.

Das erfindungsgemasse Bodenbearbeitungsge-
rat ist somit im Nichtbetriebszustand sowie beim
Starten und Abschalten des Antriebsmotores auf
einfache Weise gesichert. Durch die Blockierung
mindestens eines Laufrades kann es sich nicht
mehr unkontrolliert fortbewegen. Zudem ist die
Blockierung auf einfachste Weise durchzufiihren, in-
dem die Laufrader lediglich abgesenkt werden miis-
sen, damit sie an einem Anschiag, der sich im Be-
reich des Gehauses befindet, anstehen. Es wird so-
mit nicht das Arretierungsmittel zum Laufrad
gebracht, sondern umgekehrt wird die Héhenein-
stellbarkeit des Rades benitzt, um dieses zu blok-
kieren. Zudem kann die Blockierung, das heisst das
Absenken der Laufrader, stehend von der das Ge-
rat bedienenden Person ausgefiihrt werden, da der
Hohenverstellhebel der Zugstange im oberen Be-
reich der Lande angeordnet ist. Das Bodenbearbei-
tungsgerat wird also automatisch gesichert, sobald
es in seine Nichtbetriebslage gebracht wird.

Patentanspriiche

1. Manuell verschiebbares Bodenbearbeitungsge-
rat, das ein Gehause (1), eine motorisch getriebene
Rotortrommel (2), die in dem Gehause (1) drehbar
gelagert ist, eine Lande (3) und hdhenverstellbare
Laufrader (5) aufweist, wobei in einer unteren End-
position der Laufrader (5) die Rotortrommel (2) an-
nahernd vollstdndig von dem zu bearbeitenden Bo-
den (B) angehoben ist, dadurch gekennzeichnet,
dass das Gerat Mittel zur Arretierung (10) von min-
destens einem der Laufrader (5) aufweist, wobei
das mindestens eine Laufrad (5) in seiner unteren
Endposition arretierbar ist.

2. Bodenbearbeitungsgerét nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Laufrdder (5)
schwenkbar an der Lande (3) oder am Gehause (1)
befestigt sind.

3. Bodenbearbeitungsgerat nach Anspruch 1, da-
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durch gekennzeichnet, dass das Arretierungsmittel
(10) ein Anschiag ist und dass das mindestens eine
arretierbare Laufrad (5) in seiner unteren Endpositi-
on an diesem ansteht.

4. Bodenbearbeitungsgerat nach Anspruch 3, da- 5
durch gekennzeichnet, dass der Anschlag am Ge-
hause (1) angebracht ist oder durch das Gehause
(1) selber gebildet ist.

5. Bodenbearbeitungsgerat nach Anspruch 3, da-
durch gekennzeichnet, dass das mindestens eine 10
Laufrad (5) gefedert in dieser untersten Position ge-
halten ist.

6. Bodenbearbeitungsgerat nach einem der An-
spruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die
Lande (3) fest mit dem Gehause (1) verbunden ist. 15

7. Bodenbearbeitungsgerat nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dass die Elemente zur Ho-
heneinstellung (4) an der Lande (3) angeordnet
sind.
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