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DESCRIPCION

Aparato electrodoméstico de preparacion culina-
ria con accesorio desmontable conteniendo un dispo-
sitivo de control.

La presente invencién concierne al dmbito técni-
co de los aparatos electrodomésticos de preparacién
culinaria que comprenden una caja de motor sobre la
cual puede estar montado, al menos, un accesorio de
trabajo desmontable.

Por el documento FR 2 442 034 se conoce un apa-
rato del tipo antes citado que comprende un accesorio
de trabajo desmontable asociado a una caja de motor.
El accesorio de trabajo desmontable comprende una
base montada sobre la caja de motor, un recipiente de
trabajo montado sobre la base, y una tapa que cubre
el recipiente de trabajo. Dentro del recipiente de tra-
bajo estd montada una herramienta rotatoria de tipo
cuchilla. De acuerdo con una forma de realizacidn,
la base comprende un elemento de mando suscepti-
ble de accionar un botén de mando dispuesto en la
caja de motor. Una construccion de este tipo permite
mandar el motor del aparato a partir del accesorio de
trabajo. Sin embargo, el mando asi obtenido necesi-
ta una accién continua del usuario sobre el elemento
de mando. Asi pues, una construccion de este tipo es-
td mas bien adaptada a los accesorios de trabajo que
funcionan por impulsos, por ejemplo los accesorios
de trabajo para partir ajo o finas hierbas. Ademads, no
estd prevista ninguna seguridad de presencia de la ta-
pa. De acuerdo con otra forma de realizacion, la ta-
pa puede accionar el botén de mando de la caja. Una
construccién de este tipo estd igualmente adaptada a
los accesorios de trabajo que funcionan por impulsos.

Un objeto de la presente invencién es proponer
un aparato electrodoméstico de preparacion culinaria
que comprenda una caja de motor susceptible de reci-
bir un accesorio de trabajo previsto para un funciona-
miento continuo sin intervencién del usuario después
de la puesta en marcha del aparato.

Otro objeto de la presente invencion es proponer
un aparato electrodoméstico de preparacién culinaria
del tipo antes citado en el cual se mejore la seguridad.

Otro objeto de la presente invencién es proponer
un aparato electrodoméstico de preparacién culinaria
del tipo antes citado, cuya utilizacién sea particular-
mente simple.

Estos objetos se consiguen con un aparato elec-
trodoméstico de preparacién culinaria que compren-
de una caja dentro de la cual esta dispuesto un motor,
y un accesorio de trabajo desmontable susceptible de
estar montado sobre la caja, comprendiendo el acce-
sorio de trabajo un cuerpo y un elemento de mando
solidario del cuerpo, comprendiendo el elemento de
mando un 6rgano de maniobra susceptible de ser ac-
cionado por el usuario, estando el elemento de mando
montado mévil con respecto al cuerpo y siendo sus-
ceptible de accionar una pieza de mando del motor
montada dentro de la caja, debido a que el elemento
de mando comprende un érgano de bloqueo previsto
para cooperar con una conformacion de retencién de
la caja cuando el elemento de mando acciona la pie-
za de mando. Asi, el 6érgano de maniobra puede ser
desplazado entre una primera posicion, en la cual el
accesorio de trabajo puede ser colocado sobre la caja
o ser retirado de la caja, y una segunda posicion, en la
cual el accesorio de trabajo estd bloqueado a la caja
y la herramienta de trabajo rotatoria es arrastrada por
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el motor. Gracias al elemento de mando que pertene-
ce al accesorio de trabajo, el usuario solamente debe
maniobrar el érgano de maniobra para hacer funcio-
nar el aparato o para permitir la retirada del accesorio
de trabajo de la caja.

De acuerdo con una forma de realizacién venta-
josa, el elemento de mando forma un anillo. Asi, el
elemento de mando puede estar dispuesto dentro de
la base del cuerpo del accesorio de trabajo, sin nece-
sitar un volumen especifico.

De acuerdo con una forma de realizacién ventajo-
sa, el elemento de mando comprende una pieza exte-
rior ensamblada con una pieza interior. Esta disposi-
cion permite facilitar el montaje del elemento de man-
do y simplificar la construccién del accesorio de tra-
bajo. La pieza exterior puede estar montada, al menos
parcialmente, en el exterior del cuerpo. La pieza in-
terior puede estar montada en el interior del cuerpo.
La pieza interior y/o la pieza exterior pueden ser en
forma de anillo.

Ventajosamente, entonces, el 6rgano de maniobra
forma parte de la pieza exterior. Como alternativa, el
organo de maniobra puede estar, especialmente, afia-
dido.

De acuerdo con una forma de realizacién ventajo-
sa, el elemento de mando presenta una superficie de
leva susceptible de cooperar con la pieza de mando.
El elemento de mando puede ser accionado en rota-
cién por medio del 6rgano de maniobra. El elemento
de mando acciona entonces la pieza de mando por me-
dio de la superficie de leva durante la rotacién. Como
alternativa, el elemento de mando puede comprender,
especialmente, un tope susceptible de cooperar con la
pieza de mando.

Ventajosamente, entonces, la superficie de leva
forma parte de la pieza exterior. Esta disposicion per-
mite prever un recorrido importante del 6rgano de ma-
niobra.

De acuerdo con una forma de realizacién ventajo-
sa, el 6rgano de bloqueo forma parte de la pieza in-
terior. Esta disposicion permite proteger el érgano de
bloqueo en el interior del cuerpo del accesorio.

De acuerdo con una forma de realizacién venta-
josa, el accesorio de trabajo comprende una tapa. La
tapa permite cerrar el cuerpo del accesorio de traba-
jo. El accesorio de trabajo puede ser, especialmente,
una batidora, una centrifugadora o una cortadora de
legumbres.

Entonces, de acuerdo con una forma de realiza-
cién ventajosa, un elemento de transmision dispues-
to dentro del cuerpo presenta un érgano de retencién
susceptible de impedir el desplazamiento de la tapa
con respecto al cuerpo, comprendiendo el elemento
de mando un 6rgano de mando susceptible de despla-
zar el elemento de transmisién entre una posicién en
la cual la tapa puede ser colocada o retirada del cuer-
po y otra posicidn en la cual la tapa estd bloqueada al
cuerpo. Esta disposicidon permite mandar el bloqueo
de la tapa al cuerpo durante el accionamiento del 6r-
gano de maniobra.

Ventajosamente, entonces, el 6rgano de mando
forma parte de la pieza interior. Esta disposicion fa-
cilita el mando del elemento de transmision.

Ventajosamente, entonces, el elemento de trans-
misién presenta una rampa de preaccionamiento sus-
ceptible de cooperar con la tapa, un tope y un érgano
de accionamiento, presentando el 6rgano de mando
una zona de apoyo susceptible de cooperar con el tope
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cuando la tapa estd separada de la rampa de preaccio-
namiento, presentando el érgano de mando una rampa
de accionamiento prevista para cooperar con el érga-
no de accionamiento cuando la tapa coopera con la
rampa de preaccionamiento. Asf, el elemento de man-
do estd bloqueado en tanto que la tapa no esté colo-
cada sobre el cuerpo, y la tapa no puede ser retirada
cuando el cuerpo estd bloqueado a la caja. El apara-
to es, sobre todo, de una utilizacién particularmente
muy simple.

De acuerdo con una forma de realizacién ventajo-
sa, el elemento de transmisiéon comprende un vésta-
go montado contra un muelle de solicitacion. El vés-
tago puede, especialmente, estar montado deslizan-
te dentro del cuerpo, por ejemplo dentro de un asa
del cuerpo. Como alternativa, el elemento de trans-
misién puede comprender una pieza montada pivo-
tante.

De acuerdo con una forma de realizacién ventajo-
sa, entre el cuerpo y el elemento de mando estd mon-
tado un muelle de solicitacion, y el elemento de man-
do presenta un medio de retencién apto para cooperar
con un elemento de retencién de la caja para retener
el muelle de solicitacion fuera de su posicién de repo-
so cuando el accesorio de trabajo estd colocado sobre
la caja. Asi, el elemento de mando puede ocupar dos
posiciones estables, una posicién en la cual el acce-
sorio de trabajo puede ser colocado y retirado de la
caja, y una posicion en la cual el accesorio de traba-
jo estd bloqueado a la caja y el motor puede arras-
trar la herramienta de trabajo del accesorio de traba-
jo. Preferentemente, la posicién de reposo del muelle
de solicitacién corresponde a la posicidn del elemen-
to de mando en la cual el accesorio de trabajo pue-
de ser colocado y retirado de la caja. Sin embargo, la
posicion de reposo del muelle de solicitacién puede
corresponder, también, a la otra posicion del elemento
de mando.

De acuerdo con una forma de realizacién ventajo-
sa, dentro del cuerpo estd dispuesta una herramienta
de trabajo rotatoria susceptible de ser arrastrada por
el motor.

La invencién se comprenderd mejor con el estudio
de un ejemplo de realizacién y de una variante, toma-
dos a titulo en modo alguno limitativo, ilustrados en
las figuras anejas, en las cuales:

- la figura 1 es una vista en corte vertical de una
primera configuracién de un aparato electrodoméstico
de preparacion culinaria, que comprende una caja de
motor sobre la cual estd montado un primer accesorio
de trabajo,

- la figura 2 es una vista vertical esquematica del
aparato mostrado en la figura 1, girado 90°, que mues-
tra el dispositivo de puesta en marcha del aparato,

- la figura 3 es una vista en corte vertical de una
segunda configuracion de un aparato electrodomésti-
co de preparacién culinaria, en el cual, sobre la caja
de motor ilustrada en la figura 1, estd montado un se-
gundo accesorio de trabajo, estando representado el
elemento de mando de manera esquematica,

- lafigura 4 es una vista desde abajo en perspectiva
del accesorio de trabajo ilustrado en la figura 3,

- la figura 5 es una vista desde arriba en perspec-
tiva del elemento de mando del accesorio de trabajo
ilustrado en la figura 4,

- la figura 6 es una vista parcial en corte vertical
del accesorio de trabajo ilustrado en las figuras 3 y 4,

- la figura 7 es una vista desde arriba en perspec-
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tiva de la caja de motor ilustrada en las figuras 1, 2 y
37

- las figuras 8, 9 y 10 ilustran esquematicamen-
te tres estados del accesorio de trabajo ilustrado en
las figuras 3 y 4, estando representado el elemento de
mando de manera esquemaética,

-lafigura 11 es una vista en perspectiva de una va-
riante del elemento de mando, representado montado
dentro de una pieza de la parte inferior del acceso-
rio de trabajo, estando la citada pieza seccionada para
una mejor compresion,

- las figuras 12, 13 y 14 ilustran esquematicamente
tres estados del accesorio de trabajo que comprende el
elemento de mando de la figura 11, estando represen-
tado el elemento de mando de manera esquematica.

La figura 1 muestra un aparato electrodoméstico
de preparacion culinaria que comprende una caja 1
sobre la cual estd dispuesto un recipiente de trabajo 2.
Una tapa 3 cubre el recipiente de trabajo 2. Dentro del
recipiente de trabajo 2 estd dispuesta una herramien-
ta de trabajo rotatoria 5. El recipiente de trabajo 2, la
herramienta de trabajo rotatoria 5 y la tapa 3 forman
un accesorio de trabajo 6 desmontable susceptible de
ser montado sobre la caja 1.

La caja 1 comprende un motor 10 asociado a un
dispositivo de mando 11, mejor visible en la figura 2.

El dispositivo de mando 11 comprende una pieza
de mando 20 montada mdvil dentro de la caja 1 con-
tra un muelle de solicitacién 21. La pieza de mando
20 es susceptible de accionar un interruptor 22 y un
segundo interruptor 23. A tal efecto, la pieza de man-
do 20 comprende una superficie de leva 24 prevista
para cooperar con el interruptor 22, y otra superficie
de leva 25 prevista para cooperar con el segundo in-
terruptor 23.

Como se ve bien en la figura 1, la tapa 3 compren-
de un borde inferior 4 que coopera con la pieza de
mando 20.

El motor 10 dispuesto dentro de la caja 1 permite
arrastrar en rotacioén la herramienta de trabajo 5 dis-
puesta dentro del recipiente de trabajo 2.

El interruptor 22 permite mandar la alimentacién
del motor 10. El segundo interruptor 23 permite se-
leccionar el sentido de alimentacién del bobinado del
motor 10. La figura 2 ilustra la posicién de reposo de
la pieza de mando 20.

El accesorio de trabajo 6 ilustrado en las figuras 1
y 2 es utilizado generalmente en funcionamiento por
impulsos.

Cuando el usuario se apoya sobre la tapa 3, el bor-
de inferior 4 de la tapa 3 se apoya sobre la pieza de
mando 20 que es desplazada contra el muelle de soli-
citacién 21. La pieza de mando 20 acciona el interrup-
tor 22 y después el segundo interruptor 23. Cuando el
usuario suelta la tapa 3, el muelle de solicitacién 21
empuja la pieza de mando 20. El segundo interruptor
23 vuelve entonces a su posicién inicial, invirtiendo el
sentido de rotacion del motor 10, después el interrup-
tor 22 vuelve igualmente a su posicién inicial y provo-
ca la parada del motor 10. Esta disposicién conocida
de la técnica anterior permite frenar mas rdpidamen-
te la herramienta de trabajo 5 durante la parada del
aparato.

Como estd ilustrado en la figura 3, la caja 1 del
aparato electrodoméstico de preparacién culinaria de
acuerdo con la invencién puede utilizarse con un ac-
cesorio de trabajo 7, diferente del accesorio de trabajo
6. El accesorio de trabajo 7 comprende un cuerpo 30,
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una herramienta de trabajo 31, dispuesta dentro del
cuerpo 30 y susceptible de ser arrastrada por el motor
10, asi como una tapa 32.

El cuerpo 30 forma un recepticulo dentro del cual
estd dispuesta la herramienta de trabajo rotatoria 31.
El cuerpo 30 comprende un dispositivo de seguridad
33 susceptible de cooperar con la tapa 32 y con la caja
1. El cuerpo 30 presenta un asa 34 y un pico vertedor
35.

De modo mas particular, el cuerpo 30 compren-
de un recipiente 40 que presenta una abertura infe-
rior 41 en la cual estd montado un soporte 42 para
la herramienta de trabajo rotatoria 31. El cuerpo 30
comprende, igualmente, una base 43 montada deba-
jo del recipiente 40. La base 43 presenta un fondo 44
anular, una pared anular exterior 45 y una pared anu-
lar interior 46, mejor visibles en la figura 6. La base
43 comprende recortes 37 dispuestos en el fondo 44
y en la pared anular exterior 45. Un embellecedor 47
forma con el recipiente 40 el asa 34. La tapa 32 es
apta para cerrar el recipiente 40.

El dispositivo de seguridad 33 comprende un ele-
mento de transmisién 50 dispuesto dentro del cuerpo
30. De modo més particular, el elemento de transmi-
sién 50 comprende un vastago 63 montado mévil con-
tra un muelle de solicitacién 64. El vastago 63 estd
dispuesto, al menos parcialmente, dentro del asa 34.

El elemento de transmisién 50 presenta un 6rgano
de retencién 51 susceptible de impedir el desplaza-
miento de la tapa 32 con respecto al cuerpo 30.

El elemento de transmisién 50 coopera, por una
parte, con la tapa 32 y, por otra, con un elemento de
mando 52, representado esquematicamente en la figu-
ra 3. El elemento de mando 52 es solidario del cuerpo
30 y estd montado mévil con respecto al cuerpo 30.
De modo mas particular, el elemento de mando 52 es-
td montado dentro de la base 43.

El elemento de mando 52 es susceptible de accio-
nar la pieza de mando 20 montada dentro de la caja
1. El elemento de mando 52 comprende un érgano
de maniobra 53, susceptible de ser accionado por el
usuario, un érgano de mando 54, previsto para coope-
rar con el elemento de transmision 50, al menos, un
organo de bloqueo 55, previsto para cooperar con una
conformacién de retencion 12 de la caja 1 y, al menos,
una superficie de leva 61 susceptible de cooperar con
la pieza de mando 20.

Preferentemente, el elemento de mando 52 com-
prende, al menos, tres 6rganos de bloqueo 55 espa-
ciados 120°, comprendiendo entonces la caja 1 tres
conformaciones de retencién 12 dispuestas en corres-
pondencia. Ventajosamente, el elemento de mando 52
puede comprender seis elementos de bloqueo 55 es-
paciados 60°.

El elemento de mando 52 comprende un 6rgano
de mando 54 susceptible de desplazar el elemento de
transmisién 50 entre una posicién en la cual la tapa
32 puede ser colocada o retirada del cuerpo 30 (ilus-
trada en la figura 9), y otra posicién en la cual la tapa
32 esta bloqueada al cuerpo 30 (ilustrada en la figura
10).

Como se ve en la figura 4, el cuerpo 30 comprende
en su cara inferior seis recortes 37.

La figura 5 ilustra una forma de realizacién ven-
tajosa del elemento de mando 52 ilustrado de manera
esquematica en la figura 3. Como se ve bien en la fi-
gura 5, el elemento de mando 52 comprende una pie-
za exterior 56 ensamblada con una pieza interior 57,
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por ejemplo por medio de patas de enclavamiento 58.
El elemento de mando 52 forma, ventajosamente, un
anillo.

Las superficies de leva 61 forman parte de la pieza
exterior 56. La pieza exterior 56 presenta una corona
periférica 60 que lleva el 6rgano de maniobra 53. El
borde inferior de la corona periférica 60 presenta va-
rias superficies de leva 61. Las superficies de leva 61
son, igualmente, visibles en la figura 4 que muestra
la corona periférica 60 dispuesta alrededor de la pa-
red anular exterior 45. El borde superior de la corona
periférica 60 presenta entalladuras superiores 62.

La pieza interior 57 presenta una corona interna 65
prolongada en su periferia exterior superior por por-
ciones de collarin 66. El 6rgano de mando 54 forma
parte de la pieza interior 57. De modo mads particu-
lar, el 6rgano de mando 54 estd dispuesto encima de
una de las porciones de collarin 66. Los 6rganos de
bloqueo 55 forman parte de la pieza interior 57. De
modo mads particular, los 6rganos de bloqueo 55 es-
tan formados por lengiietas inferiores externas 67 que
forman parte de la corona interna 65. Ventajosamente,
los 6rganos de bloqueo 55 y las porciones de collarin
66 estan dispuestos de manera alternada.

Como se ve mejor en la figura 6, la pieza interior
57 esta dispuesta dentro de la base 43 entre la pared
anular interior 46 y la pared anular exterior 45. La
pared interior 57 reposa sobre el fondo 44. La pieza
exterior 56 estd dispuesta alrededor de la pared anular
exterior 45. Las patas de enclavamiento 58 estan dis-
puestas en aberturas de la pared anular exterior 45, no
visibles en las figuras.

Como se ve en la figura 7, la caja 1 comprende
una cara superior 13 rodeada de un borde periféri-
co superior 14. En la cara superior de la caja 1 estin
dispuestos tres resaltos 15. Entre los resaltos 15 y el
borde periférico superior 14 de la caja 1 estd previsto
un paso 16. Cada resalto 15 presenta en su cara la-
teral interior una de las conformaciones de retencién
12 previstas para recibir uno de los 6rganos de blo-
queo 55. De modo mads particular, las conformaciones
de retencién 12 estan formadas por ranuras horizon-
tales. La parte superior de la pieza de mando 20 esti
dispuesta en uno de los pasos 16. Los resaltos 15 es-
tan previstos para introducirse en los recortes 37 del
cuerpo 30, visibles en la figura 4. El cuerpo 30 puede,
asi, ocupar indiferentemente seis posiciones sobre la
caja 1. Los resaltos 15 permiten bloquear en rotacién
el cuerpo 30 a la caja 1.

Con el apoyo de las figuras 8 a 10, va a precisarse
la construccién del dispositivo de seguridad 33.

El elemento de transmisién 50 presenta una rampa
de preaccionamiento 70 susceptible de cooperar con
la tapa 32, un tope 77 y un 6rgano de accionamiento
78 susceptibles de cooperar con el 6rgano de mando
54.

El 6rgano de mando 54 presenta una zona de apo-
yo 82 susceptible de cooperar con el tope 77 cuando la
tapa 32 estd separada de la rampa de preaccionamien-
to 70. El 6rgano de mando 54 presenta una rampa de
accionamiento 80 prevista para cooperar con el érga-
no de accionamiento 78 cuando la tapa 32 coopera
con la rampa de preaccionamiento 70.

La tapa 32 lleva en su periferia un tetén 36, visible
igualmente en la figura 3. La rampa de preacciona-
miento 70 estd dispuesta en la parte superior del vas-
tago 63. La rampa de preaccionamiento 70 esta pro-
longada por un semiplano 71 unido a un montante 72.
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Un tope superior 73 prolonga el montante 72. El tope
superior 73 estd dispuesto por encima del semiplano
71. Un tope lateral inferior 74 prolonga el tope supe-
rior 73. El tet6n 36 puede introducirse en una abertura
75 dispuesta en una pared de cuerpo 30 para llegar a
la parte superior del vistago 63. De modo més parti-
cular, la abertura 75 estd dispuesta en una cara lateral
del asa 34.

La parte inferior del vastago 63 presenta un tetén
inferior 76 que forma el tope 77 y el 6rgano de ac-
cionamiento 78 previstos para cooperar con el 6rgano
de mando 54. El 6rgano de mando 54 comprende una
rampa de accionamiento 80 prolongada por un tope
lateral 81. La zona de apoyo 82 estd formada por la
extremidad libre de la rampa de accionamiento 80 en
el lado opuesto al tope lateral 81.

Con las figuras 8 a 10 se va a explicar el funciona-
miento del aparato de acuerdo con la invencién.

En la figura 8, la tapa 32 estd colocada sobre el
cuerpo 30. Sin embargo, la tapa 32 no estd bloquea-
da al cuerpo 30. El tetén 36 estd salido de la abertura
75. La tapa 32 puede ser retirada por el usuario. El
vastago 63 ocupa una posicion elevada. El 6rgano de
mando 54 estd bloqueado por el tope 77. De modo
mads particular, el tope 77 bloquea la zona de apoyo
82 de la rampa de accionamiento 80 del érgano de
mando 54. El elemento de mando 52 estd en posicién
de reposo y no puede ser maniobrado. El érgano de
bloqueo 55 estd separado de la conformacion de re-
tencién 12. Debido a esto, el accesorio de trabajo 7
puede ser retirado de la caja 1. La pieza de mando 20
ocupa la posicién de reposo. El motor no esté alimen-
tado y el aparato no puede funcionar.

En la figura 9, la tapa 32 ha sido llevada por rota-
cién a la posicion cerrada sobre el cuerpo 30. El tetén
36 estd metido en la abertura 75. El tetén 36 que en-
tra en contacto con la rampa de preaccionamiento 70
ha desplazado el vastago 63 hacia abajo. El vastago
63 ocupa una posicion intermedia. El tetén 36 reposa
sobre el semiplano 71. El érgano de mando de mando
54 no estd bloqueado por el tope 77. El elemento de
mando 52 estd también en posicién de reposo, pero
puede ser maniobrado.

En la figura 10, el elemento de mando 52 ha sido
llevado a la posicién de funcionamiento. El accesorio
de trabajo 7 es mantenido bloqueado a la caja 1. El 6r-
gano de bloqueo 55 coopera con la conformacién de
retencién 12. Durante el desplazamiento del elemento
de mando 52, la rampa de accionamiento 80 del érga-
no de mando 54 entra en cooperacién con el érgano de
accionamiento 78. La rampa de accionamiento 80 que
se apoya sobre el 6rgano de accionamiento ha despla-
zado el vastago 63 hacia abajo. Con el vastago 63 en
posicién baja, el tope lateral inferior 74 y el montante
72 enmarcan el tetén 36. El borde lateral 74 y el mon-
tante 72 impiden el desplazamiento de la tapa 32. La
tapa 32 estd asi bloqueada al cuerpo 30. El usuario no
puede retirar la tapa 32 del cuerpo 30. El tope lateral
81 limita el desplazamiento del elemento de mando
52. La pieza de mando 20 ha sido desplazada a la po-
sicién activa por la superficie de leva 61. El motor estd
alimentado y el aparato puede funcionar.

Asi, el accesorio de trabajo 7 desmontable que
comprende un elemento de mando 52 es susceptible
de estar montado sobre la caja 1 en lugar del acceso-
rio de trabajo 6 desprovisto de un elemento de mando
52 de este tipo. El accesorio de trabajo 7 puede ser
bloqueado a la caja 1 y ser puesto en funcionamiento
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continuo gracias al elemento de mando 52.

La figura 11 ilustra una variante de realizacién del
elemento de mando 52, representado en la parte infe-
rior de la base 43, habiendo sido seccionada la parte
superior de la base 43 para una mejor comprension. El
elemento de mando 52’ difiere del elemento de mando
52 en que un muelle de solicitacién 90 estd montado
entre el cuerpo 30 y el elemento de mando 52°, y en
que el elemento de mando 52’ presenta un medio de
retencién 91 apto para cooperar con un elemento de
retencidon 93 de la caja (visible en la figura 14) para
retener el muelle de solicitacién 90 fuera de su posi-
cién de reposo cuando el accesorio de trabajo 7 estd
colocado sobre la caja 1.

De modo més particular, la pieza interior 57 pre-
senta un montante 95 provisto de un gancho 96 pre-
visto para recibir una de las extremidades del muelle
de solicitacion. La otra extremidad del muelle de soli-
citacion 90 estd montada en un pasador 97 que forma
parte del fondo 44 de la base 43. El pasador 97 atra-
viesa un orificio 98 dispuesto en la pieza interior 57°.
La pieza interior 57° presenta un collarin anular 66’
dispuesto encima de érganos de bloqueo idénticos a
los 6rganos de bloqueo 55 del elemento de mando 52.
La pieza interior 57’ lleva dos 6rganos de mando 54.
La pieza exterior 56’ estd ensamblada con la pieza in-
terior 57’ por medio de lengiietas de enclavamiento
58.

De modo mads particular, el medio de retencién 91
del elemento de mando 52’ estd formado por un resal-
to dispuesto entre la superficie de leva 61 y una enta-
lladura 92 de la parte inferior de la corona periférica
60’ de la pieza exterior 56°. Sin embargo, el medio de
retencion 91 puede estar dispuesto en otros emplaza-
mientos del elemento de mando 52°. El elemento de
retencién 93 de la caja 1 estd formado por la pieza
de mando 20. Debido a esto, el elemento de retencion
93, estda montado flexible con respecto a la caja 1. Sin
embargo, el elemento de retencién 93 no estd forma-
do necesariamente por la pieza de mando 20. Como
complemento o como alternativa, el medio de reten-
cién 91 puede estar dispuesto de manera que presente
un ligero recorrido con respecto a la direccién de in-
troduccién del accesorio de trabajo 7 sobre la caja 1.
El medio de retencién 91, por ejemplo, puede estar
montado flexible con respecto al elemento de mando
52’, o también el elemento de mando 52’ puede es-
tar montado flexible con respecto al cuerpo 30. Pue-
den estar previstos varios medios de retencién 91 si el
elemento de mando 52’ presenta varias superficies de
leva 61 previstas para cooperar con el elemento de
retencién 93.

El elemento de mando 52’ estd montado mévil en-
tre una posicién de reposo, ilustrada en la figura 12,
correspondiente a la figura 8 del ejemplo de realiza-
cién precedente, y una posicién de funcionamiento,
ilustrada en la figura 14, correspondiente a la figura
10 del ejemplo de realizacién precedente.

El funcionamiento de esta variante de realizacion
es el siguiente:

La figura 12 representa la posicién estable de re-
poso del elemento de mando 52’. El muelle de solici-
tacién 90 separa el 6rgano de bloqueo 55 de la con-
formacion de retencidn 12. Cuando el usuario coloca
el cuerpo 30 sobre la caja 1, representada por la pieza
de mando 20, el 6rgano de bloqueo 55 no interfiere
con la conformacién de retencion 12. Al contrario, en
el ejemplo de realizacién precedente, el elemento de

5
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mando 52 podia ser llevado a la posicién de bloqueo
incompatible con la colocacién del cuerpo 30 sobre la
caja 1.

La figura 13 corresponde al desplazamiento del
elemento de transmision 50 a la posicién de bloqueo
de la tapa, tal como ilustra la figura 9.

La figura 14 representa la posicién de bloqueo del
elemento de mando 52’. El muelle de solicitacién 90
ejerce un esfuerzo de solicitacion sobre el elemento
de mando 52’, pero el medio de retencién 91 que coo-
pera con el elemento de retencién 93 de la caja 1 per-
mite retener el elemento de mando 52’ con respecto a
la caja 1.

A titulo de variante complementaria, el accesorio
de trabajo 7 no es necesariamente una batidora con
una tapa. El dispositivo de seguridad 33 puede ser
adaptado a cualquier tipo de accesorio de trabajo que
comprenda una herramienta de trabajo montada en ro-
tacién dentro de un cuerpo y una tapa susceptible de
ser bloqueada al citado cuerpo. Por ejemplo, el acce-
sorio de trabajo puede ser un accesorio corta legum-
bres, pudiendo comprender la tapa un chimenea para
la introduccién de los alimentos, comprendiendo o no
el cuerpo una salida para la eyeccion de los alimentos
cortados. El accesorio de trabajo puede consistir tam-
bién en una centrifugadora, estando protegido por una
tapa el cesto montado en rotacién dentro del cuerpo.

A titulo de variante complementaria, el elemento
de mando 52; 52’ no comprende necesariamente una
pieza exterior 56; 56’ ensamblada con una pieza inte-
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rior 57; 57°. Por ejemplo, el érgano o los 6rganos de
mando 54; 54°, los 6rganos de bloqueo 55 y las su-
perficies de leva 61; 61 pueden formar parte de una
pieza montada dentro del cuerpo 30, estando forma-
do el érgano de maniobra por una parte afadida a la
citada pieza.

A titulo de variante complementaria, el elemen-
to de mando 52, 52’ no presenta necesariamente una
forma de anillo. El elemento de mando 52, 52’ no esta
montado necesariamente mévil en rotacién, sino que,
por ejemplo, puede estar montado mdvil en traslacion.

A titulo de variante complementaria, el elemento
de mando 52; 52’ puede comprender una sola superfi-
cie de leva 61; 61 prevista para cooperar con la pieza
de mando 20. Preferentemente, entonces, el acceso-
rio de trabajo 7 puede ocupar solamente una posicién
sobre la caja 1.

A titulo de variante complementaria, el elemento
de mando 52; 52’ puede comprender un solo érgano
de bloqueo 55.

A titulo de variante complementaria, para detectar
la presencia de una tapa puede estar previsto un acce-
sorio desprovisto del elemento de transmision 50. El
elemento de mando 52; 52’ sirve, entonces, para blo-
quear el cuerpo del accesorio al cuerpo del aparato.

La presente invencion no estd en modo alguno li-
mitada al ejemplo de realizacién descrito y a sus va-
riantes, sino que engloba numerosas modificaciones
dentro del marco de las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria que comprende una caja (1) dentro de la cual
esta dispuesto un motor (10), y un accesorio de traba-
jo (7) desmontable susceptible de ser montado sobre
la caja (1), comprendiendo el accesorio de trabajo (7)
un cuerpo (30) y un elemento de mando (52; 52”) soli-
dario del cuerpo (30), comprendiendo el elemento de
mando (52; 52”) un 6rgano de maniobra (53) suscepti-
ble de ser accionado por el usuario, estando montado
el elemento de mando (52; 52”) mévil con respecto
al cuerpo (30) y siendo susceptible de accionar una
pieza de mando (20) del motor montada dentro de la
caja (1), caracterizado porque el elemento de mando
(52; 52’) comprende un érgano de bloqueo (55) pre-
visto para cooperar con una conformacién de reten-
ciéon (12) de la caja (1) cuando el elemento de mando
(52; 52’) acciona la pieza de mando (20).

2. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con la reivindicacién 1, caracteriza-
do porque el elemento de mando (52; 52) forma un
anillo.

3. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 o
2, caracterizado porque el elemento de mando (52;
52’) comprende una pieza interior (57; 57’) ensam-
blada con una pieza exterior (56; 56°).

4. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con la reivindicacion 3, caracteriza-
do porque el 6rgano de maniobra (53) forma parte de
la pieza exterior (56, 56’).

5. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a
4, caracterizado porque el elemento de mando (52;
52’) presenta una superficie de leva (61; 61”) suscep-
tible de cooperar con la pieza de mando (20).

6. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con una de las reivindicaciones 3 y
5, caracterizado porque la superficie de leva (61; 61°)
forma parte de la pieza exterior (56, 56’).

7. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con una de las reivindicaciones 3, 4
o0 6, caracterizado porque el érgano de bloqueo (55)
forma parte de la pieza interior (57; 57°).

8. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a
7, caracterizado porque el accesorio de trabajo (7)
comprende una tapa (32).

9. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
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naria de acuerdo con la reivindicacion 8, caracteriza-
do porque un elemento de transmisién (50) dispuesto
dentro del cuerpo (30) presenta un érgano de reten-
cién (51) susceptible de impedir el desplazamiento
de la tapa (32) con respecto al cuerpo (30), compren-
diendo el elemento de mando (52; 52’) un 6rgano de
mando (54) susceptible de desplazar el elemento de
transmisién (50) entre una posicién en la cual la tapa
(32) puede ser colocada o retirada del cuerpo (30) y
otra posicién en la cual la tapa (32) esta bloqueada al
cuerpo (30).

10. Aparato electrodoméstico de preparacién cu-
linaria de acuerdo con una de las reivindicaciones 3
y 9, caracterizado porque el 6rgano de mando (54)
forma parte de la pieza interior (57; 57°).

11. Aparato electrodoméstico de preparacién cu-
linaria de acuerdo con una de las reivindicaciones 9
o 10, caracterizado porque el elemento de transmi-
sién (50) presenta una rampa de preaccionamiento
(70) susceptible de cooperar con la tapa (32), un tope
(78) y un 6rgano de accionamiento (77), presentando
el elemento de mando (52; 52’) una zona de apoyo
(82) susceptible de cooperar con el tope (78) cuando
la tapa (32) estd separada de la rampa de preacciona-
miento (70), presentando el elemento de mando (52;
52’) una rampa de accionamiento (80) prevista para
cooperar con el 6rgano de accionamiento (77) cuando
la tapa (32) coopera con la rampa de preaccionamien-
to (70).

12. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con una de las reivindicaciones 9 a
11, caracterizado porque el elemento de transmision
(50) comprende un viastago (63) montado contra un
muelle de solicitacion (64).

13. Aparato electrodoméstico de preparacién cu-
linaria de acuerdo con una de las reivindicaciones 1
a 12, caracterizado porque un muelle de solicitacion
(90) estd montado entre el cuerpo (30) y el elemento
de mando (52’), y porque el elemento de mando (52°)
presenta un medio de retencién (91) apto para coope-
rar con un elemento de retencidn (93) de la caja (1)
para retener el muelle de solicitacién (90) fuera de su
posicién de reposo cuando el accesorio de trabajo (7)
estd colocado sobre la caja (1).

14. Aparato electrodoméstico de preparacién culi-
naria de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a
13, caracterizado porque dentro del cuerpo (30) es-
ta dispuesta una herramienta de trabajo rotatoria (31)
susceptible de ser arrastrada por el motor (10).



ES 2 289 595 T3

FIG.1
3

6\ i c

o = L=

25 ' 21

FIG.2  “ 728 S 2

A

S



ES 2 289 595 T3

32
S A /
35
i 1
50\ _ \ 1
64 M 30
63 . L0
33 3
34
' P
L 12
54—"1 3
45 5
55 46
12 ' l 3752
20 "
21
1 / E ] @
u__|
Q»ﬁ %g

FIG. 3



ES 2 289 595 T3




ES 2 289 595 T3

L9

[4"
SS

0z 7S 1S

wllf

IR

SL oL |08
{8

0L 9

=N
ol

0Z \9 95 €S

4"

\\\,
SL GS GL
287

694

L9 tL

) u./\mm

2L
L8
1
SLSS 9L, 4G
74°) 08
|
8 Ol
79~
0s—" |
£9-T |
0L~ _ SL




ES 2 289 595 T3




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

