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racim astrogin. chich nevyhodou Ae
zpravidla vétdi vySka jednotlivych pra-
covnich stanic a tim i celého stroje.

§ velikostf zdvihu se u stroji zv&t3uje
i spotieba tlakové kagaliny v hydraulic-
kém systému., ReSeni predstavuje za¥izenf,
které umoZnuje dosdhnout u karuselovych
stroji velké rozeviteni pii relativng
malé celkové vy¥ce. Tohoto cile se do-
sahuje kombinaci vysokotlakého sviraci-
ho Gstroji s walym zdvihem a nizkotla-
kého otviraciho Gstroli s velkym zdvi-
hem spole&ného pro cely stroj. Podsta-
tou keZeni je hydraulicky sviraci vé-
lec s plunZrem, na jeho% pistni ty&i

je ozubend hvézdice a dréZkovy vélec,
vyrtezim hvdzdice a dréikovanému valci
odpovidé na obvodu stroje dvojice pev-
nych &epl resp. op&rn¢y 8roub a celé
Gstroji funkci hydraulického ovlédaci-
ho systému foream. ‘
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vynélez se tykd karuselového vstifikovaciho stroje, zejﬁéna ke zpracovéni kaudu-
kovych sm&sfi. Stroj piedstavuje soustava stanic s hydraulicky ovlddanymi formami na
otofném stole a vstiikovaci jednotka mimo tento stil, jeho% ovléddaci Gstroji forem
tvoir{ kombinace sviraciho Gstroji s vysokyw tlakem a walym zdvihem v kaidé stanici
stroje a otviraciho Gstrojf s velkym zdvihem a relativné nizkym tlakem, spole&ného
pro cely stroj.

v soulasné dob® se karuselové vstifikovaci stroje konstruuji jak s mechanickym,
tak s hydraulickym uzaviracim Gstrojim forem., U mechanickych Gstroji se obvykle doci-
luje jen omezené rozeviteni forem I sviraci sila. vEt8f moZnosti poskytuje feSeni uza-
virani forem pomocf hydréuliky, zejména u stacionérnich stroju, kde se navic &asto
sdrufuje funkce sviréni s funkci oteviréni a zaviréni stroje. Jeho nevyhodou je, Ze
s rostoucim otevi‘enim a v¢ikou formy se zvitduje vyika jednotlivych stanic, a tim ce-
1ého stroje., Soutasnd se v zévislosti na velikosti zdvihu zvét3uje i spotieba tlakové
kapaliny v hydraulickém systému,

OZelem vynélezu proto je vytvorit zarizeni, které by odstranovalo uvedené nevyhody
dosavadnich strojd. (&elu se dosahuje zatizenim, jehof podstatou je, fe sviraci Gstrojf
tvoifi hydraulicky sviraci valec s plunirem, na jehoi pistni ty&i je ozubené hvézdice
a dréfkovy vélec, pritem: vyiezim hvézdice odpovidd na obvodu stroje dvojice pevnych &e-
ps a dréikovanému vélci odpovidé op&rny Sroub, spojeny se spodni eté&ff s d¥lenou formou,

Stroj v tomto uspoiadani umoZinuje dosaZeni velkého rozevient formy pfi malé celko-
vé vysce i u karuselovych stroji, proto je Fedeni urleno predeviim pro karuselové stro-
je s v&tiim poltem stanic a v&t3i vyikou forem, Soufasné se zde podstatn& zmen3uje spo-
tieba tlakové kapaliny v hydraulickém systému sviracfho Gstroji u jednotlivych stanic,

K bli2Simu objasn&ni podstaty vynélezu uvddiwme jeho prikladné provedeni. Konstruk-
ci a funkci stroje schematicky zn&zornuji vykresy, kde zna&i obr. 1 otevi‘enou formu
se sviracim vélcem v poloze bez tlaku (svisly Ffez), obr. 2 uzavitenou formu se sviracim
vAlcem v poloze bez tlaku (svisly Fez), obr. 3 uzavifenou formu se sviracim vélcem v po-
loze pod tlakem (svisly fez), obr. 4 pohled shora se znfzorn&nim principu otéfeni ozu-
bené hv&zdice s dréikovym vélcenm.

celé zairizeni je umist&no na frémé 1, kterd nese otolny stil 2 s Fetézem 3
a hnacim Fet&zovym kolem 4. Na otolném stole 2 je uloZeno 8 stanic, z nichZ kaZdé mé
horizontéin® d&lenou formu., Kaidou stanici tvoX{ horni eté% 5, spodni eté% 6 a dvo-
jice t&hel 7, kterd obé etéZe 5, 6 spojuji. Pod deskou oto&ného stolu 2 je se stolem
spojen hydraulicky sviraci vélec s plunirem 9. Na prodlouZeni pistni tyde pluniru 9
je ozuben& hvézdice 12 a dréZkovy vélec 11, Ve spodni eté%i 6 kaZdé stanice je za3rou-
bovén opérny ¥roub 10 s vnitifnimi dréikami, které odpovidajf vn&j3im dréZikém vélce ;l}
Horn{ dil formy 13 je pXipevn&n k horni etdii 5 stanice, spodnf dil formy k desce oto&-
ného stolu 2. Mimo oto¥ny stil 2 je umistZna dvojice hydraulickych zvedacich valcd 15
s pisty, jejichZ tyfe 16 spolupracuji s tifmenem 12 tdhel 7, Rovn&% wimo oto&ny stal 2
je pted pracovni polohou stroje, v ni% se forma otvird a zavirs, umisténa odzévorovac|
. konzola 18 s Zepem 19 8 za touto polohou odzévorovaci konzols 20 s Zepem 21. Oba &epy
19, 21 jsou v kinematickém uloZenf vzhledem k ozubené hvEzdici 12. Kaidd stanice na
oto&ném stole 2 je vybavena hydraulickym rozvadiZem 23, jehof prostfednictvim se kru-
hovou valkou 22 ovlédé pist hydraulického sviraciho vdlce 8 prisludné stanice. Plnict
a dédvkovaci zalrfzeni 24 je umisténo mimo oto&ny stdl 2.

Piri provozu zarizeni kaZdé ataniceApoatupné prochézi osmi polohami, z nich polo~
ha VII podle obr. 4 je poloha pracovni, v nil se oteviréd forma a vyjimaji v¢lisky.

Stanice s otevi‘enou formou v poloze VII je znbdzorndna na obr. 1. K uzavieni formy
dojde spult&nim celé konstrukce stanice pomoci zvedaciho Gstroji sloZeného z hydraulic-
kych zvedacich valed 15, ty&f 16 a tifmenu 17. Forma v uzavi‘ené poloze (obr. 2) je do-
sud odzévorovand, hydraulicky sviraci vélec 8 je v horni poloze a dréikovany vélec 11
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"je mimo op&rny Iroub 10 s valg V,e PEi nésledujicim posuvu otodného stolu 2 o Ghel o4,
najede ozubens hvézdice 12 na Zep 21 zévorovaci kontroly 20. Tim dojde s pootoZenim
hvézdice 12 k nastaveni dréikovaného vélce 11 do polohy, v ni¥ dralky vélce 11 souhla-
si s draXkami op&rného Sroubu 10. pi‘i daldim pohybu oto¥ného stolu 2 najede kulisa
hydraulického rozvadéZe 23 na kruhovou vatku 22 a vpusti tlakovou kapalinu do svira-
ctho vélce 8. Tim se plunir 9 posune do dolni polohy, dréiky vdlce 11 doséhnou na
drétky Sroubu 10 a dojde k uzamknuti formy dostatetnZ vysokym sviracim tlakem (obr. 3).

v tomto stavu se dostane stanice do polohy I, kde se plnicim zafizenim 20 naplni
forma kau¥ukovou smési. V polohéch II a% VI nastane vulkanizace obsahu formy. Pak se
forma otevi‘e opa&nym postupem neZ bylo popséno p¥i zaviréni:

Hydraulicky rozvadd& 23 presune sviraci vélec 8 do hornf polohy. Tim se uvoln{
sviraci tlak formy a soulasné se draikovany vllec 11 pozvedne do polohy, v nif je mezi
jeho spodni plochou a horni plochou op&rného Zroubu 10 vile Vpe Posuvem oto&ného stolu
2 se dostane ozubens hadice 12 do zé&b&ru s Zepem 19 odzdvorovaci konzoly 18 a hvézdice
i s dréZkovanym vélcem 11 se pootoli o ﬁhela(az. pomoci hydraulickych vélci 15 se
odzévorovand forma otevie zvednutim celé stanice do polohy znézorn&né na obr, 1 a cely
cyklus se opakuje,

velikost rozevifeni formy lze m&nit 2m&nou polohy timene 17, ktery je na téhlech
7 kaZidé stanice upevn&n v otvorech rozmisténych v pravidelnych rozte&ich. v zévislosti
na poloze timenu 7 se m&ni vy3ka horni poloviny etéie 5 stanice vzhledem k desce sto-
lu 2, a tim i vzdédlenost obou dild otevitené formy.

PREOMET VYNALEZU

Karuselovy vstiikovaci stroj, zejména ke zpracovéni kau¥ukové sm¥ési se soustavou
stanic s hydraulicky ovléddanymi formami na oto&ném stole a vstiikovaci jednotkou mimo
tento stal, jehoZ ovlddaci Gstrojf forem pfedstavuje kombinace otviraciho dGstroji
s velkym zdvihem a relativné malym tlakem, a sviraciho Gstroji s malym zdvihem a vyso-
kym tlakem, vyznalujici se tim, %e sviraci Gstroji tvo¥i hydraulicky sviraci vélec
(8) s plunirem (9), na jehot pistni ty&i je ozuben& hvézdice (12) a dréikovany vélec
(11), p*idemZ vyifezim hvézdice (12) odpovidd na obvodu stroje dvojice pevnych Zepl
(19, 21) a dréikovanému vélci (11) odpovidé op&rny Broub (10) spojen9 se spodni eté-
Zi (6) stanice s délenou formou.

3 vykresy
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