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Przedmiotem wynalazku jest uklad automatycz-
nego tarowania cyfrowej wagi, zwlaszcza jedno i
dwupomostowej, majgcy zastosowanie w elektro-
nicznych wagach cyfrowych.

Znane sa uklady tarowania elektronicznych wag
cyfrowych, w ktérych caly wynik pomiaru cieza-
ru tary jest zapamietywany w specjalnym reje-
strze tary. W celu otrzymania wyniku pomiaru cig-
zaru netto od stanu rejestru wyjSciowego prze-
twornika analogowo-cyfrowego elektronicznej wa-
gi cyfrowej, jest odejmowana statycznie — na
przyklad wykorzystujagc sumator — zawarto$é re-
jestru tary. Na wyjsciu ukladu odejmujacego o-
rzymuje sie wynik pomiaru wazenia ciezaru. Przy-
kladem takiego rozwigzania jest uklad elektronicz-
ny zastosowany w kompensatorze do wag cyfro-
wych VMIG-501.

Znany jest réwniez z polskiego opisu patentowe-
go nr 86097 uklad tarowania elektronicznej wagi
cyfrowej zaopatrzony w licznik, przetwornik ana-
logowo-cyfrowy i sekwencyjny uklad sterujacy,
przy czym w torze ujemnego sprzezenia zwrotne-
go obejmujgcego przetwornik analogowo-cyfrowy
znajduja sie licznik i przetwornik cyfrowo-analo-
gowy tak polagczone, ze wejscie zliczajace licznika
jest przylsczone do wyjscia szeregowego przetwor-
nika analogowo-cyfrowego, natomiast wyjscia licz-
nika wysterowujg przetwornik cyfrowo-analogowy,
ktérego sygnal wyjsciowy jest doprowadzony w
fazie przeciwnej niz faza wejSciowego sygnalu po-
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miarowego do wejécia przetwornika analogowo-cy-
frowego, przy czym wejScie bramkujace wejscie
zliczajace licznika i jego wejScie zerujace sa przyz-
Iaczone do wyj$é sekwencyjnego ukladu sterujgce-
go tarowania, do ktérego sg doprowadzone: z prze-
twornika analogowo-cyfrowego szeregowy sygnal
wyjsciowy i sygnal zakohczenia procesu przetwa-
rzania oraz z zewnatrz sygnat inicjujgcy proces
tarowania,

W ukladzie automatycznego tarowania cyfrowej
wagi wyjscie przetwornika napiecie — czestotli-
wosé jest polaczone z wyjSciem pomiarowego licz-
nika i jednocze$nie z wejSciem licznika wyniku,
przy czym wyjsScie pomiarowego licznika jest polg-
czone z wejSciem rejestru pamieci tary, ktérego
wyjscie jest polaczone z wejéciem pomiarowego
licznika, z kolei za§ wejsScle wipisu pomiarowego
licznika jest poljczone z licznikiem wyniku polg-
czonym z elektroniczng waga cyfrowa i dalej wraz
z wejSciem zapis-odczyt i wejSciami adresowymi
pamieci tary 'sa polaczone z blokiem sterujgcym
tarowaniem polgczonym z przetwornikiem napiecie-
-czestotliwosé. :

W odniesieniu do znanego stanu techmiki, zasto-
sowanie w ukladzie wedlug wynalazku przetwor-
nika napiecie-czestotliwo$é polaczonego z rewersyj-
nym licznikiem pomiarowym i licznikiem wyniku
ma ten korzystny skutek, ze przy poréwnaniu za-
wartosci obu liczniké6w zawartosé licznika wyniku
jest pomniejszana odpowiednio o wartosé odpowia-
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dajaca tarze, co pozwala na wytarowanie elektro-
nicznej wagi cyfrowej przy ciezarze tary réwnym
jej zakresowi pomiarowemu. Taka konstrukcja da-
jaca latwy do wykorzystania mechanizm zmiany
wielkosci, taxfy umozliwia eliminacje bledéw wyste-
pujacych na skutek termicznych i czasowych zmian

parametré6w pomostu. Pojawiajace sie wskazania.

rézne od zera na prfzykla-d dla pustego pomostu
megy-byé w_sposéb prosty wyeliminowane poprzez
aktualizacje zapisbw w bloku pamieci. Dodatkowsg

zaletg wukladu wedlug wynalazku jest skracanie’

czasu pomiaru ciezaru netto, co ma duze zmaczenie

przy pomiarze ciezar6w o réznej diugosci znajdu-’

jacych w ruchu.

Objasnienie rysunku. Przedmiot wynalazku jest
uwidocznieny w przykladzie wykonania na rysunku
przedstawiajacym schemat blokowy ukladu.

Uklad automatycznego tarowania cyfrowej wagi
zawiera przetwornik napiecie-czestotliwo$§é 1 do
wej§é ktérego sg doprowadzone analogowy sygnat
pomiarowy Ux odwzorujacy mierzony ciezar przy
pomocy jednego badZ dwéch pomostéw oraz w fa-
zie przeciwnej niz jego faza sygnal wyjSciowy prze-
twornika cyfrowo-analogowego 2.

WyjsScie szeregowe przetwornika napiecie-czesto-
tliwo§é 1 jest polgczone z wejSciami zliczajacymi
pomiarowego licznika 3 i wejSciem zliczajacym licz-
nika wyniku 4, ktérego réwnolegle wyjscia sta-
nowig wyjscie elektronicznej wagi cyfrowej.

Wyijscia réwnolegle pomiarowego licznika 3 s3

polaczone z wyjSciami réwnoleglymi przetwornika -

cyfrowo-analogowego 2 i z wejSciami informacyj-
nymi pamieci tary 5, ktérego wyjscia sg polgczone
z wejSciami réwnoleglymi pomiarowego licznika 3.

WejsScie wpisu réwnoleglego pomiarowego liczni-
ka 3 jest polaczone z wejSciem zerujacym licznika
wyniku 4 i wraz z wej$ciami zapis/odczyt i wej-
§ciami adresowymi rejestru pamieci tary 5 sa
polgczone z wyjSciami sterujacego tarowaniem u-
ktadu 6.

Do ukladu 6 sg doprowadzone z przetwornika
napiecie-czestotliwo$é 1 sygnat R zakonhczenia pro-
cesu kompensowania oraz z zewmnatrz sygnat T
inicjujgcy proces tarowania i sygnat P1 i P2 o
pracy jedno- lub dwupomostowej elektronicznej wa-
gi cyfrowej. W ukladzie tarowania automatycznego
cyfrowej wagi jest sygnalizowany operatorowi sy-
gnal R zakonczenia kazdego procesu kompensowa-
nia sygnalu pomiarowego Ux odwzorowujgcego
mierzony ciezar sygnalem wyjSciowym z przetwor-
nika cyfrowo-analogowego 2, ktéry jest sterowany
przez réwnolegle wyjScia pomiarowego licznika 3
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sumujacego impulsy z szeregowego wyjscia prze-
twornika 1. Przed przeprowadzeniem procesu ta-
rowania kazdy stan licznika 3 jest réwny stanowi
licznika wyniku 4.

Po zasygnalizowaniu operatorowi sygnalem R za-
koniczenia procesu kompensowania, gdy operator
uzna e zmierzony ciezar jest cigzarem tary, jest
inicjowany sygnalem T proces tarowania. Uklad
sterujacy 6 zeruje licznik wyniku 4 i jednoczesnie
zapisuje sygnalem zapisu wraz z podaniem adresu
odpowiadajacego stanowi sygnatu informacyjnego
P1/P2 w rejestrze pamieci tary 5 aktualny stan
pomiarowego licznika 3.

Dziatanie ukladu wedlug wynalazku powtarza sie
dla obu reziméw pracy jedno- i dwupomostowej,
przy czym réznica polega tylko na zmianie adresu
jaki wystawia na swoich wyjsciach uklad steru-
jacy tarowaniem 6 i pod jakim zapisywany jest
stan pomiarowego licznika 3 w bloku 5 pamieci
tary. Proces tarowania zostaje zakonczony z chwi-
13 zanikniecia sygnatu T inicjujacego proces taro-
wania. Stan pomiarowego licznika 3 po zakoncze-
niu tarowania wagi odpowiada zmierzonemu cie-
zarowi tary, ktéry byl wymuszony przez informa-
cyjny sygnal P1/P2 o pracy jedno- i dwupomosto-
wej, zaS w tym momencie licznik wyniku 4 jest
wyzerowany.

Zastrzezenie patentowe

Uklad automatyeznego tarowania cyfrowej wa-
gi, zwlaszcza jedno- i dwupomostowej, zawierajacej
licznik pomiarowy i licznik wymiku oraz blok ste-
rujgcy i przetwornik. cyfrowo-analogowy, przy
czym wyjscia réwnolegle licznika pomiarowego s3a
polaczone z wejSciami réwnoleglymi przetwornika
cyfrowo-analogowego i sg przylaczone do wejsé
programujacych rejestru pamieci tary, zmamienny
tym, ze wyjécie przetwornika napiecie-czestotliwosé
(1) jest polaczone z wejsciem pomiarowego liczni-
ka (3) i jednoczeénie z wejéciem licznika wyniku
(4), przy czym wyjScie pomiarowego licznika (3)
jest polgczone z wejSciem rejestru pamieci tary
(5), ktérego wyjscie jest polgczone z wejéciem po-
miarowego licznika (3), z kolei za§ wejScie wpisu
pomiarowego licznika (3) jest polaczone z liczni-
kiem wyniku (4) polaczonym z elektroniczng waga
cyfrowa i dalej wraz z wejSciami zapis-odczyt i
wejSciami adresowymi rejestru pamieci tary (5)
sq polaczone ze sterujgcym blokiem (6) tarowaniem
polaczonym z przetwornikiem napiecie-czestotli-
wosé (1).
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