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(57) Die Erfindung betrifft ein Liufteraggregat (1) fur den

mobilen  Einsatz zur Ventilation von einem
Einsatzbereich, insbesondere zur Frischluftzufuhr von
mit Rauch oder Gasen kontaminierten Bereichen,
welches ein Basisgestell (2), einen daran gelagerten
Heberahmen (4) sowie einen Axialllfter (3) umfasst.
Eine erste Schwenkanordnung (8) fir den
Heberahmen (4) ist einerseits im Bereich eines von
einem Grundrahmen (6) aufragenden Rahmenteils (7)
und andererseits in einem ersten, dem Rahmenteil (7)
zugewendeten Endbereich (14) des Heberahmens (4)
angeordnet. Der Heberahmen (4) ist in seiner
vertikalen Distanz bezlglich des Grundrahmens (6)
von einer diesem naher liegenden Ruhestellung in
eine davon angehobene Einsatzstellung verstellbar.
Am Heberahmen (4) ist eine zweite
Schwenkanordnung (17) angeordnet, um welche ein
Tragrahmen (19) in seiner relativen Lage beziglich
des Grundrahmens (6) verschwenkbar gelagert ist.
Der Axialltfter (3) ist unter Zwischenschaltung des
Tragrahmens (19) am Heberahmen (4) gehalten.

Fig.2
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Lifteraggregat fir den mobilen Einsatz zur Ventilation von
einem Einsatzbereich, insbesondere zur Frischluftzufuhr von mit Rauch oder Gasen kontami-
nierten Bereichen, wie dieses im Anspruch 1 beschrieben ist.

[0002] Ein auf einer Doppelschwinge montierter, mobiler Grofiventilator ist aus der WO
2013/182536 A1 bekannt geworden. Das Gehause des Liifteraggregats ist an zumindest einem
Ende eines Lenkers der Doppelschwingen direkt daran schwenkbar gelagert. Mit einem zusatz-
lichen Verstellmittel kann die relative Lage des Gehduses des Lifteraggregats und damit die
Neigung desselben zur Anderung der Abgaberichtung des Luftstroms verdndert werden. Bei
weiteren Ausflhrungsformen ist das Gehause des Lfteraggregats jeweils an beiden von einer
Basiskonsole distanzierten Enden jedes Lenkers der Doppelschwingen direkt schwenkbar
daran gelagert. Die Neigungsverstellung des Gehaduses des Lifteraggregats kann entweder
durch die Lageanderung eines Lenkers der Doppelschwingen relativ bezliglich der Basiskonso-
le oder durch eine Langenanderung eines Lenkers der Doppelschwingen erfolgen.

[0003] Die DE 20 2011 052 116 U1 beschreibt ein Lifteraggregat fir den mobilen Einsatz zur
Frischluftzufuhr an mit Rauch kontaminierten Bereichen. Das Liifteraggregat umfasst dabei ein
Basisgestell, einen Schwenkrahmen sowie einen am Schwenkrahmen gehaltenen Axialllifter.
Das Basisgestell weist einen einer Aufstandsflache zuwendbaren Grundrahmen sowie einen
vom Grundrahmen aufragenden hinteren Rahmenteil auf. Der Schwenkrahmen ist am Basisge-
stell um eine in horizontaler Richtung verlaufend ausgerichtete erste Schwenkachse einer ers-
ten Schwenkanordnung verschwenkbar gelagert. Der AxiallUfter weist eine Antriebseinheit, ein
damit in Antriebsverbindung stehendes Liifterrad und ein das Lifterrad aufnehmendes Liifter-
gehause auf.

[0004] Die US 5,395,087 A beschreibt ein weiteres Lifteraggregat fir den mobilen Einsatz zur
Erzeugung eines von diesem abgegebenen Luftstroms. Das Liifteraggregat umfasst dabei ein
Basisgestell sowie einen daran schwenkbar gelagerten Schwenkrahmen. Am Schwenkrahmen
ist direkt der AxiallUfter befestigt. Der Schwenkrahmen mitsamt dem Axialllfter kann je nach
Gebrauchslage und der damit verbundenen Luftstromausrichtung um eine in bodennaher Lage
am Basisgestell angeordnete Schwenkanordnung in seiner relativen Lage verschwenkt werden.
Mittels einer Rastvorrichtung kann der Schwenkrahmen in dieser eingestellten Lage positioniert
bezliglich des Basisgestells gehalten werden.

[0005] Ein ahnlich ausgebildetes Lifteraggregat beschreibt die US 5,941,314 A. Das Lifterag-
gregat umfasst dabei ein Basisgestell aus einem Rohrrahmen. Seitlich des Axialllifters sind
Rahmenteile vorgesehen, welche an ihrer hinteren Seite mittels eines bugelférmig ausgebilde-
ten Handgriffs miteinander verbunden sind. An den beiden seitlichen Rahmenteilen ist der
Axialllfter in seiner Lage verschwenkbar in einer Lageranordnung mit voneinander distanziert
angeordneten Lagerstellen gelagert. Damit kann auch hier eine Neigungsverstellung des Axial-
IUfters bezlglich des Basisgestells um die bezlglich der Aufstandsflache ortsfeste Lageranord-
nung durchgeflhrt werden.

[0006] Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Lifteraggregat zu schaffen,
welches geringe Transportabmessungen aufweist und trotzdem im Einsatz bzw. Betrieb vom
AxiallUfter ein ausreichender Luftstrom abgegeben und dieser auch noch in seiner Strémungs-
richtung in einem Winkelbereich voreinstellbar ist.

[0007] Diese Aufgabe der Erfindung wird dadurch geldst, dass die erste Schwenkanordnung flr
den Heberahmen einerseits im Bereich des vom Grundrahmen aufragenden Rahmenteils und
andererseits in einem ersten, dem hinteren Rahmenteil zugewendeten Endbereich des He-
berahmens angeordnet ist, und der Heberahmen vom hinteren Rahmenteil in Richtung auf eine
Frontseite vorragend ausgebildet ist und ein vom ersten Endbereich distanzierter zweiter End-
bereich des Heberahmens in seiner vertikalen Distanz beziglich des Grundrahmens von einer
dem Grundrahmen ndher liegenden Ruhestellung in eine davon angehobene Einsatzstellung
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verstellbar ist, und dass am Heberahmen eine zweite Schwenkanordnung mit einer zweiten
Schwenkachse angeordnet ist, welche zweite Schwenkanordnung distanziert von der ersten
Schwenkanordnung angeordnet ist, und dass ein Tragrahmen in seiner relativen Lage beziig-
lich des Grundrahmens am Heberahmen um die zweite Schwenkachse der zweiten Schwenka-
nordnung verschwenkbar gelagert ist, um dadurch eine Neigungsverstellung des vom Axialltfter
erzeugten Luftstroms durchfiihren zu kdnnen, und der Axiallufter unter Zwischenschaltung des
Tragrahmens am Heberahmen gehalten ist.

[0008] Der dadurch erzielte Vorteil liegt darin, dass so ein kompakter Basisrahmen bzw. ein
Basisgestell geschaffen werden kann, welcher bzw. welches eine stabile, jedoch transportable
Aufnahme flr den Axialllifter ausbildet. Da im vorliegenden Ausflihrungsbeispiel bevorzugt der
Grundrahmen durchgangig bzw. wannenférmig ausgebildet ist, wird durch die flir den Hebe-
rahmen vorgesehene Schwenkbewegung eines Endbereiches und der damit verbundenen
Vergrofderung der Distanz beziglich des Grundrahmens so eine bessere Luftstrdmung boden-
seitig im Bereich des Axialllfters zwischen diesem und dem Basisgestellt erreicht. Durch das
Anheben fir den Betrieb und das nachfolgende Absenken flr das Verstauen kann so flr den
An- sowie Abtransport eine geringe Baugrélie geschaffen werden, wobei flr den Betrieb und in
der angehobenen Lage des Heberahmens damit auch der Axiallifter mitangehoben und so eine
optimalere Luftstrdbmung erzielbar ist. Durch das zusatzliche Vorsehen eines eigenen Tragrah-
mens fir den Axiallifter kann nicht nur ein Anheben und das damit verbundene weitere Distan-
zieren des Axiallifters vom bodenseitig angeordneten Grundrahmen erzielt werden, sondern
dartber hinaus auch noch eine Neigungsverstellung des Axialliifters ermdglicht werden. Durch
diese zusatzliche Neigungsverstellung kann auch noch die Abgaberichtung des vom Axialltifter
erzeugten Luftstroms an die jeweiligen Einsatzbedingungen einfach erfolgen.

[0009] Weiters ist es vorteilhaft, wenn der Heberahmen durch einen briickenartig ausgebildeten
Schwenkarm gebildet ist. Durch diese brickenartige Ausbildung des Schwenkarms kann so
eine zweischnittige Lagerung desselben am Basisgestell, insbesondere an dessen hinteren
Rahmenteil, erfolgen. Der von der ersten Schwenkanordnung vorragende Heberahmen bildet
einen auf einer Seite gelagerten Schwenkarm und kann damit mit seinem davon distanzierten
Endbereich von der in einer geringeren Distanz angeordneten Ruhestellung in die davon abge-
hobene und eine grofiere Distanz zum Grundrahmen aufweisende angehobene Einsatzstellung
verstellt werden.

[0010] Eine andere Ausflihrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die erste Schwenkan-
ordnung vom Grundrahmen des Basisgestells in vertikaler Richtung davon distanziert angeord-
net ist. Damit kann eine geometrische zueinander Anordnung der einzelnen Bauteile der
Schwenkanordnung und des damit verbundenen Heberahmens erfolgen, sodass fur den An-
und Abtransport eine geringere Bauhohe erreicht wird als im laufenden Einsatzbetrieb.

[0011] Eine weitere bevorzugte Ausflhrungsform ist dadurch gekennzeichnet, dass die zweite
Schwenkachse der zweiten Schwenkanordnung eine parallele Ausrichtung bezliglich der ersten
Schwenkachse aufweist. Dadurch kann so eine einfache Lagerung sowie Neigungsverstellung
des am Tragrahmen gehaltenen Axialllifters erzielt werden.

[0012] Eine weitere mdgliche Ausfliihrungsform hat die Merkmale, dass am Basisgestell, insbe-
sondere dem hinteren Rahmenteil, fir die Verstellung des Heberahmens von seiner Ruhestel-
lung in die angehobene Einsatzstellung und vice versa ein Schwenkantrieb angeordnet ist.
Durch das Vorsehen eines eigenen Schwenkantriebs kann so die Bedienung durch die mitei-
nander in Eingriff stehenden Hebelanordnungen bzw. Gelenkanordnungen wesentlich erleich-
tert werden. Dadurch wird es auch fiir nicht so kraftige Personen einfacher, den Axialliifter des
Lifteraggregats von der Ruhe- bzw. Transportstellung in die angehobene Einsatzstellung bzw.
Betriebsstellung verstellen zu kénnen.

[0013] Eine weitere Ausbildung sieht vor, dass der Schwenkantrieb mindestens eine Handhabe
sowie zumindest einen Gelenkhebel umfasst, und die Handhabe um eine am hinteren Rahmen-
teil angeordnete dritte Schwenkachse einer dritten Schwenkanordnung verschwenkbar gelagert
ist, wobei der zumindest eine Gelenkhebel an seinem ersten Ende gelenkig mit der mindestens
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eine Handhabe und an seinem zweiten Ende gelenkig mit dem Heberahmen verbunden ist und
die dritte Schwenkachse parallel bezliglich der ersten Schwenkachse ausgerichtet ist. Damit
kann schon beim ersten Gebrauch durch das Verschwenken der Handhabe die angehobene
Einsatzstellung bzw. Betriebsstellung des Axialliifters erzielt werden und dartber hinaus auch
noch die Verfahrbewegung des gesamten Lifteraggregats vom Transportmittel zum Einsatzort
einfacher gestaltet werden.

[0014] Eine andere Ausflhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die dritte Schwenkan-
ordnung in vertikaler Richtung weiter vom Grundrahmen distanziert angeordnet ist als die erste
Schwenkanordnung. Durch diese entsprechende geometrische Anordnung der einzelnen
Schwenkanordnungen zueinander kann so die gesamte BauhoOhe relativ gering gehalten wer-
den und trotzdem eine einfache Verstellbewegung fir das Anheben des Heberahmens fir die
Betatigungsperson bzw. den Benutzer ermoglicht werden.

[0015] Eine weitere bevorzugte Ausfihrungsform ist dadurch gekennzeichnet, dass an der
mindestens einen Handhabe unter Ausbildung eines Betatigungshebels ein von der dritten
Schwenkachse distanziert angeordnetes Schwenklager angeordnet ist, an welchem Schwenk-
lager das erste Ende des Gelenkhebels gelenkig mit der Handhabe verbunden ist. Dadurch
kann auf das Vorsehen zusatzlicher Betatigungshebel verzichtet werden und so eine einfache
kompakte Baueinheit geschaffen werden. Dariber hinaus kann so mittels der Handhabe nicht
nur eine Erleichterung der Verfahrbewegung des Lifteraggregats hin zum Einsatzort und von
diesem zuruckgeschaffen werden, sondern auch gleichzeitig das Anheben des Axialllifters
erleichtert werden.

[0016] Weiters ist es vorteilhaft, wenn in Richtung der zweiten Schwenkachse gesehen vonei-
nander distanziert jeweils ein Gelenkhebel vorgesehen ist, wobei jeweils die zweiten Enden der
Gelenkhebel in fluchtender Ausrichtung bezuglich der zweiten Schwenkachse gelenkig mit dem
Heberahmen verbunden sind. Dadurch kann eine gemeinsame Anlenkung der Gelenkhebel
sowie Lagerung des Tragrahmens am Heberahmen erfolgen. Darliber hinaus kann so aber
auch eine beidseitig des Axialllifters erfolgende Kraftibertragung wahrend der Verstellbewe-
gung sowie im laufenden Betrieb geschaffen werden. Damit kann eine stabile und kompakte
Ausfiihrung bereitgestellt werden.

[0017] Eine andere Ausflihrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Handhabe durch
einen blgelfdrmigen Rohrrahmen gebildet ist und dieser von einer in etwa in horizontaler Rich-
tung ausgerichteten Transportstellung in eine in etwa in vertikaler Richtung nach oben aufra-
gende Betriebsstellung verschwenkbar ist. Damit kann eine beidseitige, gleichzeitig erfolgende
Bedienung und Verstellung der mit der Handhabe in Verbindung stehenden Gelenkhebel erfol-
gen.

[0018] Eine weitere mogliche Ausfihrungsform hat die Merkmale, dass der Tragrahmen mit
seinem ersten Endabschnitt an der zweiten Schwenkanordnung mit deren zweiten Schwenk-
achse gelagert ist und mit seinem zweiten Endabschnitt in Richtung auf den hinteren Rahmen-
teil des Basisgestells ragt. Dadurch kann die Baugrof3e des Schwenkantriebs sowie der den
Axiallufter tragenden Bauteile relativ gering gehalten werden und trotzdem eine ausreichende
Neigungsverstellung des Tragrahmens mitsamt dem daran angeordneten Axialllifter erzielt
werden.

[0019] Eine weitere Ausbildung sieht vor, dass zwischen dem Tragrahmen und dem Heberah-
men eine Stellvorrichtung flr die Schwenkverstellung des Tragrahmens relativ beziglich des
Heberahmens vorgesehen ist. Dadurch kann einfacher die relative Lage des Tragrahmens
beziglich des Heberahmens und der damit verbundenen Neigung des abgegebenen Luftstroms
vom AxiallUfter eingestellt werden.

[0020] Eine andere Ausflhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass am Liftergehduse des
Axiallifters in einem Austrittsbereich des Luftstroms aus diesem ein Diisenkopf mit einer zentra-
len Disenkopfachse in fluchtender Ausrichtung beziglich einer Lifterradachse des Liifterrades
zur Beigabe von Wasser sowie gegebenenfalls eines Schaumgemisches zum Luftstrom ange-
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ordnet ist und der Dusenkopf mehrere Gber den Umfang verteilt angeordnete Austrittsdffnungen
aufweist. Dadurch kann zusatzlich zum verbesserten Luftstrom in diesen noch zusatzliches
Léschmittel bzw. Lodschmedium beigeflgt werden. Durch die zentrale Anordnung kann so vom
Zentrum des AxiallUfters aus eine gerichtete Zumischung in den Luftstrom hinein erfolgen.

[0021] Eine weitere bevorzugte Ausfliihrungsform ist dadurch gekennzeichnet, dass der Dlsen-
kopf hutférmig ausgebildet ist und im Bereich von dessen Austrittsseite durch eine Stirnwand
begrenzt ist. Dadurch kann eine einfach herzustellende geometrische Form des Disenkopfs
geschaffen werden, welcher unkompliziert mit einem entsprechenden Gegenstlick im Bereich
des AxiallUfters, insbesondere dessen Liftergehduse, verbunden werden kann.

[0022] Weiters ist es vorteilhaft, wenn die Austrittséffnungen in der Stirnwand angeordnet sowie
jeweils in deren Durchstromrichtung auf die von der Diisenkopfachse abgewendete Seite nach
aullen geneigt verlaufend ausgerichtet sind. Durch die hutférmige Ausbildung mit dem Vorse-
hen der Stirnwand kann so innerhalb des Diisenkopfs ein Sammelraum flir das zu verteilende
bzw. einzumischende Ldschmittel geschaffen werden, wobei dieses durch die einzelnen Aus-
tritts6ffnungen hindurch dem Luftstrom beigefligt oder beigemischt werden kann.

[0023] Eine andere Ausflihrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass eine Querschnittsab-
messung der einzelnen Austrittséffnungen in deren Durchstrédmrichtung jeweils abnehmend
ausgebildet ist. Dadurch kann ein besser ausgerichteter, vom Disenkopf abgegebener Ldsch-
mittelstrahl geschaffen werden, welcher in einer konzentrierteren bzw. geblndelteren Form
abgegeben werden kann.

[0024] Eine weitere mogliche Ausfiihrungsform hat die Merkmale, dass bei zumindest einzelnen
der Austrittséffnungen jeweils in deren Austrittsbereich aus der Stirnwand eine V-férmig ausge-
bildete Nut mit jeweils die Nut begrenzenden Nutflachen vertieft in der Stirnwand angeordnet
ist. Dadurch kann zusatzlich zum gerichteten Austrittsstrahl eine noch bessere Verteilung des
Léschmittelstrahls in den Luftstrom hinein erfolgen.

[0025] Eine weitere Ausbildung sieht vor, dass jeweils eine von den Nutflachen der Nut gebilde-
te Schnittlinie mit einer La&ngsachse der jeweiligen Austritts6ffnung einander schneidend ange-
ordnet ist. Dadurch kann eine symmetrische Aufteilung des austretenden Ldschmittelstrahls
erzielt werden.

[0026] Eine andere Ausflhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Nuten sternférmig
verteilt Uber den Umfang angeordnet sind. Durch diese sternformig verteilte Anordnung der
einzelnen Nuten in deren Langserstreckung jeweils vom Zentrum des Diisenkopfs bzw. dessen
Dusenkopfachse kann so eine gleichmaligere, besser zerstaubte Zugabe des zusatzlichen
Léschmittels in den Luftstrom hinein erzielt werden.

[0027] Eine weitere bevorzugte Ausflihrungsform ist dadurch gekennzeichnet, dass die Stirn-
wand des Disenkopfs kegelstumpfférmig ausgebildet ist. Dadurch kann die Neigung der ein-
zelnen Austrittsoffnungen im Hinblick auf deren Durchstromrichtung einfacher und symmetri-
scher ausgebildet werden. Darlber hinaus kann so aber auch im Bereich der Aullenseite ein
symmetrischerer Austritt des zusatzlichen Ldschmittels aus den einzelnen Austrittséffnungen
geschaffen werden.

[0028] Weiters ist es vorteilhaft, wenn die Stirnwand des Dilisenkopfs auf3enseitig sowie in
ihrem Zentrum eine in senkrechter Richtung bezliglich der Disenkopfachse ausgerichtete
Stirnendflache aufweist. Dadurch kann ein definierter Abschluss des Diisenkopfs erzielt wer-
den. DarUber hinaus kann so aber auch eine bessere Anstromung der zusatzlichen Durchtritts-
offnung im Zentrumsbereich geschaffen werden.

[0029] Eine andere Ausflihrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass in der Stirnwand des
Disenkopfs in ihrem Zentrumsbereich weiters zumindest eine Durchtritts6ffnung angeordnet ist.
Damit kann eine zusatzliche Mdglichkeit geschaffen werden, das Léschmittel noch besser dem
Luftstrom beigeben zu kdnnen.
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[0030] Eine weitere mogliche Ausflhrungsform hat die Merkmale, dass die zumindest eine
Durchtritts6ffnung einen hohlzylindrisch ausgebildeten Stromungsquerschnitt aufweist. Damit
kann eine gleichmaflige Ausstromung des zusatzlichen Loschmittels aus dem Dusenkopf auch
aus seinem Zentrum heraus erzielt werden.

[0031] Eine weitere Ausbildung sieht vor, dass die zumindest eine Durchtrittséffnung parallel
bezliglich der DUsenkopfachse verlaufend angeordnet ist. Dadurch kann auch im Zentrum des
Luftstroms dieser mit einer zusatzlichen, vordefinierten Menge an Loschmittel versetzt werden.

[0032] Eine andere Ausfiihrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass das Liftergehduse in
seinem Austrittsbereich anschlieRend an das Lifterrad ein Uber den Umfang durchgangiges,
spiralformig angeordnetes Luftleitelement aufweist. Dadurch kann sehr einfach ein Luftleitele-
ment im Austrittsbereich des Liiftergehduses geschaffen werden, welches in einem endlosen
Herstellvorgang, wie beispielsweise einem Extrudiervorgang, hergestellt werden kann. Dadurch
kénnen zusatzliche Formkosten eingespart werden, da ansonsten eine Vielzahl unterschiedli-
cher ringférmig ausgebildeter Luftleitelemente auszubilden sind. Dariber hinaus kann so aber
auch sehr einfach auf unterschiedliche Grofienausbildungen des Liftergehauses Ruicksicht
genommen werden. Durch das durchgangig im Bereich der Vorderseite bzw. Frontseite des
Liftergehduses angeordnete Luftleitelement kann so nicht nur ein entsprechend ausgerichteter
Luftstrom in einem ausreichenden Ausmalf} kanalisiert werden, sondern auch noch einfach ein
Schutzelement geschaffen werden, um so ein Hineinlagen hin zu sich bewegenden Teilen, wie
beispielsweise das Lifterrad, verhindert werden.

[0033] Schlielllich ist es strdmungstechnisch vorteilhaft, wenn das Luftleitelement im Axial-
schnitt bezuglich einer Liftergehduseachse des Liftergehduses einen in etwa stromlinienférmig
ausgebildeten Luftleitelementquerschnitt aufweist.

[0034] Zum besseren Verstandnis der Erfindung wird diese anhand der nachfolgenden Figuren
naher erlautert.

[0035] Es zeigen jeweils in stark vereinfachter, schematischer Darstellung:
[0036] Fig. 1 ein Lufteraggregat in dessen Einsatzstellung, in schaubildlicher Darstellung;

[0037] Fig. 2 das Lifteraggregat nach Fig. 1, jedoch in dessen Transportstellung, in Seiten-
ansicht;

[0038] Fig. 3 ein Schemabild des Stellmechanismus fir den Heberahmen in dessen Trans-
portstellung, in Seitenansicht;

[0039] Fig. 4 ein weiteres Schemabild des Stellmechanismus bei angehobener Stellung des
Heberahmens und mit ansteigend ausgerichteter Lifterradachse, in Seitenan-
sicht;

[0040] Fig. 5 ein weiteres Schemabild des Stellmechanismus bei angehobener Stellung des
Heberahmens und mit horizontal ausgerichteter Lifterradachse, in Seitenan-
sicht;

[0041] Fig. 6 ein weiteres Schemabild des Stellmechanismus bei angehobener Stellung des
Heberahmens und mit abfallend ausgerichteter Lifterradachse, in Seitenan-
sicht;

[0042] Fig. 7 einen Dlsenkopf einer Disenanordnung fur den Axiallifter des Lfteraggre-
gats, in schaubildlicher Darstellung;

[0043] Fig. 8 den Diisenkopf nach Fig. 7, im Axialschnitt;

[0044] Fig. 9 das Liftergehduse des Axialllfters in Ansicht auf die Auslassseite;

[0045] Fig. 10  einen Querschnitt durch das Luftleitelement gemaf Fig. 9.

[0046] Einflhrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfiihrungs-
formen gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen verse-
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hen werden, wobei die in der gesamten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinngeman
auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen Ubertragen
werden kdnnen. Auch sind die in der Beschreibung gewahlten Lageangaben, wie z.B. oben,
unten, seitlich usw. auf die unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind
diese Lageangaben bei einer Lagednderung sinngemaf} auf die neue Lage zu Ubertragen.

[0047] Der Begriff ,insbesondere” wird nachfolgend so verstanden, dass es sich dabei um eine
mdgliche speziellere Ausbildung oder ndhere Spezifizierung eines Gegenstands oder eines
Verfahrensschritts handeln kann, aber nicht unbedingt eine zwingende, bevorzugte Ausfih-
rungsform desselben oder eine Vorgehensweise darstellen muss.

[0048] In den Fig. 1 bis 6 ist eine mdgliche Ausbildung eines Lifteraggregats 1 fir den mobilen
Einsatz zur Ventilation, insbesondere zur Frischluftzufuhr von mit Rauch und/oder anderen
Gasen, Gerlichen oder dergleichen kontaminierten Bereichen sowie gegebenenfalls fir die
zusatzliche Zufuhr eines Loschmittels gezeigt. Das Lifteraggregat 1 ist derart ausgebildet, dass
dieses zumeist von zumindest einer Person fur den bestimmungsgemaflen Gebrauch von
einem Einsatzfahrzeug handisch zum Einsatzort verbracht werden kann und dort zumindest fur
die Ventilation des oder der Einsatzbereiche eingesetzt wird. In diesem Sinne wird der Begriff
»,mobil* verstanden. Das Lifteraggregat 1 umfasst ein Basisgestell 2, einen Axialllifter 3, wel-
cher an einem am Basisgestell 2 bevorzugt schwenkbar gelagerten Heberahmen 4 gehalten ist.
Der Heberahmen 4 kann auch als Schwenkrahmen bezeichnet werden.

[0049] Das Lifteraggregat 1 kann auf einer durch einen Strich in der Fig. 2 angedeuteten Auf-
standsflache 5 abgestellt oder aufgestellt sein. Das Basisgestell 2 kann einen eigenen Rah-
menaufbau aus mehreren Einzelteilen umfassen, wobei hier nur vereinfacht ein der Aufstands-
fliche 5 und damit bodenseitiger Grundrahmen 6 sowie zumindest ein vom Grundrahmen 6
aufragender hinterer Rahmenteil 7 naher bezeichnet sind.

[0050] Der Heberahmen 4 kann um eine von einer ersten Schwenkanordnung 8 definierten
ersten Schwenkachse 9 relativ bezliglich des Basisgestells 2 an diesem schwenkbar gelagert
sein. Dabei ist die erste Schwenkachse 9 bei horizontaler Ausrichtung der Aufstandsflache 5
ebenfalls horizontal und somit parallel dazu verlaufend ausgerichtet. Weiters kann die erste
Schwenkanordnung 8 vom Grundrahmen 6 des Basisgestells 2 in vertikaler Richtung davon
distanziert angeordnet sein. Anstelle der Schwenkbewegung um die erste Schwenkachse 9
ware aber auch eine andere Bewegungsform des Anhebens des Heberahmens 4, wie z.B.
durch eine Hebelanordnung, eine Parallelogramm-Hebelanordnung oder eine Kulissenanord-
nung maoglich.

[0051] Der Axiallifter 3 kann zumindest eine Antriebseinheit 10, ein damit in Antriebsverbin-
dung stehendes Lifterrad sowie ein das Lifterrad aufnehmendes Liftergehduse 11 umfassen.
Das Lifterrad ist um eine Llfterradachse 12 drehbar innerhalb des Llftergehdauses 11 ange-
ordnet, wie dies allgemein bekannt ist. Bevorzugt ist die Lifterradachse 12 und eine vom Lifter-
gehause 11 definierte Liftergehduseachse13 zueinander fluchtend bzw. deckungsgleich ausge-
richtet.

[0052] Die erste Schwenkanordnung 8 fir den Heberahmen 4 ist bei diesem hier gezeigten
Ausfihrungsbeispiel im Bereich des vom Grundrahmen 6 aufragenden Rahmenteils 7 sowie in
einem ersten Endbereich 14 des Heberahmens 4 angeordnet.

[0053] Der erste Endbereich 14 des Heberahmens 4 ist dabei dem hinteren Rahmenteil 7 des
Basisgestells 2 zugewendet. Weiters ragt damit der Heberahmen 4 vom hinteren Rahmenteil 7
in Richtung auf eine Frontseite des Liifteraggregats 1 vor. Der Heberahmen 4 kann einen bri-
ckenartig ausgebildeten Schwenkarm ausbilden.

[0054] Durch dieses nach vorne Vorragen des Heberahmens 4 mit seinem zweiten Endbereich
15 vom ersten Endbereich 14 ist es nunmehr mdglich, dass der zweiter Endbereich 15 des
Heberahmens 4 in seiner vertikalen Distanz bezliglich des Grundrahmens 6 von einer dem
Grundrahmen 6 naher liegenden Ruhestellung in eine davon angehobene Einsatzstellung mit
einer dazu groflkeren Distanz verstellbar ist.

6/22



pafeitami

% §5S§;€?T§‘i€h§$€§if§ AT 51 7 081 B1 201 6'1 1 '1 5

[0055] Am Basisgestell 2 kann weiters noch ein Radsatz 16 gelagert sein, mittels welchem das
Basisgestell 2 mit all den darauf gehaltenen Anbauteilen handisch verfahrbar ausgebildet ist.
Der Radsatz 16 ist im hinteren Teil des Grundrahmens 6 bevorzugt ortsfest an diesem ange-
ordnet. Der Grundrahmen 6 kann in Form einer Art Aufnahmeschale ausgebildet sein, wobei
von einer bodenseitigen Basis jeweils seitlich Wangen aufragen kénnen.

[0056] An der hinteren Seite des Grundrahmens 6 ragt weiters bei diesem Ausfilhrungsbeispiel
jeweils in den Eckbereichen ein Steher nach oben, welche gemeinsam den hinteren Rahmenteil
7 ausbilden. Die Steher kénnen aus einem oder mehreren abgekanteten Blechteilen gebildet
sein, welche am Grundrahmen 6 befestigt sind und weiters noch in Querrichtung - also in Rich-
tung der ersten Schwenkachse 9 - voneinander distanziert sind angeordnet. Die Schwenkachse
9 kann eine gedachte oder aber auch eine kérperliche, durchgehende Achse sein, welche die
erste Schwenkanordnung 8 mit entsprechenden dazugehorigen Lagerstellen ausbildet.

[0057] Am Heberahmen 4 ist eine zweite Schwenkanordnung 17 mit einer zweiten Schwenk-
achse 18 angeordnet oder ausgebildet, wobei die zweite Schwenkanordnung 17 distanziert von
der ersten Schwenkanordnung 8 angeordnet ist. Die zweite Schwenkachse 18 weist ihrerseits
eine parallele Ausrichtung beziglich der ersten Schwenkachse 9 auf.

[0058] Weiters ist noch ein eigener Tragrahmen 19 vorgesehen, welcher in seiner relativen
Lage beziglich des Grundrahmens 6 verschwenkbar am Heberahmen 4 gelagert ist. Dazu ist
zwischen dem Tragrahmen 19 und dem Heberahmen 4 eine Lageranordnung vorgesehen.
Dadurch kann eine Neigungsverstellung des vom Axialllfter 3 erzeugten Luftstroms durchge-
fihrt werden. Der AxiallUfter 3 kann damit unter Zwischenschaltung des Tragrahmens 19 am
Heberahmen 4 gehalten sein. Bevorzugt ist diese Lageranordnung derart angeordnet bzw.
ausgerichtet, dass diese in fluchtender Ausrichtung bezlglich der zweiten Schwenkachse 18
angeordnet ist. Der Tragrahmen ist damit um die zweite Schwenkachse 18 des Heberahmens 4
verschwenkbar gelagert. Die zweite Schwenkachse 18 kann durch eine gedachte Achse oder
aber auch durch eine korperliche Achse gebildet sein.

[0059] Fir die Durchfuhrung der Stellbewegung des Heberahmens 4 um die erste Schwenk-
achse 9 und dem damit verbundenen Anheben seines zweiten Endbereichs 15 kann ein eige-
ner Schwenkantrieb 20 vorgesehen sein. Mit diesem Schwenkantrieb 20 kann sowohl das
Anheben des Endbereichs 15 aus seiner Ruhestellung in die Einsatzstellung als auch das
Zuruckverstellen und das damit verbundene Absenken zurtick in die Ruhestellung durchgefiihrt
werden. Der zweite Endbereich 15 des Heberahmens 4 mit der dort angeordneten oder ausge-
bildeten zweiten Schwenkanordnung 17 flhrt eine Bewegung entlang eines Kreisabschnittes
um die erste Schwenkachse 9 durch. Der Schwenkantrieb 20 ist am Basisgestell 2, insbesonde-
re dem hinteren Rahmenteil 7 angeordnet.

[0060] Der Schwenkantrieb 20 umfasst mindestens eine Handhabe 21, welche in einer dritten
Schwenkanordnung 22 um eine von dieser definierten dritten Schwenkachse 23 am Basisge-
stell 2, insbesondere dem hinteren Rahmenteil 7, verschwenkbar gelagert ist. Die dritte
Schwenkachse 23 ist ebenfalls parallel bezlglich der ersten Schwenkachse 9 ausgerichtet.
Bevorzugt ist die dritte Schwenkanordnung 22 in vertikaler Richtung weiter vom Grundrahmen 6
distanziert angeordnet ist als die erste Schwenkanordnung 8 und befindet sich somit oberhalb
der ersten Schwenkanordnung 8.

[0061] Weiters umfasst der Schwenkantrieb 20 zumindest einen Gelenkhebel 24, welcher ein
erstes Ende 25 und ein davon distanziertes zweites Ende 26 aufweist. Das erste Ende 25 des
Gelenkhebels 24 ist gelenkig mit der Handhabe 21 und das zweite Ende 26 ist gelenkig mit dem
Heberahmen 4 verbunden.

[0062] An der mindestens einen Handhabe 21 ist unter Ausbildung eines Betatigungshebels 27
ein von der dritten Schwenkachse 23 der dritten Schwenkanordnung 22 distanziert angeordne-
tes Schwenklager 28 angeordnet oder ausgebildet. Der Betatigungshebels 27 ist bevorzugt
integraler Bestandteil der Handhabe 21 bzw. wird dieser von der Handhabe 21 mit ausgebildet.
Das zuvor beschriebene erste Ende 25 des Gelenkhebels 24 ist gelenkig am Schwenklager 28
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angeordnet und damit zugfest gehalten. So ist der Gelenkhebel 24 an einer Seite mit der Hand-
habe 21 verbunden. An seinem zweiten Ende 26 ist der Gelenkhebel 24 gelenkig mit dem
Heberahmen 4 verbunden. Bevorzugt erfolgt diese Anbindung in fluchtender Ausrichtung be-
zlglich der zweiten Schwenkachse 18, um welche auch der Tragrahmen 19 verschwenkbar
gelagert ist.

[0063] Um eine gleichmalige Verstellbewegung des Heberahmens 4 mitsamt dem darauf
gehaltenen Axiallifter 3 beziglich des Basisgestells 2 durchfihren zu kdnnen, ist in Richtung
der zweiten Schwenkachse 18 gesehen voneinander distanziert jeweils einer der Gelenkhebel
24 vorgesehen. Damit kann der Axialliifter 3 in dem dazwischen ausgebildeten Freiraum aufge-
nommen werden. Die Handhabe 21 kann durch einen blgelférmig bzw. U-férmig ausgebildeten
Rohrrahmen gebildet sein. Die beiden Schenkel des Rohrrahmens sind mittels deren Lagerano-
rdnungen um die dritte Schwenkachse 23 der dritten Schwenkanordnung 22 verschwenkbar am
hinteren Rahmenteil 7 gelagert. In der Ruhestellung des Heberahmens 4, also der abgesenkten
Stellung des Axialllfters 3, weist die Handhabe 21 oder der diese bildende Rohrrahmen eine in
etwa horizontale Ausrichtung auf, welche auch als Transportstellung fir den An- sowie Ab-
transport bezeichnet werden kann. Diese Stellung ist in der Fig. 2 dargestellt, wobei die Hand-
habe 21 von dem bzw. von den hinteren Rahmenteilen 7 in Richtung der Frontseite nach vorne
vorragt. Die hochgeschwenkte bzw. hochgeklappte Betriebsstellung der Handhabe 21, insbe-
sondere des Rohrrahmens, ist in der Fig. 1 dargestellt. Dabei ragt die Handhabe 21 bzw. der
diese bildende Rohrrahmen in etwa in senkrechter Richtung vertikal nach oben. Der Schwenk-
winkel zwischen den beiden zuvor beschriebenen Stellungen betragt ca. 90°. Es ware aber
auch maoglich, die Handhabe 21 oder den durch diese gebildeten Rohrrahmen von einer hinter-
halb der hinteren Rahmenteile 7 liegenden, in Richtung auf die Aufstandsflache § zeigenden
Ausrichtung in eine nach hinten ragende Betriebsstellung um ca. 90° hoch zu schwenken.
Darluber hinaus ware es aber auch mdglich, diese nach hinten ragende Stellung fir den Trans-
port zum Einsatzort zu nutzen - als Zwischenstellung - und erst am Einsatzort die Handhabe in
eine senkrecht nach oben ragende Stellung zu verschwenken. Damit konnte die Hubbewegung
und damit verbunden auch der Verstellweg vergroRert werden.

[0064] In den Fig. 3 bis 6 sind unterschiedliche Stellungen des Heberahmens 4 sowie des am
Heberahmen 4 gelagerten Tragrahmens 19 stark vereinfacht schematisiert dargestellt. Der
Tragrahmen 19 kann bevorzugt mit seinem ersten Endabschnitt 29 an der zweiten Schwenkan-
ordnung 17 mit deren zweiten Schwenkachse 18 am Heberahmen 4 gelagert sein. Ein zweiter
Endabschnitt 30 des Tragrahmens 19 ragt bei diesem Ausfuhrungsbeispiel in Richtung auf den
hinteren Rahmenteil 7 des Basisgestells 2. Zur Einstellung der relativen Lage des Tragrahmens
19 und der damit verbundenen Neigung der Lifterradachse 12 oder der Liftergehdauseachse 13
bezuglich der Aufstandsflache § kann eine nicht ndher dargestellte und bezeichnete Stellvor-
richtung dienen. Die Stellvorrichtung kann z.B. durch einen justierbar ausgebildeten Seilzug
und/oder Bowdenzug gegebenenfalls im Zusammenwirken mit zumindest einer Gasdruckfeder
gebildet sein. Es kdnnte aber auch eine einstellbare und justierbare Gasdruckfeder oder mehre-
re derselben eingesetzt werden. Die Stellvorrichtung kann z.B. zwischen dem Tragrahmen 19
und dem Heberahmen 4 angeordnet sein.

[0065] Die Fig. 3 zeigt vereinfacht die Ausrichtung und Positionen der einzelnen zueinander
verschwenkbaren Bauteile, ndmlich des Heberahmens 4, des Tragrahmens 19, der Handhabe
21 mit deren Betatigungshebel 27 sowie des Gelenkhebels 24 in deren Ruhestellung bzw. der
Transportstellung. Die Handhabe 21 bzw. der diese bildende Rohrbligel weist eine in etwa
horizontale bzw. parallele Ausrichtung bezliglich der Aufstandsflache 5 auf. Der Heberahmen 4
ist an der ersten Schwenkanordnung 8 am hinteren Rahmenteil 7 gelagert und befindet sich in
der abgesenkten Ruhestellung bzw. Transportstellung. Der Tragrahmen 19 weist hier eine in
etwa horizontale Ausrichtung bezilglich der Aufstandsflache 5 auf, wodurch auch der am Trag-
rahmen 19 gehaltene Axialliifter 3 und damit dessen Lifterradachse 12 sowie die Liiftergehau-
seachse 13 ebenfalls eine in etwa horizontale Ausrichtung aufweisen und somit parallel bezlig-
lich der Aufstandsflache 5 verlaufen.
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[0066] Der oder die Gelenkhebel 24 erstrecken sich jeweils zwischen dem zweiten Endbereich
15 des Heberahmens 4 und dem Schwenklager 28 an der Handhabe 21. Da an der Handhabe
21 auch gleichzeitig zwischen deren dritten Schwenkanordnung 22 und dem Schwenklager 28
der Betatigungshebel 27 ausgebildet ist, kann mittels der Handhabe 21 wahrend deren Ver-
stellbewegung von der Transportstellung in die Betriebsstellung durch die damit verbundene
Mitverschwenkung des Betatigungshebels 27 der oder die Gelenkhebel 24 mitbewegt werden
und in weiterer Folge der zweite Endbereich 15 des Heberahmens 4 angehoben werden.

[0067] Die angehobene Stellung des Heberahmens 4 ist in der Fig. 4 dargestellt. Durch diese
Schwenkbewegung wird bei der vorliegenden geometrischen Anordnung der einzelnen Bauteile
sowie Lagerstellen zueinander der Tragrahmen 19 in eine nach hinten geneigte Position ver-
bracht, wodurch die Lifterradachse 12 sowie die Liftergehdauseachse 13 nach vorne oben
ansteigend ausgerichtet sind. Der vom Axiallufter 3 erzeugte Luftstrom wird geneigt nach oben
abgegeben. Der eingeschlossene Winkel zwischen der Lifterradachse 12 bzw. der Lifterge-
hauseachse 13 und der Aufstandsflache 5 kann z.B. 15° bis 30° und auch mehr betragen. Der
Winkel kann z.B. auch ca. 20° betragen.

[0068] In der Fig. 5 ist grundsatzlich die gleiche Stellung des Heberahmens 4 wie in der Fig. 3
gezeigt, jedoch der Tragrahmen 19 und damit auch der Axiallifter 3 mit der Liifterradachse 12
bzw. der Liftergehduseachse 13 in eine in etwa horizontale Ausrichtung verschwenkt worden
ist. Der Verstellvorgang kann mit der zuvor beschriebenen, jedoch nicht ndher dargestellten und
bezeichneten Stellvorrichtung durchgefihrt werden.

[0069] Schliellich ist in der Fig. 6 noch gezeigt, dass der Tragrahmen 19 und damit auch der
Axiallifter 3 mit der Lufterradachse 12 bzw. der Liftergehduseachse 13 mit seinem zweiten
Endabschnitt 30 um die zweite Schwenkachse 18 der zweiten Schwenkanordnung 17 weiter
nach oben verschwenkt worden ist. Damit ist der Axialliifter 3 mit der Lifterradachse 12 bzw.
der Luftergehduseachse 13 nach vorne unten abfallend ausgerichtet. Der abfallende Winkel
kann den gleichen Betrag bzw. Wert aufweisen, wie dieser zuvor fur den nach oben gerichteten
Winkel beschrieben worden ist. So kann der vom Axialllfter 3 erzeugte Luftstrom in seiner
Neigung bezliglich der Aufstandsflache § gerichtet verschwenkt und an die jeweiligen Einsatz-
bedingungen angepasst werden.

[0070] In den Fig. 7 und 8 ist eine weitere und gegebenenfalls fiir sich eigenstandige Ausfiih-
rungsform eines Bauteils flr das Lifteraggregat 1, insbesondere dessen AxiallUfter 3 gezeigt,
wobei wiederum fur gleiche Teile gleiche Bezugszeichen bzw. Bauteilbezeichnungen wie in den
vorangegangenen Fig. 1 bis 6 verwendet werden. Um unnétige Wiederholungen zu vermeiden,
wird auf die detaillierte Beschreibung in den vorangegangenen Fig. 1 bis 6 hingewiesen bzw.
Bezug genommen.

[0071] Der vom Axiallifter 3 erzeugte bzw. abgegebene Luftstrom kann zusatzlich noch mit
einem bevorzugten flissigen Zusatzmedium, insbesondere einem Ldschmittel und/oder Lésch-
medium, versetzt werden. Dazu ist, wie dies aus der Fig. 2 im Zentrum des Axialllfters 3 im
Bereich der Lufterradachse 12 sowie der Liftergehduseachse 13 zu ersehen ist, in einem Aus-
trittsbereich des Luftstroms aus dem Liftergehduse 11 an diesem ein Dusenkopf 31 mit einer
zentralen Dusenkopfachse 32 angeordnet bzw. vorgesehen. Die zentrale Disenkopfachse 32
ist dabei bevorzugt in fluchtender Ausrichtung bezlglich der Lifterradachse 12 des Lifterrades
und/oder der Liftergehduseachse 13 angeordnet. Der Disenkopf 31 weist dabei mehrere Uber
den Umfang bevorzugt gleichmalig verteilt angeordnete Austritts6ffnung 33 auf. Die Uber den
Umfang verteilt angeordneten Austrittséffnungen 33 dienen dazu, das dem Diisenkopf 31 Uber
eine oder mehrere nicht ndher dargestellte Zuleitungen zugeflihrte Zusatzmedium dem umfang-
lich vorbei stromenden Luftstrom beizufligen oder zuzumischen.

[0072] Der Dusenkopf 31 ist bevorzugt hutformig ausgebildet und ist im Bereich von dessen
Austrittsseite durch eine Stirnwand 34 begrenzt bzw. abgeschlossen. Die Stirnwand 34 des
Dusenkopfs 31 kann ihrerseits vom dufleren Umfangsrand hin zum Zentrum und damit hin auf
die Dusenkopfachse 32 kegelstumpfférmig ausgebildet sein. Weiters kann die Stirnwand 34
aulienseitig sowie in ihrem Zentrum eine in senkrechter Richtung beziglich der Disenkopfach-
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se 32 ausgerichtete Stirnendflache 35 aufweisen.

[0073] Die mehreren Uber den Umfang verteilt angeordneten Austrittséffnungen 33 sind hier
direkt in der Stirnwand 34 angeordnet und auch dort ausgebildet. Darliber hinaus kénnen die
einzelnen Austrittséffnungen 33 jeweils in deren Durchstrémrichtung auf die von der Disen-
kopfachse 32 abgewendete Seite nach aulden geneigt verlaufend ausgerichtet sein. Dadurch
wird es mdglich, das durch die Austrittséffnungen 33 hindurch tretende Zusatzmedium in den
den Dusenkopf 31 umfanglich umstromenden Luftstrom hinein zu verbringen. Weiters ist noch
aus der Fig. 7 zu ersehen, dass eine Querschnittsabmessung der einzelnen Austrittséffnungen
33 in deren Durchstromrichtung jeweils vom Eintrittsbereich hin zum Austrittsbereich abneh-
mend ausgebildet ist. Damit kann eine gewisse Disenwirkung sowie Kanalisierung des aus
dem Zusatzmedium gebildeten Léschmediumstroms bzw. Léschmittelstroms erreicht werden.

[0074] Weiters ist es noch mdglich, dass bei zumindest einzelnen der Austrittséffnungen 33
jeweils in deren Austrittsbereich aus der Stirnwand 34 eine V-férmig ausgebildete Nut 36 vertieft
in der Stirnwand 34 angeordnet ist. Die einzelnen Nuten 36 werden dabei jeweils von Nutfla-
chen 37 begrenzt, welche aufeinander zulaufend sowie in Langsrichtung parallel zueinander
verlaufend ausgerichtet sind. In jenem Bereich, in welchem sich die Nutflachen 37 einander
schneiden, bilden diese bei jeder Nut eine bevorzugt geradlinig verlaufende Schnittlinie 38 aus.
Jede der einzelnen Nuten 36 ist derart ausgerichtet, dass die von deren Nutflachen 37 gebildete
Schnittlinie 38 mit einer Langsachse 39 der jeweiligen Austrittsdffnung 33 einander schneidend
angeordnet ist. Weiters ist es vorteilhaft, wenn die Nuten 36 sternférmig verteilt GUber den Um-
fang angeordnet sind. Durch die zusatzliche Anordnung der Nuten 36 bei zumindest einzelnen,
bevorzugt jedoch bei allen der Austrittséffnungen 33, kann eine bessere Verteilung und zusatz-
liche Auffacherung und Zerstdubung des aus den Austrittséffnungen 33 austretenden Zusatz-
mediums in den Luftstrom hinein erfolgen.

[0075] Zusatzlich ist es noch moglich, dass in der Stirnwand 34 des Disenkopfs 31 in ihrem
Zentrumsbereich - also im Bereich der Diusenkopfachse 32 - zumindest eine zusatzliche Durch-
tritts6ffnung 40 angeordnet oder ausgebildet ist. Im Gegensatz zu den zuvor beschriebenen
Austrittséffnungen 33 kann die zumindest eine Durchtrittséffnung 40 einen hohlzylindrisch aus-
gebildeten Strémungsquerschnitt Uber ihre Langserstreckung gesehen aufweisen. Es konnte
aber auch eine kegelférmig verjliingende Ausbildung des Strdomungsquerschnitts gewahlt wer-
den. Weiters ist bei diesem Ausfilhrungsbeispiel die zumindest eine Durchtritts6ffnung 40 paral-
lel beziglich der DUsenkopfachse 32 verlaufend in der Stirmnwand 34 angeordnet. Damit kann
auch in das Zentrum des sich nach dem Austritt aus dem LUftergehause 11 zusammengefiihr-
ten Luftstroms auch hier ein zusatzliches als Ldschmittel bzw. Loschmedium dienendes Zu-
satzmedium zugeflihrt werden.

[0076] Bei dem durch den Dlsenkopf 31 zugeflhrten Zusatzmedium kann es sich bevorzugt
um Wasser handeln. Zusatzlich kann dem Wasser auch noch ein schaumbildendes Zusatzmittel
vor dem Durchtritt durch den DUsenkopf 31 beigemischt bzw. beigegeben werden.

[0077] Der Disenkopf 31 kann in Kombination mit dem Axiallifter 3 alleinig eine flir sich unab-
hangige Ausbildung darstellen.

[0078] In der Fig. 9 und 10 ist eine weitere und gegebenenfalls fur sich eigenstandige Ausfih-
rungsform eines Bauteils flr das Llfteraggregat 1, insbesondere dessen Axialllifter 3, gezeigt,
wobei wiederum flr gleiche Teile gleiche Bezugszeichen bzw. Bauteilbezeichnungen wie in den
vorangegangenen Fig. 1 bis 8 verwendet werden. Um unnétige Wiederholungen zu vermeiden,
wird auf die detaillierte Beschreibung in den vorangegangenen Fig. 1 bis 8 hingewiesen bzw.
Bezug genommen.

[0079] Zur Vereinfachung des Aufbaus des Ausstrédmbereichs aus dem Liftergehduse 11 kann
in dessen Austrittsbereich anschlieend an das Liifterrad ein spiralférmig angeordnetes, durch-
gangiges Luftleitelement 41 angeordnet bzw. vorgesehen sein. Dabei werden nicht, wie Ubli-
cherweise verwendet, mehrere konzentrisch zueinander angeordnete Luftleitelemente vorgese-
hen, sondern es wird ausgehend vom &duferen Randbereich des Liftergehduses 11 hin zu
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dessen Zentrum ein durchgangiges, in einer Spirale angeordnetes Luftleitelement 41 verwen-
det. Dadurch wird es moglich, beispielsweise das Luftleitelement 41 in einem endlosen Strang
mit einer entsprechenden Profilgeometrie ausbilden zu kénnen. Nach entsprechender Ablan-
gung wird dann das durchgangig ausgebildete Luftleitelement 41 an hier nicht ndher bezeichne-
ten Haltearmen fixiert bzw. gehalten und dabei in einem bevorzugt gleichmaigen Abstand
zueinander spiralférmig im Bereich des Austrittsbereichs angeordnet.

[0080] Glnstige Strédmungsverhaltnisse kénnen dann erzielt werden, wenn auch ein Luftlei-
telementquerschnitt des Luftleitelements 41 im Axialschnitt bezlglich der Liftergehduseachse
13 somit in Durchstromrichtung - in etwa stromlinienformig ausgebildet ist, wie dies aus der Fig.
10 zu ersehen ist. Der austrittsseitige Endbereich des Luftleitelements 41 kann auch noch
geringfligig abgeflacht ausgebildet sein. Damit kbnnen Strémungsverluste verkleinert und auch
eine bessere Ausrichtung und Kanalisierung des abgegebenen Luftstroms erzielt werden. Das
Luftleitelement 41 kann auch noch als Schutzgitter dienen, um ein unbeabsichtigtes Hineingrei-
fen wahrend des Betriebs hin zum rotierenden Lifterrad zu verhindern.

[0081] Grundsatzlich kann jede der zuvor beschriebenen Schwenkanordnungen 8, 17, 22 auch
mehrere voneinander distanziert angeordnete Lagerstellen aufweisen, wobei die jeweiligen
zusammengehdrigen Lagerstellen einer jeder der Schwenkanordnungen 8, 17, 22 in fluchtender
Ausrichtung zueinander angeordnet sind. Bei mehreren Lagerstellen je Schwenkanordnung 8,
17, 22 sind diese jeweils auf der gemeinsamen Schwenkachse 9, 18, 23 angeordnet oder aus-
gebildet. Damit wird es moglich, die jeweiligen Lagerstellen der einzelnen Schwenkanordnun-
gen 8, 17, 22 seitlich und damit in Querrichtung voneinander distanziert anzuordnen. Gleiches
gilt auch fur die Anordnung und Ausbildung der Schwenklager 28.

[0082] Zwischen dem Lufterrad und dem austrittsseitig angeordneten Luftleitelement 41 des
Luftergehduses 11 kdnnen auch noch zusatzliche Leitelemente vorgesehen sein, welche den
vom Lifterrad erzeugten Luftstrom in eine vorgegebene bzw. ausgerichtete Strdmungsrichtung
lenken bzw. umlenken. Dazu weisen die einzelnen Leitelemente, die bevorzugt sternférmig tGber
den Umfang verteilt angeordnet sind, einen gekrimmt ausgebildeten Langsverlauf in Durch-
stromrichtung auf. Dieser Langsverlauf kann auch eine in etwa tragfligelartige Krimmung
aufweisen. Weiters kdnnen die einzelnen Leitelemente beidseits in entsprechend ausgebildete
Halteausnehmungen einsteckbar ausgebildet sein. Da im Bereich des Zentrums und auch
aullenseitig das Liftergehause 11 rohrférmige ausgebildete Gehauseteile aufweist, kann eine
beidseitige Befestigung bevorzugt auch eine austauschbare Halterung der einzelnen Leitele-
mente an den Gehauseteilen geschaffen werden.

[0083] Weiters kann auch das Liftergehdause 11 in Strdbmungsrichtung gesehen, geteilt ausge-
bildet sein. Die Kopplung der zumindest zwei Llftergehduseteile kann an den einander zuge-
wendeten Endabschnitten z.B. durch eine Verriegelungsvorrichtung und/oder eine Rastvorrich-
tung erfolgen. Dies kdnnte z.B. ein Bajonettverschluss oder dergleichen sein. Eine zusatzliche
Verschraubung zur sicheren gegenseitigen Lagefixierung wére auch noch maoglich.

[0084] Dariiber hinaus ware es aber auch noch mdoglich, dass der Axialllfter 3 zusatzlich zum
erzeugten Luftstrom oder aber auch durch diesen, ein Zusatzléschmittel in Form eines Ldsch-
schaums abgibt. Der Zusatz in den Luftstrom kann durch den zuvor beschriebenen Disenkopf
31 beigegeben werden. Dazu kann zusatzlich ein sogenanntes Schaumnetz im Ausstrombe-
reich des AxiallUfters, insbesondere im Anschluss an das Luftleitelement 41, angeordnet wer-
den.

[0085] Wie weiters bekannt, kann der Antriebsmotor der Antriebseinheit 10 auch noch eine
eigene Lichtmaschine mit antreiben. Es kann der Antriebsmotor durch eine Verbrennungskraft-
maschine gebildet sein. Damit kann direkt im Bereich des Llfteraggregats 1 durch diesen
Stromerzeuger ein oder mehrere Beleuchtungsmittel mit elektrischer Energie versorgt werden.
So kann auch bei Dunkelheit eine Beleuchtung des Arbeitsfeldes um das Lifteraggregat 1
herum zumindest wahrend dessen Betrieb erfolgen. Zusatzlich ware auch noch die Anordnung
eines Energiespeichers in Form einer Batterie moglich.
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[0086] Die Ausflihrungsbeispiele zeigen mdgliche Ausflihrungsvarianten des Lifteraggregats 1,
wobei an dieser Stelle bemerkt sei, dass die Erfindung nicht auf die speziell dargestellten Aus-
flhrungsvarianten derselben eingeschrankt ist, sondern vielmehr auch diverse Kombinationen
der einzelnen Ausflhrungsvarianten untereinander mdoglich sind und diese Variationsmaglich-
keit aufgrund der Lehre zum technischen Handeln durch gegenstéandliche Erfindung im Kénnen
des auf diesem technischen Gebiet tatigen Fachmannes liegt.

[0087] Weiters kdnnen auch Einzelmerkmale oder Merkmalskombinationen aus den gezeigten
und beschriebenen unterschiedlichen Ausfiihrungsbeispielen fir sich eigenstandige, erfinderi-
sche oder erfindungsgemalte Ldsungen darstellen.

[0088] Die den eigenstandigen erfinderischen Lésungen zugrundeliegende Aufgabe kann der
Beschreibung entnommen werden.

[0089] Samtliche Angaben zu Wertebereichen in gegenstandlicher Beschreibung sind so zu
verstehen, dass diese beliebige und alle Teilbereiche daraus mitumfassen, z.B. ist die Angabe
1 bis 10 so zu verstehen, dass samtliche Teilbereiche, ausgehend von der unteren Grenze 1
und der oberen Grenze 10 mit umfasst sind, d.h. sémtliche Teilbereiche beginnen mit einer
unteren Grenze von 1 oder gréf3er und enden bei einer oberen Grenze von 10 oder weniger,
z.B. 1 bis 1,7, oder 3,2 bis 8,1, oder 5,5 bis 10.

[0090] Vor allem kdnnen die einzelnen in den Fig. 1, 2, 3, 4, 5, 6; 7, 8; 9, 10 gezeigten Ausfuh-
rungen den Gegenstand von eigenstandigen, erfindungsgemalfien Losungen bilden. Die dies-
bezlglichen, erfindungsgemallen Aufgaben und Ldsungen sind den Detailbeschreibungen
dieser Figuren zu entnehmen.

[0091] Der Ordnung halber sei abschlieend darauf hingewiesen, dass zum besseren Ver-
standnis des Aufbaus des Liifteraggregats 1 dieses bzw. dessen Bestandteile teilweise unmalf}-
stablich und/oder vergrofiert und/oder verkleinert dargestellt wurden.
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BEZUGSZEICHENLISTE

1 Lufteraggregat 31 Disenkopf

2 Basisgestell 32 Disenkopfachse
3 Axialltfter 33 Austritts6ffnung
4 Heberahmen 34 Stirnwand

5 Aufstandsflache 35 Stirnendflache
6 Grundrahmen 36 Nut

7 Rahmenteil 37 Nutflache

8 erste Schwenkanordnung 38 Schnittlinie

9 erste Schwenkachse 39 Langsachse

10 Antriebseinheit 40 Durchtrittséffnung
11 Liftergehduse 41 Luftleitelement
12 Lifterradachse

13 Liftergehduseachse

14 erster Endbereich

15 zweiter Endbereich

16 Radsatz

17 zweite Schwenkanordnung

18 zweite Schwenkachse

19 Tragrahmen

20 Schwenkantrieb

21 Handhabe

22 dritte Schwenkanordnung

23 dritte Schwenkachse

24 Gelenkhebel

25 erstes Ende

26 zweites Ende

27 Betatigungshebel

28 Schwenklager

29 erster Endabschnitt

30 zweiter Endabschnitt
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Patentanspriiche

1.

Lifteraggregat (1) fir den mobilen Einsatz zur Ventilation von einem Einsatzbereich, ins-
besondere zur Frischluftzufuhr von mit Rauch oder Gasen kontaminierten Bereichen, um-
fassend

ein Basisgestell (2), mit einem einer Aufstandsflache (5) zuwendbaren Grundrahmen (6)
und zumindest einem vom Grundrahmen (6) aufragenden hinteren Rahmenteil (7),

einen Heberahmen (4), welcher Heberahmen (4) am Basisgestell (2) um eine in horizonta-
ler Richtung verlaufend ausgerichtete erste Schwenkachse (9) einer ersten Schwenkan-
ordnung (8) verschwenkbar gelagert ist, und

einen Axiallifter (3) mit einer Antriebseinheit (10), einem damit in Antriebsverbindung ste-
henden Lufterrad und mit einem das Lifterrad aufnehmenden LUiftergehause (11), welcher
Axiallifter (3) am Heberahmen (4) gehalten ist,

dadurch gekennzeichnet, dass

die erste Schwenkanordnung (8) flir den Heberahmen (4) einerseits im Bereich des vom
Grundrahmen (6) aufragenden Rahmenteils (7) und andererseits in einem ersten, dem hin-
teren Rahmenteil (7) zugewendeten Endbereich (14) des Heberahmens (4) angeordnet ist,
und der Heberahmen (4) vom hinteren Rahmenteil (7) in Richtung auf eine Frontseite vor-
ragend ausgebildet ist und ein vom ersten Endbereich (14) distanzierter zweiter Endbe-
reich (15) des Heberahmens (4) in seiner vertikalen Distanz bezliglich des Grundrahmens
(6) von einer dem Grundrahmen (6) naher liegenden Ruhestellung in eine davon angeho-
bene Einsatzstellung verstellbar ist,

und dass am Heberahmen (4) eine zweite Schwenkanordnung (17) mit einer zweiten
Schwenkachse (18) angeordnet ist, welche zweite Schwenkanordnung (17) distanziert von
der ersten Schwenkanordnung (8) angeordnet ist,

und dass ein Tragrahmen (19) in seiner relativen Lage bezlglich des Grundrahmens (6)
am Heberahmen (4) um die zweite Schwenkachse (18) der zweiten Schwenkanordnung
(17) verschwenkbar gelagert ist, um dadurch eine Neigungsverstellung des vom Axialllifter
(3) erzeugten Luftstroms durchfilhren zu kénnen,

und der Axialltfter (3) unter Zwischenschaltung des Tragrahmens (19) am Heberahmen (4)
gehalten ist.

Lifteraggregat (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Heberahmen (4)
durch einen brickenartig ausgebildeten Schwenkarm gebildet ist.

Lufteraggregat (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die erste
Schwenkanordnung (8) vom Grundrahmen (6) des Basisgestells (2) in vertikaler Richtung
davon distanziert angeordnet ist.

Lifteraggregat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die zweite Schwenkachse (18) der zweiten Schwenkanordnung (17) eine parallele
Ausrichtung bezliglich der ersten Schwenkachse (9) aufweist.

Lufteraggregat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass am Basisgestell (2), insbesondere dem hinteren Rahmenteil (7), fir die Verstellung
des Heberahmens (4) von seiner Ruhestellung in die angehobene Einsatzstellung und vice
versa ein Schwenkantrieb (20) angeordnet ist.

Lufteraggregat (1) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Schwenkantrieb
(20) mindestens eine Handhabe (21) sowie zumindest einen Gelenkhebel (24) umfasst,
und die Handhabe (21) um eine am hinteren Rahmenteil (7) angeordnete dritte Schwenk-
achse (23) einer dritten Schwenkanordnung (22) verschwenkbar gelagert ist, wobei der
zumindest eine Gelenkhebel (24) an seinem ersten Ende (25) gelenkig mit der mindestens
eine Handhabe (21) und an seinem zweiten Ende (26) gelenkig mit dem Heberahmen (4)
verbunden ist und die dritte Schwenkachse (23) parallel bezliglich der ersten Schwenkach-
se (9) ausgerichtet ist.
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Lufteraggregat (1) nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die dritte Schwenka-
nordnung (22) in vertikaler Richtung weiter vom Grundrahmen (6) distanziert angeordnet ist
als die erste Schwenkanordnung (8).

Lifteraggregat (8) (1) nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass an der
mindestens einen Handhabe (21) unter Ausbildung eines Betatigungshebels (27) ein von
der dritten Schwenkachse (23) distanziert angeordnetes Schwenklager (28) angeordnet ist,
an welchem Schwenklager (28) das erste Ende (25) des Gelenkhebels (24) gelenkig mit
der Handhabe (21) verbunden ist.

Lufteraggregat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass in Richtung der zweiten Schwenkachse (18) gesehen voneinander distanziert jeweils
ein Gelenkhebel (24) vorgesehen ist, wobei jeweils die zweiten Enden (26) der Gelenkhe-
bel (24) in fluchtender Ausrichtung beziiglich der zweiten Schwenkachse (18) gelenkig mit
dem Heberahmen (4) verbunden sind.

Lufteraggregat (1) nach einem der Anspriiche 6 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass die
Handhabe (21) durch einen bligelférmigen Rohrrahmen gebildet ist und dieser von einer in
etwa in horizontaler Richtung ausgerichteten Transportstellung in eine in etwa in vertikaler
Richtung nach oben aufragende Betriebsstellung verschwenkbar ist.

Lufteraggregat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Tragrahmen (19) mit seinem ersten Endabschnitt (29) an der zweiten Schwenka-
nordnung (17) mit deren zweiten Schwenkachse (18) gelagert ist und mit seinem zweiten
Endabschnitt (30) in Richtung auf den hinteren Rahmenteil (7) des Basisgestells (2) ragt.

LUfteraggregat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass zwischen dem Tragrahmen (19) und dem Heberahmen (4) eine Stellvorrichtung fir
die Schwenkverstellung des Tragrahmens (19) relativ bezliglich des Heberahmens (4) vor-
gesehen ist.

LUfteraggregat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass am Liftergehduse (11) des Axiallifters (3) in einem Austrittsbereich des Luftstroms
aus diesem ein Dlsenkopf (31) mit einer zentralen Dlsenkopfachse (32) in fluchtender
Ausrichtung beziglich einer Lifterradachse (12) des Lifterrades zur Beigabe von Wasser
sowie gegebenenfalls eines Schaumgemisches zum Luftstrom angeordnet ist und der DU-
senkopf (31) mehrere Uber den Umfang verteilt angeordnete Austrittséffnungen (33) auf-
weist.

Lufteraggregat (1) nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass der Disenkopf (31)
hutférmig ausgebildet ist und im Bereich von dessen Austrittsseite durch eine Stirnwand
(34) begrenzt ist.

Lufteraggregat (1) nach Anspruch 13 oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass die Aus-
tritts6ffnungen (33) in der Stirnwand (34) angeordnet sowie jeweils in deren Durchstrom-
richtung auf die von der Disenkopfachse (32) abgewendete Seite nach aullen geneigt ver-
laufend ausgerichtet sind.

Lufteraggregat (1) nach einem der Anspriche 13 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dass
eine Querschnittsabmessung der einzelnen Austrittséffnungen (33) in deren Durchstrém-
richtung jeweils abnehmend ausgebildet ist.

Lufteraggregat (1) nach einem der Anspriche 13 bis 16, dadurch gekennzeichnet, dass
bei zumindest einzelnen der Austrittséffnungen (33) jeweils in deren Austrittsbereich aus
der Stirnwand (34) eine V-férmig ausgebildete Nut (36) mit jeweils die Nut (36) begrenzen-
den Nutflachen (37) vertieft in der Stirnwand (34) angeordnet ist.

Lifteraggregat (1) nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, dass jeweils eine von
den Nutflachen (37) der Nut (36) gebildete Schnittlinie (38) mit einer Langsachse (39) der
jeweiligen Austrittséffnung (33) einander schneidend angeordnet ist.
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19. Lufteraggregat (1) nach Anspruch 17 oder 18, dadurch gekennzeichnet, dass die Nuten
(36) sternférmig verteilt Uber den Umfang angeordnet sind.

20. Lifteraggregat (1) nach einem der Anspriiche 14 bis 19, dadurch gekennzeichnet, dass
die Stirnwand (34) des Disenkopfs (31) kegelstumpfformig ausgebildet ist.

21. Lufteraggregat (1) nach einem der Anspruche 14 bis 20, dadurch gekennzeichnet, dass
die Stirnwand (34) des Diisenkopfs (31) aullenseitig sowie in ihrem Zentrum eine in senk-
rechter Richtung bezliglich der Disenkopfachse (32) ausgerichtete Stirnendflache (35)
aufweist.

22. Lifteraggregat (1) nach einem der Anspriiche 14 bis 21, dadurch gekennzeichnet, dass
in der Stirnwand (34) des Disenkopfs (31) in ihrem Zentrumsbereich weiters zumindest ei-
ne Durchtrittséffnung (40) angeordnet ist.

23. Lufteraggregat (1) nach Anspruch 22, dadurch gekennzeichnet, dass die zumindest eine
Durchtrittséffnung (40) einen hohlzylindrisch ausgebildeten Strémungsquerschnitt aufweist.

24. Lifteraggregat (1) nach Anspruch 22 oder 23, dadurch gekennzeichnet, dass die zumin-
dest eine Durchtritts6ffnung (40) parallel bezliglich der Disenkopfachse (32) verlaufend
angeordnet ist.

25. Lifteraggregat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das Luftergehduse (11) in seinem Austrittsbereich anschlieRend an das Lifterrad ein
Uber den Umfang durchgéangiges, spiralférmig angeordnetes Luftleitelement (41) aufweist.

26. LUfteraggregat (1) nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, dass das Luftleitelement
(41) im Axialschnitt bezlglich einer Liftergehduseachse (13) des Liftergehauses (11) ei-
nen in etwa stromlinienformig ausgebildeten Luftleitelementquerschnitt aufweist.

Hierzu 6 Blatt Zeichnungen
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