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(54) Navev uritného vzoru:

Interface hasiciho a prunikového agregatu se dvéma stupni volnosti

Utad priimyslového vlastnictvi v zapisném Fizeni nezjistuje, zda predmét uZitného vzoru
spliiuje podminky zpisobilosti k ochrane podle § 1 zak. €. 478/1992 Sb.




10

20

30

35

40

CZ 22546 Ul

Interface hasiciho a prinikového agregatu se dvéma stupni volnosti

Oblast techniky

Technické FeSeni se tyka interface hasiciho a prinikového agregitu se dvéma stupni volnosti,
umoziujici manipulaci agregatem na jakémkoliv rameni (nosiéi). Tento interface zajisfuje také
prichod energii a médii do koncového prvku, &imz2 je zajisténa funkce haseni a vyplachu pii
vrtani agregatu. Hasici a prilnikovy agregat je zafizeni umoziujici vytvofeni otvorll v pevnych
bariérach a nasledné provadéni hasiciho zisahu za bariérou skrz provedeny otvor. Aby bylo
mozno zakizeni pouzivat, je nutné s nim manipulovat na nosi¢i (respektive rameni), pfi¢emz toto
technické fedeni zajiStuje jejich vzajemné mechanické propojeni.

Dosavadni stav techniky

Podobné prechodové dily, respektive zafizeni interface, nejsou moc &asté, nebot' u servisnich
robotik, kde se podobna zafizeni vyskytuji nejéastéji, je ve stfedu umistén misto hasiciho média
nosny prvek. Pfedevsim sdruzeny prichod energii a hasiciho média pfi zachovani dvou stupiii
volnosti je ojedin€l¢. Predkladané technicke feSeni pro dané zafizeni (hasici a prinikovy agregat)
dosud neexistuje.

Podstata technického feseni

Vyse uvedené nevyhody odstraituje interface hasiciho a prinikového agregatu se dvéma stupni
volnosti, jehoZ podstata je v tom, Ze pfechodovy dil je na své jedné strané otogné spojen s kon-
cem ramene prostfednictvim prvniho epu 2 na své druhé strané je oto&n& propojen s kyvnou
koncovkou prostiednictvim duté hridele, ktera je na svém jednom konci pevné spojena s hiideli
kyvneho hydromotoru, ktery je pevné propojen s pfechodovym dilem, ptigemz kyvna koncovka
Je pevné spojena s hasicim a prinikovym agregatem prostiednictvim skupiny Sroubd.

Dile je vyhodné, Ze hydraulicky valec je kloubové uloZen jednim koncem v druhém &epu pevné
spojenym s ramenem, a svym druhym koncem je kyvn& propojen s tietim ¢epem v jeho stiedové
Casti, pfiemz ve stejném bod¢ tietiho Cepu je s nim spojena centralni paka, ktera je svym dru-
hym koncem kyvné uloZena na étvrtém Eepu prechodového dilu, pricemz koncem kyvné ulozena
na druhé dvojici Eepli pevné spojenych s tieti dvojici bodnic, pritemz kazda z boénic téeti dvoji-
ce bo€nic je mezi sebou pevné propojena prosttednictvim svorniku.

Diéle je vyhodné, Ze pfivodka hasiciho média je oto¢n& spojena s mezikruhovym labyrintem,
ktery je oto¢né propojen s odvadécim &lenem hasiciho média, pfidemz mezi ptivodkou hasiciho
média a mezikruhovym labyrintem je ulozena &tvrta dvojice o-krouzk( a mezi mezikruhovym
labyrintem a odvéadécim ¢lenem hasiciho média je uloZena pata dvojice o-krouzk.

Vyhodou navrhovaného tedeni je relativné nizka hmotnost a malé rozméry, zvl. délka piechodo-
vého dilu v souvislosti s jeho b&znym uzitim na mobilnim podvozku, jednoducha koncové pro-
pojeni: na jedné strané sadou Sroubil a na opacné strané epem, objemovy prichod hasiciho mé-
dia, jehoz podstatnou slozkou je voda a 2 stupn& volnosti pfechodového dilu pro ovladani.

Piehled obrazki

Na ptiloZeném vykrese jsou znazornény obrazky s oznadenim pozic.

OBR. | Znazornéni zafizeni v axonometrickém pohledu a pti¢ny fez zafizenim.

Priklad provedeni technického feseni

Interface hasiciho a prinikového agregitu se dvéma stupni volnosti se sklada z pfechodového
dilu 1, ktery je na své jedné strané otocné spojen s koncem ramene 2 prostiednictvim prvniho
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Zepu 10 a na své druhé strané je otodn& propojen s kyvnou koncovkou 19 prostrednictvim duté
hiidele 20, ktera je na svém jednom konci pevné spojena s hfideli 21 kyvného hydromotoru 22,
ktery je pevné propojen s pfechodovym dilem 1, pti¢emz kyvnd koncovka 19 je pevné spojena s
hasicim a priinikovym agregatem 3 prostfednictvim skupiny 23 Sroubu.

Hydraulicky vilec 4 je kloubové uloZen jednim koncem v druhém &epu 5 pevné spojenym s ra-
menem 2, a svym druhym koncem je kyvné propojen s tietim ¢epem 6 v jeho stfedové Casti, pfi-
demz ve stejném bodé tietiho &epu 6 je s nim spojena centralni paka 12, ktera je svym druhym
koncem kyvné uloZena na étvrtém &epu 11 prechodového dilu 1, pfi¢emz na obou koneich tfetiho
Gepu 6 je kyvné uloZena prvni dvojice 7 pak, ktera je svym druhym koncem kyvné ulozena na
druhé dvojici 13 Zepl pevné spojenych s tfeti dvojici 8 boénic, pfi¢emz kazda z bo¢nic tieti dvo-
jice 8 boénic je mezi sebou pevné propojena prostiednictvim svorniku 9.

Ptivodka 14 hasiciho média je otoéné spojena s mezidruhovym labyrintem 16, ktery je otoiné
propojen s odvadécim &lenem 17 hasiciho média, pficemz mezi piivodkou 14 hasiciho média a
mezikruhovym labyrintem 16 je uloZena &tvrta dvojice 15 o-krouzki a mezi mezikruhovym laby-
rintem 16 a odvadécim ¢lenem 17 hasiciho média je uloZena pata dvojice 18 o-krouzki.

Funkce

Zakladnim nosnym prvkem interface hasiciho a prinikového agregatu se dvéma stupni volnosti
je prechodovy dil 1, na ktery navazuje z jedné strany rameno 2 a z druhé strany kyvna koncovka
19, na kterou je pevné prisroubovan hasici a prinikovy agregat 3 pomoci skupiny 23 Sroubt.

Prvni stupeii volnosti je reprezentovan rotaénim pohybem prvni dvojice 7 pak kolem druhé dvo-
jice 13 gepil, pficemz tento pohyb je vyvijen hydraulickym vilcem 4, ktery je svym druhym kon-
cem otodné uloZen na druhém &epu 3, ktery je pevné spojen s ramenem 2. Na konci ramene 2 je s
nim pevné spojena treti dvojice 8 bocnic, které jsou k sobé staZeny svornikem 9. Treti dvojice 8
boénic je pevné spojena s druhou dvojici 13 Sepi, kolem které se otaci prvni dvojice 7 pak.

V prechodovém dile 1 je umistén &tvrty Sep 1i, v jehoz stfedu je rota¢né uloZen jeden konec
centralni paky 12 a jeji opagny konec je uloZen na tietim ¢epu 6, pficemZ na tomto tfetim cepu 6
je rotainé ulozena také prvni dvojice 7 pak a hydraulicky valec 4. V této konfiguraci pak druha
dvojice 13 &epti, prvni dvojice 7 pak, centralni paka 12 a treti Cep 6 tvofi ¢tytkloubovy mecha-
nizmus, ktery umozZiiuje rotaci pfechodového dilu ] a dalsich navazujicich komponenti kolem
prvniho cepu 10.

Druhy stupeii volnosti umoZiuje rotace hasiciho a prinikového agregatu 3 spolu s kyvnou kon-
covkou 19 kolem duté htidele 20. Pohyb realizuje kyvny hydromotor 22, jehoZ htidel 21 je pevné
spojena s dutou hiideli 20.

Privod hasiciho média do hasiciho a prinikového agregitu je realizovan prosttednictvim pfivod-
ky 14 hasiciho média, kterd je napojena na mezikruhovy labyrint 16. Hasici médium vteCe do
mezikruhového fabyrintu 16 a opousti ho prostfednictvim odvadéciho &lenu 17 hasiciho média.
Tésnéni mezi pohyblivymi prvky zajistuje ¢tvrta dvojice 15 o-krouzki, kterd utésiuje stykove
plochy ptivodky 14 hasiciho média a mezikruhového labyrintu 16 a pata dvojice 18 o-krouzki,
ktera utésiiuje stykové plochy mezi mezikruhovym labyrintem 16 a odvad&cim &lenem 17 hasici-
ho média.

Pramyslova vvuzitelnost

Technické feseni lze pouzit viude tam, kde se jedna o mechanické propojeni mezi néjakym ty-
pem unasejiciho nosite a vykonnym efektorem, kdy pti mechanickém propojeni zarovei dojde k
propojeni potfebnych pracovnich a uzitnych médii, jako jsou napf. tlakovy olej nebo emulze
hydrauliky, elektricka energic a impulzy slaboproudu, pfip. voda ve formé hasiciho média, pfi-
&emsz automaticky po rozpojeni je zamezen pfistup k pfislusnym médiim krome vody.
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NAROKY NA OCHRANU

. Interface hasiciho a prinikového agregatu se dvéma stupni volnosti umoZiujici manipulaci
hasiciho a priinikového agregitu na rameni manipulatory, obsahujiciho piechodovy dil pro pro-
pojeni ramene a kyvné koncovky hasiciho a prinikového agregatu, vyznadujici se
tim, Ze piechodovy dil (1) je na své jedné strané oto&né spojen s koncem ramene (2) prostred-
nictvim prvniho Cepu (10) a na své druhé strané je otoéné propojen s kyvnou koncovkou (19)
prostrednictvim duté hfidele (20), kterd je na svém jednom konci pevné spojena s hiideli (21)
kyvného hydromotoru (22), ktery je pevné propojen s pfechodovym dilem (1), pFigemz kyvna
koncovka (19) je pevné spojena s hasicim a priinikovym agregatem (3) prostfednictvim skupiny
(23) Sroubd.

2. Interface hasiciho a prinikového agregatu se dvéma stupni volnosti podle naroku 1, vy -
znacujici se tim, e rameno (2) je pevné spojeno s druhym &epem (5), v némz je klou-
bove uloZen jednim koncem hydraulicky vélec (4), pfi¢emz druhym koncem je kyvné propojen s
tietim cepem (6) v jeho stiedové Casti, picemz ve stejném bodé tietiho ¢epu (6) je s nim spojena
centralni paka (12), ktera je svym druhym koncem kyvné uloZena na &tvrtém &epu (11) piecho-
dovéhe dilu (1), pficemZ na obou koncich tfetiho Gepu (6) je kyvné uloZena prvni dvojice (7)
pak, ktera je svym druhym koncem kyvné uloZena na druhé dvojici (13) éepi pevné spojenych s
treti dvojici (8) bocnic, pfi¢emz kazda z boénic tfeti dvojice (8) boénic je mezi sebou pevné pro-
pojena prostfednictvim svorniku (9).

3. Interface hasiciho a prinikového agregatu se dvéma stupni volnosti podle néroku 1, vy -
znadujici se tim, Ze piivod hasiciho média z ramene (2) je realizovan napojenim na
privodku (14) hasiciho média, ktera je ototn& spojena s mezikruhovym labyrintem (16), ktery je
otoéné propojen s odvadécim &lenem (17) hasiciho média, pticemz mezi piivodkou (14) hasiciho
meédia a mezikruhovym labyrintem (16) je uloZena &tvrta dvojice (15) o-krouzkd a mezi mezi-
kruhovym iabyrintem (16) a odvadécim ¢lenem (17) hasiciho média je uloZena pata dvojice (18)
o-krouzki.

1 vykres
Seznam vztahovych znacek:
1 Prechodovy dil
2.  Rameno 13. Druha dvojice ¢epi
3. Hasicl a prinikovy agregat 14. Pfivodka hasiciho média
4, Hydraulicky valec 15, Ctvrta dvojice o-krouzk
5. Druhy &ep 16, Mezikruhovy labyrint
6.  Treti fep I'7. Odvadéci ¢len hasiciho média
7. Prvni dvojice pak 18. Pdta dvojice o-krouzki
8.  Tieti dvojice bocnic 19.  Kyvna koncovka
9. Svornik 20. Duta htidel
t0. Prvniep 21. Htidel kyvného hydromotoru
1. Ctvrty cep 22. Kyvny hydromotor

12, Centralni paka 23. Skupina Sroubii.
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