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Uktad napedowy elementow automatyki i elementu roboczego
zwlaszcza o pérautomatycznej dzielarko-formierki do bulek drobnych

Przedmiotem wynalazku jest uktad napedowy elementéw automatyki, ktérego zadaniem jest realizowanie
narzuconych funkcji to jest dzielenia i formowania ciasta. Uktad ten umozliwia wylaczanie funkcji formowania
co wykorzystywane jest przy dzieleniu pierwotnego kesa ciasta na kesy wtdrne bez funkcji formowania.

Znane s3 urzadzenia do dzielenia iformowania ciasta wediug metody obje¢tosciowej. Urzadzenia te
sterowane recznie posiadajg mechanizm formowania uzyskujacy naped poprzez przekiadnie od silnika oraz
mechanizm prasowania napgdzany recznie. Znane sa takze urzadzenia, ktérych elementy robocze jak i elementy
automatyki napgdzane sg poprzez przektadnie od silnikow. Wada tych urzadzen wedtug rozwigzania pierwszego
jest konieczno$¢ wktadania duzego wysitku podczas wykonywania czynnosci dzielenia i formowania, a wada
rozwigzania drugiego jest konieczno$¢ stosowania dwéch uktadéw napedowych to jest ukiadu sterujacego
mechanizmami roboczymi oraz uktadu sterujacego elementami automatyki. Glowica robocza urzadzenia
uzyskuje naped od silnika poprzez sprzegto cierne i przektadnig slimakows. Uktad sterujgcy procesem dzielenia
i formowania ciasta uzyskuje naped od motoreduktora. Wada tego typu rozwigzania jest konieczno$¢ sprzezenia
eletromechanicznego w celu zachowania prawidtowosci wystepowania kolejnych cykli jakie wystepuja
w procesie dzielenia i formowania. Z uwagi na to, ze uktady te sprzezone elektromechanicznie poprzez silniki,
sprzgglo cierne i przekladnie Slimakowe posiadaja mozliwosé wystgpienia poslizgéw jakie wynikaja
z dziatajacych obcigzen, konieczne jest korygowanie polozeri obu uktadéw na skutek przesterowywania sig
uktadow.

Celem wynalazku jest budowa urzadzenia zapewniajgca stabilng prace uktadu automatyki iukiadu
roboczego, ktére by charakteryzowato wstosunku do znanych urzgdzen zwigkszenie trwatosci, elastycznosci
oraz zapewniatloby odpowiednia funkcjonalnos¢ ijakos$¢ a jednoczesnie pozbawione byloby wymienionych
uprzednio wad.

Istota wynalazku polega na tym, ze w ukladzie napgdowym element6éw automatyki i elementéw roboczych
urzgdzenia zastosowano uk}ad dwdch niezaleznych sprzegiel palcowych uzyskujacych naped od silnika poprzez
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przekladnie slimakowa, przy czym kazde ze sprzegiel posiada mozliwos$¢ oddzielnego sterowania. Jedno

sprzggto palcowe napedza ukiad roboczy gtowicy dzielarki, a drugie sprzgglo napgdza ukiad automatyki -

(krzywek idZwigien) sterujace cyklami pracy urzadzenia. Najbardziej istotna zaleta urzadzenia wedlug
wynalazku jest duza jego trwalo$é, prosta regulacja, duza elastyczno$¢ oraz mozliwo$¢ samoczynnego
korygowania ukladu automatyki w stosunku do ukladu roboczego w przypadku ewentualnego przesterowania
ukiadéw.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest na rysunku ktéry przedstawia w sposéb schematyczny ukiad
napedowy elementéw automatyki ielementéw roboczych urzadzenia. W rozwigzaniu przedstawionym na
rysunku, urzadzenie skiada si¢ z dwéch sprzegiet palcowych 3 i4, ktére uzyskuja naped od przektadni
$ki . akowej 2. przy czym sprzegto 4 naped uzyskuje poprzez dodatkowy mechanizm przetozeniowy. Sprzegto 4
umiejscowione jest na niezalezZnym watku napedzajacym uktad krzywkowy 6, ktdry steruje praca uktadu
roboczego 7. Sprzegta 3 i4 sterowane s3 sprzgZonym uktadem ryglujacym 5. Sprzg¢glo 3 posiada dodatkowy
rygiel 8 usytuowany po przeciwnej stronie rygla 5, ktéry odchylany jest poprzez ciggno za pomoca uchylnej
dzwigni 10. Sprzegto 4 posiada dodatkowy niezalezny rygiel blokujacy 9.

Zasada dziatania urzadzenia wed}tug wynalazku jest nastepujaca. Silnik 1 napedza przektadnig Slimakowa
2, na wyijsciu ktérej znajduje si¢ sprzegto palcowe 3 napedzajace uktad roboczy 7. Sprzegto palcowe 4
‘uzyskujace naped poﬁrzez przektadnig¢ tahicuchows od przekiadni Slimakowej 2 napedza watek przekazujacy
naped do uktadu krzywkowego 6, ktéry to uklad przy pomocy dZwigien steruje prace elementéw uktadu
roboczego 7. ‘ ,

Sterowanie sprzegtem 3 odbywa' si¢ przy pomocy ruchomych rygli blokujacych 5 i 8. Sprzegto 4
sterowane jest ryglem blokujacym 5i 9.

Zataczenie uktadu nastepuje po odsunigciu za pomocy elektromnagnesu rygla 5. Sprzgglo palcowe 3
napedzajace uktad roboczy zostaje wylaczone po wykonaniu potowy obrotu (180°) za pomoca rygla 8.
Sprzegto palcowe 4 napedza krzywke 6, ktéra poprzez uklad diwigien steruje pracg uktadu roboczego.
W koricowej fazie formowania rygiel 8 zostaje odsunigty co realizowane jest przy pomocy uchylnej dZwigni 10
sprzezonej ciegnem z ryglem 8.

Rygiel 9 stuzy do wytaczania uktadu automatyki co wykorzystane jest przy wykonywaniu czynnosci
dzielenia bez formowania. W tym ukfadzie rygiel 8 odblokowany jest niezaleznie przy pomocy uktadu dZwigien.

Zastrzezenia patentowe

1.Uktad napedowy elementéw automatyki ielementéw roboczych zwlaszcza do pdétautomatycznej
dzielarko-formierki do butek drobnych sktadajacy si¢ z silnika napgdowego, przektadni Slimakowej oraz uktadu
roboczegoznamienny tym,zZe ma sprzggto palcowe (3) usytuowane na wyjsciu przektadni slimakowej (2)
oraz sprzeglo palcowe (4) usytuowane na niezaleznym walku napedzajacym uktad krzywkowy (6) przy czym
sprzegto palcowe (4) zwiazane jest z przekladnia (2) dodatkowym mechanizmem przetozeniowym.

2.Ukfad napedowy wedlug zastrz.1, znamienny tym, Ze sprzegla palcowe (3) i(4) maja
sprzezony uktad ryglujacy (5). ' ‘

3. Uktad napgdowy wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze sprzegio (3) posiada dodatkowy rygiel
(8) zwigzany z uchylng dZwignia (10) a sprzegto palcowe (4) posiada dodatkowy niezalezny uktad ryglujacy (9).
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