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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm ura-
biania podtoza i .-napelniania skrzyni zgarniarki,
posiadajgcy néz skrawajgcy w przedniej i tylnej
cze$ci skrzyni, przeznaczonej do robo6t ziemnych,
w szczegbdlnosci do warstowego skrawania (odspa-
jania gruntu od podioza) z ré6wnoczesnym napel-
nianiem skrzyni tym urobkiem.

Znane dotychczas mechanizmy stosowane do ta-
kich prac s3 zestawione ze skrzyni majgcej noz
skrawajgcy osadzony w przedniej cze$ci dna oraz
przednig S$ciane wahliwie osadzong celem zamy-
kania i otwierania szczeliny w przodzie skrzyni
przed nozem skrawajgcym. Praca zgarniarki z ta-
kim mechanizmem odbywa sie przez opuszczanie
skrzyni wraz z nozem skrawajgcym tak aby ostrze
skrawajgce znajdowalo sie ponizej poziomu zalega-
nia gruntu i nastepnie przesuwanie poziome zgar-
niarki. Wéwezas néz -skrawajgcy napotykajagc na
opoér warstwy gruntu odspaja ja.

Odspojony grunt przemieszcza sie do wnetrza
skrzyni. Wada tego mechanizmu jest to, ze w kon-
cowej fazie napelniania = skrzyni powstajg duze
opory na skutek przepychania strugi gruntowe]
przez mase urobku juz znajdujacego sie w skrzy-
ni. Do pokonania tych oporé6w nie wystarcza sita
uciggu zgarniarki zwlaszcza o napedzie w ukla-
dzie jednocsiowym. Potrzebna jest wowczas wspol-
praca zgarniarki z ciggnikiem, ktéory wystepuje
w tym przypadku w roli pchacza. Taki ukiad pod-
raza, koszty eksploatacji, oraz utrudnia organiza-
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cje pracy tych maszyn. Trudno jest dobraé¢ odpo-
wiednie proporcje pchaczy do pracujgcych zgar-
niarek a w przypadku pracy pojedynczych zgar-
niarek pchacze sg w duzym stopniu niewykorzy-
stane.

Sg réwniez znane rozwigzania mechanizmu ura-
biajacego na przykiad z opisu patentowego NRF
nr 1192117. Mechanizm ten sklada sie ze skrzy-
ni z otworem w tylnej czesSci jej dna oraz lemie-
szem zawieszonym wahliwie’ réwniez w tylnej jej
czes$ci. Lemiesz sluzy do odspajania gruntu od pod-
loza i réwnoczesnego kierowania tej strugi grun-
tu do skrzyni. W ten spos6éb opory ruchu strugi
sg-mniejsze, poniewaz struga gruntu nie musi sig
wciskaé, lecz §lizga sie po lukowej plaszczyznie
lemiesza. Jednak umieszczenie lemiesza w tylnej
czeSci skrzyni, na skutek zwalowania sie ziemi
przed: lemieszem, powoduje powstawanie Kklina
ziemnego pod dnem skrzyni. W zwigzku z tym
zwiekszajg sie opory pracy, a zatym zwieksza sie
zapotrzebowanie mocy, co ma ujemny wplyw na
efektywnosé pracy maszyny. Opisane wady tego
mechanizmu spowodowaly to Ze tego rodzaju kon-
strukcja w ogoéle nie zostala zastosowana w spo-
s6b przemyslowy.

Istota rozwigzania mechanizmu urabiania pod-
loza i napelniania skrzyni zgarniarki wediug wy-
nalazku jest zastosowanie nozy skrawajacych w
przedniej i tylnej czesci skrzyni oraz otworu w
tylnej czesSci dna skrzyni i ruchomego elementu do
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zamykania tego otworu. Przy czym né6z skrawaja-
cy w przedniej cze$ci jest zamocowany do czota
dna skrzyni, natomiast w tylnej czeSci néz skra-
wajgcy jest umieszczony wraz z ‘lukowym le-
mieszem za otworem w tylnej czeSci dna, przez
ktéry przeptywa struga gruntu odspajanego od
podioza, ktéra nastepnie jest kierowana za po-

Srednictwem lukowego lemiesza do wewnatrz

skrzyni.

Lukowy lemiesz réwnocze$nie stuzy jako tylna
- §ciana skrzyni, jak roéwniez moze sluzyé jako

element ukladu oproézniania skrzyni. Takie rozwig-

zanie pozwala na skrawanie dwufazowe. Jedna
faza jest realizowana przez skrawanie strugi prze-
dnim nozem i weciskanie jej do wewnatrz skrzyni
‘a druga‘faza przez skrawanie strugi tylnym no-
zem i kierowanie. jej po gtadkiej tukowej plasz-
czyznie lemiesza do wewnatrz skrzyni. Uktad ten
pozwala pracowaé¢ obydwoma nozami, jednoczesnie
jak roéwniez oddzielnie, kazdym nozem z osobna,
przy czym kolejno$é jest dowolna. W taki sposdb
op6ér napelniania jest znacznie mniejszy, poniewaz
dwufazowe skrawanie pozwala na stosowanie
. skrzyn wydluzonych, a przez to zmniejszenie ich
wysokosci. :

Zmniejszona wysoko$¢ skrzyni pozwala zmniej-
szyé opory napelniania. “Ponadto dzieki mozliwo-
$ci profilowania, w stosunku do naziomu, oddzia-
lywanie przedniego noza jak rd6wniez mozliwosci
regulacji wielko$ci szczeliny wlotowej przed nozem
tylnym niezaleznie od grubosci skrawanej war-
stwy, nie tworzy sie klin ziemny pod dnem skrzy-
ni. ‘

Mechanizm urabiania podloza i napelniana skrzy-
ni zgarniarek wedlug wynalazku przedstawiony
jest w przykladzie wykonania na rysunku.

Jak pokazano na rysunku mechanizm sklada sie
z noza skrawajgcego 1 umieszczonego w przed-
niej czesci dna 3, ruchomej Sciany przedniej 2 osa-
dzonej wahliwie na bocznych $cianach 6, tylnego
noza skrawajgcego 4 umieszczonego w tylnej cze-
$ci dna skrzyni, lukowego lemiesza 5 stanowigce-
go tylng $ciane skrzymi, ruchomego elementu 7 za-
mykajgcego otwoér w tylnej czesSci dna.

Proces urabiania gruntu i napelniania skrzyni w
przypadku jednoczesnego skrawania obydwoma no-
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zami przebiega w spos6b nastepujgcy: opuszcza
sie tylny néz skrawajacy 4, podnosi sie przednia
$ciane zamykajaca 2, opuszcza sie przednig cze$é
skrzyni. Tak przygotowany mechanizm przemiesz-
czajge sie do przodu odspaja za pomoca noza 1
warstwe gruntu, ktéra jest nastepnie wciskana do
wewnatrz skrzyni. Réwnocze$nie tylny néz 4 tak-
ze odspaja warstwe gruntu, ktéry kierowany jest
po lukowej powierzchni lemiesza 5 do wewnatrz
skrzyni. W ten sposéb skrzynia jest napelniana
jednoczeénie z dwéch stron.

Mechanizm umozliwia ‘rOwniez skrawanie kolej-
no pojedynczymi nozami, przy czym kolejnos$é¢ jest
dowolna. Po napelnieniu skrzyni opuszcza sig
przednig $ciane zamykajaca 2 oraz podnosi sie noéz
skrawajgcy 4, przemieszcza sie ruchomy element 7
az .do catkowitego zamkniecia otworu w tylnej
czeSci dna. Nastepnie po przeniesieniu dorobku
na miejsce rozladunku, oproé6znieniu skrzyni i po-
wrocie zgarniarki do miejsca wyjsciowego, zaczy-
na sie nowy cykl pracy. Oproéznianie skrzyni jest
realizowane przez podniesienie przedniej Sciany 2
i przesuwanie lemiesza 5 do przodu. Mozna roéw-
niez przed przesunieciem lemiesza do przodu od-
slonié otwér w tylnej czesci dna skrzyni. W przy-
padku zastosowania ruchomego dna rozladowanie
nastepuje bez przesuwania lemiesza 5 — rozilado-
wanie grawitacyjne.

-

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm urabiania podloza i napelniania
skrzyni zgarniarki posiadajacy przednig $ciane za-
mocowang wahliwie na bocznych S$cianach skrzy-
ni, znamienny tym, ze posiada noze skrawajace
(1) i (4) w przedniej i tylnej czesci skrzyni oraz
otwor w tylnej cze$ci dna skrzyni i ruchomy - ele-
ment (7) zamykajacy ten otwoér, przy czym néz
skrawajacy (1) w przedniej czeSci jest zamocowany
do czola dna (3), natomiast w tylnej czesSci noéz
skrawajgcy (4) jest umieszczony wraz z lukowym
lemieszem (5) za otworem w tylnej czesci dna,
przez ktoéry przeplywa struga gruntu odspajanego
od podloza, ktoéra nastepnie jest kierowana za po-
$rednictwem  lukowego lemiesza (5) do wewnagtrz
skrzyni. ‘
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