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(54) Zafizeni pro vyhodnocovéni korekce tvéfeci mezery vélcovacich stolic

Vynélez se tykd za¥i{zenl pro vﬁodnocové-
n{ Xorek&nfho signdlu k zfskéni skuteiné .
vélcovac{ mezery vélcovacfch stolic. Podste-
tou vynélezu je tekové zapogeni pfevéin& ane-
logovych m&Fitelnfch signdl stolice majicich
vliv ne zmEnu velikosti tvédiec{ mezery, které
prostFednictvim soudtovych ¥lendl, ene ogové
ndsobiky, linedrnfch a nelinedrnich &lend
spolu s D/H a A/D p¥evodnfky vytvo¥{ vhodny
signél pro pot¥ebu korekce tdajd p¥i nepi{-
mém &f{slicovém inkrementfinfm snfmén{ polohy
pracovnich vflcd. Vynélez lze poniit pro
indikeci védlcovec{ mezery stolic duo e
kverto.
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Vynélez se tykd zeffzeni pro vyhodnocovénf &fslicového korek&niho signélu X z{skén{
skutedné vélcoveci mezery vélcovaecich stolic s elektrohydraulickym stavénim vdled a ne-
primym d{slicovym inkrementélnim snfménim polohy precovnifch vdlcd.

Dosud znémé systémy vyhodnocovénf tvéfeci mezery pracujfci ns principu nepfimého
inkrementdlnfho sniméni polohy pracovnich vdled vyu¥fveJjf jeko korekdnfho signélu k ziskd-
nf skute¥n¥ tvétec! mezery p¥i netlekovén{ stolice Udeje od snimale védlcovaci sfly stolice.
Signél o velikostl vélcovaci sfly Je nésoben pfedem nestevenym koeficientem kK tak, aby
vysledny analogdvy signdl po pPevodu ne polet pulsd predstevoval tekovy korek¥ni signél,
ktery zkoriguje udej inkrementélnfch ¥idel polohy o prevd¥podobné rostsieni stojand
vdlcovac! stolice a stladen! prscovnich i op¥rnyech védled. Nevyhodou tohoto systému jJe
omezendé presnost nastaven! korek¥nfho koeficientu k, zpisobend tim, %e nejsou vyuZity
viechny dostupné informece mejicf vliv na velikost tvéfeci mezery a neni té% uvaZovéne
jejich nelinedrnf zévislost. Pri stejné védlcovacf sfle deformace pracovnich a opirnych
vélcd a prihyb opdrnfch védlcd nabyvejl rdsnych hodnot pfi m¥nici se 3{fce védlcovaného mate-
ridlu. Oteplenf pracovnich a op&rnych védleld predstevuje ndrdst jejich prim&rd a tudfZ
zmenSeni tvéfec{ mezery. Zmény velikosti hydraulického tlsku ohyby Zepd precovnich vélecd
p¥i regulsci rovinnosti rovng% ovlivnujf tvéfeci mezeru.

Zar{zeni pro vyhodnocovéni korekce tvéFecf mezery vdlcovacich stolic podle vyndlezu
sestévajic! z dekedického gaddvacfho ¥lenu 3{¥ky pdsu, ¥fslicov¥ anelogového plevodniku,
linedérnfho. &lenu ¥{zenf, prvniho sou¥tového ¥lenu, esnalogové nésobi¥ky, druhého soultového
&lenu, enalogové ¥fslicového prevodniku, zeddvecfho ¥lenu persmetru linedrnfho &lenu, ne-
lineérntho &lenu ¥igen{, snima¥e vélcovec! sfly, zesilovale védlcovac{ s{ly, potenciometru
korekece megsery, t¥etiho souttového &lenu, obvodu sutometického dostavovén{, snimale tlaku
ohybu Zepld op¥rnfch vdled a zesilovafe ohybu Zepl, spodivé v tom, Ze v¥stup zaddveciho
%lenu 3{fky pésu v BCD kodu je pfipojen ne vstup &fslicovd anelogového pFevodniku, ktery
provdd{ prevod BCD kodu ne snslogové napit{ & jeho% vystup je pfipojen na vstup nelinedraif-
ho %lenu Fizenf{ 8 sou¥asn¥ ne prvni vstup linedrntho ¥lenu ¥izenf, ktery pracuje jako dvou-
parametrovy linedrn{ gesilova¥, Jeho# vystup je pFipojen ne prvn{ vstup prvniho souftového

. &lenu, ktery pracuje jeko dvouvstupd enalogovéd s&ftelke, jeho¥ wyfstup je p¥ipojen na prvni
vstup analogové ndaobi¥ky, kterd obstardvé ndsobenf dvou snelogovych signdld, s JejiZ
vystup je pfipojen na prvn{ vstup druhého soudtového &lenu, ktery provédl soulet Ztyl vatup-
nich snalogovych signéld, a jeho¥ vystup je pfipojen na vstup analogové &islicového pre-
vodniku, ktery provédf pfevod enalogového nap&ti na ¥islo v bindrnim kxodu, a jehoZ vy~
stup je vystupem celého obvodu, déle spodfvéd v tom, %e vystup zadédvaciho &lenu parametru
Ffizenf linedrnfho ¥lenu, ktery pracuje jsko skokovy prepfne’ nap¥t{, Je pfipojen na druhy
vatup linedrntho &lenu ¥fzenf, a %e vystup nelinedrniho ¥lenu ¥izeni, ktery modeluje ne-
linedrn{ zévislost vfstupu ne enalogovém vstupu, Jje p¥ipojen ne druhy vstup prvniho sou¥to-
vého ¥lenu, a ¥e v¥stup animale vélcovact afly Je pFfipojen ne druhy vstup snelogové ndso-
bi¥ky a soulasn¥ na vstup zesilova¥e védlcovacf s{ly, ktery obstardvé upravu zisku signélu
v celém pracovnim rogssehu, & jeho% vystup je piipojen na druhf} vstup druhého souZtového
%lanu, 8 %e vystup z potenciometru korekce mezery, ktery zajizfuje vstup rudnfho Fizeni
do zarizeni, Je pripojen na prvnf vstup tFetfho soultového &lenu, ktery pracuje jeko dvou-
vstupsd snslogovd s¥{te¥ka, @& jeho% vystup je pripojen na t¥etf vstup druhého souftového
¥lenu, a Ze vystup z obvodu automatického dostavovénf, ktery predstavuje korek¥ni enalogovy
signél generovany na zékled¥ porovndn{ skutefné mezery a Jmenovitg tlousfky, Je pFfipojen na
druhy vstup ifetfho sou¥tového &lenu, o %e vy¥stup ze snima¥e tlaku ohybu Zepd op&rnych
védleld, ktery predstavuje snalogovy signdl Um&Ermy hydraulickému tlaku, je pfipojen ne vstup
zesilovade ohybu ¥epl, kde dochdzf k \prav¥ zisku signélu a jehoZ vystup Je pfipojen na
gtvrty vstup druhého soudtového &lenu.

Hlavn{ vyhody zarfzenf pro vyhodnocovénf korekce tvéfeci mezery vélcovacfch stolic
spo¥fvajf v kvelitetivnf zm¥nZ vyhodnocenf korekce tvéfec{ mesery tfm, Ze vyuifvé vZechny
znémé dostupné signdly majfcf vliv na velikost tvéfec{ mezery. Je to pfedevEim informace
o ¥i{¥ce vdlcoveného pésu, kterd Je zpracovéna v linedrni{m ¥izeném obvodu a spolu s vhodn¥
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nestavenou nelinedérnf zévislosti respaktujfc{ prib¥h vélcovaci sily v zdvislosti na pieste-
vovén{ mezery v definovaném oboru ¥{fek pédsu tvo¥rdi zdkladn! slo¥ku korek&ntho signédlu tvéte-
ci mezery. Del3f vyhodou je, Ze zaiffzeni Je déle opatfenj vstupem od rudnfho ¥fzeni respektu-
jiefho vliv pevnosti vélcovenych materidld a vliv otepleﬂi vélcll. Delifm psrelelnfm vstupem
do zarizen! je vstup od obvodi realizujfcich eutomatickéidostavovéni vyhodnocené tvérect
mezery v zdvislosti na skute¥né tlousice vélcoveného pésp. Tento signdl je ziskdvén na
zéklad¥ komperace pofadovené jmenovité tlouéiky 8 vyhodnbcenou tvdfec{ mezerou pro okem¥i-
ky, kdy odchylke vystupni tlousfky je v deném pésmu necitlivostl, tj. bliZ{ se nule,

s uvafovédnim vlivu prom¥nného dopravniho zpo¥d&ni zplsobeného pevnou vzddlenostl m&¥i¥e vy-
stupn{ tloué{ky od mezery & prom¥mnou rychlosti pdsu. Vgtup od &idle tlaku hydraulického
systému ohybu &epl pracovnfch vélecd respektuje vliv na silové pomdry v tvéfeci mezefe

a prufnostn{ soustav® védlcovacf stolice. T{mto zplsobem byly odstren¥ny nedostetky ve
vyhodnocovénf korekce p¥i nepiimém odmdfovéni vélcovaci mezery odmiiovdnim polohy pra-

covnich vélel.

Za¥{zen{ pro vyhodnocovéni korekce tvérect mezery vélcowacich stolic je z¥ejmé z pii-
pojeného blokového vyobrazeni.

Zarizeni podle vyndlezu sestévé z dekadického zeddvecfho Elenu 3i¥ky pdsu 1 v BCD kddu,
jeho¥ vystup je pFipojen na vstup &fslicov® analogového prevodniku 2, provéd&jici prevod
BCD k6du ne enslogové napdtf & jeho% vystup Je p¥ipojen sou¥asn¥ na vstup nelinedrnfho &le-
.nu Pfzenf 9 8 prvni vstup linedrniho &lenu ¥fgzen{ 3 pracujfcf{ jako dvouparsmetrovy linedrnt
zesilovad, jeho¥ vystup Je pFipojen na prvnf{ vstup prvého soudtového &lenu 4, ktery pracuje
jeko dvouvstupd smelogovéd s&ftedka, jeho¥ vystup Jje pripojen na prvn{ vstup anelogové né-
sobidky 5, jejf% vystup je pripojen na prvni vstup a druhého soudtového &lenu 6.

Déle zatizeni sestdvéd ze zaddvactfho dlenu paremetru ¥izeni linedrnfho &lenu 8, ktery
pracuje jeko skokovy prepinal, jeho% vystup je pfipojen na druhy vstup 1ineérn£ﬁ6\élezgijgt:
zenf 3, ze snimafe vdlcoveci sfly 10, jeho¥ vystup je jednek p¥ipojen na druhy vstup analo-
gové nésobidky 5 @ jednek na vstup zesilovade vélcovaci sfly 11 obstardvajic{ upravu zisku
signdlu v celém pracovnim rozsahu, jeho? vystup je pfipojen na druhy vstup b druhého soudto-
vého &lenu 8. .

Déle zadfzeni sestévé z potenciometru korekce mezery 12, ktery zejisfuje vstup ru&nfho
¥{zeni do zarfzeni, jeho¥ vystup Je p¥ipojen na prvnf vstup t¥etfho soudtového &lenu 13,
ktery pracuje jako d&ouvstupé anslogovd sdftalka, jehoZ vystup Jje pifipojen na t¥etf vstup
¢ druhého soudtového ¢lenu 6. Déle zefizenf sestdvd z obvodu 14 automatického dostavovéni
mezery, dJeho¥ vyslup je p¥ipojen na druhy vstup t¥etfho soudtového &lenu 13, ze snimale
tlaku ohybu depd opdrnych véled 15, ktery predstavuje analogovy signdl Um&rny hydraulick<mu
tlaku, JjehoZ vystup je pPipojen na vstup zesilovale ohybu &epl 16, JehoZ vystup je pFipojen
na tvrty vstup ¢ druhého soudtového &lenu 6, JehoZ vystup je pripojen na vstup analogevd
%¥islicového prevedniku 7, ktery provéddf prevod analogového nap¥tf na &fslo v bindrnfim
kédu, jeho¥ vystup je vystupem celého za¥izeni.

Funkece ze¥izen{ podle vyndlezu Je tekovd, Ze vystupnf signdl z dekadického zaddvacfho
%lenu %iPky pdsu 1 Jje preveden na unipoldrn{ enalogovy signédl. Pfevedenim na vstup linedrni-
ho &lenu ¥fzeni 3 se ziskd linedrnf zdvislost vy¥stupu na pifedvolené 3ifce pdsu, & to prostied-
nictvim jednoho predvoleného perametru zaddvacim &lenem parametru ¥izen{ linedrnfho &lenu

8 & druhého nastevitelného paremetru, kterym je zisk linedrniho &lenu ¥izeni 3.

Predvoleny perametr zasdévacim &lenem parsmetru Fizeni linedrniho &lenu 8 musi byt
vétii ne¥ maximdlni poufitelnd #i¥ka pdsu. V nelinedrnim &lenu ¥Izenf 9 se realizuje neli-
nedrn{ zévislost, kterd spolu s linedrnim &lenem Ffzenf 3 dovoli na v¥stupu prvého soudtové-
ho &lenu 4 ziskat pot¥ebnou nelinedrni zdévislost Jjako funkci ¥{¥ky pésu. Bento digndél je op&t
unipolérnf analogovy. Jeho vyndsobenim s vdlcoveci silou v enalogové ndsobifce 5 se ziskd
nelinedrnf zdvislost respektﬁjici plo¥tsni soustavy véAled p¥i deném zati¥eni stolice a vélco-
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vené ¥f{¥ce pésu, cof predstavuje enalogovy unipoldrnf signél s denou véhou na prvnim
vstupu druhého soudtového Zlenu §. Signél od snimale védlcovagi sily 10 Jje ddle zaveden na
zesiloved vélcovecl sily 11 a op&t s danou vdhou pi¥iveden na druhy vstup druhého soudto-
vého &lenu §. Smysl obou vlivll odvozenych od vélcovael sily Jje souhlasny. Analogovy sig-
ndl z potenciometru korekce mezery 12 a obdobn¥ signdl z obvodu 14 automatického dostavo-
véni mezery mé ve svém soudtu cherskter korek¥nf s plsobenfm stabilizednfm, pespektujict
hlavn& vlivy oteplen{ vélcd. Unipoldrn¥ enslogovy signédl ze snimale tlaku ohybu &epd 15

mé po Uprav¥ zisku v zesilovedi ohybu ¥epd 16 takté? charskter zdporné zp¥iné vaezby vzhle=
dem k vdlcovaci sfle & respektuje vliv zmZn ve vnit¥nim silovém FetZzci soustav véled.

Vystupnf analogovy signdl z druhého sou¥tového &lenu 6 mé charakter unipoldrntho
signdlu, kdy nulovy signdl odpovidd nezatf{Zené védlcovaci stolici p¥i vynuloveném potencio-
metru korekce mezery 12 e nulovém vstupu z obvodu 14 automatického dostavovéni mezery.
Provozni velikost korek&nfho signélu odpovidéd vlivu velikosti védlcovact sily, 3fFfky materid-
lu, otepleni soustsvy vdled a sfly ohybu Zepd na velikost tvérec! mezery. Prevod tohoto
signédlu do ¥fslicového tvaru v enalogovd &{slicovém prevodniku 7 umo¥nuje tento signdl zpra-

covat v éislicovych obvodech perametrického prestavovéni mezery pracovnich védlel stolice.

Za¥izeni pro vyhodnocovéni_korekce tvé¥ec! mezery vdlcovacich stolic podle vyndlezu
1lze pouZit pro védlcovaci stolice duo a kvarto, zvld5t¥ pek pro vdlcovacf stolice kvarto pro
- védlcovénf plechd za studens.

PREEDMET vyYINALAZU

Zer{zeni pro vyhodnocovén! korekce tvéfecf mezery vdlcovacich stolic sestévajfct
z dekadického zaddvacfho ¥lenu 3f¥ky pdsu, ¥Islicov¥ analogového p¥evodnfku, linedrntho
¢lenu F{fzenf, prvnfho sou¥tového &lenu, snalogové nésobilky, druhého sou¥tového &lenu,
annlogové &islicového prevodnfku, zaddvacfho Zlenu paremetru linedrnfho ¥lenu, nelinedrnfho
¢lenu F{zenf, snimede védlcovaci sfly, zesilovede vdlcovacf sfly, potenciometru korekce
mezery, tietfho souZtového &lenmu, obvodu sutometického dostavovéni, snimede tlaku ohybu
Eepl opAtnych vélel, zesilovade ohybu depl, vyznnlené tim, ¥e vystup dekadického zaddvactho
¥lenu ¥f¥ky pasu (1) je pfipojen na vstup &fslicov¥ enslogového p¥evednfku (2), Jeho¥ vi-
stup Je pfipojen na vstup nelinedrného &lenu ¥fzenf (9) a soulasn® na prvnf vstup linedérnf-
ho &lenu ¥izenf (3), jeho% vystup je pfipoje? ne prvni vstup prvanfho soudtového &lenu (4),
JjehoZ vystup Je pripojen ne prvn{ vstup snalogové ndsobidky (5), jejf% vystup je pFipojen
ne prvnf vstup (e) druhého soudtovdho #lenu (6), jeho? vystup je pripojen na vstup snalo-
gove tislicového prevodniku (7), Jeho% vystup je vystupem celého obvodu, a Ze vystup za-
dédvaciho ¥lenu parametru linedrnéno ¥lenu (8) j= p¥ipojen na druhy vstup linedrnfho &lenu
rizenf (3), a Ze vy¥stup nelinedrnfho ¥lenu *fzeni (9) Je p¥ipojen na druhy vstup prvnfho
souttového %lenu (4), a e vistup snfmade vdlcovaci sily (10) je jednak pF¥ipojen na druhy
vstup enalogové ndsobifky (5) a jednsk na vstup zesilovale vdlcovact sfly (11), jehoZ
vystup je pFipojen na druhy vstup (b) druhého soudtového &lenu (6), a ¥e vystup z potencio-
metru korekce mezery (12) je p¥ipojen na prvnf vstup tfetfho sou¥tového &lenu (13), jeho3
v¥stup je p¥ipojen na t¥etf vstup (c) druhého soudtového 3lenu (6), a %e vystup obvodu (14)
autometického dostavovdn{ mezery Jje pripojen na druhy vstup t¥etfho sou¥tového &lenu (13),
2 Ze vystup snimale tlaku ohybu Zepd op¥rnych vdled (15) je pripojen na vstup zesilovale
ohybu %epi (16), jehoZ vystup je pripojen na &tvrty vstup (d) druhého soudtového ¥lenu (6),.

1 vykres
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