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52, 150) that are rotationally driven by at least one drive unit (78, 84, 158) and have cleaning elements (64) for cleaning a floor surtace
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110; 120; 140) being movable across the floor surface (12) with the cleaning rollers (46, 52, 150) rotating. The invention further relates
to a method for cleaning a floor surface.

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein selbstfahrendes und selbstlenkendes Bodenreinigungsgerit, umfassend zwei mittels
mindestens einer Antriebseinheit (78, 84, 158) drehend antreibbare Reinigungswalzen (46, 52, 150) mit Reinigungselementen (64) zum
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Abreinigen einer Bodentldche (12), wobei die Reinigungswalzen (46, 52, 150) im Winkel (80) zueinander ausgerichtet sind und das
Bodenreinigungsgerét (10; 110; 120; 140) unter Rotation der Reinigungswalzen (46, 52, 150) {iber die Bodentldche (12) bewegbar ist.
Auflerdem betrifft die Erfindung ein Verfahren zum Reinigen einer Bodenfl4che.
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ROBOTER REINIGER UND VERFAHREN ZUM REINIGEN

Die Erfindung betrifft ein selbstfahrendes und selbstlenkendes Bodenreini-

gungsgerat.

AuBerdem betrifft die Erfindung ein Verfahren zum Reinigen einer Bodenflache

mit einem selbstfahrenden und selbstlenkenden Bodenreinigungsgerat.

Selbstfahrende und selbstlenkende Bodenreinigungsgerate ermdglichen die
autonome Reinigung einer Bodenflache ohne Zutun eines Benutzers. Zu die-
sem Zweck kann das Bodenreinigungsgerat eine Reinigungseinheit aufweisen,
die beispielsweise eine drehend antreibbare Reinigungswalze umfasst.
Schmutz kann mittels der Reinigungswalze von der Bodenfldche aufgenommen

und vorteilhafterweise in einen Schmutzsammelbehalter Uberfuhrt werden.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein selbstfahrendes und selbstlen-
kendes Bodenreinigungsgerat und ein Verfahren zum Reinigen einer Boden-

flache mit einem Bodenreinigungsgerat bereitzustellen, das bzw. unter dessen
Ausfuhrung eine autonome Reinigung der Bodenflache mit gutem Reinigungs-

ergebnis erzielbar ist.

Diese Aufgabe wird durch ein erfindungsgemafes selbstfahrendes und selbst-
lenkendes Bodenreinigungsgerat geldst, umfassend zwei mittels mindestens
einer Antriebseinheit drehend antreibbare Reinigungswalzen mit Reinigungs-
elementen zum Abreinigen einer Bodenflache, wobei die Reinigungswalzen
im Winkel zueinander ausgerichtet sind und das Bodenreinigungsgerat unter

Rotation der Reinigungswalzen Uber die Bodenflache bewegbar ist.
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Das erfindungsgemale Bodenreinigungsgerat umfasst mindestens zwei Reini-
gungswalzen mit jeweiligen Reinigungselementen, die im Gebrauch des Bo-
denreinigungsgerates die Bodenflache kontaktieren und Schmutz von der Bo-
denflache ablosen kénnen. Es kdnnen mehr als zwei Reinigungswalzen vorge-
sehen sein. Die Reinigungswalzen sind im Winkel zueinander ausgerichtet.
Hierunter kann vorliegend insbesondere verstanden werden, dass jeweilige,
von den Reinigungswalzen definierte Achsen einen von 180° unterschiedlichen
Winkel miteinander einschlieBen und nicht-parallel zueinander ausgerichtet
sind. Unter dem Winkel kann vorliegend ohne Beschrankung der Allgemeinheit
der kleinere der beiden Winkel zwischen den Achsen angesehen werden. Durch
die im Winkel zueinander ausgerichteten Reinigungswalzen wird eine Kontakt-
ebene des Bodenreinigungsgerates, die in dessen bestimmungsgemaiBem Ge-
brauch mit der Bodenflache zusammenfallt, definiert, so dass sich das Boden-
reinigungsgerat Uber die Reinigungswalzen auf der Bodenflache abstltzen
kann. Bei einer vorteilhaften Ausfuhrungsform bietet dies insbesondere die
Mdoglichkeit, Rollen oder Rader am Bodenreinigungsgerat zum Abstltzen auf
der Bodenflache einzusparen und dadurch etwaige Spuren auf der Bodenflache
infolge des Kontaktes der Rollen oder Rader zu vermeiden. Das Reinigungser-
gebnis wird dadurch verbessert und die Reinigungsgeschwindigkeit gesteigert,
weil ein zusatzliches Verfahren des Bodenreinigungsgerates zum Entfernen
derartiger Spuren vermieden werden kann. Ferner ermdglicht das Vorsehen
von zwei Reinigungswalzen gegenuber herkdmmlichen Bodenreinigungsgera-
ten mit nur einer Reinigungswalze ein verbessertes Reinigungsergebnis. Durch
die Moglichkeit, das Bodenreinigungsgerat unter Rotation der Reinigungswal-
zen Uber die Bodenflache zu bewegen, kann der konstruktive Aufwand fur das
Bodenreinigungsgerat insbesondere im Hinblick auf ein Fahrwerk verringert
werden. Das Bodenreinigungsgerat wird leichter. Dies erlaubt es, die Reini-
gungsdauer zu steigern, die mit der in mindestens einer Batterie des Boden-
reinigungsgerates gespeicherten Energie erzielt werden kann. Es kann eine
groBere Bodenflache gereinigt werden, oder gereinigte Bodenflachenbereiche
kdnnen mehrfach Uberfahren werden, wodurch das Reinigungsergebnis ver-

bessert wird.
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Gunstigerweise umfasst das Bodenreinigungsgerat einer jeweiligen Reini-
gungswalze zugeordnet eine Antriebseinheit sowie eine Steuereinheit zum An-
steuern der Antriebseinheiten unabhangig voneinander. Die jeweilige Antriebs-
einheit kann von der Steuereinheit angesteuert werden, die ihr zugeordnete
Reinigungswalze unabhdngig von der anderen Reinigungswalze anzutreiben.
Dies bietet zum Beispiel die Moglichkeit, die Reinigungswalzen mit unter-
schiedlichen Drehzahlen anzutreiben. Die Reibung der Reinigungselemente mit
der Bodenflache kann auf diese Weise beeinflusst werden und damit Einfluss

auf die Reinigungsintensitat genommen werden.

Die Antriebseinheiten kdnnen einen jeweiligen Antriebsmotor aufweisen. Alter-
nativ konnen als Antriebseinheiten Getriebe vorgesehen sein, die die Antriebs-
kraft eines Motors auf die zwei oder mehr Reinigungswalzen Ubertragen. Es
kann vorgesehen sein, dass die Getriebe von der Steuereinheit getrennt von-
einander ansteuerbar sind und/oder wahlweise von dieser zu- und abschaltbar,

um eine jeweilige Reinigungswalze anzutreiben bzw. stillzusetzen.

Im Zusammenhang mit der vorteilhaften Ausfuhrungsform des Bodenreini-
gungsgerates des vorangegangenen Absatzes besteht gunstigerweise die M6g-
lichkeit, dass die Verfahrrichtung des Bodenreinigungsgerates durch Ansteue-
rung der Antriebseinheiten und sich daraus ergebender Rotation der Reini-
gungswalzen vorgebbar ist. Durch Einstellung unterschiedlicher Drehzahlen
der Reinigungswalzen kann beispielsweise auf die Verfahrrichtung des Boden-
reinigungsgerates Einfluss genommen werden. Dies erweist sich auch als vor-
teilhaft, um ein gesondertes Fahrwerk des Bodenreinigungsgerates einzu-

sparen.

Beispielsweise kann bei einer vorteilhaften Ausfihrungsform des Bodenreini-
gungsgerates vorgesehen sein, dass die Antriebseinheiten so ansteuerbar sind,
dass das Bodenreinigungsgerat entlang einer Verfahrrichtung verfahrbar ist,
die Iangs einer Winkelhalbierenden des Winkels zwischen den Reinigungswal-
zen verlauft. Eine derartige Verfahrrichtung kann beispielsweise einer Haupt-
bewegungsrichtung des Bodenreinigungsgerates entsprechen. Bei Verfahren
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entlang der Hauptbewegungsrichtung kann die Kontaktflache der Reinigungs-
walzen mit der Bodenflache quer zur Hauptbewegungsrichtung eine maximale
Erstreckung aufweisen, so dass beim Verfahren ein mdglichst groBBer Reini-
gungsbereich der Bodenflache erfasst und gereinigt werden kann. Die Haupt-
bewegungsrichtung verlauft entlang der Winkelhalbierenden zwischen Achsen
der Reinigungswalzen, langs einer durch die Winkelhalbierende definierten Ge-
raden. Ein Richtungsvektor der Hauptbewegungsrichtung weist aus dem Win-
kel zwischen der Reinigungswalze heraus, in Richtung der Winkelhalbierenden
des Komplementéarwinkels zu 360°.

Alternativ oder ergédnzend ist es von Vorteil, wenn die Antriebseinheiten so
ansteuerbar sind, dass das Bodenreinigungsgerat entlang einer Verfahrrich-
tung verfahrbar ist, die [dngs der Achse einer der Reinigungswalzen verlauft.
Dies gibt zum Beispiel die Mdglichkeit, eine randnahe oder konturnahe Reini-
gung mit dem Bodenreinigungsgerat auszufihren. Die Reinigungswalze, ent-
lang deren Achse die Verfahrrichtung verlauft, kann parallel zur Kontur aus-
gerichtet sein, beispielsweise parallel zu einem Rand der Bodenflache oder zu
einem Hindernis. Ist die Reinigungswalze, wie nachfolgend erlautert, an oder
im Bereich der AuBenkontur des Bodenreinigungsgerates angeordnet, kdnnen
die Reinigungselemente so nah wie mdglich an den Rand der Bodenflache oder
das Hindernis gelangen und eine randnahe Reinigung durchfihren.

Alternativ oder erganzend ist es gunstig, wenn die Antriebseinheiten so an-
steuerbar sind, dass das Bodenreinigungsgerat entlang einer Verfahrrichtung

verfahrbar ist, die senkrecht zur Achse einer der Reinigungswalzen verlauft.

Die Reinigungswalzen sind vorzugsweise, bezogen auf eine Langs- oder Haupt-
bewegungsrichtung des Bodenreinigungsgerates, an dessen Vorderseite ange-
ordnet.

Von Vorteil ist es, wenn das Bodenreinigungsgerat allein Uber die Reinigungs-

walzen auf der Bodenflache abgestitzt ist. Etwaige Spuren auf der Bodenfla-
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che von zusatzlichen Stutzelementen lassen sich auf diese Weise vermeiden

und dadurch das Reinigungsergebnis verbessern.

Gunstig ist es, wenn das Bodenreinigungsgerat frei von einem Fahrwerk mit
angetriebenen und/oder nicht angetriebenen Radern und/oder Rollen ist. Ra-
der und/oder Rollen als Abstutzelemente kdnnen zur Erzielung des vorstehend
genannten Vorteils eingespart werden. Die Einsparung eines Fahrwerks verein-
facht ferner den konstruktiven Aufbau und verringert das Gewicht des Boden-
reinigungsgerates zur Steigerung der Reinigungsdauer. Wahrend der Reini-
gungsdauer kann ein gréBerer Anteil der Bodenflache Uberfahren werden, oder
Bereiche der Bodenflache kdnnen mehrfach Uberfahren werden.

Bei einer andersartigen vorteilhaften Ausfuhrungsform des erfindungsgemafien
Bodenreinigungsgerates kann vorgesehen sein, dass das Bodenreinigungsge-
rat ein Fahrwerk mit mindestens einem antreibbaren Rad und/oder mindestens
einer nicht angetriebenen Rolle umfasst, Uber das bzw. die sich das Bodenrei-
nigungsgerat zusatzlich zu den Reinigungswalzen auf der Bodenflache abstut-
zen kann. Das Fahrwerk kann von der vorstehend erwdhnten Steuereinheit
ansteuerbar sein. Beispielsweise ist eine schwenkbare Rolle vorgesehen, die
abhangig von einer Verfahrrichtung des Bodenreinigungsgerates unterschied-
liche Schwenkstellungen einnehmen kann. Das Rad oder die Rolle kann an
einem Gehduse des Bodenreinigungsgerates gehalten sein. Maglich ist eine
Halterung an dem mindestens einen nachfolgend genannten Schmutzsammel-

behalter des Bodenreinigungsgerates.

Das Bodenreinigungsgerat kann bei einer vorteilhaften Ausfihrungsform frei

von einem Abstreifelement zum Abstreifen der Bodenflache sein.

Bei einer andersartigen vorteilhaften Ausfihrungsform, beispielsweise bei
Feuchtreinigung mittels der Reinigungswalzen, kann zum Beispiel mindestens
ein Abstreifelement in Gestalt einer Abstreiflippe 0.a. vorgesehen sein, um

Restfeuchte von der Bodenflache aufzunehmen.
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Gunstigerweise kann das Bodenreinigungsgerat allein unter Rotation der Rei-

nigungswalzen auf der Bodenflache verfahren werden.

Das Bodenreinigungsgerat kann ein Gehause aufweisen. Das Gehause kann als
Flachgehduse ausgestaltet sein, dessen Hohe im Vergleich zu den Ubrigen Ab-
messungen deutlich geringer ist, um Hindernisse unterfahren zu kénnen. Das
Gehduse kann Rander aufweisen. Unter "Réndern" kénnen vorliegend insbe-
sondere Abschnitte des Gehduses angesehen werden, die an einer AuBBenkon-
tur des Bodenreinigungsgerates angeordnet sind, wobei die Réander eine Un-
terseite und eine Oberseite des Bodenreinigungsgerates miteinander verbin-
den. Diese Angabe bezieht sich auf einen bestimmungsgemaBen Gebrauch des
Bodenreinigungsgerates, bei welchem das Bodenreinigungsgerat auf der Bo-

denflache positioniert ist.

Die Reinigungswalzen kénnen vorteilhafterweise entlang Réandern eines Ge-
hauses des Bodenreinigungsgerates angeordnet sein. Durch die Positionierung
der Reinigungswalzen entlang jeweiliger Rdnder des Bodenreinigungsgerates
besteht die Mdglichkeit, dieses mdglichst nah an einem Rand der Bodenflache

oder einem Hindernis zu positionieren, zur Erzielung einer randnahen Reini-

gung.

Die Rander des Bodenreinigungsgerates sind vorteilhafterweise im Winkel zu-
einander ausgerichtet, wobei der Winkel mit dem Winkel zwischen den Reini-
gungswalzen ubereinstimmt oder im Wesentlichen Gbereinstimmt. Der Winkel
zwischen den Randern kann daher insbesondere einem Winkel zwischen Ge-
hauseabschnitten an der AuBenkontur des Bodenreinigungsgerates entspre-

chen.

Als gunstig erweist es sich, wenn die Reinigungswalzen quer zur Erstreckungs-
richtung mit den Randern des Gehauses fluchten oder Uber die Rander des
Gehauses hinausragen. Quer zur Erstreckungsrichtung, radial zu einer Achse
des Bodenreinigungsgerates, konnen die Reinigungselemente daher mit dem
Gehduse fluchten oder sogar Uber dieses hinausragen. Dies gibt die Méglich-
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keit, mit dem Bodenreinigungsgerat so nah wie moéglich an einen Rand der
Bodenflache oder ein Hindernis zu fahren, zur Erzielung einer randnahen Rei-

nigung.

Es kann vorgesehen sein, dass die Reinigungswalzen einander zugewandte
und einander abgewandte Endseiten aufweisen und dass sich die Rander bis zu
den oder im Wesentlichen bis zu den einander abgewandten Seiten erstrecken.
Beispielsweise fluchten die jeweiligen einander abgewandten Endseiten der

Reinigungswalzen mit den Randern des Gehauses.

Bei einer vorteilhaften Ausfuhrungsform des erfindungsgemaBen Bodenreini-
gungsgerates kann der Winkel zwischen den Reinigungswalzen ungefahr 80°
bis 100° betragen. Insbesondere kann der Winkel beispielsweise 90° oder im

Wesentlichen 90° betragen.

Bei einer andersartigen vorteilhaften Ausfuhrungsform kann der Winkel zwi-
schen den Reinigungswalzen weniger als ungefahr 90° betragen, beispiels-

weise ungefahr 60° bis 80°.

Bei einer andersartigen vorteilhaften Ausfuhrungsform kann der Winkel zwi-
schen den Reinigungswalzen mehr als ungeféahr 90° betragen, beispielsweise
ungefdahr 100° bis 120°.

Es kann vorgesehen sein, dass mindestens eine Reinigungswalze feststellbar
beweglich an einem Gehduse des Bodenreinigungsgerates gehalten ist, so
dass der Winkel zwischen den Reinigungswalzen veranderbar ist. Es kann bei-
spielsweise eine Verstelleinheit zum Bewegen mindestens einer Reinigungs-

walze und zur Anderung des Winkels vorgesehen sein.

Die Reinigungswalzen sind vorteilhafterweise einander benachbart und insbe-
sondere aneinander grenzend positioniert. Beispielsweise sind die Reinigungs-

walzen seitlich nebeneinander angeordnet.
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Gunstigerweise sind die Reinigungswalzen so angeordnet, dass deren Kontakt-
flachen mit der Bodenflache aneinander grenzen oder Uberlappen, um eine

flachendeckende Reinigung der Bodenflache zu erzielen.

Bei einer vorteilhaften Ausfuhrungsform des erfindungsgemaBen Bodenreini-
gungsgerates sind die Reinigungswalzen so angeordnet, dass die Stirnseite
einer Reinigungswalze einem Endabschnitt der anderen Reinigungswalze zu-
gewandt und seitlich neben diesem angeordnet ist. Die Reinigungswalzen kén-
nen dabei insbesondere aneinander grenzen. Die Stirnseite derjenigen Reini-
gungswalze, seitlich neben deren Endabschnitt die andere Reinigungswalze
angeordnet ist, fluchtet mit ihrer Endseite vorteilhafterweise mit dieser ande-

ren Reinigungswalze.

Stirnflachen der Reinigungswalzen sind bei einer vorteilhaften Ausfihrungs-
form senkrecht zur Achse der jeweiligen Reinigungswalze.

Bei einer andersartigen vorteilhaften Ausfihrungsform kann vorgesehen sein,
dass die Stirnflachen im Winkel, geneigt relativ zur Achse ausgerichtet sind
und die Reinigungswalzen dementsprechend eine Abschragung oder Abfasung
an der Stirnseite aufweisen. Dadurch lassen sich vor den Reinigungswalzen

angeordnete Objekte abreinigen.

Eine vorteilhafte Ausfihrungsform des erfindungsgemaBen Bodenreinigungs-
gerates sieht vor, dass die Reinigungswalzen so relativ zueinander angeordnet
sind, dass ein Schnittpunkt von Achsen der Reinigungswalzen aul3erhalb der

Reinigungswalzen liegt.

Insbesondere im Zusammenhang mit der zuletzt erwahnten vorteilhaften Aus-
fuhrungsform kann glnstigerweise vorgesehen sein, dass die Reinigungswal-
zen so relativ zueinander angeordnet sind, dass Stirnseiten der Reinigungs-

walzen einander zugewandt sind.
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Gunstig ist es, wenn den Reinigungswalzen jeweils mindestens ein Lagerele-
ment zum Lagern an einem Gehduse des Bodenreinigungsgerates zugeordnet
ist. Uber das Lagerelement kann die jeweilige Reinigungswalze direkt oder in-

direkt am Gehause gelagert sein.

Als vorteilhaft erweist es sich, wenn das mindestens eine Lagerelement im Ab-
stand zu jeweiligen Endseiten der Reinigungswalze angeordnet ist, insbeson-
dere mittig oder im Wesentlichen mittig zwischen den Endseiten. Die Lagerung
der Reinigungswalze im Abstand zu den Endseiten ergibt die Mdglichkeit, dass
das Bodenreinigungsgerat die Endseite mdglichst nah an einem Rand der Bo-
denflache oder an einem Hindernis positionieren kann, um eine randnahe Rei-
nigung zu erzielen. Die Lagerung erfolgt beispielsweise mittig oder im Wesent-
lichen mittig. Dabei kann vorgesehen sein, dass die Reinigungswalze ab-
schnittsweise frei von Reinigungselementen ist. Das Lagerelement kann an

dem Abschnitt frei von Reinigungselementen angreifen.

Es kann vorgesehen sein, dass die Reinigungswalzen einander zugewandte
und einander abgewandte Endseiten aufweisen, wobei zumindest die einander
abgewandten Endseiten frei von einem Lagerelement sind, vorzugsweise beide

Endseiten.

Gunstig ist es, wenn das Bodenreinigungsgerat mindestens ein Tragteil fur
mindestens eine Reinigungswalze umfasst, an dem die Reinigungswalze Uber
mindestens ein Lagerelement gehalten ist. Das mindestens eine Tragteil ist
zum Beispiel durch das vorstehend genannte Gehause ausgebildet oder an

diesem gehalten. Die Reinigungswalze kann an dem Tragteil gehalten sein.

Vorzugsweise ist das mindestens eine Tragteil leistenférmig ausgestaltet und

oberhalb der mindestens einen Reinigungswalze angeordnet.

Den Reinigungswalzen kdnnen gesonderte Tragteile zugewandt sein. Es kann
alternativ vorgesehen sein, dass ein Tragteil mit im Winkel zueinander ausge-

richteten Abschnitten vorgesehen ist und dass die Reinigungswalzen beide an
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dem Tragteil gehalten sind. Der Winkel zwischen den Abschnitten kann mit

dem Winkel zwischen den Reinigungswalzen Ubereinstimmen.

Es kann vorgesehen sein, dass die mindestens eine Antriebseinheit fur die
Reinigungswalze(n) am mindestens einen Tragteil gehalten ist. Sind den Rei-
nigungswalzen gesonderte Antriebseinheiten zugeordnet, kdnnen beide An-

triebseinheiten am mindestens einen Tragteil gehalten sein.

Am mindestens einen Tragteil kann alternativ oder erganzend mindestens ein
Abstreifelement fUr die Reinigungswalze gehalten sein. Das Abstreifelement

kann die Reinigungselemente kontaktieren und auf diese Weise mitgeflihrten
Schmutz und/oder Reinigungsfllssigkeit von der Reinigungswalze abstreifen.

Gunstig ist es, wenn das Bodenreinigungsgerat mindestens einen Schmutz-
sammelbehalter aufweist, in den mittels mindestens einer Reinigungswalze
aufgenommener Schmutz forderbar ist. Den Reinigungswalzen ist vorteilhaf-

terweise ein gemeinsamer Schmutzsammelbehalter zugeordnet.

Der mindestens eine Schmutzsammelbehalter kann vom Gehduse ausgebildet
sein oder Bestandteil des Gehauses sein oder mit dem Gehause |6sbar ver-
bindbar sein.

Die Reinigungswalzen kénnen bei einer vorteilhaften Ausfihrungsform des er-
findungsgemaBen Bodenreinigungsgerates Wischwalzen flr eine Feuchtreini-
gung der Bodenflache sein. Die Reinigungselemente kénnen dabei zum Bei-
spiel durch einen schwammartigen Besatz oder Belag gebildet sein. Vorteilhaf-
terweise sind Abstreifelemente zum Abstreifen von Schmutz und Reinigungs-

flussigkeit von den Wischwalzen vorgesehen.

Bei einer andersartigen vorteilhaften Ausfuhrungsform des erfindungsgemafien
Bodenreinigungsgerates konnen die Reinigungswalzen Kehrwalzen zum Auf-
kehren von Schmutz von der Bodenflache sein. Die Reinigungselemente kén-
nen dabei beispielsweise durch Borsten gebildet sein.
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Das Bodenreinigungsgerat kann mindestens eine Schmutzschwelle umfassen,
wobei der von einer Reinigungswalze aufgenommene Schmutz (gegebenenfalls
vermischt mit Reinigungsflissigkeit) Uber die Schmutzschwelle in den vorste-
hend genannten mindestens einen Schmutzsammelbehalter forderbar ist. Bei-
spielsweise ist jeder Reinigungswalze eine Schmutzschwelle zugeordnet, die

parallel zur Achse der jeweiligen Reinigungswalze verlauft.

Es kann vorgesehen sein, dass mittels des mindestens einen Abstreifelemen-
tes abgestreifter Schmutz/abgestreifte Reinigungsflissigkeit unmittelbar in
den mindestens einen Schmutzsammelbehalter gelangt oder auf die min-
destens eine Schmutzschwelle und von dort unter Rotation der Reinigungs-

walze in den Schmutzsammelbehalter.

Das Bodenreinigungsgerat ist vorteilhafterweise frei von einem Saugaggregat
zum Ansaugen von Schmutz. Aufgenommener Schmutz kann von den Wisch-
walzen oder den Kehrwalzen glnstigerweise allein mittels der Abstreifelemente

entfernt und in den Schmutzsammelbehalter Uberfuhrt werden.

Von Vortell ist es, wenn das Bodenreinigungsgerat mindestens einen Vorrats-
behalter fur eine Reinigungsflissigkeit umfasst, die auf die Reinigungswalzen
und/oder auf die Bodenflache aufbringbar ist. Den Reinigungswalzen kann ein
gemeinsamer Vorratsbehalter zugeordnet sein. Durch Beaufschlagen der Bo-
denflache mit der Reinigungsflissigkeit wird Schmutz auf einfache Weise ab-
gelost. Es besteht die Moglichkeit einer Feuchtreinigung der Bodenflache zur

Steigerung des Reinigungsergebnisses.

Der mindestens eine Vorratsbehalter kann vom Gehduse ausgebildet sein oder

Bestandteil des Gehauses sein oder mit dem Gehause Idsbar verbindbar sein.

Von Vorteil ist es, wenn die Menge an Reinigungsfllssigkeit, die auf mindes-
tens eine Reinigungswalze aufbringbar ist, abhangig von der Verfahrrichtung
des Bodenreinigungsgerates einstellbar ist. Unter der "Menge" wird vorliegend



WO 2018/162276 PCT/EP2018/054739
-12 -

insbesondere ein Volumenstrom an Reinigungsfliissigkeit angesehen, d.h. die
Flussigkeitsmenge pro Zeiteinheit. Durch Beaufschlagen der Reinigungswalze
mit Reinigungsflissigkeit abhangig von der Verfahrrichtung kann zum Beispiel
sichergestellt werden, dass nach dem Uberfahren der Bodenfléche keine oder

nur so wenig wie mdoglich Restfeuchte auf der Bodenflache verbleibt.

Beispielsweise ist vorgesehen, dass die Menge an Reinigungsflissigkeit, die
auf eine Reinigungswalze aufgebracht wird, entlang der die Verfahrrichtung
verlauft, geringer ist als die Menge an Reinigungsflissigkeit, die auf die im
Winkel zur Verfahrrichtung ausgerichtete Reinigungswalze aufgebracht wird.
Typischerweise wird die Reinigungswalze, entlang der die Verfahrrichtung ver-
[duft, mit geringerer Drehzahl angetrieben als die im Winkel zur Verfahrrich-
tung ausgerichtete Reinigungswalze. Um Restfeuchte auf der Bodenflache zu
vermeiden besteht vorteilhafterweise die Mdglichkeit, die Menge an Reini-
gungsflissigkeit, mit der die erstgenannte Reinigungswalze beaufschlagt wird,

im Vergleich zur zweitgenannten Reinigungswalze zu verringern.

Das Bodenreinigungsgerat kann ein Gehause mit einer Mehrzahl von jeweils im
Winkel zueinander ausgerichteten Gehduserandern umfassen, wobei an jedem

Rand eine Reinigungswalze angeordnet ist.

Das Bodenreinigungsgerdt ist in Draufsicht beispielsweise dreieckformig oder
im Wesentlichen dreieckférmig, insbesondere in Gestalt eines gleichseitigen
Dreiecks. An Randern eines dreieckigen oder im Wesentlichen dreieckférmigen

Gehduses kann eine Reinigungswalze angeordnet sein.

Es kann vorgesehen sein, dass das Bodenreinigungsgerat drei oder mehr Rei-
nigungswalzen umfasst, wobei vorzugsweise je zwei der Reinigungswalzen
paarweise im Winkel zueinander ausgerichtet sind. Die vorstehend genannten
Vorteile, erlautert am Beispiel der zwei Reinigungswalzen des Bodenreini-
gungsgerates, kdnnen dabei bei je zwei benachbarten Reinigungswalzen eben-

falls erzielt werden.
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Bei einer vorteilhaften Ausfuhrungsform des erfindungsgemafBen Bodenreini-
gungsgerates kann vorgesehen sein, dass mindestens eine Reinigungswalze
axial in zwei oder mehr Segmente unterteilt ist. Die Segmente kdnnen axial
dieselbe oder im Wesentlichen dieselbe Erstreckung aufweisen. Zum Haltern
der Segmente kénnen getrennte Lagerelemente oder ein gemeinsames Lager-
element vorgesehen sein. Beispielsweise erfolgt die Halterung am vorstehend
genannten Tragteil des Gehaduses. Die Segmente sind vorteilhafterweise unab-
hangig voneinander antreibbar. Hierfur kdnnen den Segmenten zugeordnete
Antriebseinheiten vorgesehen sein. Die Antriebseinheiten kénnen jeweilige An-
triebsmotoren aufweisen. Alternativ kann ein gemeinsamer Antriebsmotor
vorgesehen sein, wobei die Antriebseinheiten durch unabhangig voneinander
ansteuerbare Getriebe ausgestaltet sind. Die Unterteilung mindestens einer
Reinigungswalze in einzelne Segmente erhoht die Mandvrierfahigkeit des Bo-

denreinigungsgerates.

Vorteilhafterweise sind alle Reinigungswalzen in jeweilige, unabhangig vonein-

ander antreibbare Segmente unterteilt.

Die eingangs genannte Aufgabe wird durch ein erfindungsgemafes Verfahren
zum Reinigen einer Bodenflache mit einem selbstfahrenden und selbstlenken-
den Bodenreinigungsgerat geldst, das zwei im Winkel zueinander ausgerichte-
te Reinigungswalzen aufweist, wobei die Bodenflache durch Verfahren des Bo-
denreinigungsgerates mittels der Reinigungswalzen abgereinigt wird und wobei
das Bodenreinigungsgerat unter Rotation der Reinigungswalzen lber die Bo-

denflache bewegt wird.

Die Vorteile, die bereits im Zusammenhang mit der Erlduterung des erfin-
dungsgemaBen Bodenreinigungsgerates erwahnt wurden, kénnen durch Aus-
ubung des Verfahrens ebenfalls erzielt werden. Diesbezuglich kann auf die

voranstehenden AusfUhrungen verwiesen werden.
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Vorteilhafte Ausfihrungsbeispiele des erfindungsgemafBen Verfahrens ergeben
sich durch vorteilhafte Ausfuhrungsformen der erfindungsgemaBen Vorrich-
tung.

Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter Ausfuhrungsformen der Erfindung
dient im Zusammenhang mit der Zeichnung der naheren Erlduterung der Er-
findung. Mit den nachfolgend erlauterten Ausfihrungsformen des erfindungs-
gemaBen Bodenreinigungsgerates kann ein vorteilhaftes Ausfihrungsbeispiel
des erfindungsgemaBen Verfahrens durchgefuhrt werden. Es zeigen:

Figur 1: eine schematische perspektivische Darstellung eines erfindungs-
gemaBen Bodenreinigungsgerates;

Figur 2: ein schematisches Blockdiagramm des Bodenreinigungsgerates
aus Figur 1;

Figur 3: eine Draufsicht auf das Bodenreinigungsgerat aus Figur 1;

Figur 4: eine Schnittansicht 1angs der Linie 4-4 in Figur 3;

Figur 5: eine Draufsicht auf das Bodenreinigungsgerat aus Figur 1 beim

Verfahren langs einer ersten Verfahrrichtung;

Figur 6: eine Darstellung entsprechend Figur 5 beim Verfahren entlang
einer zweiten Verfahrrichtung, die sich von der ersten Verfahr-
richtung unterscheidet;

Figur 7: schematisch Reinigungswalzen und eine Kontur einer weiteren

bevorzugten Ausfihrungsform des Bodenreinigungsgerates;

Figur 8: schematisch Reinigungswalzen und eine Kontur einer weiteren

bevorzugten Ausfihrungsform des Bodenreinigungsgerates;
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Figur 10:

Figur 11:

Figur 12:

Figur 13:
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Endabschnitte von Reinigungswalzen bei einer weiteren bevorzug-

ten Ausfihrungsform des Bodenreinigungsgerates;

eine schematische perspektivische Darstellung einer weiteren be-
vorzugten Ausfuhrungsform des erfindungsgemaBen Bodenreini-

gungsgerates;

eine Draufsicht auf das Bodenreinigungsgerat aus Figur 10;

eine Darstellung entsprechend Figur 6 bei einer weiteren vorteil-

haften Ausfuhrungsform; und

ein schematisches Blockdiagramm des Bodenreinigungsgerates

aus Figur 12.

Die Figuren 1 bis 5 zeigen eine insgesamt mit dem Bezugszeichen 10 belegte

vorteilhafte Ausfiihrungsform eines erfindungsgemaBen Bodenreinigungsgera-

tes. Das Bodenreinigungsgerat 10 ist selbstfahrend und selbstlenkend ausge-

bildet und erlaubt die autonome Reinigung einer in den Figuren 4 bis 6 darge-

stellten Bodenflache 12.

Zur Steuerung der Bewegung umfasst das Bodenreinigungsgerat 10 eine

Steuereinheit 14. Die Steuereinheit 14 ist signalwirksam mit einer Lokalisie-

rungseinheit 16 verbunden und mit einer Speichereinheit 18, wobei die Loka-

lisierungseinheit 16 und die Speichereinheit 18 auch in die Steuereinheit 14

integriert oder von dieser umfasst sein kénnten. Uber die Lokalisierungseinheit

16 kann festgestellt werden, wo auf der Bodenflache 12 sich das Bodenreini-

gungsgerat 10 befindet. Entsprechende Informationen, beispielsweise eine

Karte von zu reinigenden Radumen und deren Bodenflachen, sind in der Spei-

chereinheit 18 hinterlegt. Das Bodenreinigungsgerat 10 kann sich unter An-

steuerung der Steuereinheit 14 geplant oder teilgeplant, entlang eines vorge-

gebenen Fahrweges, eines vorgegebenen Fahrmusters 0. a. Uber die Bodenfla-

che 12 bewegen. Alternativ kann vorgesehen sein, dass das Bodenreinigungs-
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gerat 10 ungeplant und gewissermafBen "auf Kollision" Uber die Bodenflache
12 verfahren wird. Die Planung des Fahrweges, Pfadplanung oder dergleichen
sind bekannt und nicht wesentlich flr die vorliegende Erfindung.

Des Weiteren umfasst das Bodenreinigungsgerat 10 eine Sensoreinheit 20, die
signalwirksam mit der Steuereinheit 14 verbunden ist. Die Sensoreinheit 20
kann Sensorelemente umfassen, um Merkmale eines die Bodenflache 12 auf-
weisenden Raumes, Merkmale der Bodenflache 12 selbst, von Hindernissen
auf der Bodenflache 12 und andersartigen Gegenstéanden zu erfassen. Die In-
formationen der Sensoreinheit 20 kdnnen von der Steuereinheit 14 zur Navi-
gation und zur Pfadplanung sowie zur Erstellung von Karten der Bodenflache
12 herangezogen werden. Auch diesbeziglich kann in Bezug auf die dem

Fachmann gelaufigen Verfahren verwiesen werden.

Nachfolgend wird angenommen, dass sich das Bodenreinigungsgerat 10 in ei-
ner Gebrauchsstellung auf der Bodenflache 12 befindet. Positions- und Orien-

tierungsangaben wie zum Beispiel "oben", "unten" oder dergleichen sind auf

die Gebrauchsstellung bezogen.

Das Bodenreinigungsgerat 10 umfasst ein Gehduse 22. Das Gehduse 22 ist als
Flachgehause ausgestaltet, dessen Hohe wesentlich geringer ist als dessen Er-
streckung in den beiden anderen Raumrichtungen. Das Gehaduse 22 bildet eine

Oberseite 24 und eine Unterseite 26.

In Draufsicht ist das Gehause 22, und damit das Bodenreinigungsgerat 10, mit
einer Kontur 28 versehen. Die Kontur 28 ergibt sich vorliegend, wie am besten
in Figur 3 zu erkennen, durch Aneinanderfigung eines in Draufsicht dreieck-
formigen, gleichschenklig-rechtwinkligen Gehduseabschnittes 30 mit einem in
Draufsicht trapezformigen Gehauseabschnitt 32. Die Basis des Dreiecks fallt
mit der Basis des Trapezes zusammen (gestrichelte Trennlinie in Figur 3).

Die Schenkel des Dreiecks werden durch im Winkel zueinander ausgerichtete
Gehduserander 34, 36 gebildet. Der Winkel zwischen den Gehauserandern 34,
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36 betragt vorliegend 90° oder im Wesentlichen 90°. Die Gehduserander 34,
36 sind an der AuBenkontur des Gehauses 22 angeordnet. Bezogen auf eine
Hauptbewegungsrichtung des Bodenreinigungsgerates 10 sind die Gehause-

rander 34, 36 an dessen Vorderseite angeordnet.

Entlang der Gehauserander 34, 36 bildet das Gehause 22 Tragteile 38, 40 aus.
Unterhalb der Tragteile 38, 40 ist ein jeweiliger Aufnahmeraum 42 angeord-

net.

Das Bodenreinigungsgerat 10 umfasst eine Reinigungseinheit 44. Die Reini-
gungseinheit 44 umfasst vorliegend zwei an der Vorderseite des Bodenreini-
gungsgerates 10 angeordnete Reinigungswalzen. Eine erste Reinigungswalze
46 definiert eine Achse 48 und ist als Wischwalze 50 zur Feuchtreinigung der
Bodenflache 12 ausgestaltet. Eine zweite Reinigungswalze 52 definiert eine
Achse 54 und ist als Wischwalze 56 zur Feuchtreinigung der Bodenflache 12

ausgebildet.

Die erste Reinigungswalze 46 weist einander abgewandte Endseiten 58 und 60
auf. Im Bereich der Endseite 58 umfasst die Reinigungswalze 46 einen Endab-
schnitt 62.

Die Reinigungswalze 46 umfasst Reinigungselemente 64, vorliegend ausge-
staltet durch einen schwammartigen, Schmutz und Reinigungsflussigkeit auf-
nehmenden Belag oder Besatz. An der Reinigungswalze 46 ist ein Abschnitt 66
gebildet, der frei von Reinigungselementen 64 ist. Der Abschnitt 66 ist vorlie-
gend in der Mitte oder im Wesentlichen in der Mitte zwischen den Endseiten

58, 60 angeordnet.

In entsprechender Weise umfasst die Reinigungswalze 52 einander abgewand-
te Endseiten 68 und 70. An der Endseite 68 weist die Reinigungswalze 52 eine
Stirnseite 72 auf. Auch die Reinigungswalze 52 umfasst Reinigungselemente
64.
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Es ist ein Abschnitt 74 frei von Reinigungselementen 64 vorhanden. Der Ab-
schnitt 74 ist in der Mitte oder im Wesentlichen in der Mitte zwischen den End-

seiten 68 und 70 angeordnet.

Die Reinigungswalze 46 erstreckt sich langs des Gehduserandes 34 vom Ge-
hauserand 36, mit dem die Endseite 58 fluchtet, bis zum gegentberliegenden
Ende des Gehduserandes 34, der mit der Endseite 60 fluchtet. Die Reinigungs-
walze 46 ist im Aufnahmeraum 42 angeordnet und so bemessen, dass die Rei-
nigungselemente 64 quer zur Achse 48 Uber den Gehaduserand 34 hervorra-
gen. Die Reinigungswalze 46 ragt daher abschnittsweise Uber die Kontur des

Gehauses 22 hervor.

Zur Festlegung der Reinigungswalze 46 am Gehduse 22 ist ein am Abschnitt
66 angreifendes Lagerelement 76 vorgesehen. Uber das Lagerelement 76 ist
die Reinigungswalze 46 am Tragteil 38 gehalten. Eine Antriebseinheit 78 dient
zum drehenden Antreiben der Reinigungswalze 46 um die Achse 48. Die An-
triebseinheit 78 ist von der Steuereinheit 14 ansteuerbar und vorliegend am

Tragteil 38 gehalten bzw. in dieses integriert.

Die Reinigungswalze 52 ist in einem Winkel 80 relativ zur Reinigungswalze 46
ausgerichtet. Unter dem Winkel 80 wird vorliegend der Winkel verstanden,

unter dem sich die Achsen 48 und 54 schneiden. Im vorliegenden Fall betragt
der Winkel 80 90° oder im Wesentlichen 90° und stimmt somit mit dem Win-

kel zwischen den Gehauserandern 34, 36 Uberein.

FUr den Fall nicht-rechtwinklig zueinander ausgerichteter Achsen 48, 54 wird
als Winkel 80 der kleinere der beiden Winkel angesehen, unter dem sich die
Achsen 48, 54 schneiden.

Die Reinigungswalze 52 erstreckt sich entlang des Gehauserandes 36, wobei
die Endseite 70 mit dem dem Gehauserand 34 gegenuberliegenden Ende des
Gehauserandes 36 fluchtet. Die Reinigungswalze 52 erstreckt sich bis zur Rei-
nigungswalze 46. Die Stirnseite 72, seitlich neben welcher die Reinigungswalze
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52 angeordnet ist, grenzt an den Endabschnitt 62. Kontaktbereiche der Reini-
gungswalzen 46, 52 mit der Bodenflache 12 grenzen auf diese Weise so an-
einander, dass beim Verfahren des Bodenreinigungsgerates 10 eine flachen-
deckende Reinigung auch im Bereich des Ubergangs zwischen den Reinigungs-

walzen 46, 52 sichergestellt werden kann.

Die Reinigungswalze 52 ist im Aufnahmeraum 42 unterhalb des Tragteils 40
angeordnet. Dabei ist die Reinigungswalze 52 so bemessen, dass die Reini-
gungselemente 64 quer zur Achse 54 Uber den Gehaduserand 36 hervorragen.
Die Reinigungswalze 52 ragt dadurch abschnittsweise Uber die Kontur des Ge-

hauses 22 hinaus.

Zum Haltern der Reinigungswalze 52 ist ein Lagerelement 82 vorgesehen, das
am Abschnitt 74 angreift. Das Lagerelement 82 ist am Tragteil 40 gehalten.
Zum Antreiben der Reinigungswalze 52 um die Achse 54 ist eine von der Steu-
ereinheit 14 ansteuerbare Antriebseinheit 84 vorgesehen. Die Antriebseinheit
84 ist vorliegend am Tragteil 40 gehalten bzw. in dieses integriert.

Die Reinigungseinheit 44 umfasst einen Vorratsbehalter 88 flr eine Reini-
gungsfllssigkeit, insbesondere Wasser. Dem Wasser kann zur Steigerung der
Reinigungswirkung eine Reinigungschemikalie zugesetzt sein.

Der Vorratsbehalter 88 ist vorliegend 16sbar am Gehduse 22 gehalten und an

dessen Oberseite 24 angeordnet. Uber in der Zeichnung nicht dargestellte Flu-
idleitungen kann Reinigungsflissigkeit aus dem Vorratsbehalter 88 ausflieBen

und den Reinigungswalzen 46, 52 zu deren Beaufschlagung zugefuhrt werden.
In den FlUssigkeitsleitungen kdnnen insbesondere in der Zeichnung nicht dar-
gestellte, von der Steuereinheit 14 ansteuerbare Ventile vorhanden sein.

Die auf die Reinigungswalzen 46, 52 aufgebrachte Reinigungsfllssigkeit er-
leichtert das Ablésen von Schmutz von der Bodenflache 12. Das Gemisch aus

Schmutz und Reinigungsflissigkeit kann Uber die Reinigungselemente 64 von
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der Bodenflache 12 aufgenommen werden und in einen Schmutzsammelbehal-

ter 90 Uberflihrt werden.

Der Schmutzsammelbehalter 90 ist beispielsweise Bestandteil des Gehaduses
22 und vom Gehéuse 22 im Ubrigen I6sbar und auf diese Weise einfach ent-
leerbar. Vorliegend ist der Schmutzsammelbehalter 90 untenseitig am Gehéau-

se 22 angeordnet und am Gehduseabschnitt 30 und/oder 32 gehalten.

Um Schmutz in den Schmutzsammelbehalter 90 zu Uberflihren sind vorliegend
den Reinigungswalzen 46, 52 zugeordnet Abstreifelemente 92 bzw. 94 vor-
handen. Das Abstreifelement 92 ist leistenformig und am Tragteil 38 gehalten.
Das Abstreifelement 92 erstreckt sich von der Endseite 60 bis zur Endseite 68
der Reinigungswalze 52. In entsprechender Weise ist das Abstreifelement 94
leistenformig und am Tragteil 40 gehalten. Das Abstreifelement 94 erstreckt
sich von der Endseite 70 Uber die Lange der Reinigungswalze 52 bis zu dessen
Endseite 68.

Ferner umfasst das Bodenreinigungsgerat 10 den Reinigungswalzen 46, 52
zugeordnet Schmutzschwellen 93, hiervon ist in Figur 4 eine Schmutzschwelle
93 zu sehen. Die Schmutzschwellen 93 werden vorliegend durch eine Wand
des Schmutzsammelbehalters 90 ausgebildet.

Die der Reinigungswalze 46 zugeordnete Schmutzschwelle 93 erstreckt sich
von der Endseite 60 parallel zur Achse 48 bis zu den Reinigungselementen 64
der Reinigungswalze 52. In entsprechender Weise erstreckt sich die der Reini-
gungswalze 52 zugeordnete Schmutzschwelle 93 von der Endseite 70 bis zu
den Reinigungselementen 64 der Reinigungswalze 46. Uber die Schmutz-
schwellen 93 kdnnen Schmutz und Reinigungsflissigkeit in den Schmutzsam-

melbehalter 90 gefordert werden.

Das Gemisch aus Schmutz und Reinigungsflissigkeit kann von den Reini-
gungselementen 64 abgeldst werden, indem diese infolge der Rotation der
Reinigungswalzen 46, 52 an den Abstreifelementen 92, 94 entlangstreifen.
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Das abgeldste Gemisch von Schmutz und Reinigungsflissigkeit sammelt sich
im Schmutzsammelbehalter 90 oder gelangt auf die Schmutzschwelle 93 und
von dort in den Schmutzsammelbehalter 90.

Vorliegend ist beiden Reinigungswalzen 46, 52 ein gemeinsamer Vorratsbehal-
ter 88 und ein gemeinsamer Schmutzsammelbehalter 90 zugeordnet. Bei einer
andersartigen vorteilhaften Ausfuhrungsform kénnen getrennte Vorratsbehal-
ter und getrennte Schmutzsammelbehalter fur die Reinigungswalzen 46, 52

vorgesehen sein.

Das Bodenreinigungsgerat 10 umfasst vorliegend kein Saugaggregat zur Un-
terdruckerzeugung und zum Ansaugen von Schmutz und/oder Reinigungsflls-
sigkeit. Dies bietet den Vorteil einer konstruktiven Vereinfachung und eines
geringeren Gewichts des Bodenreinigungsgerates 10, um die Arbeitsdauer zu

verlangern.

Zur Bereitstellung von elektrischer Energie umfasst das Bodenreinigungsgerat

10 mindestens eine vorzugsweise wiederaufladbare Batterie 96.

Das Bodenreinigungsgerat 10 stltzt sich Uber die eine Kontaktebene definie-
renden Reinigungswalzen 46, 52 auf der Bodenflache 12 ab. Weitere Stitzele-
mente zum Abstlitzen des Bodenreinigungsgerates 10 auf der Bodenflache 12
sind nicht vorgesehen. Insbesondere weist das Bodenreinigungsgerat 10 kein
Fahrwerk auf und dementsprechend keine angetriebenen und/oder nicht ange-
triebenen Rader und/oder Rollen. Dies vereinfacht die konstruktive Ausgestal-
tung des Bodenreinigungsgerates 10. Es besteht die Moglichkeit der Gewichts-
ersparnis, und es wird keine Energie der Batterie 96 fur ein Fahrwerk bendtigt.
Die Betriebsdauer des Bodenreinigungsgerates 10 wird dadurch verlangert.
Infolgedessen kdnnen groBBere Anteile der Bodenflache 12 abgereinigt oder
Bereiche der Bodenflache mehrfach Uberfahren und das Reinigungsergebnis

verbessert werden.
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Zum Verfahren auf der Bodenflache 12 dienen beim Bodenreinigungsgerat 10
die Reinigungswalzen 46, 52, unter deren Rotation ein Verfahren des Boden-
reinigungsgerates 10 mdglich ist. Insbesondere wird das Bodenreinigungsgerat
10 allein unter Rotation der Reinigungswalzen 46, 52 verfahren. Pfeile 97
kennzeichnen die Drehrichtungen der Reinigungswalzen 46, 52, die sich bo-
denseitig auf die Schmutzschwellen 93 zu bewegen.

Dabei besteht die Mdglichkeit, dass die Antriebseinheiten 78, 84 unabhangig
voneinander angesteuert werden. Dies kann insbesondere dadurch erfolgen,
dass das Bodenreinigungsgerat 10 langs einer Hauptbewegungsrichtung be-
wegt wird. Die Hauptbewegungsrichtung ist in Figur 5 durch einen Pfeil 98
symbolisiert. Die Hauptbewegungsrichtung 98 verlauft langs der Winkelhalbie-
renden des Winkels 80 zwischen den Achsen 48, 54. Der Vektor der Haupt-
bewegungsrichtung 98 ist entlang der Winkelhalbierenden des Komplementar-
winkels 99 zu 360° des Winkels 80 gerichtet, aus dem Winkel 80 heraus.

Beim Verfahren entlang der Hauptbewegungsrichtung 98 ist der von den Kon-
taktflachen der Reinigungswalzen 46, 52 mit der Bodenflache 12 erfassbare
Reinigungsbereich 100 (punktiert dargestellt in den Figuren 5 und 6) maxi-

miert.

Durch das Vorsehen von zwei Reinigungswalzen 46, 52 kann eine bessere Rei-
nigungswirkung als bei herkdmmlichen Bodenreinigungsgeraten mit nur einer
Reinigungswalze erzielt werden. Dadurch, dass weder Rader noch Rollen vor-
handen sind, verbleiben im von den Reinigungswalzen 46, 52 abgereinigten
Reinigungsbereich 100 keine Spuren eines Fahrwerks.

Als besonders vorteilhaft erweist es sich beim Bodenreinigungsgerat 10, dass
eine randnahe Reinigung, beispielsweise an Randern 102 der Bodenflache 12,
auf vorteilhafte Weise durchgefuhrt werden kann. Eine randnahe Reinigung

kann auch an auf der Bodenflache 12 positionierten Hindernissen erfolgen.
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Figur 6 zeigt, wie das Bodenreinigungsgerat 10 fur eine randnahe Reinigung
verfahren werden kann. Dabei steuert die Steuereinheit 14 die Antriebseinhei-
ten 78, 84 derart an, dass eine Verfahrrichtung, in Figur 6 durch einen Pfeil
104 symbolisiert, gewahlt werden kann, die langs der Achse einer der Reini-
gungswalzen 46, 52 verlauft. Figur 6 zeigt das Beispiel, bei der die Verfahr-
richtung 104 entlang der Achse 48 verlauft.

Die randnahe Reinigung kann beispielsweise dadurch umgesetzt werden, dass
die Reinigungswalze 52 mit héherer Drehzahl angetrieben wird als die Reini-
gungswalze 46 und den Vortrieb des Bodenreinigungsgerates 10 ermdglicht.
Dies gibt die Moglichkeit, die Verfahrrichtung 102 quer und insbesondere
senkrecht zur Achse 54 einzustellen. Das Bodenreinigungsgerat 10 kann auf
diese Weise so entlang des Randes 102 verfahren werden, dass von den Rei-
nigungselementen 64 der Reinigungswalze 46 bis an den Rand 102 reichende
Abschnitte der Bodenflache 12 erfasst werden. Als vorteilhaft erweist es sich
dabei, dass die Reinigungswalzen 46 und 52 jeweils Uber die Kontur des Ge-
hauses 22 hervorragen.

Es kann vorgesehen sein, dass die Menge an auf die Reinigungswalzen 46, 52
aufgebrachter Reinigungsfllssigkeit abhangig von der Verfahrrichtung ist. Bei
dem zuletzt genannten Beispiel mit der Verfahrrichtung 104 wird die Menge an
ReinigungsflUssigkeit, mit der die Reinigungswalze 46 beaufschlagt wird, bei-
spielsweise im Vergleich zu der die Reinigungswalze 52 beaufschlagenden
Menge verringert, um Restfeuchte auf der Bodenflache 12 zu vermeiden.

Abgesehen von den in den Figuren 5 und 6 dargestellten beispielhaften Ver-
fahrrichtungen 98 und 104 besteht selbstverstandlich die Mdglichkeit, auch
Verfahrrichtungen zu wahlen, die sich durch eine Uberlagerung der Richtungen
gemal den Pfeilen 98 und 104 ergeben. Je nachdem, mit welcher Drehzahl die
Reinigungswalzen 46, 52 angetrieben werden, kann das Bodenreinigungsgerat
10 schrag zur Hauptbewegungsrichtung 98 und schrag zur Verfahrrichtung

104 verfahren werden. Dies bietet auch die Mdglichkeit der Kurvenfahrt.
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Die Reinigungswalzen 46, 52 kdnnen wahlweise auch mit zur Drehrichtung 97
entgegengesetzter Drehrichtung angetrieben werden. Das Bodenreinigungs-
gerat 10 ist dadurch sehr mandvrierfahig. Durch geeignete Ansteuerung der
Antriebseinheiten 78, 84 kann das Bodenreinigungsgerat 10 beispielsweise aus

"gefangenen" Zustanden befreit werden.

Insgesamt ist es von Vorteil, wenn die Drehrichtung einer jeweiligen Reini-
gungswalze des Bodenreinigungsgerates individuell durch Ansteuerung der

entsprechenden Antriebseinheit von der Steuereinheit vorgebbar ist.

Figur 4 deutet anhand einer gestrichelten Linie 166 eine zur Form der Gehau-
serander 34, 36 alternative Form des Gehaduses 22 an. Am Gehauserand 34,
36 kann das Gehause 22 in Richtung auf die Bodenflache 12 erstreckt oder
abgewinkelt sein. In dem Fall, dass nach Passieren des Abstreifelementes 92
noch Schmutz und/oder Reinigungsfllissigkeit an den Reinigungselementen 64
anhaften sollte, wird durch diese Form des Geh&duses 22 ein Abschleudern von
Schmutz und/oder Reinigungsflissigkeit aus dem Aufnahmeraum 42 heraus

vermieden.

Nachfolgend wird auf weitere vorteilhafte Ausfihrungsformen des erfindungs-
gemaBen Bodenreinigungsgerates 10 eingegangen. Fur gleiche oder gleich-
wirkende Merkmale und Bauteile werden dieselben Bezugszeichen wie beim
Bodenreinigungsgerat 10 verwendet. Beschrieben werden lediglich die groten
Unterschiede. Die im Zusammenhang mit dem Bodenreinigungsgerat 10 erldu-
terten Vorteile kdnnen bei den nachfolgenden Bodenreinigungsgeraten eben-

falls erzielt werden.

Figur 7 zeigt ein Bodenreinigungsgerat 110, dessen Gehaduse 22 eine Kontur
112 aufweist. Die Reinigungswalzen 46, 52 sind unter einem Winkel 80 von
ungefdhr 120° zueinander ausgerichtet. Die Stirnseite 72 der Reinigungswalze

52 grenzt an die Endseite 58 der Reinigungswalze 46.
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Figur 8 zeigt ein Bodenreinigungsgerat 120, dessen Gehduse 22 eine Kontur
122 aufweist. Die Reinigungswalzen 46, 52 sind unter einem Winkel 80 von
ungefédhr 60° zueinander ausgerichtet. Die Stirnseite 72 der Reinigungswalze
52 weist dem Endabschnitt 62 zu.

Die Figur 9 zeigt schematisch Endabschnitte 130, 132 von Reinigungswalzen
134 bzw. 136. Im Gegensatz zu den Reinigungswalzen 46, 52 sind keine pla-
naren Stirnseiten bei den Reinigungswalzen 134, 136 vorgesehen. Stattdessen
sind die Endabschnitte 130, 132 konisch zulaufend, ungefahr kegelstumpffor-
mig, gebildet. Die Endabschnitte 130, 132 sind dabei so nah aneinander lie-
gend, dass von den jeweiligen Kontaktbereichen mit der Bodenflache 12 eine
im Wesentlichen flachendeckende Reinigung der Bodenflache 12 durchgefihrt
werden kann. Durch die Abschragungen der Reinigungswalzen kdnnen vor

dem Bodenreinigungsgerat angeordnete Gegenstande abgereinigt werden.

Die Figuren 10 und 11 zeigen eine mit dem Bezugszeichen 140 belegte vor-

teilhafte Ausfuhrungsform eines erfindungsgemaBen Bodenreinigungsgerates.

Von der Grundform ist das Gehause 22 des Bodenreinigungsgerates 140 in
Draufsicht im Wesentlichen ein gleichseitiges Dreieck. Hierbei wurden jedoch
Eckbereiche des gleichseitigen Dreieckes ausgespart. Das Gehduse 22 weist
dementsprechend Gehauserander 34, 36 und 142 auf. Die Gehauserander 34,
36 sind durch einen Randabschnitt 144 verbunden, die Gehauserander 34 und
142 durch einen Randabschnitt 146, und die Gehauserander 36, 142 durch
einen Randabschnitt 148.

Die Reinigungswalzen 46, 52 erstrecken sich entlang der Gehauserénder 34,
36 und sind, entsprechend der Grundform des Gehdauses 22, unter einem Win-
kel 80 von 60° oder im Wesentlichen 60° zueinander ausgerichtet.

Zusatzlich zu den Reinigungswalzen 46, 52 umfasst das Bodenreinigungsgerat
140 eine Reinigungswalze 150 mit einer Achse 152 und ausgestaltet als
Wischwalze 154, die sich entlang des Gehauserandes 142 erstreckt. Unter
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Winkeln 80 von jeweils 60° oder im Wesentlichen 60° ist die Reinigungswalze
150 zu den Reinigungswalzen 46 und 52 ausgerichtet. Auch der Reinigungs-
walze 150 ist ein Lagerelement 156 zum Lagern an einem Tragteil des Gehau-
ses 22, welches den Gehaduserand 142 bildet, zugeordnet. Es ist ferner eine
Antriebseinheit 158 vorgesehen, die von der Steuereinheit 14 angetrieben ist
(Figur 11). Die Antriebseinheit 158 kann an dem Tragteil gehalten bzw. in die-
ses integriert sein. In Bezug auf das Lagerelement 156 und die Antriebseinheit

158 kann auf obige Ausfuhrungen verwiesen werden.

Die Antriebseinheiten 78, 84 und 158 der Reinigungswalzen 46, 52 und 150
kdnnen von der Steuereinheit 14 je nach gewilnschter Verfahrrichtung des

Bodenreinigungsgerates 140 individuell angesteuert werden.

Die bislang beschriebenen vorteilhaften Ausfuhrungsformen des erfindungsge-
mafBen Bodenreinigungsgerates waren frei von einem Fahrwerk, so dass eine
AbstlUtzung allein Uber die Reinigungswalzen 46, 52 und, im Falle des Boden-
reinigungsgerates 140, die Reinigungswalze 150 auf der Bodenflache 12 er-

folgt.

Bei einer andersartigen vorteilhaften Ausfuhrungsform des erfindungsgemafien
Bodenreinigungsgerates kann ein Fahrwerk mit mindestens einem angetriebe-

nen Rad und/oder mindestens einer angetriebenen Rolle vorgesehen sein.

In den Figuren 3 und 4 ist mittels einer gestrichelten Linie die Kontur einer
Rolle 160 angedeutet, die bei einer Variante des Bodenreinigungsgerates 10
vorgesehen sein kann. Die Rolle 160 ist beispielsweise an der Ruckseite des
Bodenreinigungsgerates angeordnet und entlang der Winkelhalbierenden des
Winkels 80 positioniert. Die Rolle 160 ist vorteilhafterweise als Lenkrolle aus-
gestaltet, die um eine senkrecht zur Kontaktebene ausgerichtete Schwenkach-
se 162 schwenkbar ist. Ein Pfeil 164 deutet die Schwenkbewegung der Rolle
160 an.
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Ausgehend von einer Grundstellung (Figur 3), in der die Rolle 160 entlang der
Winkelhalbierenden des Winkels 80 positioniert ist, kann die Rolle 160 vorteil-
hafterweise um jeweils mindestens 45° verschwenken, damit eine Ausrichtung
parallel zur Achse 48 bzw. parallel zur Achse 54 madglich ist. Bei der kontur-
nahen Reinigung geman Figur 6 kann sich die Rolle 160 dabei um ihre dann

quer zur Verfahrrichtung 104 ausgerichtete Achse drehen.

Die Rolle 160 kann beispielsweise am Schmutzsammelbehalter 90 gehalten

und zusammen mit diesem vom Gehaduse 22 im Ubrigen gelést werden.

Figur 12 zeigt in einer der Figur 6 entsprechenden Weise eine mit dem Be-
zugszeichen 170 belegte vorteilhafte Ausfihrungsform eines erfindungsge-
mafBen Bodenreinigungsgerates. Ein schematisches Blockdiagramm des Bo-

denreinigungsgerates 170 ist in Figur 13 dargestellt.

Beim Bodenreinigungsgerat 170 kommt anstelle der Reinigungswalze 46 eine
als Wischwalze ausgestaltete Reinigungswalze 172 zum Einsatz. Die Reini-
gungswalze 172 ist in zwei Segmente 174, 176 unterteilt, die eine gemeinsa-
me Achse 178 definieren. Zum Lagern eines jeweiligen Segmentes 174, 176
am Gehause 22 kann jeweils mindestens ein Lagerelement (nicht gezeigt)
vorgesehen sein. Beispielsweise sind die Segmente 174, 176 axial von gleicher
oder im Wesentlichen gleicher Lange und/oder gemeinsam Uber ein Lagerele-

ment am Tragteil 38 gehalten.

Das Segment 174 entspricht dem dem Gehdauserand 36 zugewandten Ab-
schnitt der Reinigungswalze 46, und das Segment 176 entspricht dem dem
Gehduserand 36 abgewandten Abschnitt der Reinigungswalze 46.

Das Bodenreinigungsgerat 170 weist den Segmenten 174, 176 zugeordnete
Antriebseinheiten 180 bzw. 182 auf (Figur 13). Dies gibt die Mdglichkeit, die
Segmente 174, 176 unabhangig voneinander anzutreiben, insbesondere mit

unterschiedlichen Drehzahlen.
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Anstelle der Reinigungswalze 52 ist beim Bodenreinigungsgerat 170 eine als
Wischwalze ausgestalte Reinigungswalze 184 vorgesehen. Entsprechend wie
die Reinigungswalze 172 weist die Reinigungswalze 184 zwei Segmente 186,
188 auf, die eine gemeinsame Achse 190 definieren. Die axiale Erstreckung
der Segmente 186, 188 kann gleich oder im Wesentlichen gleich sein. Zum
Haltern der Segmente 186, 188 am Gehause 22 kann mindestens ein in der
Zeichnung nicht dargestelltes Lagerelement vorhanden sein, beispielsweise ist

ein gemeinsames Lagerelement zum Haltern am Tragteil 40 vorgesehen.

Das Segment 186 ist der Reinigungswalze 172 zugewandt, und das Segment

188 ist der Reinigungswalze 172 abgewandt.

Das Bodenreinigungsgerat 170 umfasst den Segmenten 186, 188 zugeordnete
Antriebseinheiten 192 bzw. 194. Dies gibt die Mdglichkeit, die Segmente 186,
188 unabhangig voneinander anzutreiben, insbesondere mit unterschiedlichen

Drehzahlen.

Durch die Mdglichkeit unterschiedlicher Drehzahlen fur die Segmente 174, 176
einerseits und 186, 188 andererseits ist das Bodenreinigungsgerat 170 noch
mandvrierfahiger. Bei einer wie in Figur 12 dargestellten randnahen Reinigung
kdnnte beispielsweise das Segment 186 mit einer hdheren Drehzahl angetrie-
ben werden als das Segment 188 und/oder das Segment 176 mit einer hohe-
ren Drehzahl als das Segment 174. Etwaige Schwenkmomente auf das Boden-
reinigungsgerat 170 bei randnaher Reinigung und Verfahren in der Verfahr-
richtung 104 kénnen dadurch ausgeglichen werden und die mit dem Bodenrei-

nigungsgerat 170 erzielbare randnahe Reinigung verbessert werden.

Die Antriebseinheiten 180, 182 kénnen jeweilige Antriebsmotoren aufweisen.
Alternativ kann vorgesehen sein, dass die Antriebseinheiten 180, 182 durch
unabhangig voneinander ansteuerbare Getriebe fur die Segmente 174 bzw.
176 ausgestaltet sind und beiden Antriebseinheiten 180, 182 ein Antriebsmo-

tor zugeordnet ist. Entsprechendes gilt fur die Antriebseinheiten 192, 194.
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Patentanspriiche

1. Selbstfahrendes und selbstlenkendes Bodenreinigungsgerat, umfassend
zwei mittels mindestens einer Antriebseinheit (78, 84, 158) drehend an-
treibbare Reinigungswalzen (46, 52, 150) mit Reinigungselementen (64)
zum Abreinigen einer Bodenflache (12), wobei die Reinigungswalzen
(46, 52, 150) im Winkel (80) zueinander ausgerichtet sind und das Bo-
denreinigungsgerat (10; 110; 120; 140) unter Rotation der Reinigungs-
walzen (46, 52, 150) Uber die Bodenflache (12) bewegbar ist.

2. Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120; 140) einer jeweiligen Reini-
gungswalze (46, 52, 150) zugeordnet eine Antriebseinheit (78, 84, 158)
umfasst und eine Steuereinheit (14) zum Ansteuern der Antriebseinhei-
ten (78, 84, 158) unabhangig voneinander.

3. Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass
die Verfahrrichtung (98, 104) des Bodenreinigungsgerates (10; 110;
120; 140) durch Ansteuerung der Antriebseinheiten (78, 84, 158) und
sich daraus ergebender Rotation der Reinigungswalzen (46, 52, 150)

vorgebbar ist.

4. Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet,
dass die Antriebseinheiten (78, 84, 158) so ansteuerbar sind, dass das
Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120; 140) entlang einer Verfahrrich-
tung (98) verfahrbar ist, die langs einer Winkelhalbierenden des Winkels

(80) zwischen den Reinigungswalzen (46, 52) verlauft.
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Bodenreinigungsgerat nach einem der Anspriche 2 bis 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Antriebseinheiten (78, 84, 158) so ansteuerbar
sind, dass das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120; 140) entlang einer
Verfahrrichtung (104) verfahrbar ist, die langs der Achse (48) einer der
Reinigungswalzen (46) verlduft und/oder senkrecht zur Achse (54) einer

der Reinigungswalzen (52).

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120;
140) allein Uber die Reinigungswalzen (46, 52, 150) auf der Bodenflache
(12) abgestutzt ist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120;
140) frei von einem Fahrwerk mit angetriebenen und/oder nicht ange-

triebenen Radern und/oder Rollen ist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120;
140) frei von einem Abstreifelement zum Abstreifen der Bodenflache
(12) ist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) ent-
lang Randern (34, 36, 142) eines Gehduses (22) des Bodenreinigungs-
gerates (10; 110; 120; 140) angeordnet sind.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass
die Rander (34, 36, 142) im Winkel zueinander ausgerichtet sind, wobei
der Winkel mit dem Winkel (80) zwischen den Reinigungswalzen (46,

52, 150) Ubereinstimmt oder im Wesentlichen Ubereinstimmt.
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Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekennzeich-
net, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) quer zur Erstreckungsrich-
tung mit den Randern (34, 36, 142) des Gehauses (22) fluchten oder

uber die Rander des Gehauses (22) hinausragen.

Bodenreinigungsgerat nach einem der Anspriche 9 bis 11, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) einander zuge-
wandte und einander abgewandte Endseiten (58, 60, 68, 70) aufweisen
und dass sich die Rander (34, 36, 142) bis zu den oder im Wesentlichen

bis zu den einander abgewandten Endseiten (58, 60, 68, 70) erstrecken.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Winkel (80) zwischen den Reini-
gungswalzen (46, 52, 150)

- 90° oder im Wesentlichen 90° betragt;

- ungefédhr 80° bis 100° betragt;

- weniger als ungefahr 90° betragt, beispielsweise ungefahr 60° bis
80°; oder

- mehr als ungefahr 90° betragt, beispielsweise ungefahr 100° bis
120°.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) so
angeordnet sind, dass die Stirnseite (72) einer Reinigungswalze (52)
einem Endabschnitt (62) der anderen Reinigungswalze (46) zugewandt

und seitlich neben diesem angeordnet ist.
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Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) so
relativ zueinander angeordnet sind, dass ein Schnittpunkt von Achsen
(48, 54, 152) der Reinigungswalzen (46, 52, 150) auBerhalb der Reini-
gungswalzen (46, 52, 150) liegt.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) so
relativ zueinander angeordnet sind, dass Stirnseiten der Reinigungs-
walzen (46, 52, 150) einander zugewandt sind.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspriche,

dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) so
angeordnet sind, dass deren Kontaktflachen mit der Bodenflache (12)
aneinander grenzen oder Uberlappen, um eine flachendeckende Reini-

gung der Bodenflache (12) zu erzielen.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass den Reinigungswalzen (46, 52, 150) je-
weils mindestens ein Lagerelement (76, 82, 156) zum Lagern an einem
Gehause (22) des Bodenreinigungsgerates (10; 110; 120; 140) zuge-

ordnet ist.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 18, dadurch gekennzeichnet, dass
das mindestens eine Lagerelement (76, 82, 156) im Abstand zu jeweili-
gen Endseiten (58, 60, 68, 70) der Reinigungswalze (46, 52, 150) ange-
ordnet ist, insbesondere mittig oder im Wesentlichen mittig zwischen
den Endseiten (58, 60, 68, 70).
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Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 18 oder 19, dadurch gekennzeich-
net, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) einander zugewandte und
einander abgewandte Endseiten (58, 60, 68, 70) aufweisen, wobei zu-
mindest die einander abgewandten Endseiten (60, 70) frei von einem
Lagerelement (76, 82, 156) sind, vorzugsweise beide Endseiten (58, 60,
68, 70).

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche, da-
durch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120;
140) mindestens ein Tragteil (38, 40) fir mindestens eine Reinigungs-
walze (46, 52, 150) umfasst, an dem die Reinigungswalze (46, 52, 150)
uber mindestens ein Lagerelement (76, 82, 156) gehalten ist, wobei das
mindestens eine Tragteil (38, 40) vorzugsweise leistenférmig ausgestal-
tet und oberhalb der mindestens einen Reinigungswalze (46, 52, 150)

angeordnet ist.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 21, dadurch gekennzeichnet, dass
die mindestens eine Antriebseinheit (78, 84, 158) und/oder mindestens
ein Abstreifelement (92, 94) fur die Reinigungswalze (46, 52, 150) am

mindestens einen Tragteil (38, 40) gehalten ist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche, da-
durch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120;
140) mindestens einen Schmutzsammelbehalter (90) aufweist, in den
mittels mindestens einer Reinigungswalze (46, 52, 150) aufgenomme-
ner Schmutz férderbar ist, insbesondere dass den Reinigungswalzen
(46, 52, 150) ein gemeinsamer Schmutzsammelbehalter (90) zugeord-

net ist.
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Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150)
Wischwalzen (50, 56, 154) flur eine Feuchtreinigung der Bodenflache
(12) sind oder dass die Reinigungswalzen (46, 52, 150) Kehrwalzen zum

Aufkehren von Schmutz von der Bodenflache (12) sind.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche, da-
durch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120;
140) mindestens einen Vorratsbehalter (88) flr eine Reinigungsflissig-
keit umfasst, die auf die Reinigungswalzen (46, 52, 150) und/oder auf
die Bodenflache (12) aufbringbar ist, insbesondere dass den Reinigungs-
walzen (46, 52, 150) ein gemeinsamer Vorratsbehalter (88) zugeordnet

ist.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 25, dadurch gekennzeichnet, dass
die Menge an Reinigungsfllssigkeit die auf mindestens eine Reinigungs-
walze (46, 52, 150) aufbringbar ist, abhéangig von der Verfahrrichtung
(98, 104) des Bodenreinigungsgerates (10; 110; 120; 140) einstellbar

ist.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 26, dadurch gekennzeichnet, dass
die Menge an Reinigungsflissigkeit, die auf eine Reinigungswalze (46)
aufgebracht wird, entlang der die Verfahrrichtung (104) verlauft, gerin-
ger ist als die Menge an Reinigungsflissigkeit, die auf die im Winkel
(80) zur Verfahrrichtung (104) ausgerichtete Reinigungswalze (52) auf-

gebracht wird.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (10; 110; 120;
140) ein Gehduse (22) mit einer Mehrzahl von jeweils im Winkel zuein-
ander ausgerichteten Gehauserandern (34, 36, 142) umfasst, wobei an

jedem Gehauserand eine Reinigungswalze (46, 52, 150) angeordnet ist.
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Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (140) in
Draufsicht dreieckformig oder im Wesentlichen dreieckformig ist, ins-

besondere in Gestalt eines gleichseitigen Dreiecks.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranstehenden Anspruche, da-
durch gekennzeichnet, dass das Bodenreinigungsgerat (140) drei oder
mehr Reinigungswalzen (46, 52, 150) umfasst, wobei vorzugsweise je
zwei der Reinigungswalzen (46, 52, 150) paarweise im Winkel (80) zu-

einander ausgerichtet sind.

Verfahren zum Reinigen einer Bodenflache mit einem selbstfahrenden
und selbstlenkenden Bodenreinigungsgerat, das zwei im Winkel zuein-
ander ausgerichtete Reinigungswalzen aufweist, wobei die Bodenflache
durch Verfahren des Bodenreinigungsgerates mittels der Reinigungs-
walzen abgereinigt wird und wobei das Bodenreinigungsgerat unter
Rotation der Reinigungswalzen Uber die Bodenflache bewegt wird.
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