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° Przedmiotem wynalazku jest przesuwacz jedno-

kierunkowy samotokéw i rusztéw walcowniczych
do transportu poprzecznego materialc’/)w walcowa-
nych z pazurem uchylnym w Xkierunku ruchu
przesuwacza i blokadg pazura zabezpieczajacg go
przed uszkodzeniem przez material transportowa-
ny na samotoku, .podcz.é.s ruchu powrotnego prze-
suwacza. Zabezpieczenie pazura uchylnego przed
uszkodzeniem polega na zablokowaniu go w po-
tozeniu odchylonym pod poziomem samotoku.

Znane sj przesuwacze z pazurami odchylanymi
pracujgce w iednym kderunku i przesuwacze pra-
cujace w dwéch kierunkach.

Praca przesuwacza jednokierunkowego polega
“ha tym, ze jego pazur zacz®pia o material lezacy
na nawierzchni i przesuwa go, natomiast gdy
przesuwacz porusza si¢ w Kkierunku przeciwnym
jego pazur natrafiajgc ma material lezacy na na-
wierzchni odchyla sie¢ i przechodzi pod materiatem
nie ruszajgc go z miejsca. .

Znany jest przesuwacz z pazurami uchylnymi
posiadajacy dwa pazury i pracujacy w dwéch kie-
runkach. Przez jego kompus-w ktérym zamoco-,
wane sg obrotowo dwa pazury przechodzi suwak
z wycieciami na dolne cze$ci pazuréw zaopatrzo-
nych w przeciwciezary. Konce liny napedzajacej
lprzésuwacz przymocowane sg do wystajgcych po-
za korpus przesuwacza kohcpw suwaka. Przesu-
wany w jednym kierunku suwak przesuwa sie w
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korpusie ‘przesuwacza i jednym ze swoich wycigé
podchodzi pod dolng cze$é pazura z przeciwcieza-
rem.

Przeciwciezar wpada w wyciecie i pazur swojg
gbérna czeSciag wystaje ponad powierzchnie robo-
czg. Suwak przesuwajgc sie jeszcze dalej zabiera
ze sobg korpus przesuwacza, a pazur natrafiajgc
na lezagcy material przemieszcza go na 2zgdane
miejsce. Praca przesuwacza w przeciwnym kie-
runku odbywa sie podobnie z ta réznica, ze bie-
rze w niej udzial symetrycznie usytuowane dru-
gie wyciecie suwaka i drugi pazur. Przesuwacz
dwukierunkowy z jednym pazurem ma pazur za-
mocowany obrotowo na walku wykorbionym.

Walek ten na swoich koncéwkach wystajgcych
poza korpus przesuwacza ma osadzone kulaki,
ktére wspolpracuja ze zderzakami i listwami §liz-
gowymi zamocowanymi.w torze przesuwacza. Pa-
ZUr pracuje zawsze przy poziomym polozenii wy-
korbienia i wtedy jedng swojg strona dolnej cze-
$ci z przeciwciezarem opiera si¢ o korpus przesu-
wacza i w tym kierunku tez nastepuje przesu-
wanie napotkanego po drodze materiatu. ,

Przy ruchu przesuwacza w przeciwnym kierun-
ku w razie. napotkania materialu pazur odchyla
sie, gdyz nie napotyka swoja dolng cze$cig oporu
ze strony S§Scianki korpusu przesuwacza.

Mankamentem opisanych wyzej rozwigzan prze-
suwaczy jest to, ze podczas ruchu powrotnego,
pazury przesuwaczy wystaja ponad nawierzchnie
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roboczg, co W czasie przejScia przesuwaczy Drzez
samotoki jest powodem uderzen materialu na sa-
motoku w wystajagcy pazur przesuwacza i jego
uszkodzenie wizglednie zniszczenie. Azeby temu za-
pobiec rozwigzano przesuwacz z pazurem odchy-
lanym i utrzymywanym w tej pozycji podczas
ruchu powrotnego przesuwacza. , (

Na walku ko6l biegowych w $rodku woﬂk;a prze-
suwacza umieszczono kolo zebate, ktére wspol-
pracuje z dwoma tarczami uzebionymi osadzony-
mi na wspélnym walku z pazurem przesuwacza.
Tarcze uzebione posiadajg na swoich zewnetrznych
powierzchniach czolowych wykladziny cierne.
Umieszczone pomiedzy tarczami uzebionymi spre-
zyny Srubowe dociskajg tarcze do $cian pazura
I poprzez. tarcie powoduja obrét pazura w jed-
nym lub w drugim kierunku w zaleznosci od kie-
runku ruchu przesuwacza. Przez odpowiednie
umieszczenie powierzchni oporowych ogranicza-
jacych oObr6t pazura uzyskuje sie wysuniecie pa-
zura ponad powierzchnie robocza przy jednym Kkie-
runku ruchu przesuwacza i schowanie pazura przy
przeciwnym Kkierunku ruchu przesuwacza.

Wyzej opisane rozwigzanie jest skomplikowane
i nie pewne w dzialaniu szczegdlnie przy prze-
suwaniu materialu goracego ze wzgledu na za-
stosowane w nim wykladziny cierne, sprezyny
rozpierajace oraz lozyska toczne. v

Celem wynalazku jest prosta i nieskompliko-
wana konstrukcja przesuwacza z pazurem cho-
wanym pod poziom samotoku podczas jego ru-
chu powrotnego. '

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowame blo-
kady pazura przesuwacza w pozycji odchylonej
podczas ruchu jalowego, polegajacej na tym, zena
jednym wydluzonym koricu walka pazura jest ku-
lak oraz osadzony obrotowo odchylacz. Odchylacz
przy ruchu powrotnym uderza o listwe zderza-
kowa przymoecowang do toru i obraca si¢ po-
wodujac réwnocze$nie za posrednictwem zabie-
- raka naciskajgcego na kulak obr6t watka pazura
a tym samym schowanie pazura pod poziom sa-
motoku.

Urzadzenie wedlwg wynalazk'u w 'przykladowym
wykonaniu przedstawiono na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w widoku z boku
a fig. 2 urzadzenie w widoku z gory. Fig. 3 przed-
stawia urzadzenie w przekroju poprzecznym a fig.
4 odchylacz -pazura w rzucie aksonometrycznym.
Spos6b dzialania urzadzenia zostal blizej objas-
niony na figurach od fig. 5 do fig; 8, przy czym
fig. 5 przedstawia urzadzenie w pozycji poczagtko-
wej pracy, fig. 6 urzgdzenie w ciggu ruchu ro-
boczego, fig. 7 urzadzenie w pozycji koncowej,
po wykonaniu ruchu roboczego, a fig. 8 urzadze-
nie w czasie ruchu jalowego, powrotnego.
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W korpusie 1 jest ulozyskowany obrotowo walek
4 na ktérym jest osadzony pazur 9 z przeciwcie-
zarem 3, oraz kulak 7. Na koncu walka 4 stano-
wigcym czop obrotowy jest ulozyskowany odchy-
lacz 5 wyposazony w zabierak 8 wspdlpracujgcy
z kulakiem 7 walu 4. Odchylacz 5 'w swej gérnej
czedci jest zakonczony $lizgiem 10 wspélpracuja-
cym z dolng powierzchnig listwy zderzakowej 6
zamocowanej do toru 2. Od dlugosci listwy zde-
rzakowej 6 jest uzalezniony ‘odcinek drogi prze-
suwacza na ktérej ma byé schowany pazur 3 w
czasie jego ruchu powrotnego. Praktycznie dlu- -
go$¢ ta jest r6wna szerokosci samotoku.

Dzialanie przesuwacza pokazano przy pomocy
czterech figur pracy przesuwacza, a mmianowicie:

Fig. 5 przedstawia polozenia pazura przesuwa-
cza w chwili rozpoczecia ruchu pracy ‘przesuwa-
cza. Pazur jest w pozycji stojacej, oparty swa
dolng czesciag o korpus przesuwacza. Fig. 6 przed-
stawia polozenie pazura przesuwacza W chwili

zatkniecia sie pazura z materlalem wymagajgcym
t

. przesumecm ) |

Pazur przesuwacza jest w pozycji stojacej, opar-
ty swa dolng cze$ciag o korpus przesuwacza, za$
odchylacz pazura zostal odchylony przez zderza-
kowa listwe. Fig. 7 przedstawia poloZenie pazu-
ra przesuwacza przy wyjSciu ze strefy, w ktorej
przy ruchu powrotnym pazur przesuwacza ma by¢
odchylony. Pazur przesuwacza jest w pozycji sto-
jacej oparty swa ‘dolng cze$cig o korpus przesu-
wacza, za$ odchylacz pazura straciwszy kontakt
z listwg zderzakows, powrdécil do swego normal-
nego polozenia. Fig. 8 pfzedstawia polozenie pa-
zura przesuwacza W czasie ruchu powrotnego w
strefie, W ktérej pazur przesuwacza ma byé od-
chylony. Pazur przesuwacza Jjest w pozycji od-

. chylonej co zostalo spowodowane tym, ze odchy-

lacz pazura zostal odchylony listwg zderzakows
a z kolei odchylacz pazura naciskajge na kulak
walka spowodowal obrét waltka i tym samym od-
chylenie ustalonego na nim pazura przesuwacza.

Zastrzezenie patentowe ’
Przesuwacz jednokierunkowy samotokéw i ru-
sztéw walcowniczych do transportu poprzecznego
materialéw walcowanych majacy znany przejezd-
ny wozek biegnacy po torze 'w ktérym to woézku
osadzony jest obrotowo wal z zaklinowanym pa-
zurem zaopatrzonym W przeciwcigezar znamienny
tym, ze na wale (4) ma kutak (7) i obrotowo za-
wieszony odchylacz (5) z zabierakiem (8) wspdl-
pracujagcym z kulakiem (7) przy czym odchylacz
(5) ma $lizg (10) sterowany wycieciami w zderza-
kowej listwie (6), zamocowanej do toru (2). '
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