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fiselem vyndlezu je zajistit automa-
ticky pifechodné omezeni rychlosti pohonu
v definovaném pdsmu, t. zn, zamezit pfe-
kroden{ maximalnich otadek pohédnécich
motorti navijedla a rozvijedla v previ je-
cim 'iseku., Uvedeného udinku se dosahne
zapojenim zarizeni podle vyndlezu, které
sestdvad ze zaddvaciho bloku, upravovaci-
ho bloku, dvou korekénich blokG, fidici-
ho bloku, dvou komparatorid, dvou hradel,
nastavovaciho bloku, vyhodnocovaciho
bloku a rizeného bloku. Vyndlez miZe byt
vyuZzit nejen ve vélcovnich, ale i napf.
v papirenském a gumarenském primyslu
apod.
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Vynalez se tykd zarizeni pro prechodné omezeni rychlosti pa-
su v previjecim useku, napfs ve vdlcovndch, papirndch, gumdrenském
primyslu,apod. '

V soucasné dob€ jsou kladeny stdle vyS3i po¥adavky na regulo-
vany pohon, t.j. napdjeci tyristorovy ménid a pohdnéci motor. Ten-
to regulovany pohon musi byt schopen p¥i réznjch pracovnich redi-
mech regulovat prost¥ednictvim reguldtoru vystupni mechanické pa~-
rametry, jako je nap¥, rychlost, poloha, apod. Z hlediska dodrZeni
téchto poZadavkl, nap¥.dodrieni konstatni rychlosti pdéu pfi riz-
nych prumerech svitkbhavijedla resp. rozvijedla, je dileZité napé-
Yové dlmenzovanl jak ménide, tak i pohanec1ch motorti. Mohou nastat
p¥ipady, nap¥.u previjecich dsekd studené pésové trati, kde navi-
jedlo, jako rychlostni pohon,urduje rychlostni droven tahovému po-
honu, kterym je rozvijedlo, Ze p¥i zadané plné maximalni pracovni
rychlosti a pro nékteré priméry svitku dochdzi u pohont navijedla
a rozvijedla k piekroceni maximdlnich otddek pohdnécich motory
téchto pohonl, coZ je nep¥ipustné. Proto je t¥eba omezit rychlost
téchto pohonti do té doby, neZ prﬁmér svitku naroste na hodnotu,
kterd umozni maximdlni rychlost celému pohonu, Jedno z moZnych ¥e-
Seni, jak neprekroCit maximélni oté8ky pohdnéciho motoru, je pre=
chodni sniZeni zaddvané rychlosti operatorem, ktery podle svych
zkuSenosti snizi zadanou rychlost pasu v previjecim Useku rucneé,
ovladacem na ovlddacim pultu. Signdlem z uvedendho ovladale se
tudiZ p¥es Fidlei obvod ovlddd rychlostni reguldtor navijedls pie-
vijeciho uUseku., Ddle je znémo automatické kontaktni i bezkontaktni
YeSeni omezeni rychlosti pohdnécich motort v definovaném pasmu,
které je zdvislé nap¥. na rychlosti, proudu, p¥ipadné poloze vdl=-
covaného materidlu. Tato FeSeni se vyskytuji prevdind u pohoni
s rychlosti nebo polohovou regulaci, kde jejich vzéjemnd spoluprd-
ce neni ovlivnéna nataZenym pésem, nap¥.u védleCkovych dopravaiki,
apod, ‘
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Nevyhody p¥echodného sniZeni zaddvané rychlosti ruéné ope-
rétorem jsou z¥ejmé. Regulace je zdvisld na Sasovém zpoZdéni lid-
ského fektoru, coZz negativné ovllvnuae produkci vélcovaného mate-
ridlu, NarGstaji ndroky na odbornost a svédomitost obsluhy a na in-
formadni systém, atd. Popisované automatické kontaktni i bezkon-
. taktni resenl omezeni rychlosti pohdnécich motoru nelze pouzit

u pohond s tahovou regulaci, kde rychlost pasu musi byt konstantni ]

ve v8ech reZimech védlcovéni a je zévisld na ménicim se priméru
evitku. J '

Uvedené nevjhbdy odstranuje za¥izeni pro pFechodné omezeni
rychlosti pdsu v pfevijecim useku podle vyndlezu, které sestdvd
ze zaddvaciho bloku, upravovaciho bloku, dvou korekénich blokd,
¥id2ciho bloku, dvou kompardtori, dvou hradel, nastavovaciho blo-
ku, vyhodnocovaciho bloku a Fizeného bloku.

Podstatou zabizeni podle vyndlezu je to, Ze vystup zaddvas
ciho bloku je spojen s p¥rimymwtupem upravovaciho bloku, jehoZ
v§stup je zapojen na p¥imy vstup prvniho korek&niho bloku, jehoZ
vistup je pPipojen pwalelnd na zpétnovazebni vstup prvniho kom-
pardtoru a p¥imy vstup ¥idiciho bloku, jehoiAvjstup je spojen
s ovlddacim vstupem Pizendho bloku. Zpétnovazebni vstup prvaniho
korekéniho bloku je pak spojen s vystupem prvniho kompardtoru, -
na jehoZ prvni referendni vstup je zapojen vystup prvaniho hradla
a na druhy referendni vstup vystup druhého hradla. K blokovacimu
vstupu druhého hradla je pPipojen vystup druhého korekéniho bloku,
jeho# p¥imy vstup je spojen jednak s blokovacim vstupem prvniho
hradla a jednak s vystupem druhého kompardtoru, na jehoZ prvni
piim§ vstup je pFipojen vystup nastavovaciho bloku a na druhy
pFimy vetup vystup vyhodnocovachobloku.

. Vyhodou za¥izeni podle vyndlezu je to, Ze odstranuje subjek-
tivni faktor ruéniho zédsahu do technolpgického procesuja tim
umoZfuje zrychleni regulace a tedy i zv§deni produkce. Odstraiuje
indikacéni prlutroae a tim zvy3uje spolehlivost celého previjeciho
useku,

Zarizeni pro prechodné omezeni rychlosti pdsu v previjecim
useku podle vyndlezu je pPikladné schematicky znédzornéno bloko-
vym schematem na pfipojeném vykresu,.

Jak patrno z ‘blokového schematu sestdvd zafizeni podle vynalezu

ze zadédvaciho bloku i,reallzovaneho napr. operacnim zes1lovacem,
upravova01ho bloku 2, sestaveneho z reléové logiky, dvou korekcnlch
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bloki 3, 8, coZ jsou napfvoperadni zesilovale a ridIciho bloku 4,
coz je v daném pripadé integraldni a operadni zesilovad, Ddle pak
za¥izeni podle vyndlezu sestdvd ze dvou kompardtord 5, 9, tvofe-
nych komparalnimi zesilovaéi, dvou hradel 6, 7, sestavenych napt.
z diod a tranzistord, nastavovaciho bloku 10, coz je v daném pri-
padé potenXciometrickd jednotka vyhodnocovaciho bloku 11, coz
jsou napr. operalni a integradni zesilovade a Fizeného bloku 12,
tvorendho tyristorovym ménidem s prisludnymi Fidfcimi obvody a
pohdnécim-motorem. Jednotlivé bloky 1 aZ 12 jsou pak zapojeny
ndsledovné, Vystup zaddvaciho bldku.ifje'spojen s primym vstu=-
pem a upravovaciho bloku 2, jehoZ vystup je zapojen na primy
vstup b prvniho korekéniho bloku 3, jehoZ vystup je p¥ipojen pa_
ralelné na zpétnovazebni vstup b komparéteru 5 a p¥imy vstup o
fidIciho bloku 4, JjehoZ vystup Je’spoaen s 6vladac1m vstupen e
¥izendho bloku 12, Zpétnovazebni vstup c»prvnlho korekcnlho blo~
ku 3 je spojen s vystupem prvniho mﬁ%mparatoru.g, na jehoz prvani
refeméni vstup £ je zapojen vystup prvniho hradla 6 a na druhy
referenéni vstup g vystup druhého hradla 7. K blokovacimu vstupu
J druhého hradla 7 je pak p¥ipojen v¥stup druhého korekdniho blo-
ku 8, jehoZ primy vstup m je spojen jednak s blokovacim vstupem i
prvniho hradla 6 a jednak s vystupem druhého kompardtoru 9. Ne
prvni pFimy vstup k druhého kompardtoru 9 je p¥ipojen vystup na-
stavovaciho bloku 10 a na druhy p¥imy vstup 1l vystup vyhodnocova-
ciho bloku il.

Funkce zarizeni podle vyndlezu je ndsledujici.
Vystupni signdl Drvnlho zadava01ho bloku i kterym se zaddvd po-
zadovand rychlost pasu \' prev1JeC1m Useku, se pres upravovaci
blok 2 privddi na p¥imy§ vstup b prvniho korekéniho bloku 3e Vy=-
stupnl signdl prvniho korekdniho bloku 3 Je pak jako stavovd ve-
lic¢ina priveden jednak na p¥imy vstup o r%dlcho bloku 4, ovldda-
jiciho pfimo Tizeny blok 12 a jednak na zp&tnovazebni vstup h
prvaiho kompardtoru 5, jeho% vystupni signdl je pFiveden na zpét-
novazebni vstup ¢ prvaiho korekéniho bloku 3+ Prvani kompardtor 5
spolu s prvnim korekénim blokem 3 umo¥nuje v tomto zapojeni Yizené
omezeni vystupniho napéti prvaniho korekdniho bloku 3. Rizeni se
provadi posunem komparadni hladiny prvaiho mkompardtoru 5 vnéj-
§im signdlem, pFivedenym na jeho druhy referendni vstup g jednak
z druhého korekéniho bloku § pfes druhé hradlo 7 a jednak z vy-
stupu druhého kompardtoru 9 pFres prvai hradlo 6 na jeho prvni re-
ferenéni vstup f. Druhy komparétér 9 Jje ovlédédn signdly z nastavo-
vaciho bloku 10, jimZ se nastavuji megni hodnoty priméru svitku a
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Ez vyhodnocovaciho bloku 11, kterym se vyhodnocuje okamZitd hodnota
éprﬁméru svitku. Oba tyto signdly se v druhém kompardtoru § srovné-
vaji a urduji komparadni podminky. Ob& hradla 6, 7 pak propustéji
?pouze signdly souhlasné polarity, t.j.kladné, Je-li vystupni signdl
z tohoto druhého kompardtoru § kladné polarity, nedochdzi ke korekci
rychlosti, je-li zédporné polarity, ke korekeci rychlosti dochdzi,

a to prostrednictvim druhého gorekéniho bloku 8 v invertorovém za- /
‘pojeni. Vystupni signdl tohoto druhého korekéniho bloku 8 ovlddd

pres druhé hradlo'l prvni kompardtor 5, ktery omezuje maximum a mi-
nimum vystupniho signdlu prvaiho korekéniho bloku 3.

-




-5 =

PEXEEDMET VYINALEZU 233 913

Zarizeni pro prechodné omezeni rychlosti pééu v previjecim
useky, sestdvajici ze zadédvaciho bloku, upravovaciho bloku, dvou
korekénich blokd, ¥idlciho bioku, dvou kompardtort, dvou hradel,
nastavovaciho bloku, vyhodnocovaciho bloku a Fizeného bloku, vy-
znadujici se tim, Ze vystup zaddvaciho bloku (1) je spojen s pri-
mym vstupem (a) upravovaciho bloku (2), jehoZ vystup je zapojen
na p¥imy vetup (b) prvniho korekdniho bloku (3), jehoZ vistup je
pripojen paralelné na zpétnovazebni vstup (h) prvniho kompardto-
ru (5) a p¥imy vstup (d) Fidiciho bloku (4), jehoZ vystup je spo-
jen' s ovlddacim vstupem (e) ¥izendho bloku (12), p¥idemZ zpé&tno-
vazebni vstup (c) prvaiho korekdniho bloku (3) je spojen s vystu_
pem prvniho kompardtoru (5), na jehoZ prvni referendni vstup (f)
je zapojen vystup prvniho hradla (6) a na druhy referenéni vstup
(g) vystup druhého hradla (7), k jehoZ blokovacimu vstupu (j) je
pripojen vystup druhého korekdniho bloku (8), jehoZ primy vstup (m)
je spojen jednak s blokovacim vstupem (i) prvniho hradla (6) a
jednak s vystupem druhého kompardtoru (9), na jehoZ prvni p¥rimy
vstup (k) je pripojen vystup nastavovaciho bloku (10) a na
druhy primy vstup (1) vystup vyhodnocovaciho bloku (11).

1 vykres
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Vytiskly Moravské tiskafské zévody, Cena: 2,40 KCs
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