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OZET

MOBILYA MENTESESI

Mocbilya mentesesi (1) bir yan bdlumitin (3) sabitlendigi wve
van bé&éliime (3) nispeten acik ve bir tasima kolu (5) ve bir
kilavuz kol (6) izerinden bir paralelkenar seklinde
mafsallanan kapali pozisyon arasinda déndiirlilebilir mentese
parcali (4) bir montaj plakasini (2) kapsamaktadir; dahasi
van bolim (3) 1le mentese parcasi (4) arasindaki hareketin
sbniimlenmesine ydnelik yan bélimde (3) gdvde (11} ve piston
kollu (12) bir amortisdér ongdriilmektedir; dahasi amortisdr
{11, 12) ancak mentese parcasinin (4) kapali pozisyvonundan
dnce 45°'den daha kiclik agi aralidinda etkindir. Boylece
kullanim iyilegtirilir; dahasi amortisdrle mcbilya kapisinin

garpmasi &nlenir,
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ISTEMLER

1.Yan bolim (3') ile mentese parcasi (4) arasindaki hareketin

sénlimlenmesine ydnelik dodrusal amortisér olarak olusturulan
amortisdérin bir goévde (1T) wve bir piston kolu (127) ile van
bdlimde (37) ongorildigi; dahas1 bir taraftan amortisdr
(1T, 12') wve digder taraftan bir kol tertibati (18} ile badla
van bdlime (2) déndiiriilebilir vataklanan vyvdnlendirme kolunun
{(137) &ngdrildidt ve amortisdérin (117, 12') bir tarafta
yénlendirme koluna (137) baglandigil ve karsisindaki tarafta
déndiriilebilir olarak yan béliime (37) yataklanan yan bdélumin
(37) sabitlendidgi mentaj plakali (2) mobilya mentegesi (T)
ve bir tasima kolu (5} wve kilavuz kol (6) {zerinden bir
paralelkenar seklinde mafsallanan agik wve kapalli pozisyon
arasinda mentese parg¢asina (3’) nispeten doéndiriilebilir
mentese parcasi (4) olup, ©6zelligi; amortisdrin (1T, 127)
ancak 45°'den kiciik aci aralidiyla mentese parcasinin (4)
kapali pozisyonunda etkin olmasi; dahasi kol tertibatinin
{18) mentese parcasina (4) ddnidk tasima kolunun (5) van
bolimine (37) komsu olarak vyerlestirilen tasima kolunun
eksenine mafsallanmasi, bdylece mentese parcasi {(4) tamamen
agik konumda déndiriiliirken kol tertibatinin (18) ekseninin

neredeyse hareket etmemesi ile karakterize edilmektedir.

.Istem 1’2 gdre mobilya mentesesi olup, ©zellidi; amortisdriin

(117, 127y 20° wve 40%arasindakli bir aci aralidinda ve
mentese parcasinin {4) kapalil pozisyonunda etkin olmasi ile

karakterize edilmektedir.

.Yan boélum ({3) 1le mentese pargasi (4} arasindaki hareketin

sOoniimlenmesine yodnelik dodrusal amortisdr olarak olusturulan
bir gdvde (l1l) wve bir piston kolu (12) ile amortisdriin yan
bélumde (3) olusturulmasinin ongdrildiugi; dahasi bir tarafta
amortisor (11, 12) wve diger tarafta bir kol tertibati (18)
ile badlanan ddéndiriilebilir olarak yan bdlime (2) vyataklanan

vonlendirme kelunun (13) ongorildiugii; dahasi kol
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tertibatinin (18) tasima kolunda (5) wveya kilavuz kolda (@)
déndiriilebilir olarak yvataklandiga yan b&lime (3)
sabitlenmis wve yan bélime (3) nispeten mentese pargasinin
{4y acik wve kapali pozisyon arasinda dindiriilebilir oldugdu
montaj plakalil (2) mobilya mentegesi (1) olup, 0ozelligi;
amortisdriin (11, 12) ancak mentese par¢asinin (4} kapal1l
pozisyonundan dnce 45°7den  kiicik acai  aralidainda etkin
olmasi; dahasi amortisdrin (11, 12) bir kavis kilavuzu (16)
lzerinde vydnlendirme koluna (13) badli olmasi ve piston
kolunun (12) sonumlenmesi igin nispeten govdeye (11)

kaydirilmasi ile karakterize edilmektedir.

.Istem 3’e¢ gdre mobilyva mentesesi olup, dzelligi; vénlendirme

kolunda (13) amortisdérle (11, 12) baglanmasina yénelik kavis
kilavuzu (16) olarak bkir uzunluklu delik olusturulmasi ile

karakterize edilmektedir.
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TARIFNAME

MOBILYA MENTESESI

Bulug, Istem 17in iist kavramina gdre bir mobilya mentesesi ile
ilgilidir.

CN 2809138Y numaralil patent, Istem 1’7in {st kavraminin
dzelliklerine g&re hidrolik amortisérli mentegsevyi
aciklamaktadair.

EP 1555372 numaralil patentten, mentese parc¢asinin iki kol
lizerinden bir yan bélime dondiirtlerek vyataklandidi bir mobilya
mentegsesi bilinmektedir. Mentege parcasina, mentesge parcasinin
kapatilmasinda disari c¢ekilen eksenel hareketli piston kollu
amortisér sabitlenmektedir. Bunun i¢in bir kolun c¢ikintisina
bir zincir halkasi monte edilmektedir, boéylece kolun dondiirme
hareketinde zincir halkasa déndiriliir ve piston kolu
amortisérin gdvdesinden disari g¢ekilir. Bu konstriksivonda
amortisdrin kolun tlm ddnme alani iizerinde etkin olmasi ve
sénimlemenin mobilya kapisi acikken vapllmasi da
dezavantajlidir. Ayrica zincir halkasinin kavramasinin yapisi
nispeten zahmetlidir wve sabit ddnme ekseniyle tolerans
dengelemesi sadece sinirlidir. Benzer bir menteseyi DE 20 2006
001 648 Ul numarali patent géstermektedir. Avyrica vyayimlanmis
DE 20 2006 003 1%6 Ul numarali patent dokiimani, bir ara parca
lzerinden bir birinci mentese parcasina sabitlenen, bir ikinci
mentese parcasina bir tasima kolu ve bir paralel yonlendirici
seklinde ydnlendirilen kilavuz kol {zerinden déndirtlebilir
vataklanan mentai plakala bir mobilvya mentesesini
agiklamaktadir. Kilavuz kola Dboyuna ekseni boyunca hareket
ettirilebilen piston kollu bir amcrtisdr baglanmaktadir.

UsS 4,449,269 numarali patent sirtinme kuvvetleri dzerinden
kapama hareketini Ifrenlemesi gereken mentese pargasinda bir
fren silindiri dngdrillen bir mobilya mentesesini
agiklamaktadar, Bunun ig¢in fren sgilindiri kaydirilabilir

olarak bir piston kocluna vataklanmaktadir ve bir kaldirma
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koluna gegen yiv seklinde bir yuvasi vardir.

Mevcut bulusun amaci basit yapilandirilmis wve sadece gereken
dénme alaninda sénUmleme saglayan bir mobkilya mentesesi
Uretmektir.

Bu amaca Istem 1 wveya Istem 3'in &zelliklerine sahip mobilya
mentesesiyle ulasilir. Bulus geredi amortisdr yan bélim ile
mentese parcasi arasindaki hareketin sbnimlenmesi icin
amortissdrin ancak 45°"'den daha kiicik ac1i alaniyla mentese
parcasinin kapali pozisyonunda etkin olacak sekilde
olusturulmaktadir, Bdylece kullanimi zorlastirmamasi igin
gséniimlemenin mentese pargasit veya buna sabitlensn mobhilya
karad:s acik konumdavken etki etmesi Onlenir. Amortisdr ile
Hzellikle bir mobilya kapadinin carpmasi Onlenmelidir, bdylece
amortisdériin sadece mentese parcasinin kapalili pozisyonundan
once bir agi alaninda etkin e¢lmasinit sadlanmaktadir,

Rulusun tercih edilen tasarimina gdre amortisdr sadece 20° ila

40° arasindaki bir aralikta kapali pozisyondan once
etkinlesmektedir. Boylece yeteri kadar sdbniimleme yolu
mevcuttur, ayrica mobilyanin kapisi aclik pozisyondavyken

kullanim engellenmemalidir.

Bulusa gbre bir tarafta amortisdrle ve diJer tarafta kol
tertibatyi ile badli olan dondirilebilir sekilde vyan bélame
vataklanan vonlendirme kolu Ongdrilmektedir. Yonlendirme
kolunun doéndurulebilir vataklanmasiyla hem amortisdre doénik
tarafta hem de kol tertibati tarafinda belirlenmis yonlendirme
kolunun dénme hareketi wvardir. Bu sirada tasima kolunda veya
kilavuz kolunda kol tertibati déndirilebilir yataklanmaktadir,
bdylece sadlam bir vapiva wuwlasilir. Kol tertibati tasima
kolunun doénme ekseni ile kilavuz kcllar arasinda vyan bkdlimin
yvanlarina mentegelenebilir.

Bulusun bkirinci versiyonuna gdre mentegse pargasina doénik
tasima kelundaki kol tertibati yan boélime komsu olarak
yerlestirilen tasima kolunun eksenine vyonlendirilmektedir,
béylece mentese pargasil dodndiriiliirken tamamen agik konumda kol

tertibatinin ekseninin hareketi neredeyse gerceklesmez. Ancak
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mentese parg¢asil kapatildidinda tasima kolu ddndiirilir ancak bu
sekilde kol tertibati hareket eder. Kol tertibati bu sirada
tasima koluna, doénme ekseni vyan b&limin eksenine mentese
parcasinin ekseninden daha vyakin yerlestirilecek 0&rnedin
tagima kolunun eksenleri arasindaki mesafenin igte Dbir
uzunludunda olacak gekilde menteselencebilir,

Piston kolundaki enine kuvvetleri 9dnlemek icin amortisér
bulusun ikinci bir versivyvonuna gdre Dbir kavis kilavuzu
dzerinden vydnlendirme koluna badlanabilir wve sdnUimleme ic¢in
piston kolu eksenel olarak gdvdeye nispeten kaydirilabilir.
Kavis kilavuzu, vydnlendirme kolunda amortistér ile bkaglamak
icin piston kolu veya gdvde ile badli olan tapaya gecen bir
uzunluklu delik acilarak olusturulabilir. Kavis kilavuzunun
veya uzunluklu delidin olusturulmasiyla amortisdériin mentese
par¢asinin kapama  hareketinde etkin olacagr Dbir nokta
belirlenebilir. Kavis kilavuzunun ilgili olusumnunda
amortisériin  kapama hareketinde etkin oldudu bir basglangicg
noktasi da ayarlanabilir.

Kolay montaj 1g¢in amortisdér bir van bolime sabitlenebilir.
Amortisdrde piston kolu i1le gdvde arasindaki enine kuvvetleri
dnlemek igin amortisdr, bkir tarafta yénlendirme kolunda vwve
karsi taraftaki dondirilebilir yan bdlimde tutulabilir.

Bulus, asadida iki uygulama drnedi vasitasiyla eklenen
cizimler referans alinarak daha ayrintila olarak

aciklanacaktir. Sekiller asagida aciklandigi gibidir:

Sekiller 1A ila 1C, bulus konusu mobilva mentesesinin farkla
pozisyonlarda farkli kesit gdrinlimlerini; ve

Sekiller Za ila 2C, bulus konusu mobkilyva mentesesinin farkl:i
pozisvyveonlardaki 1ki uygulama ornedivle farkli kesit

gérinimlerini gdstermektedir.

Sekiller 1A ila 1C'de bir mobilya gbvdesine sabit monte
edilebilecek bir montaj plakasi (2) olan metal ve/veya plastik
mobilya mentesesini (1) gosterilmektedir. Monta] plakasina (2)

sabit olarak veya ayar mekanizmasi {izerine ¢anak seklinde bir
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mentese parcasinin (4) doéndurilebilir vataklandigil Dbir vyan
bdlim (3} sabitlenmektedir. Mentese parcasi (4) bir mobilya
kapisiyla wveya baska bir parcaya badlanabilir.

Mentese parcasinin (4) dondirilmesi icgin mentese parcasina (4)
déniitk tasima kolu (5) wve komsu olarak verlegtirilen kilavuz
kol (6) ongdriilmektedir; dahasi tasima kolu (5) bir eksen (7)
lzerinden mentese parcgasina (4) ve bir eksen (8) {zerinden bir
van bd&lime (3) menteselenmektedir. Kilavuz kol (6), mentese
parcasindaki (4) bir eksen (9) ve vyan bélimdeki (3) bkir eksen
(10) tlizerine menteselenmektedir., Boylece mentese parcgasi (4)
belirtilen déndiirme hatti {izerinden vyan bdélime (3) nispeten
hareket ettirilebilir; dahasi tasima kolu (5) ve kilavuz kol
(6) bir paralelkenar olusturmaktadir.

Mentese parcasinin (4) hareketinin doéndirme alaninin bir
parcas1 Uzerinden sénimlenmesi i¢in bhir gdvde (11) ve gdvdeye
(11) nispeten kaydirilabilir piston kolu (12) bulunan bir
amortisér dngdrilmektedir. Amortisdr dodrusal amortisdr olarak
olusturulmaktadir ve &rnedin akiskan amortisdril veya bir gaz
basinci amortisdori olabilir. Amortisdr, bir eksen (14)
etrafinda dondiridlebilir olarak vyan bdlime (3) yvataklanan
yénlendirme kollu (13) piston kolu (12) ile bhaglanmaktadair,
Yénlendirme kolunda (13) ayrica kol tertibatinin (18) veya bir
cubudun mafsallandigai, karsi tarafta eksen (19} lzerinde
tasima koluna sabitlenmis bir eksen (17) olusturulmaktadir.
Eksen (18), tasima kolunun {5) dis tarafinda mentese
parc¢casinin (4) yanina yerlestirilen tasima kolunun (5)
kirisine (20) vyerlestirilmektedir. Eksen (19), eksen (7) ve
mentese parcasi (4) arasina ve eksen (8) vyan bdlime (3) eksen
(19) ile eksen (8} arasindaki mesafe, eksen (7) 1le eksen (19)
arasindaki mesafeden daha kisa olacak sekilde
yerlestirilmektedir. Ornedin eksen (19), eksenleri (7 wve 8)
arasinda baglanti hattinin {gte birini, {gte 1ki oraninda
bélebilir.

Sekil 1A’da, mentese parcasinin (4) mobilya kapisi 90° olarak

acik pozisyonda duracak sekilde dondiiriilen mobkilya mentesesini
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(1) acik pozisyonda gdsterilmektedir.

Kapama hareketi i¢in mentese pargasi (4) dénduriliir ayrica
Sekil 1B’de gdsterilmektedir. Mentese parcasi (4) dindirilerek
tasima kolu (5) ve kilavuz kol (6) donmektedir; dahasi
eksenlerin (7 ila 10) sec¢ilmesgi nedenivle eksen (19) kapama
hareketinin baslangicinda neredeyse hi¢ hareket ettirilmez,.
Sekil 1B'de mentese parcasi: kapama pozisyonunun @ &nlinde,
yvaklasik o acisiyla 45°'de durmaktadir. Piston kolu (12)
gdvdeye (11) nispeten heniz hareket ettirilmedidi icin
amortisdr bu kapama pozisyonuna kadar etkin degildir.

Mentese parcgasi (4) biraz daha déndirtiliirse tasima kolu (5)
saat yéninin tersine déner ve bbdylece eksen (14} etrafinda
déndliriilen kol tertibati (18) ydnlendirme kolu (13) ydnlinde
hareket eder. Oncelikle yoénlendirme kolu (14) eksendeki (15)
tapa bir uzunluklu delikte (16), tapa uzunluklu delidgin (16)
sonuna ulagsana kadar déndirme koluna (13) iletilir., Mentesge
parcasinin (4) dijer Thareketinde kol tertibatzi (18) Ve
yénlendirme kolu (13}, pisten kolu (12) gdvdeye (11)
kaydirilacak sekilde hareket ettirilir.

Sekil 1C'de piston kolunun (12) gdvdeye (11) girdigi mobilya
mentesesinin (1) kapali pozisyonu gdsterilmektedir. Mentese
parcasi (4 bu kapalili pozisyondan tekrar ag¢ik pozisyona
déndliriilebilir; dahasi amortisdr vya sadece baslangic¢c alaninda
etkindir va da sadece tek tarafli sdnimleme gergeklesgtirilir
bdylece acma islemi genis Olclde sdnimlenmeden yapilmaktadir.
Mentesge parg¢asi (4) vay lizerinden kapall pozisyona
gerilmektedir.

Sekil 1A ila 1C'de g&sterilen uygulama 6&rnedinde vonlendirme
kolunda (13) bir uzunluklu delik (16} kavis Kkilavuzu olarak
olusturulmaktadir; dahasi uzunluklu delik (16) amortisdrun
etkinlik baslangicinda wveya ©pilston kolunun (12) hareketi
govdeye (11) nispeten belirlenmektedir. Uzunluklu delik (16)
yerine, ornedin hareket yolunun uzunludu ydnlendirme kolunun
(13) dénme hareketinde ayarlandiga vani amortisdriin

etkinlidinin baslangicinda avarlanacak sekilde baska bir kavis
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kilavuzunun o6ngdriilmesi de mumkindir.

Sekil 2A ila 2C'de, ayni bilegenler igin birinci wuygulama
Odrnedindeki ile ayni referans igaretleri verilen bulus konusu
mobilya mentesesinin  (T) uygulama Ornedi godsterilmektedir.
Mobilya mentesesi (T, yvan boélimde (37) bngdriilen wveya
sabitlenen mobilya gdvdesine (2) sabitlenebilecek bir montaj

plakasi (2) kapsamaktadir. Yan bdélimde (3') bir gédvdeli (117)

dogrusal amortisdr ve piston kolu (127) déndirilebilir
vataklanmaktadir; dahasi bir ddénme ekseni (21)
dngoérilmektedir.

Piston keolu (12’7) hir tarafta bir eksen (147) etrafinda

déndiirillebilir olarak vyvan bdlimde (37) tutulan bir esksen (157)
lizerinde bir yonlendirme koluna (137) sabitlenmektedir.
Yénlendirme kolu (137} kol tertikatiyla (18) tekrar tasima
kaluyla (5) baglanir; dahasi mentese parcgasiyla (4) baglanta
tasima kolu (5) ve kilavuz kolla (6) dnceki uygulama

drneklerindeki gibi olusturulmaktadir.

Mentese pargasi (4} ¢ok acilmis pozisyondan (Sekil Z2A) sadece
kapama pozisyonundan vaklasik 45° dnceki kKismen ag¢ilmis
pozisyona (Sekil 2B) déndirilirse kol tertibatinin (18)
déndiiriilmesiyle tasima kolundaki (5) vyoénlendirme kolu (13)
hareket etmez veya sadece az hareket ettirilir, bunun da gdvde
(117) wve piston kollu (12') amortisdre hicbir etkisi olmaz.
Ancak kapalil pozisyondan onceki 20° ve 40° arasindaki aralikta
kol tertibati (18) tasima kolu (b) idzerinden ydnlendirme kolu
(137) dondiiriilecek wve burada piston kolu (127) gbdvdeye (117)
bastirilacak gekilde hareket ettirilir; dahasi vyénlendirme
kolunun {(137) dénme hareketi kapsaminda enine kuvvetleri
dnlemek ig¢in gdvde (1T) eksen (21) etrafinda hafif doéndirilir.
Kapali pozisyon S$Sekil 2C’de gésterilmektedir. Piston kolu

(127) gdvdenin (11’) igeri itilmis pozisyonda bulunmaktadir.

Gosterilen uygulama Ornedinde bir piston kolu (12 wveya 127)

yénlendirme koluyla (13) baglanmaktadir. Elbette gdvdenin (11



veya 11’) hafifce ydnlendirme kcluna (13) bkaglanmasi ve piston
kolunun (12 wveya 12') van bdlime (3 veyva 37) sabitlenmesi de

mimkiindir.
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