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1
Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do ste-
rowania lawy obrgczkowej maszyny przedzalniczej,
zaopatrzone w sprzezone ze sobg zespoly krzywko-
wo-dzwigowe i zesp6l mimosrodowy, umozliwiajgce
uzyskanie nawoju jedwabiu na szpuli o ksztalcie
cylindra zakonczonego na brzegach stozkami. w

Znane i stosowane dotychczas urzadzenia do ste-
rowania lawy obraczkowej, zaopatrzone w diwig-
nie o samoczynnie regulowanej dilugo$ci ramion
wedlug patentu polskiego Nr 45927 oraz patentu
dodatkowego Nr 56465 umozliwiaja nawijanie na
szpule nawoju o ksztalcie beczkowatym lub o
ksztalcie cylindrycznym z zakonczeniem stozkowym
tylko w cze$ci gérnej.

Znane sa takie urzadzenia elektromagnetyczne
lub hydrauliczne do sterowania law obrgczkowych,
zaopatrzone w sterowania programowe, umozliwia-
jace uzyskiwanie réznych ksztaltéw nawojéw. Na-
woje cylindryczne zakonczone z obu stron stozkami
uzyskiwane s3 w urzadzeniach sterujgcych zaopat-
rzohych w uktad zderzakéw, stuzacych do stopnio-
wego zmniejszania skoku lawy obrgczkowej, przy
czym wada takiego ukladu jest Sciste przestrzega-
nie w czasie pracy urzadzenia, momentu poczatku
nawijania, tak aby by! on jednoczesny dla wszy-
stkich punktéw nawijajgcych. Nie spelnienie tego
warunku eliminuje handlowa uzyteczno§é nawoju
jedwabiu i zmusza producenta do ponownego jego
przewijania.
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Istota wynalazku jest urzgdzenie do sterowania
lawy obraczkowej maszyny przedzalniczej sklada-
jace sie ze znanej dZwigni dwuramiennej, krzywki
i suwaka, przy czym' suwak uzyskuje kombinowa-
ny ruch postepowo zwrotny za posrednictwem kota
zapadkowego wprawiajgcego w ruch przekladnie
§limakows, ktéra wspoélnie z krzywkg osadzona jest
na tulei mimosrodowej napedzanej przekladnig o-
biegowa, a obré6t tulei mimosrodowej powoduje
systematyczng zmiane polozenia osi krzywki, a tym
samym dodatkowy ruch powierzchni roboczej
krzywki wspétpracujacej z suwakiem. Dalszg isto-
tng cechg urzgdzenia wedlug wynalazku jest nape-
dzajgca lawe obrgczkowsg krzywka, ktérej powierz-
chnia robocza utworzona jest z dwoéch umieszczo-
nych wzgledem siebie mimoérodowo lukoéw.

Wynalazek jest przedstawiony na rysunkach, na
ktérych fig. 1 przedstawia cewke z nawojem w
ksztalcie cylindra zakonczonym z dwéch stron stoz-
kami, przy czym stozek zakonczajagcy dé6t nawoju
ma mniejszy kat wierzcholtkowy @, od kata wierz-
chotkowego o, w pélprzekroju, fig. 2 przedstawia
wykres ruchéw roboczych lawy obrgczkowej, ktore
pozwalajg uzyskaé nawédj wediug wynalazku,

fig. 3 — schematycznie urzadzenie tulejg mimo-
Srodowg oraz sprzezone ze sobg trzy uklady krzyw-
kowe,

fig. 4 — urzadzenie z czeSciowym wyrwaniem je-
dnego ramienia dZwigni w miejscu polgczenia su-
waka z ciegnem w widoku z przodu.
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fig. 5 — urzadzenie w przekroju A-A zaznaczo-
nym na fig. 4. Naw6j na cewce przedstawiony na
fig. 1 ma postaé¢ bryly obrotowej, ktérej tworzacag
T jest linila trapezowa, niesymetryczna tworzgca w
miejscach zetkniecia Z z cewka katy o bardzo os-
trym wierzcholku, co eliminuje obsypywanie sie
Zwojéw nici.

Celem wynalazku jest uzyskanie bezpoSrednio
na maszynie przedzalniczej nawoju w postaci han-
dlowej, eliminujac tym samym potrzebe przewija-
nia kopséw. °

W celu uzyskania takiego ksztalttu nawoju urzg-
dzenie wedlug wynalazku nadaje lawie obraczko-
wej ruch roboczy, ktérego wykres przedstawiony
jest na fig. 2, na ktérym zobrazowano mimosrodo-
woS¢ a odchylenia sinusoidy, spowodowang dziata-
niem tulei mimosrodowej 5. Mechanizm dzialania
urzadzenia skladajacego sie z trzech krzywek 2,8
i 11 osadzonych na watkach 1 i 12 oraz trzpieniu 4
wspélpracujacych. z dZwignig dwuramienng 7, su-
wakiem 3 i tuleja mimosrodowa 5 ujety jest sche-
matycznie i przedstawiony na fig. 3. Tworzace
krzywek 2 i 8 stanowia dwa symetryczne ramiona
spirali Archimedesa, nadajac wspéipracujacym z
nimi elementom ruch jednostajny postepowo zwro-
tny. Natomiast tworzaca krzywki 11 stanowig dwa
tuki umieszczone wzgledem siebie mimo$rodowo
dzieki czemu walek 1 napedzajacy lawe obrgczko-
wa otrzymuje ruch niejednostajny postepowo-
zwrotny. .

Naped silnikiem elektrycznym lub innym nada-
wany jest na watek 12, na ktérym osadzona jest

.krzywka 8. Obré6t krzywki 8 powoduje ruch wa-
chadlowy wspélpracujgcej z nig diwigni dwura-
miennej 7, ktéra wykonuje ruch ‘postepowo-zwrot-
ny. W diwigni dwuramiennej 7 osadzony jest suw-
liwie suwak 3, polaczony z krzywka 11 za pomoca
elastycznego ciegna 13. Suwak 3 wykonuje zatem
ruch wahadiowy razem z dZwignia dwuramiennag 7
oraz ruch postepowo-zwrotny wzdiluz tej diwigni,
co powoduje skracanie i wydluzanie si¢ ramienia
dzwigni po stronie umocowania elastycznego cie-
gna 13. Przesuwania suwaka 3 w polgczeniu z ru-
chem wahadlowym dZwigni dwuramiennej daje
ruch harmoniczny tawy obraczkowej przedstawio-
ny wykreSlnie na fig. 2 i oznaczony przedzialem
Cl. Suwak ® uzyskuje naped od krzywki 2 osadzo-
nej trwale na tulei poSredniczgcej 6, na ktérej
osadzona jest takze-S$limamacznica 14. Slimacznica
- 14 napedazna jest natomiast §limakiem 15 umiej-
scowionym w lozyskach 10 na dZwigni dwuramien-
nej 7. Na koncu walka §limaka 15 umieszczony jest
mechanizm zapadkowy z kolem zapadkowym 16,
ktére napedzane jest w wyniku ruchu wahadlowe-
go diwigni dwuramiennej ciegnem elastycznym 17
przytwierdzonym jednym koricem do korpusu ma-
szyny przedzalniczej.
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W slimacznicy 14 osadzony jest trwale czop 18,
na ktérym obraca sie kolo zebate .obiegowe 19,
obiegajgc wieniec nieruchomego kota zebatego 20,
utwierdzonego na trzpieniu 4, kt6ry polgczony jest
trwale z korpusem maszyny przedzalniczej 9. Kolo
zebate obiegowe 19 wspblipracuje z nieruchomym
kolem zebatym 20, napedza kolo zebate 21 osadzo-
ne na tulei mimo$rodowej 5 powodujgc jej ruch
obrotowy wzgledem trzpienia 4, na ktérym jest
osadzona. Na tulei mimos$rodowej 5 znajduje sie
tuleja poSredniczaca 6 przenoszaca naped ze §lima-
cznicy 14 na krzywke 2. Obrét tulei mimo$rodowej
powoduje systematyczng zmiane usytuowania §rod-

ka obrotu diwigni dwuramiennej 7, a tym samym
krzywki 2, co powoduje ruch lawy obraczkowej

zademonstrowany na wykresie fig.. 2, oznaczony
przedzialem C2. Kolo zapadkowe, przekladnia §li-
makowa i przekladnia obiegowa napedzajace odpo-
wiednio krzywke 2 i tuleje mimosrodowa 5 zosta-
1y zaopatrzone w tak dobrane przetozenie, ze czas
pelnego cyklu pracy urzadzenia oznaczony wykre-
§lenie przedzialem C3 na fig. 2 jest dluzszy od cza-
su pelnego nawiniecia nawoju. Wydiuzony stozek
dolny nawoju przedstawiony na fig. 1 uzyskano
poprzez_kombinowany obré6t krzywki 11 osadzonej
na watku 1, ktéry napedza lawe obraczkowa, za-
pewniajac tym samym trwalosé r;awoju na cewece.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do sterowania lawy obraczkowej
maszyny przedzalniczej zaopatrzone w krzywki
wspblpracujace z suwakiem umieszczonym w dzwi-
gni dwuramiennej znamienne tym, ze dZwignia
dwuramienna (7) osadzona jest obrotowo na trzpie-
niu (4) za poSrednictwem tulei posredniczacej (6)
na koncach ktérej umieszczone sg krzywka (2) i
§limacznica (14) zazebiajaca sie ze Slimakiem (15),
umiejscowionym na dZwigni dwuramiennej (7), na-
pedzanym skokowo kolem zapadkowym (16), przy
czym §limacznica (14) ma czop (18) na ktérym osa-
dzone jest obrotowo kolo zebate obiegowe (19)
wspblpracujgce z nieruchomym kolem zebatym (20)
oraz kolem zebatym (21) napedzajacym tuleje
mimosrodows (5), na ktérej osadzona jest tuleja
poéredniczgca (6), a krzywka (2) styka si¢ powie-
rzchnig robocza z suwakiem (3) powodujac jego
ruch postepowo-zwrotny zmieniajgcy dlugosSé ra-
mienia diwigni, sprezonego ciegnem elastycznym
@3) z krzywka (11) osadzong na walku (1) nape-
dzajacym ruchem niejednostajnym postepowo-zwro-
tnym lawe obraczkows.

2. Urzadzenie maszyny przedzalniczej wedtug
zastrz. 1 znamienne tym, ze tworzaca krzywki (11)
stanowia dwa luki umieszczone wzgledem siebie
mimosrodowo.
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